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はじめに
このマニュアルでは、FP1、FP−M、FP3で使える命令語を収
録し、メモリエリアの扱い、プログラミング時の注意点につ
いて解説しております。
十分に内容をご理解いただいたうえ正しくご利用くださいま
すようお願い申し上げます。

●お願い
このマニュアルの内容に関しては万全を期しておりますが、
ご不審な点や誤りなどお気付きの点がございましたらお手数
ですが弊社までご連絡ください。

●著作権および商標に関する記述

・このマニュアルの著作権は､パナソニック電工株式会社が
所有しています。

・本書からの無断複製は、かたくお断りします。
・WindowsおよびWindowsNTは米国Microsoft Corporation
の米国およびその他の国における登録商標です。

・その他の会社および製品名は、各社の商標または登録商標
です。
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OR オア 2−5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
OR/ オアノット 2−5. . . . . . . . . . . . . .
ST↑・ST↓ 立ち上がり・

立ち下がり検出スタート 2−6.
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DF 立ち上がり微分 2−13. . . . . . . . .
DF/ 立ち下がり微分 2−13. . . . . . . . .
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読み出し 3−140. . . . . . . . . . . . . .
F117 FIFW FIFOバッファへの

書き込み 3−142. . . . . . . . . . . . . .

基本機能命令

F118 UDC アップダウンカウンタ 3−146. .
F119 LRSR 左右シフトレジスタ 3−148. . . .

データ回転命令

F120 ROR 16ビットデータの右回転 3−150
F121 ROL 16ビットデータの左回転 3−151
F122 RCR 16ビットデータの

右回転(キャリー込み) 3−152. .
F123 RCL 16ビットデータの

左回転(キャリー込み) 3−153. .
F125 DROR 32ビットデータの

右回転 3−154. . . . . . . . . . . . . . .
F126 DROL 32ビットデータの左回転3−155
F127 DRCR 32ビットデータの右回転

(キャリー込み) 3−156. . . . . . . .
F128 DRCL 32ビットデータの左回転

(キャリー込み) 3−157. . . . . . . .

ビット操作命令

F130 BTS 16ビットデータの
ビットセット 3−158. . . . . . . . . .

F131 BTR 16ビットデータの
ビットリセット 3−159. . . . . . . .
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F132 BTI 16ビットデータの
ビット反転 3−160. . . . . . . . . . . .

F133 BTT 16ビットデータの
ビットテスト 3−161. . . . . . . . . .

F135 BCU 16ビットデータの
1の総数カウント 3−162. . . . . . .

F136 DBCU 32ビットデータの
1の総数カウント 3−163. . . . . . .

基本機能命令

F137 STMR 補助タイマ(16ビット) 3−164. .

特殊命令

F138 HMSS 時、分、秒データ→
秒変換 3−166. . . . . . . . . . . . . . . .

F139 SHMS 秒→時、分、秒
データ変換 3−168. . . . . . . . . . . .

F140 STC キャリーのセット 3−170. . . . . .
F141 CLC キャリーのリセット 3−171. . . .
F142 WDT ウォッチドグタイマの

リフレッシュ 3−172. . . . . . . . . .
F143 IORF 部分I/Oリフレッシュ

3−173, 3−174, 3−175. . . . . . .
F144 TRNS シリアルデータ送受信

3−176, 3−180, 3−184. . . . . . .
F145 SEND データの送信 3−190, 3−192. . .
F146 RECV データの受信 3−201, 3−203. . .
F147 PR プリントアウト 3−212. . . . . . . .
F148 ERR 自己診断エラーセット 3−214. .
F149 MSG メッセージ表示 3−215. . . . . . . .
F150 READ 高機能ユニットからの

データの読み出し 3−216. . . . . .
F151 WRT 高機能ユニットへの

データの書き込み 3−218. . . . . .
F152 RMRD リモート子局上の高機能

ユニットからのデータの
読み出し 3−220. . . . . . . . . . . . . .

F153 RMWT リモート子局上の高機能
ユニットへのデータの
書き込み 3−222. . . . . . . . . . . . . .

F155 SMPL サンプリング 3−224. . . . . . . . . .
F156 STRG サンプリングトリガ 3−225. . . .
F157 CADD 時刻加算 3−226. . . . . . . . . . . . . .
F158 CSUB 時刻減算 3−228. . . . . . . . . . . . . .
F159 MTRN シリアルデータ送受信 3−230. .
F161 MRCV シリアルデータ受信 3−236. . . .

バイナリ算術演算命令

F160 DSQR 32ビットデータの
平方根 3−239. . . . . . . . . . . . . . . .

高速カウンタ・パルス出力制御命令

F0 MV 高速カウンタ・パルス出力
制御 3−240, 3−254, 3−238. . .

F1 DMV 高速カウンタ/パルス出力
経過値の書き込み・読み出し

3−242, 3−260. . . . . . . . . . . . . . .
F162 HC0S 目標値一致ON 3−244. . . . . . . .
F163 HC0R 目標値一致OFF 3−245. . . . . . .
F164 SPD0 速度制御(パルス出力/

パターン出力) 3−246, 3−248. .
F165 CAM0 カム出力 3−250. . . . . . . . . . . . . .
F166 HC1S 目標値一致ON

(チャンネル指定付) 3−262. . . .
F167 HC1R 目標値一致OFF

(チャンネル指定付) 3−264. . . .
F168 SPD1 位置決め制御

(チャンネル指定付)
(台形制御) 3−266. . . . . . . . . . . .

F168 SPD1 位置決め制御
(チャンネル指定付)
(原点復帰) 3−268. . . . . . . . . . . .

F169 PLS パルス出力
(チャンネル指定付)
(JOG運転) 3−271. . . . . . . . . . . .

F170 PWM PWM出力
(チャンネル指定付) 3−272. . . .

F171 SPDH パルス出力
(チャンネル指定付)
(台形制御) 3−273. . . . . . . . . . . .

F171 SPDH パルス出力
(チャンネル指定付)
(原点復帰) 3−276. . . . . . . . . . . .

F172 PLSH パルス出力
(チャンネル指定付)
(JOG運転) 3−280. . . . . . . . . . . .

F173 PWMH PWM出力
(チャンネル指定付) 3−282. . . .

F174 SP0H パルス出力
(チャンネル指定付)
(任意データテーブル
制御運転) 3−284. . . . . . . . . . . . .

F175 SPSH パルス出力(直線補間) 3−288. .
F176 SPCH パルス出力(円弧補間) 3−291. .

画面表示命令（FP−e専用）
F180 SCR FP−e画面表示登録命令 3−294
F181 DSP FP−e画面表示切替命令 3−296
F182 FILTR 時定数処理 3−297. . . . . . . . . . . .

基本機能命令

F183 DSTM 補助タイマ(32ビット) 3−300.
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データ転送命令

F190 MV3 16ビット3データ
一括転送 3−302. . . . . . . . . . . . .

F191 DMV3 32ビット3データ
一括転送 3−303. . . . . . . . . . . . .

論理演算命令

F215 DAND 32ビットデータの論理積3−304
F216 DOR 32ビットデータの論理和3−305
F217 DXOR 32ビットデータの

排他的論理和 3−306. . . . . . . . .
F218 DXNR 32ビットデータの

排他的論理和否定 3−307. . . . .
F219 DUNI ダブルワード結合 3−308. . . . .
F230 TMSEC 時刻データ→秒変換 3−309. . .
F231 SECTM 秒→時刻データ変換 3−311. . .

データ変換命令

F235 GRY 16ビットバイナリ→
グレイコード変換 3−313. . . . .

F236 DGRY 32ビットバイナリ→
グレイコード変換 3−314. . . . .

F237 GBIN 16ビットグレイコード→
バイナリ変換 3−315. . . . . . . . .

F238 DGBIN 32ビットグレイコード→
バイナリ変換 3−316. . . . . . . . .

F240 COLM ビット行→ビット列変換3−318
F241 LINE ビット列→ビット行変換3−319
F250(BTOA) バイナリ→アスキー変換3−320
F251(ATOB) アスキー→バイナリ変換3−324
F252(ACHK)アスキーデータチェック 3−329

文字列命令

文字列命令の概要 3−330. . . . . . . . . . . . . . . . . . .
F257 SCMP 文字列の比較 3−331. . . . . . . . .
F258 SADD 文字列の連結 3−332. . . . . . . . .
F259 LEN 文字列の文字数 3−333. . . . . . .
F260 SSRC 文字列の検索 3−334. . . . . . . . .
F261 RIGHT 文字列(右側)からの

取り出し 3−335. . . . . . . . . . . . .
F262 LEFT 文字列(左側)からの

取り出し 3−336. . . . . . . . . . . . .
F263 MIDR 文字列から文字列を

取り出す 3−337. . . . . . . . . . . . .
F264 MIDW 文字列へ文字列を

書き込む 3−338. . . . . . . . . . . . .
F265 SREP 文字列の置き換え 3−339. . . . .

整数型データ操作命令

F270 MAX 最大値(16ビット) 3−340. . . . .

F271 DMAX 最大値(32ビット) 3−341. . . . .
F272 MIN 最小値(16ビット) 3−342. . . . .
F273 DMIN 最小値(32ビット) 3−343. . . . .
F275 MEAN 合計・平均値(16ビット)

3−344. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
F276 DMEAN 合計・平均値(32ビット)

3−345. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
F277 SORT ソート(16ビット) 3−346. . . . .
F278 DSORT ソート(32ビット) 3−347. . . . .
F282 SCAL 16ビットデータの

スケーリング（線形化）3−348
F283 DSCAL 32ビットデータの

スケーリング（線形化）3−349
F284 RAMP 16ビットデータの傾斜出力

3−350. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
F285 LIMT 上下限リミット制御

(ワード) 3−352. . . . . . . . . . . . . .
F286 DLIMT 上下限リミット制御

(ダブルワード) 3−353. . . . . . . .
F287 BAND 不感帯制御(ワード) 3−354. . . .
F288 DBAND 不感帯制御

(ダブルワード) 3−355. . . . . . . .
F289 ZONE ゾーン制御(ワード) 3−356. . . .
F290 DZONE ゾーン制御

(ダブルワード) 3−357. . . . . . . .

BCD形実数演算命令
F300 BSIN BCD形実数正弦演算 3−358. . .
F301 BCOS BCD形実数余弦演算 3−359. . .
F302 BTAN BCD形実数正接演算 3−360. . .
F303 BASIN BCD形実数逆正弦演算 3−361.
F304 BACOS BCD形実数逆余弦演算 3−362.
F305 BATAN BCD形実数逆正接演算 3−363.

浮動小数点形実数データ演算命令

F309 FMV 浮動小数点形実数データ
転送 3−364. . . . . . . . . . . . . . . . .

F310 F+ 浮動小数点形実数データ
加算 3−365. . . . . . . . . . . . . . . . .

F311 F－ 浮動小数点形実数データ
減算 3−366. . . . . . . . . . . . . . . . .

F312 F＊ 浮動小数点形実数データ
乗算 3−367. . . . . . . . . . . . . . . . .

F313 F% 浮動小数点形実数データ
除算 3−368. . . . . . . . . . . . . . . . .

F314 SIN 浮動小数点形実数データ
正弦 3−369. . . . . . . . . . . . . . . . .

F315 COS 浮動小数点形実数データ
余弦 3−370. . . . . . . . . . . . . . . . .
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F316 TAN 浮動小数点形実数データ
正接 3−371. . . . . . . . . . . . . . . . .

F317 ASIN 浮動小数点形実数データ
逆正弦 3−372. . . . . . . . . . . . . . .

F318 ACOS 浮動小数点形実数データ
逆余弦 3−373. . . . . . . . . . . . . . .

F319 ATAN 浮動小数点形実数データ
逆正接 3−374. . . . . . . . . . . . . . .

F320 LN 浮動小数点形実数データ
自然対数 3−375. . . . . . . . . . . . .

F321 EXP 浮動小数点形実数データ
指数 3−376. . . . . . . . . . . . . . . . .

F322 LOG 浮動小数点形実数データ
常用対数 3−377. . . . . . . . . . . . .

F323 PWR 浮動小数点形実数データの
べき乗 3−378. . . . . . . . . . . . . . .

F324 FSQR 浮動小数点形実数データの
平方根 3−379. . . . . . . . . . . . . . .

F325 FLT 16ビット整数→浮動小数点
形実数データ変換 3−380. . . . .

F326 DFLT 32ビット整数→浮動小数点
形実数データ変換 3−381. . . . .

F327 INT 浮動小数点形実数データ
→16ビット整数
(超えない最大)変換 3−382. . . .

F328 DINT 浮動小数点形実数データ
→32ビット整数
(超えない最大)変換 3−383. . . .

F329 FIX 浮動小数点形実数データ
→16ビット整数
(小数点以下切り捨て)
変換 3−384. . . . . . . . . . . . . . . . .

F330 DFIX 浮動小数点形実数データ
→32ビット整数
(小数点以下切り捨て)
変換 3−385. . . . . . . . . . . . . . . . .

F331 ROFF 浮動小数点形実数データ
→16ビット整数
(小数点以下四捨五入)
変換 3−386. . . . . . . . . . . . . . . . .

F332 DROFF 浮動小数点形実数データ
→32ビット整数
(小数点以下四捨五入)
変換 3−387. . . . . . . . . . . . . . . . .

F333 FINT 浮動小数点形実数データ
小数点以下切り捨て 3−388. . .

F334 FRINT 浮動小数点形実数データ
小数点第1位四捨五入 3−389. .

F335 F+/－ 浮動小数点形実数データの
符号変換 3−390. . . . . . . . . . . . .

F336 FABS 浮動小数点形実数データの
絶対値 3−391. . . . . . . . . . . . . . .

F337 RAD 浮動小数点形実数データ
度→ラジアン 3−392. . . . . . . . .

F338 DEG 浮動小数点形実数データ
ラジアン→度 3−393. . . . . . . . .

浮動小数点形実数データ処理命令

F345 FCMP 浮動小数点形実数データ
実数比較 3−394. . . . . . . . . . . . .

F346 FWIN 浮動小数点形実数データ
帯域比較 3−395. . . . . . . . . . . . .

F347 FLIMT 浮動小数点形実数データ
上下限リミット制御 3−396. . .

F348 FBAND 浮動小数点形実数データ
不感帯制御 3−397. . . . . . . . . . .

F349 FZONE 浮動小数点形実数データ
ゾーン制御 3−398. . . . . . . . . . .

F350 FMAX 浮動小数点形実数データ
最大値 3−399. . . . . . . . . . . . . . .

F351 FMIN 浮動小数点形実数データ
最小値 3−400. . . . . . . . . . . . . . .

F352 FMEAN 浮動小数点形実数データ
合計値および平均値 3−401. . .

F353 FSORT 浮動小数点形実数データ
ソート 3−402. . . . . . . . . . . . . . .

F354 FSCAL 実数データの
スケーリング 3−403. . . . . . . . .

プロセス制御命令

F355 PID PID演算 3−405. . . . . . . . . . . . .
F356 EZPID イージーPID 3−409. . . . . . . . .

データ比較命令

F373 DTR 16ビットデータ変化検出3−415
F374 DDTR 32ビットデータ変化検出3−416

インデックスレジスタバンク

処理命令

F410 SETB インデックスレジスタ
バンク設定 3−417. . . . . . . . . . .

F411 CHGB インデックスレジスタ
バンク切り替え 3−418. . . . . . .

F412 POPB インデックスレジスタ
バンク復帰 3−419. . . . . . . . . . .

ファイルレジスタバンク処理命令

F414 SBFL ファイルレジスタバンク
設定 3−420. . . . . . . . . . . . . . . . .

F415 CBFL ファイルレジスタバンク
切り替え 3−421. . . . . . . . . . . . .

F416 PBFL ファイルレジスタバンク
復帰 3−422. . . . . . . . . . . . . . . . .
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■プログラミングツールの使用制限 ●:使用可能／▲:条件により使用可能／×:使用不可

プログラミング パソコン用ツールソフト
ハンディプログラマプログラミング

ツールの種類 Windows版
ソフト

DOS版ソフト ハンディプログラマ
ツールの種類

機種

版
ソフト

FPWIN GR NPST−GR
Ver.4

NPST−GR
Ver.3

FPプログラマⅡ
Ver.2

AFP1113V2
AFP1114V2

FPプログラマⅡ
AFP1113
AFP1114

FPプログラマ
AFP1111A
AFP1112A

C10, C14,
C16, C32 ● ●

▲
(※2)

●
▲
(※2)

×

FP0 SL1 ● ●
(Ver.4.3以降)

× ●
▲
(※2)

×

T32 ● ●
(Ver.4.5以降)

× × × ×

FPΣ
C32T ●

(Ver.2.0以降)
× × × × ×

FPΣ
C32T2,
C24R2

●
(Ver.2.1以降)

× × × × ×

FP−e ●
(Ver.2.2以降)

× ×
×
(※3)

× ×

FP−X ●
(Ver.2.5以降)

× × × × ×

FP1 C14―C72 ● ● ● ● ▲ (※2) ▲ (※2)

FP−M C16, C20, C32 ● ● ● ● ▲ (※2) ▲ (※2)

FP2

AFP2211
AFP2212
AFP2213
AFP2214

● ●
(Ver.4.4以降)

×
▲
(※1)

× ×

FP2SH
AFP2231
AFP2235
AFP2255

● ●
(Ver.4.6以降)

×
▲
(※1)

× ×

AFP6221V3
AFP6211V3 ● ● ×

▲
(※1)

× ×

FP10SH AFP6221V2
AFP6211V2
AFP6221
AFP6211

● ● × × × ×

AFP3220C ● ● ● ● ▲ (※2) ▲ (※2)

FP3 AFP3210C
AFP3211C
AFP3212C

● ● ● ● ▲ (※2) ▲ (※2)

注）※1 FP2、FP2SH、FP10SHの各機種でFPプログラマⅡVer.2を使用する場合の制限
・ 以下の命令は読み書きできません。（異なる命令表示をする場合があります。）
ST↑, ST↓, AN↑, AN↓, OR↑, OR↓, OT↑, OT↓, ALT, DFI, SCLR, TML, F7, F8, F18, F34, F39, F69, F97, F102,
F103, F108, F109, F125～F128, F190～F374

・ パルスリレー(P)は正しく読み書きできません。P0～P63F→Y15360～Y1599Fになります。
・ インデックスレジスタについて
I0はIX、I1はIYとして修飾用レジスタとして使用する場合のみ読み書き可能です。
I2～IDは読み書きできません。

・ ビットインデックス修飾は「KP R＊＊＊＊」と表示されます。
・ シフトレジスタ命令について
SR WR98～SR WR252は読み書きできません。

・ 次のデバイス番号は、読み書きできません。
X2560～, Y2560～, R8560～, T/C2048～, SV2048～, EV2048～, DT90256～

※2実行できない機能や入力できない命令が一部あります。
※3 FP−eでハンディプログラマ（AFP1113V2, AFP1114V2）で使用できない機能。
・ 画面表示登録命令＜F180(SCR)＞
・ 画面表示切替命令＜F181(DSP)＞
・ 立ち上がり微分命令＜DFI＞
・ オンディレータイマ命令＜TML＞
・ ブロッククリア命令＜SCLR＞
・ 実数演算データ命令＜F309＞～＜F338＞
・ PID演算命令＜F355＞

ご
使
用
に
な
る
前
に

プログラミングツールの使用制限
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■プログラム入力の前に
プログラムを入力する前に必ず<プログラムのクリア
>操作を行ってください。

●Windows版ソフトFPWIN GRをご使用の場合

(1) と キーを同時に押して、画面を【オン

ラインモニタ】に切り替えてください。
(2)メニューの[編集 (E)]→[プログラム消去 (L)]を選
択してください。

(3)確認のメッセージが出たら、[はい (Y)]を選択して
ください。

●DOS版ソフトNPST－GRをご使用の場合

(1) と キーを同時に押して画面をオンライ

ンモニタに切り替えてください。

(2) キーで表示する【NPSTメニュー】の中から

[プログラム編集]→[プログラム消去]を選択し、

キーを押します。

(3)【PCプログラム消去】画面が出たら、 (実行)

キーを押します。

●FPプログラマIIをご使用の場合

キー操作

■プログラムの流用について
●Windows版ソフトFPWIN GRをご使用の場合

作成したプログラムを他の機種に流用したい場合、「機
種変換」機能により、機種を変換することができま
す。

●DOS版ソフトNPST−GRをご使用の場合

NPST−GRの[NPST環境設定]でシーケンサタイプを
「FP10SH」、「FP2」、「FP2SH」に設定してプログ
ラムを作成した場合、そのプログラムを「FP0」
「FP1」「FP－M」「FP3」用に変換することはで
きません。同様にFP0(10k)用に作成したプログラム
を「FP0」「FP1」「FP－M」「FP3」用に変換する
ことはできません。

■プログラムの保存についてのお願い
万一の事故、プログラム紛失に対応するため、下記
対策をお客様側で充分ご配慮ください。

●ドキュメントの作成をお願いします。
・プログラムの紛失やファイルの破壊、不用意な書
き換えなどに対応するため、作成した内容をプリ
ントアウトして、ドキュメントを保存、管理して
ください。

●パスワードの設定は慎重に行ってください。
・パスワード設定は、不用意な書き換えを防止する
ことを目的としていますが、パスワードを忘れる
と、プログラムの書き換えができなくなります。
また、パスワードを強制的に解除した場合は、プ
ログラムは消失してしまいます。パスワードを設
定する時には、仕様書と共に番号を控えておくな
ど、慎重な対応をお願い致します。

●プログラムのROM化をおすすめします。
・バックアップ電池の消耗によるプログラムの消失、
現場での不用意な書き換えを防止するため、RAM
に入力したプログラムをROM化されることをおす
すめします。PLCを長期にわたり、お使いになる場
合、機器に組み込んで出荷される場合は、特にご
配慮をお願いします。

プログラム入力の前に

ご
使
用
に
な
る
前
に
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■リレー番号の数え方について

●外部入力(X)、外部出力(Y)、内部リレー(R)、
リンクリレー(L)の場合

リレーは16点単位で扱うこともあるため、番号は10
進数と16進数を組み合わせで指定します。

1,2,3···
10進数

0,1,2···9,A,B···F
16進数

＜例＞外部入力Xの場合
X 0, X 1 X F. . . . . . . . . . . . . . . . .
X 10, X 11 X 1F. . . . . . . . . . . . . . . . .
X 20, X 21 X 2F. . . . . . . . . . . . . . . . .～ ～ ～

●タイマ接点(T)、カウンタ接点(C)の場合
タイマ／カウンタ接点の番号は、タイマ／カウンタの
番号に対応しており、10進数で指定します。

0, 1, 2 ···
10進数

T 0, T 1 T1007. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
C1008, C1009 C1023. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

■メモリエリア番号の数え方

データレジスタDT、ファイルレジスタFLなど各メモ
リエリアの番号は、10進数で指定します。(インデック
スレジスタを除く。）

＜例＞データレジスタDTの場合
DT 0, DT 1 DT9. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
DT10, DT11 DT19. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

～ ～ ～

■外部入出力のリレー番号について
●外部入力(X)で使用できるのは、実際に入力接点に
割り付けられているもののみです。

●外部出力(Y)で出力できるのは、実際に出力接点に
割り付けられているもののみです。
割り付けられていないYは、内部リレーとして使用
できます。

●番号の割り付けは、入出力ユニットの組み合わせ
に従って決まります。

ご
使
用
に
な
る
前
に

デバイス番号の指定について
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1シーケンス基本命令
●リレーシーケンス回路をもとにした最も基本とな
る命令群で、ビット単位で論理演算をする命令で
す。右図のように、リレーのコイルと接点の組み
合わせで表現されます。

●リレーには、1章で説明している種類のものがあり
ますが、命令によって指定できるリレーが決まっ
ています。各々の命令語の説明をご覧ください。

例）

・スタート命令
指定の接点のON／OFF状態を読み出します。

外部入力X0の状態を
読み出します。

・アウト命令
それまでの演算結果を指定したコイルに出力しま
す。

外部出力Y10に
それまでの演算結果
(ON/OFF)を出力し
ます。

R0

R0X0

ST

X1

OR

0

1

Y10R0
4

OT

OTST

AN

内部リレーコイル

出力コイル

入力接点

アドレス

内部
リレー
接点

母線

例

<ラダー図(ツールソフトでの入力画面)>

ご
使
用
に
な
る
前
に

基本命令の構成パターン
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2基本機能命令
●タイマ、カウンタ、シフトレジスタなどの機能を
実行する命令群です。

●設定値などを指定するため、複数ステップで構成
されます。 X0

Y30T5

値
タイマ5(0.1秒タイマの例)

例

TMX 5, K 30

タイマ５
の接点

[0.1秒タイマ(タイマ5)で、3.0秒を設定している例]
X0がONの時に計時し、3.0秒に達するとT5がONに
なります。

3制御命令
●プログラムを実行する順序、流れを決める命令群
です。条件によって、実行する部分を変更した
り、必要な部分だけを実行することができます。
実行する部分の指定などを行います。
複数ステップで構成されます。

［マスタコントロールリレー］
プログラムのある部分（MC・MCEで指定）を、
条件が成立した時だけ実行します。

［ジャンプ］
条件に応じて、実行しなくてもよい部分（JP・
LBL等で指定）を飛ばします。プログラムの実行
時間を短縮することにもなります。

［ステップラダー制御］
プログラムのある部分（SSTP・STPEで指定）を
独立した「工程」として扱い、順序実行や分岐実
行を行います。

［サブルーチンプログラム］
演算処理など繰り返して実行するプログラムをサ
ブルーチン（SUB・RETで指定）として、必要な
時に呼び出して実行します。

［割り込みプログラム］
通常のプログラムとは別に、条件が成立した瞬間
に実行する必要がある場合、割り込みプログラム
（INT・IRETで指定）として記述します。
割り込みが入った時に通常プログラムの実行を中
断して、実行されます。

4データ比較命令
●2つのデータを比較する命令群です。比較結果に応
じてON／OFFする接点として動作します。
複数ステップで構成されます。 Y30＜＝, DT 10, K100

例

[DT10の値とK100を比較する例]
DT10の値がK100以下の時、Y30をONにします。
DT10の値がK100よりも大きい時、Y30をOFFにしま
す。

ご
使
用
に
な
る
前
に
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■応用命令の構成

●応用命令は、応用命令番号、ニモニック、オペラ
ンドから成っています。

例）転送命令 (F0 MV)
DT0(D)にK0(S)を転送(MoVe)します。

F0 MV, K0, DT0
R0

0

応用命令番号 S D

アドレス ニモニック オペランド
内部リレー

応用命令番号は、その応用命令を書き込む時に指定
する番号です。

ニモニックは、その命令で処理する内容(例えば、デー
タの転送、算術演算など)を示します。

オペランドは、処理の対象や処理のしかたを示しま
す。S、D、nの3種類があります。命令語によって指
定する必要があるオペランドの数は異なります。

ソース
(Source) 処理の対象となるデータや、

処理のしかたを設定するデー
タです。

デスティネーション

(Destination) 処理結果の格納先です。

ナンバー
(number) 処理の対象やデータの処理の

しかたを設定する数値データ
です。

S

D
n

オペランドの種類

●オペランドは、1章で説明しているメモリエリア(レ
ジスタ)や定数で指定します。ただし、命令語に
よっては、指定できるメモリエリア(レジスタ)や定
数が決まっていますので、各々の命令語の説明を
ご覧ください。

■応用命令番号とプログラムの入力に
ついて

●応用命令には、応用命令番号が付けられていま
す。例えば、MV命令(16ビットデータ転送命令)の
応用命令番号は0(F0またはP0)です。

●応用命令を入力するときは、この応用命令番号を
入力します。

●毎スキャン実行型で使う場合は｢F｣と番号、微分実
行型で使う場合は｢P｣と番号で指定します。

＜毎スキャン実行型の入力＞

F0 MV, K0, DT0

Ｆ
０

R0

＜微分実行型の入力＞

P0 PMV, K0, DT0

Ｐ
０

R0

ご
使
用
に
な
る
前
に

応用命令の構成パターン
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■毎スキャン実行型と微分実行型

●応用命令には、毎スキャン実行型と微分実行型が
あります。

(1) 毎スキャン実行型 (Fと番号で入力)
内部リレーが成立している間、毎スキャン、繰り
返して実行します。

内部リレー

応用命令(F) 実行

1スキャン

ON
OFF

(2) 微分実行型 (Pと番号で入力)
内部リレーの立ち上がりを検出して、1スキャンの
み実行します。

内部リレー

応用命令(P) 実行

1スキャン

ON
OFF

●微分実行型命令(P命令)の内部リレーがONしつづ
けている間は、立ち上がり時のみ命令を実行し
て、以後は実行しません。

●RUNモードに切り替えた時やRUNモードで電源を
投入した時に微分実行型命令の内部リレーが最初
から成立している場合には最初のスキャンでは命
令を実行しません。

内部リレー

命令の動作

RUN
(電源ON)

実行します実行しません

●微分実行型命令(P命令)をMC～MCE命令、JP～
LBL命令など命令を実行する順序を変える命令(下
記①～⑦)と合わせて使用する場合、命令の実行と
カウント入力のタイミングにより、命令の動作が
変わりますのでご注意ください。
1 MC～MCE命令
2 JP～LBL命令
3 F19(SJP)～LBL命令
4 LOOP～LBL命令
5 CNDE命令
6ステップラダー命令
7 サブルーチン命令

参照 詳細については、｢4−3.立ち上がり検出方
式について｣をご覧ください。

●微分実行型応用命令(Pと番号で指定する命令)を、
アンドスタック命令やポップスタック命令と組み
合わせるときは、正しくない記述にならないよう
にご注意ください。詳しくは、｢4−7.プログラム
記述上のご注意｣をご覧ください。

ご
使
用
に
な
る
前
に
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■応用命令と内部リレー
●応用命令は、必ず内部リレーとペアにして使いま
す。内部リレーに指定したリレーシーケンス回路
の演算結果がONの時、応用命令は実行されます。

例）内部リレーR0がONの時、MV命令が実行さ
れ、DT0にK0が転送されます。

F0 MV, K0, DT0
R0

内部リレー

●応用命令を連続して使う場合、内部リレーが同じ場
合は、2つ目から内部リレーを省略することができ
ます。

例）

F0 MV, K50, DT1
R0

省略できます

F151 WRT, K0, DT1, K1, K0
R0

F0 MV, K50, DT1
R0

F151 WRT, K0, DT1, K1, K0

一つの内部リレーに対して、毎スキャン実行型命
令と微分型実行命令が混在している時は、次のよ
うにプログラミングしてください。

[例①] 毎スキャン実行型と微分実行型、それぞ
れに分けて記述する

F0 MV, DT0, DT1
R0

F0 MV, DT2, DT3

F60 CMP, DT1, DT3

P0 PMV, H8000, DT9058
R0

P157 PCADD, DT9054, DT0, DT30

[例②] PSHS・RDS・POPS命令を使用する

F0 MV, WR0, DT10
R0

F0 MV, LD1, DT11

P115 FIFT, DT10, DT11

PSHS

RDS

POPS

ご
使
用
に
な
る
前
に
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■FP1
メモリエリア名称

使用できるメモリエリアの点数・範囲
機能メモリエリア名称

C14・C16 C24・C40 C56・C72
機能

外部入力 X 208点(X0～X12F) 外部からの入力でON/OFFします。

外部出力 Y 208点(Y0～Y12F) 外部にON/OFF状態を出力します。

リ 内部リレー(注1) R 256点 1008点(R0～R62F) プログラム上でのみON/OFFするリレーです。リ 内部リレー(注1) R 256点
(R0～R15F)

1008点(R0～R62F) プログラム上でのみON/OFFするリレーです。

レ タイマ(注1) T 128点
(T0～T99/ 144点

(T0～T99/C100～C143)

タイマが設定時間に達するとONします。
タイマの番号に対応しています。

Ｉ
カウンタ(注1) C

(T0～T99/
C100～C127)

(注2)

(T0～T99/C100～C143)
(注2) カウンタがカウントアップするとONします。

カウンタの番号に対応しています。

特殊内部リレー R 64点(R9000～R903F) 特定の条件でON/OFFし、フラグ等として使用
するリレーです。

外部入力 WX 13ワード(WX0～WX12) 外部入力16点分をまとめて、16ビット1ワード
のデータとして指定する時の記号です。

外部出力 WY 13ワード(WY0～WY12) 外部出力16点分をまとめて、16ビット1ワード
のデータとして指定する時の記号です。

メ
内部リレー WR 16ワード

(WR0～WR15)
63ワード

(WR0～WR62)
内部リレー16点分をまとめて、16ビット1ワー
ドのデータとして指定する時の記号です。メ

モ

リ

データレジスタ(注1) DT
256ワード
(DT0～
DT255)

1660ワード
(DT0～
DT1659)

6144ワード
(DT0～
DT6143)

プログラム上で使用するデータメモリです。
16ビット(1ワード)単位で扱います。

リ

エ

リ

タイマ/カウンタ
設定値エリア(注1) SV

128ワード
(SV0～
SV127)

144ワード
(SV0～SV143)

タイマの目標値、カウンタの初期値を格納する
データメモリです。タイマ/カウンタの番号に対
応しています。

リ

ア
タイマ/カウンタ
経過値エリア(注1) EV

128ワード
(EV0～
EV127)

144ワード
(EV0～EV143)

タイマ/カウンタ動作時の経過値を格納するデー
タメモリです。タイマ/カウンタの番号に対応し
ています。

特殊データレジスタ DT 70ワード(DT9000～DT9069) 特定の内容を格納するデータメモリです。
各種の設定やエラーコードが格納されています。

インデックス
レジスタ

IX

IY
2ワード(IX, IY) メモリエリアのアドレス、定数の修飾用レジス

タです。

制

マスタコントロール
リレー(MCR)点数

MC 16点 32点
制
御
命
令

ラベル数
(JP+LOOP数) LBL 32ラベル 64ラベル

命
令
点
ステップラダー数 SSTP 64ステージ 128ステージ

点
数 サブルーチン数 SUB 8サブルーチン 16サブルーチン数

割り込みプログラム数 INT － 9プログラム

定 10進定数 K
K－32,768～K32,767 (16ビット演算時)

定 10進定数 K
K－2,147,483,648～K2,147,483,647 (32ビット演算時)

数
16進定数 H

H0～HFFFF (16ビット演算時)数
16進定数 H

H0～HFFFFFFFF (32ビット演算時)

注）1. 電源を切ったり、RUNモード→PROG.モードへ切り替えたりしても、その直前の状態を記憶する保持型と、リセット
される非保持型のいずれかに設定することができます。保持型/非保持型の選択は、システムレジスタで設定します。

2. タイマ/カウンタの点数は、システムレジスタNo.5の設定によって、変更できます。表の番号は、システムレジスタ
No.5がデフォルト設定のときのものです。

１
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■FP−M
使用できるメモリエリアの点数・範囲

メモリエリア名称
C16T

C20R
C20T
C32T

C20RC
C20TC
C32TC

機能

外部入力 X 208点(X0～X12F) 外部からの入力でON/OFFします。

外部出力 Y 208点(Y0～Y12F) 外部にON/OFF状態を出力します。

リ
内部リレー(注1) R

256点
(R0～15F) 1008点(R0～R62F) プログラム上でのみON/OFFするリレーです。

レ

ー

タイマ(注1) T 128点
(T0～T99/ 144点

(T0～T99/C100～C143)

タイマが設定時間に達するとONします。
タイマの番号に対応しています。

ー
カウンタ(注1) C

(T0～T99/
C100～C127)

(注2)

(T0～T99/C100～C143)
(注2) カウンタがカウントアップするとONします。

カウンタの番号に対応しています。

特殊内部リレー R 64点(R9000～R903F) 特定の条件でON/OFFし、フラグ等として使用
するリレーです。

外部入力 WX 13ワード(WX0～WX12) 外部入力16点分をまとめて、16ビット1ワード
のデータとして指定する時の記号です。

外部出力 WY 13ワード(WY0～WY12) 外部出力16点分をまとめて、16ビット1ワード
のデータとして指定する時の記号です。

内部リレー WR 63ワード(WR0～WR62) 内部リレー16点分をまとめて、16ビット1ワー
ドのデータとして指定する時の記号です。

メ

モ
データレジスタ
(注1)

DT
256ワード
(DT0～
DT255)

1660ワード
(DT0～
DT1659)

6144ワード
(DT0～
DT6143)

プログラム上で使用するデータメモリです。
16ビット(1ワード)単位で扱います。

リ

エ

リ

タイマ/カウンタ
設定値エリア(注1) SV

128ワード
(SV0～
SV127)

144ワード(SV0～SV143)
タイマの目標値、カウンタの初期値を格納する
データメモリです。タイマ/カウンタの番号に対
応しています。

リ

ア
タイマ/カウンタ
経過値エリア(注1) EV

128ワード
(EV0～
EV127)

144ワード(EV0～EV143)
タイマ/カウンタ動作時の経過値を格納するデー
タメモリです。タイマ/カウンタの番号に対応し
ています。

特殊データレジスタ DT
70ワード
(DT9000～
DT9069)

112ワード
(DT9000～DT9069)
(DT9080～DT9121)

特定の内容を格納するデータメモリです。
各種の設定やエラーコードが格納されています。

インデックス
レジスタ

IX

IY
2ワード(IX, IY) メモリエリアのアドレス、定数の修飾用レジス

タです。

制

マスタコントロール
リレー(MCR)点数

MC 16点 32点

制
御
命

ラベル数
(JP+LOOP数) LBL 32ラベル 64ラベル

命
令
点
ステップラダー数 SSTP 64ステージ 128ステージ令

点
数
サブルーチン数 SUB 8サブルーチン 16サブルーチン

数

割り込みプログラム数 INT 2プログラム
(INT4, INT5)

9プログラム

10進定数 K
K－32,768～K32,767 (16ビット演算時)

定 10進定数 K
K－2,147,483,648～K2,147,483,647 (32ビット演算時)

数
16進定数 H

H0～HFFFF (16ビット演算時)数
16進定数 H

H0～HFFFFFFFF (32ビット演算時)

注）1. 電源を切ったり、RUNモード→PROG.モードへ切り替えたりしても、その直前の状態を記憶する保持型と、リセット
される非保持型のいずれかに設定することができます。保持型/非保持型の選択は、システムレジスタで設定します。

2. タイマ/カウンタの点数は、システムレジスタNo.5の設定によって、変更できます。表の番号は、システムレジスタ
No.5がデフォルト設定のときのものです。
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■FP3、FP10SH

メモリエリア名称
使用できるメモリエリアの点数・範囲

メモリエリア名称
FP3 FP10SH

外部入力 X 2,048点(X0～X127F) 8,192点(X0～X511F)

外部出力 Y 2,048点(Y0～Y127F) 8,192点(Y0～Y511F)

内部リレー(注1) R 1,568点(R0～R97F) 14,192点(R0～R886F)

リ
リンクリレー(注1) L 2,048点(L0～L127F) 10,240点(L0～L639F)

リ
レ
ー
タイマ(注1)(注2) T

256点(T0～T199／C200～C255) 3 072点(T0～T2999／C3000～C3071)ー
カウンタ(注1)(注2) C

256点(T0～T199／C200～C255) 3,072点(T0～T2999／C3000～C3071)

パルスリレー P 2,048点(P0～P127F)

異常報知リレー E 2,048点(E0～E2047)

特殊内部リレー R 176点(R9000～R910F)

外部入力 WX 128ワード(WX0～WX127) 512ワード(WX0～WX511)

外部出力 WY 128ワード(WY0～WY127) 512ワード(WY0～WY511)

内部リレー WR 98ワード(WR0～WR97) 887ワード(WR0～WR886)

リンクリレー WL 128ワード(WL0～WL127) 640ワード(WL0～WL639)

データレジスタ(注1) DT 2,048ワード(DT0～DT2047) 10,240ワード(DT0～DT10239)

メ
モ

リンクレジスタ(注1) LD 256ワード(LD0～LD255) 8,448ワード(LD0～LD8447)メ
モ
リ
エ

タイマ／カウンタ
設定値エリア(注1) SV 256ワード(SV0～SV255) 3,072ワード(SV0～SV3071)

エ
リ
ア

タイマ／カウンタ
経過値エリア(注1) EV 256ワード(EV0～EV255) 3,072ワード(EV0～EV3071)

ア

ファイルレジスタ(注1) FL

FP3 (16K):
8,189ワ－ド～22,525ワード(FL0～FL22524)
FP3(10K) :
0ワ－ド～8,189ワード(FL0～FL8188)

32,765ワード(FL0～FL32764)

特殊データレジスタ DT 256ワード(DT90000～DT90255) 512ワード(DT90000～DT90511)

インデックスレジスタ I 2ワード(IX、IY) 14ワード×16バンク(I0～ID)

マスタコントロールリ
レー(MCR)点数

MC 64点
256点（90Kステップの増設メモリを使用す
る時は、第1・第2プログラムで合計512点使

用可能）

制
御
命
令

ラベル数(JP+LOOP数) LBL 256点（JP、LOOP、F19共通）
256点（JP、LOOP、F19共通、90Kステッ
プの増設メモリを使用する時は、第1・第2
プログラムで合計512点使用可能）命

令
点

ステップラダー数(注4) SSTP 1,000工程 1,000工程（第1プログラムでのみ使用可能）
点
数 サブルーチン数 SUB 100サブルーチン 100サブルーチン

（第1プログラムでのみ使用可能）

割り込みプログラム数 INT 25プログラム 25プログラム
（第1プログラムでのみ使用可能）

10進定数 K
K–32,768～K32,767 (16ビット演算時)

10進定数 K
K–2,147,483,648～K2,147,483,647 (32ビット演算時)

定
数 16進定数 H

H0～HFFFF (16ビット演算時)定
数 16進定数 H

H0～HFFFFFFFF (32ビット演算時)

浮動小数点形実数 f ×使用不可
F–1.175494×10–38～F–3.402823×1038

F1.175494×10–38～F3.402823×1038

注）1.電源を切ったりRUNモード→PROG.モードへ切り替えた場合、その直前の状態を記憶する保持型と、リセットされる非
保持型のいずれかに設定することができます。保持型／非保持型の選択は、システムレジスタで設定します。

2.タイマ／カウンタの点数は、システムレジスタNo.5の設定によって、変更できます。上記の表の番号は、システムレジス
タNo.5が初期設定のときのものです。

3.ファイルレジスタの容量は、システムレジスタNo.0およびNo.1の設定により変わります。

4.保持・非保持の設定ができます。
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X 外部入力

■外部入力(X)のはたらき
外部入力は、入力に接続したリミットスイッチや光
電スイッチなどの外部入力機器から送られる信号を
取り込むためのリレーです。

入力：ON

X Y

入力

X接点：ON 演
算
制
御
部

入
力
イ
ン
タ
ー
フ
ェ
ー
ス

プログラム

■使用上の制限について

●割り付けられていない外部入力は使用できませ
ん。

●演算(プログラム)で外部入力のON／OFF状態を変
化させることはできません。

●プログラム上での使用回数に制限はありません。

Y 外部出力

■外部出力(Y)のはたらき
外部出力は、出力に接続したソレノイドや表示器な
どの負荷に、プログラム演算の結果を信号として送
るためのリレーです。外部出力のON／OFF状態が制
御信号として出力されます。

X Y

出力

演
算
制
御
部

出
力
イ
ン
タ
ー
フ
ェ
ー
ス

R

R

演 算

アウト

負荷：ON

アウト

プログラム

■使用上の制限について

●割り付けられていない外部出力は、内部リレーと
して使用できます。(ただし、保持型に指定するこ
とはできません。)

●接点として使用するときは、使用回数に制限はあ
りません。

●演算結果の出力先として指定する場合(OT命令、
KP命令)は、原則として1プログラム中に1回のみ
使用できます(二重出力の禁止)。

●システムレジスタNo.20の設定で、二重出力を許可
することもできます。また、SET命令、RST命令
での使用は、二重出力になりません。

Yn

Yn 二重出力

１
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R 内部リレー

■内部リレー(R)のはたらき
●内部リレーは、プログラム上でのみ動作するリレー
です。ON／OFF状態は、外部に出力されません。
演算結果が出力されてONになると(コイル：ON)、
接点として使用している同じリレーがONになります。

F0 MV
R

内部リレー
R

■非保持型リレーと保持型リレー

●内部リレーには、電源を切ったり、RUNから
PROG.モードに切り替えたときに、

1 停止する直前のON／OFF状態を記憶し、復帰後、
その状態で運転を再開させることができる「保持
型リレー」

2停止するときにリセットされる「非保持型リレー」
の2種類があります。

●システムレジスタNo.7で、保持型にするものと非
保持型にするものを指定できます。保持型リレー
の先頭をワード番号で指定すると、それより前が
非保持型に、それ以降が保持型になります。
(FP0、FPΣを除く）

No.7の値
(保持型の先頭番号)

非保持型

保持型

保持型、非保持型の初期設定
機種 非保持型 保持型

FP10SH、FP2SH R 0～R499F
(8000点)

R5000～R886F
(6192点)

FP3 R 0～R 59F
(960点)

R 600～R 97F
(608点)

FP2 R 0～R199F
(3200点)

R2000～R252F
(848点)

FP1(C14、C16)
FP−M(C16)

R 0～R 9F
(160点)

R 100～R 15F
(96点)

FP1(C24～C72)
FP−M(C20、C32)

R 0～R 9F
(160点)

R 100～R 62F
(848点)

■FP−eの非保持型／保持型エリア
●カレンダタイマ付き機種で電池を接続した時は、シ
ステムレジスタで下記設定を変更できます。

機種 非保持型 保持型
FP−e R 0～R60F

(976点)
R610～R62F
(32点)

■FP0の非保持型／保持型エリア
●FP0の場合、下表の固定エリアとなります。（T32を
除く。）

機種 非保持型 保持型
FP0
C10、C14、C16

R 0～R60F
(976点)

R610～R62F
(32点)

FP0
C32、SL1

R 0～R 54F
(880点)

R 550～R 62F
(128点)

●FP0 T32タイプの場合、初期設定では、下表のエ
リアとなります。またシステムレジスタNo.8によ
り、非保持型／保持型のエリアを変更することも
できます。

機種 非保持型 保持型
FP0 T32 R 0～R 9F

(160点)
R100～R62F
(848点)

■FPΣ/FP−Xの非保持型／保持型エリア
●オプションのバックアップ電池を使用しない場合
は、保持型エリアは下表の固定エリアとなります。

機種 非保持型 保持型
FPΣ R 0～R89F

(1440点)
R900～R97F
(128点)

FP−X R 0～R247F
(3968点)

R2480～R255F
(128点)

●オプションのバックアップ電池を使用する場合は、
システムレジスタを設定することで非保持型／保持
型のエリアを変更することもできます。初期設定で
は、上表のエリアとなります。

■イニシャライズスイッチ使用時の動作
(FP2、FP2SH、FP3、FP10SH)

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側(INITIALIZE側)に倒すと、内部リレーRは
全てOFFになります。保持型に指定している場合
もOFFします。

●FP10SH/FP2SHでは、イニシャライズ／テストス
イッチを上側に倒してもクリアしないように、シ
ステムレジスタNo.4で設定することができます。

■使用上の制限について

●接点として使用する時は、使用回数に制限はあり
ません。

●演算結果の出力先として指定する場合(OT命令、
KP命令)は、原則として1プログラム中に1回のみ
使用できます(2重出力の禁止)。

●システムレジスタNo.20の設定で、2重出力を許可
することもできます。また、SET命令、RST命令
での使用は、2重出力になりません。
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R9000番台 特殊内部リレー

■特殊内部リレー(R9000番台)の
はたらき

●特殊内部リレーは、特定の条件でON／OFFする
リレーです。ON／OFF状態は、外部に出力されま
せん。プログラム上でのみ動作します。

●特殊内部リレーには、主につぎのようなものがあ
ります。
1動作状態フラグ
ON／OFFで動作状態を知らせます。
・運転(RUN)中(R9020)
・強制入出力中(R9029)
・リンク局の動作(R9060～R907F)
・比較命令の結果(R900A～R900C)
・高速カウンタ制御中(R903A～R903D)、など

2エラーフラグ
エラー発生時にONになり、異常を知らせます。
・演算エラー(R9007, R9008)

3特殊な条件でON／OFFするリレー
プログラム上で必要な条件を選んで利用できます。
・常時ONリレー(R9010)
・1スキャンごとにON／OFF(R9012)
・イニシャルパルスリレー (R9013～R9014)
・クロックパルス(R9018～R901E)、など

■イニシャライズスイッチ使用時の動作
（FP2、FP2SH、FP3、FP10SH)

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側(INITIALIZE側)に倒すと、特殊内部リレー
R9000～R910FはOFFになります。ただし、自己
診断エラーNo.44以下のエラーが発生している時
は、R9000～R9008はクリアされません。

１
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T タイマ

■タイマ(T)のはたらき
●タイマが動作して、設定した時間に達すると、タ
イマと同じ番号のタイマ接点がONします。

●タイマがタイムアップした状態のときに、タイマ
の実行条件がOFFになると、タイマ接点はOFFに
なります。

TM n

Tn

タイマ番号

タイマ接点:ON

Tn:ON

n:タイマ番号

タ
イ
ム
ア
ッ
プ

■使用上の制限について

●接点として使用する時は、使用回数に制限はあり
ません。

■イニシャライズスイッチ使用時の動作
（FP2、FP2SH、FP3、FP10SH)

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側(INITIALIZE側)に倒すと、タイマ接点は
OFFになります。保持型に指定している場合も
OFFします。

●FP10SH/FP2SHでは、イニシャライズ／テストス
イッチを上側に倒してもクリアしないように、シ
ステムレジスタNo.4で設定することができます。

C カウンタ

■カウンタ(C)のはたらき
●減算式プリセットカウンタが動作して、0に達する
と、カウンタと同じ番号のカウンタ接点がONしま
す。

●カウンタのリセット入力をONにすると、カウンタ
接点はOFFになります。

CT n

Cn

カウンタ番号

カウンタ接点:ON

Cn:ON

n:カウンタ番号

カ
ウ
ン
ト
ア
ッ
プ

リセット入力

カウント入力

■使用上の制限について

●接点として使用する時は、使用回数に制限はあり
ません。

■イニシャライズスイッチ使用時の動作
（FP2、FP2SH、FP3、FP10SH)

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側(INITIALIZE側)に倒すと、カウンタ接点は
OFFになります。保持型に指定している場合も
OFFします。

●FP10SH/FP2SHでは、イニシャライズ／テストス
イッチを上側に倒してもクリアしないように、シ
ステムレジスタNo.4で設定することができます。
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タイマ／カウンタ共通項目
■タイマ／カウンタの区分け

●タイマとカウンタは同じエリアを分けて使用して
います。

●タイマとカウンタの区分けは、システムレジスタ
No.5で行います。変更することもできます。

●カウンタの先頭番号を指定すると、それより前が
タイマに、それ以降がカウンタになります。

●システムレジスタNo.5とNo.6に同じ値を設定する
と、タイマは非保持型、カウンタは保持型になりま
す。通常、同じ値を設定するようにしてください。

No.5の値
(カウンタの先頭番号)

非保持型

保持型

タイマ/カウンタ区分けの初期設定

機種 タイマ カウンタ
FP10SH、
FP2SH

T 0～T2999
(3000点)

C3000～C3071
(72点)

FP3 T 0～T 199
(200点)

C 200～C 255
(56点)

FP2 T 0～T 999
(1000点)

C1000～C1023
(24点)

FPΣ、FP−X T 0～T1007
(1008点)

C1008～C1023
(16点)

FP0 T 0～T 99
(100点)

C100～C 143
(44点)

FP−e T 0～T 99
(100点)

C100～C 143
(44点)

FP1(C14、C16)
FP−M(C16)

T 0～T 99
(100点)

C 100～C 127
(28点)

FP1(C24～C72)
FP−M(C20、C32)

T 0～T 99
(100点)

C 100～C 143
(44点)

■保持型／非保持型の区分け

●タイマ接点、カウンタ接点、設定値エリア、経過
値エリアの内容を、電源OFF時やRUN→PROG.切
り替え(停止)時に保持し、復帰したときにその状態
で運転を開始させることができます。

●システムレジスタNo.6で、保持型にするものと非
保持型にするものを指定できます。FP0はT32の
み。電池未装着のユニットは設定してもデータは
不定となります。

●保持型の先頭をワード番号で指定すると、それよ
り前が非保持型に、それ以降が保持型になりま
す。

No.6の値
(保持型の先頭番号)

非保持型

保持型

保持型、非保持型の初期設定

機種 非保持型 保持型
FP10SH、
FP2SH

0～2999
(3000点)

3000～3071
(72点)

FP3 0～ 199
(200点)

200～ 255
(56点)

FP2 0～ 999
(1000点)

1000～1023
(24点)

FP1(C14、C16)
FP−M(C16)

0～ 99
(100点)

100～ 127
(28点)

FP1(C24～C72)
FP−M(C20、C32)

0～ 99
(100点)

100～ 143
(44点)

■FP0の非保持型／保持型エリア
●FP0の場合、下表の固定エリアとなります。（T32を
除く。）

機種 非保持型 保持型
FP0
C10、C14、C16

0～139
(140点)

140～143
(4点)

FP0
C32、SL1

0～127
(128点)

128～143
(16点)

●FP0 T32タイプの場合、初期設定では、下表のエ
リアとなります。またシステムレジスタNo.6によ
り、非保持型／保持型のエリアを変更することも
できます。
機種 非保持型 保持型
FP0 T32 0～99 (100点) 100～143 (44点)

■FP−eの非保持型／保持型エリア
●カレンダタイマ付き機種で電池を接続した時は、シ
ステムレジスタで下記設定を変更できます。
機種 非保持型 保持型
FP−e 0～139 (140点) 140～143 (4点)

SVは保持されませ
ん。※

SVを保持します。

※SVを保持したい場合は２つの方法があります。
1.データレジスタ（DT)への転送命令の設定
にて保持をおこない、RUNモード開始後DTから
SVへ転送するように､設定してください。

2.電池付きの機種をご使用ください。

■FPΣ/FP−Xの非保持型／保持型エリア
●オプションのバックアップ電池を使用しない場合
は、保持型エリアは下表の固定エリアとなります。
機種 非保持型 保持型
FPΣ、
FP−X

0～1007 (1008点) 1008～1023 (16点)

●オプションのバックアップ電池を使用する場合は、
システムレジスタNo.6により、非保持型／保持型の
エリアを変更することもできます。初期設定では、
上表のエリアとなります。
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■イニシャライズスイッチ使用時の動作
（FP2、FP2SH、FP3、FP10SH)

●保持型に設定しているタイマ／カウンタの接点、
設定値エリア、経過値エリアは、イニシャライズ
／テストスイッチを上側(INITIALIZE側)に倒す
と、0クリアされます。

●FP10SH/FP2SHでは、イニシャライズ／テストス
イッチを上側に倒してもクリアしないように、シ
ステムレジスタNo.4で設定することができます。
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L リンクリレー （FPΣ/FP−Xの場合）

■リンクリレー(L)のはたらき
●リンクリレーは、複数のコントローラをネット
ワークを介して接続しているときに、その間で共
有して使用する「PLC間リンク」用のリレーで
す。

●あるPLCでリンクリレー(コイル)に演算結果を出力
すると、ネットワークに接続されている別のPLC
に送信され、同じ番号のリンクリレー(接点)にその
演算結果が反映されます。

LnON

Ln ON

コミュニ
ケーション
カセット
(RS485)

MEWNET–W0

送信用に
設定

受信用に
設定

送信

受信

リンクリレーを使用すると、このように、PLC間で
ビット情報をやりとりすることができます。

■リンクリレーの使用範囲

●リンクリレーは、ネットワークの種類やユニット
の組み合わせによって、使用できる範囲が異なっ
ています。使用する範囲や点数は、ネットワーク
ごとに設定する必要があります。

＜MEWNET－W0の場合＞
コントロールユニット1台で最大1,024点が使用でき
ます。PLC間リンクでL0～L63Fの範囲で使用できま
す。

■保持型リレーと非保持型リレーの設定

●リンクリレーには、電源を切ったり、RUNモード
からPROG.モードに切り替えて停止したときに、

1 停止から運転再開までの間、停止する直前のON／
OFF状態を保持する「保持型リレー」

2停止時にリセットされる「非保持型リレー」の2種
類があります。

●オプションのバックアップ電池がない場合は、全数
非保持型となります。

●オプションのバックアップ電池を使用する場合は、
システムレジスタNo.10で非保持型、保持型の範囲
を指定できます。

範囲 システムレジスタNo. 備考

L0～L63F No.10 W0のリンク

保持型リレーの先頭をワード番号で指定すると、
それより前が非保持型に、それ以降が保持型にな
ります。例えば、システムレジスタNo.10を10にす
ると、L0～L9Fが非保持型、L100～L63Fが保持型
になります。

●受信用リンクリレーとして使用する場合は、シス
テムレジスタで保持型に指定していても、保持動
作は行われませんので、ご注意ください。

■使用上の制限について

●接点として使用するときは、使用回数に制限はあ
りません。

●演算結果の出力先として指定する場合(OT命令、
KP命令)は、原則として1プログラム中に1回のみ
使用できます(二重出力の禁止)。

●システムレジスタNo.20の設定で、二重出力を許可
することもできます。また、SET命令、RST命令
での使用は、二重出力になりません。
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L リンクリレー （FP2、FP2SH、FP3、FP10SHの場合)

■リンクリレー(L)のはたらき
●リンクリレーは、複数のコントローラをネット
ワークで接続しているときに、その間で共有して
使用する「PLC間リンク」用のリレーです。

(1) MEWNET－Hリンク(同軸ケーブル使用)
FP3、FP10SHが接続できます。

(2) MEWNET－Wリンク(ワイヤケーブル使用)
FP3、FP10SH、FP2、FP2SHが接続できます。

(3) MEWNET－Pリンク(光ファイバ使用)
FP3、FP10SHが接続できます。

●あるPLCでリンクリレー(コイル)に演算結果を出力
すると、ネットワークで接続されている別のPLC
に送信され、同じ番号のリンクリレー(接点)にその
演算結果が反映されます。

Ｃ
Ｐ
Ｕ

リンク局

LnON

Ｃ
Ｐ
Ｕ

リンク局

Ln ON

リンク
ユニット MEWNET

送信用に
設定

受信用に
設定

送信

受信

リンクリレーを使用すると、このように、PLC間で
ビット情報をやりとりすることができます。

■リンクリレーの使用範囲

●リンクリレーは、ネットワークの種類やユニット
の組み合わせによって、使用できる範囲が異なっ
ています。使用する範囲や点数は、ネットワーク
ごとに設定する必要があります。

＜MEWNET－W、MEWNET－Pの場合＞
リンクユニット１台で最大1024点が使用できます。
1台目(PC間リンク0)でL0～L63F、2台目(PC間リン
ク1)でL640～L127Fの範囲で使用します。

＜MEWNET－W2の場合＞
リンクユニット１台あたり最大4096点が使用できま
す。MEWNET−W2設定メニューで使用範囲を指定
してください。

1 FP2SHの場合は、L0～L639Fの範囲で指定できま
す。MEWNET–Wを併用するときは、L0～L127F
の範囲は使えません。

2 FP2の場合は、L0～L127Fの範囲で指定できます。
また、MEWNET－W2設定メニューにより、内部
リレーなどをリンクリレー代わりに使用すること
もできます。
ただし、MEWNET－Wを併用するときは、L0～
L127FはMEWNET－W2で使用できません。

＜MEWNET－Hの場合＞
最大10240点が使用できます。MEWNET－Hリンク
設定ソフトで使用する範囲を設定してください。

1 FP10SHの場合は、L0～L639Fの範囲で使用でき
ます。MEWNET–WまたはMEWNET–Pのリンク
ユニットを併用するときは、L0～L127Fは使えま
せんので、ご注意ください。

2 FP3の場合は、L0～L127Fを使用することができ
ます。また、MEWNET－Hリンク設定ソフトを使
用すると、内部リレーなどをリンクリレー代わり
に使用することができます。
ただし、MEWNET－WまたはMEWNET－Pのリ
ンクユニットを併用するときは、L0～L127Fは
MEWNET－Hでは使えません。

MEWNET－Hで使用可能

MEWNET－P、MEWNET－W
で使用可能
MEWNET－Hでも使用できま
す。

L0～L127F
(2048点)

L1280

L639F
(8192点)

～
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■保持型リレーと非保持型リレーの設定

●リンクリレーには、電源を切ったり、RUNモード
からPROG.モードに切り替えて停止した時に、

1 停止から運転再開までの間、停止する直前のON／
OFF状態を保持する「保持型リレー」

2停止時にリセットされる「非保持型リレー」の2種
類があります。

●システムレジスタNo.10、No.11、No.16で、保持型
にするものと非保持型にするものを指定できます。

範囲 システムレジスタNo.

L 0～L 63F No.10

L 640～L127F No.11

L1280～L639F No.16

保持型リレーの先頭をワード番号で指定すると、
それより前が非保持型に、それ以降が保持型にな
ります。例えば、システムレジスタNo.10を10にす
ると、L0～L9Fが非保持型、L100～L63Fが保持型
になります。

●初期値では全数保持型です。
●受信用リンクリレーとして使用する場合は、シス
テムレジスタで保持型に指定していても、保持動
作は行われませんので、ご注意ください。

＜例＞

非保持

保持

非保持

保持

No.10

No.11

L0

L63F

～

L640

L127F

～

非保持

保持

No.16

L1280

L639F

～

■使用上の制限について

●接点として使用する時は、使用回数に制限はあり
ません。

●演算結果の出力先として指定する場合(OT命令、
KP命令)は、原則として1プログラム中に1回のみ
使用できます(2重出力の禁止)。

●システムレジスタNo.20の設定で、2重出力を許可
することもできます。また、SET命令、RST命令
での使用は、2重出力になりません。

■イニシャライズスイッチ使用時の動作
（FP2、FP2SH、FP3、FP10SH)

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側(INITIALIZE側)に倒すと、リンクリレーL
は全てOFFになります。保持型に指定している場
合もOFFします。

●FP10SH/FP2SHでは、イニシャライズ／テストス
イッチを上側に倒してもクリアしないように、シ
ステムレジスタNo.4で設定することができます。
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P パルスリレー（FP10SH/FP2/FP2SH）

■パルスリレー(P)のはたらき
●パルスリレーは、1スキャンのみONするリレーで
す。ON／OFF状態は、外部に出力されません。プ
ログラム上でのみ動作します。

●立ち上がり検出アウト命令(OT↑)または立ち下が
り検出アウト命令(OT↓)を実行することによって
のみONします。

●パルスリレーを実行条件に使用すると、立ち上が
りまたは立ち下がりを検出した1スキャンのみ動作
します。

＜例1＞入力X0の立ち上がりで微分実行する。
X0 P0

P0 Y10

↑

X0

P0

Y10

1スキャン

＜例2＞入力X1の立ち下がりで微分実行する。
X1 P1

P1 Y11

↓

X1

P1

Y11

1スキャン

■使用上の制限について

●パルスリレーは、電源を切るとクリアされます。
●OT↑命令またはOT↓命令の出力先として指定す
る場合は、原則として、1プログラム中に1回のみ
使用できます(2重出力の禁止)。

●接点として使用する時は、使用回数に制限はあり
ません。

●OT命令、KP命令、SET命令、RST命令、ALT命
令の出力先として、パルスリレーを指定すること
はできません。

●応用命令の格納先として、ワード単位のパルスリ
レー(WP)を指定することはできません。

E 異常報知リレー（FP10SH/FP2SH）

■異常報知リレー(E)のはたらき
●異常報知リレーは、ユーザが任意に割り付けた異
常条件を内部リレーに反映させ、メモリに記憶さ
せておくためのリレーです。

●異常報知リレーは、ユーザプログラムのSET/RST
命令によりON／OFFさせます。

●異常報知リレーがONになると、CPUユニット内の
メモリエリアに、ONになっている異常報知リレー
の個数、リレー番号、および最初にONになった時
のカレンダタイマのデータが格納されます。

DT90400 ONになっているリレーの個数

DT90401 ONになっているリレー番号DT90401
～DT90419

ONになっているリレー番号

DT90420 分/秒データ 最初にリレーが
ONになった時のDT90421 日/時データ

最初にリレーが
ONになった時の
カレンダタイマ

DT90422 年/月データ
カレンダタイマ
のデータDT90422 年/月データ のデータ

●異常報知リレーは、最大500個分までメモリエリア
に記憶されます。ただし、ユーザがモニタまたは
操作できるのは、DT90401～DT90419の範囲のみ
です。

■使用上の制限および注意

●異常報知リレーEをOT命令、KP命令、ALT命令の
出力先に指定することはできません。

●異常報知リレーEをプログラム上の複数箇所で
SET/RST命令によりON／OFFさせることができま
す。ただし、2重使用のチェックは行われません。
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■異常報知リレーのセットプログラム

●異常報知条件で異常報知リレーをONさせるために
は、下記のようにSET命令を使用してください。

●異常報知リレーは、異常条件がOFFになっても保
持されます。

＜例＞異常が発生するとX0がONになる場合

X0 E15
E15をセット

S
X0 : ON

DT90420

K 3

K21

K12

K 5

K 0

K 0

K 4

K21

K12

K 5

K15

K 0

ONになって
いる異常報知
リレーの数
ONになって
いる異常報知
リレーの
リレー番号

+1

DT90421

DT90422

DT90400

DT90401

DT90402

DT90403

DT90404

DT90405

DT90400のリ
レー番号の異常
報知リレーが
ONになった時
のカレンダタイ
マのデータ

■任意の異常報知リレーのリセットプ
ログラム

●異常が修復された場合に、異常報知リレーをOFF
にするには、RST命令を使用してください。

＜例＞ 異常が修復するとX1がONになる場合

X1 E12
E12をリセットR

X1 : ON

K 4

K21

K12

K 5

K 0

K 0

K 3

K21

K 5

K 0

K 0

DT90400
ー1

DT90401

DT90402

DT90403

DT90404

DT90405

ONになって
いる異常報知
リレーの数
ONになって
いる異常報
知リレーの
リレー番号

■全バッファエリアのクリア

下記のいずれかの方法で行ってください。

●異常報知リレーをすべてリセットするには、右記
の方法と同様にRST命令使って、特殊データレジ
スタDT90400を指定してください。

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチを
上側(INITIALIZE側)に倒すと、異常報知リレーEは
すべてOFFになり、格納バッファがクリアされます。
(イニシャライズ／テストスイッチでクリアしたくな
い場合は、システムレジスタNo.4の設定を変更して
ください。）

■バッファエリア、先頭のクリア
●リレー番号格納エリアのうち、DT90400と
DT90401のみ、RST命令にて特殊データレジスタ
を直接指定してクリアする事ができます。
DT90400を指定した場合、バッファ内のエラー情
報が全てクリアされ、DT90401を指定した時は
バッファエリア先頭のリレー番号がクリアされ、
下記の例のようにバッファが詰まります。

＜例＞ RST命令にてDT90401の内容を削除した時

K 3

K 1

K 2

K 4

K17

DT90401

ユーザーから
見える範囲

ユーザーから
見ることが
できない範囲

K18

K19

K20

K21

K499

K500

DT90402

DT90403

DT90404

DT90417

DT90418

DT90419

格納バッファ1

格納バッファ2

格納バッファ3

格納バッファ4

格納バッファ17

格納バッファ18

格納バッファ19

格納バッファ20

格納バッファ21

格納バッファ499

格納バッファ500

X1
DF R DT90401

K 2

K 3

K 4

K 5

K18

DT90401

ユーザーから
見える範囲

ユーザーから
見ることが
できない範囲

K19

K20

K21

K22

K500

DT90402

DT90403

DT90404

DT90417

DT90418

DT90419

格納バッファ1

格納バッファ2

格納バッファ3

格納バッファ4

格納バッファ17

格納バッファ18

格納バッファ19

格納バッファ20

格納バッファ21

格納バッファ499

格納バッファ500
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DT データレジスタ

■データレジスタ(DT)のはたらき
●データレジスタは、ワード(16ビット)単位で扱うメ
モリエリアで、16ビットで構成される数値データ
等を格納します。

０００１１０１００１ ０ １１ ０００DT n

[DTnに数値を書き込むプログラム例]

F0, MV, ○○○○, DT n
定数K
またはH

●32ビットデータを扱う場合は、2個のデータレジス
タをひとつのダブルワードのデータレジスタとし
て扱います。
下位16ビットのデータレジスタの番号を指定しま
す。

0001 1010 0101 0010

DT n

0001 1010 0101 1000

DT n+1

■非保持型データと保持型データ

●データレジスタには、電源を切ったり、RUNから
PROG.モードに切り替えたときに、

1 停止する直前の内容を記憶し、復帰後、その状態
で運転を再開させることができる「保持型データ
レジスタ」

2停止するときに内容がリセットされる「非保持型
データレジスタ」の2種類があります。

●システムレジスタNo.8で、保持型にするものと非
保持型にするものを指定できます。保持型データ
レジスタの先頭番号を指定すると、それより前が
非保持型に、それ以降が保持型になります。（FP0
はT32のみ。FPΣ/FP−Xは右を参照して下さい。）

No.8の値
(保持型の先頭番号)

非保持型

保持型

●初期値では、全数保持型です(FP0、FPΣ、FP−X
を除く)。

■FP0の非保持型／保持型エリア
●FP0の場合、保持型エリアは、下表の固定エリアと
なります。（T32を除く。）

機種 非保持型 保持型
FP0
C10、C14、C16

DT0～
DT1651
(1652ワード)

DT1652～
DT1659
(8ワード)

FP0
C32、SL1

DT0～
DT6111
(6112ワード)

DT6112～
DT6143
(32ワード)

●FP0 T32タイプの場合、初期設定では、すべて保
持型エリアとなります。またシステムレジスタ
No.8により、非保持型／保持型のエリアを設定す
ることもできます。

■FP−eの非保持型／保持型エリア
●カレンダタイマ付き機種で電池を接続した時は、シ
ステムレジスタで下記設定を変更できます。
機種 非保持型 保持型
FP−e DT0～DT1651

(1652ワード)
DT1652～DT1659
(8ワード)

■FPΣ/FP−Xの非保持型／保持型エリア
●オプションのバックアップ電池を使用しない場合
は、保持型エリアは下表の固定エリアとなります。
また、システムレジスタNo.8は変更しないでくださ
い。

機種 非保持型 保持型
FPΣ

FP−X C30、C60

DT0～
DT32709
(32710ワード)

DT32710～
DT32764
(55ワード)

FP−X C14 DT0～
DT12229
(12230ワード)

DT12230～
DT12284
(55ワード)

●オプションのバックアップ電池を使用する場合は、
システムレジスタNo.8を設定することで、非保持型
／保持型のエリアを設定することもできます。全エ
リアを保持型に変更することもできます。また、初
期設定では、上表のエリアとなります。

■イニシャライズスイッチ使用時の動作
（FP2、FP2SH、FP3、FP10SH)

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側(INITIALIZE側)に倒すと、データレジスタ
DTは全て0クリアされます。保持型に指定してい
る場合も0クリアされます。

●FP10SH/FP2SHでは、イニシャライズ／テストス
イッチを上側に倒してもクリアしないように、シ
ステムレジスタNo.4で設定することができます。

１
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DT 特殊データレジスタ

■特殊データレジスタのはたらき

●特殊データレジスタは、特定の内容が格納される
メモリエリアです。

●読み出し専用のエリアと書き込みもできるエリア､
システムで使用しているエリアがあります。

●特殊データレジスタ番号の桁数は、機種により変
わります。

機種 桁数 メモリエリア番号
FP0(T32を除く), FP−e
FP1、FP−M、FP3

4桁 DT9000～

FP0(T32), FPΣ、FP−X
FP2、FP2SH、FP10SH

5桁 DT90000～

＜例＞

5桁の場合

4桁の場合 ＤＴ９０５５

０を追加すると、5桁
の番号になります。

下3桁は
同じです。

ＤＴ９００５５

●特殊データレジスタには、主につぎのようなもの
があります。
1環境設定、動作状態

システムレジスタや各種の命令などで設定されて
いるPLCの動作状態が格納されています。

・内蔵高速カウンタの設定
・リンク通信状態など
2エラー内容

異常が発生したユニット等が格納されます。
・自己診断エラーコード(DT9000/DT90000)
・異常が発生したユニットのスロットNo.
・リモートI/O異常子局No.
・演算エラーが発生したアドレス
(DT9017～DT9018/DT90017～DT90018)

3カレンダタイマ

カレンダタイマで計時している年、月、日、時、
分、秒、曜日が格納されます(DT9053～DT9057/
DT90053～DT90057)。

■イニシャライズスイッチ使用時の動作

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチを
上側(INITIALIZE側)に倒すと、特殊データレジスタ
は全て0クリアされます。ただし、自己診断エラー
No.44以下のエラーが発生している時は、DT9000ま
たはDT90000はクリアされません。
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FL ファイルレジスタ

■ファイルレジスタ(FL)のはたらき
●ファイルレジスタは、ワード（16ビット）単位で
扱うメモリエリアで、16ビットで構成される数値
データ等を格納します。データレジスタと全く同
様に使うことができます。

０００１１０１００１ ０ １１ ０００FL n

FP10SH、FP2SH : n=0～32764
FP3(16K) : n=0～22524
FP3(10K) : n=0～8188
FP2(16K) : n=0～14332
FP2(32K) : n=0～30716

●ダブルワード指定もデータレジスタと同様に可能
です。32ビットデータを扱うことができます。

●ファイルレジスタの数は、機種、システムレジス
タの設定によって異なります。

機種 ファイルレジスタのワード数
FP10SH 32,765ワード
FP3(16K) 最大22,525ワード(注)
FP3(10K) 最大 8,189ワード(注)
FP2(32K) 最大 30,717ワード(注)
FP2(16K) 最大 14,333ワード(注)
FP2SH 32,765ワード×3バンク

注）ワード数は機種およびシステムレジスタの設
定に応じて変ります。

■非保持型データと保持型データ

ファイルレジスタの非保持型、保持型の設定は、シ
ステムレジスタNo.9で行います。
デフォルト設定では、すべて保持型になっています。

■イニシャライズスイッチ使用時の動作

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側（INITIALIZE側）に倒すと、ファイルレジ
スタは0クリアされます。保持型に指定している場
合も0クリアされます。

●FP10SH/FP2SHでは、イニシャライズ／テストス
イッチを上側に倒しても０クリアしないように、
システムレジスタNo.4で設定することができま
す。

WX, WY, WR, WL
■WX、WY、WR、WLのはたらき
●リレー(X、Y、R、L)を16点まとめて扱うことがで
きます。

●1ワード(16ビット)のメモリエリアですので、デー
タメモリとして扱うこともできます。

●ワード単位扱いのメモリエリアの構成は次の通り
です。
各々次のように番号が対応します。

RF RE RD RC RB RA R9 R8 R7 R6 R5 R4 R3 R2 R1 R0

WR0

WR1

WR2

R1F R1E ・ ・ ・ ・ ・ ・ ・ ・ ・ ・ ・R12 R11 R10

R2F R2E ・ ・ ・ ・ ・ ・ ・ ・ ・ ・ ・R22 R21 R20

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側(INITIALIZE側)に倒すと、WX、WY、
WR、WLは0クリアされます。保持型に指定してい
る場合も0クリアされます。

●パルスリレー(P)、異常報知リレー(E)をワード単位
で扱うことはできません。

■WX、WY、WR、WLの使用例
●WXは、デジスイッチ、キーボード入力の取り込み
に、WYは、7セグメント表示管への出力に利用で
きます。

●WRは、シフトレジスタにも使用します。
●いずれもワード単位の16点分のモニタに使用でき
ます。

■使用上の注意

●メモリエリアを構成する各リレーのON／OFF状態
が変化すれば、メモリエリアの値も変わります。

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1

WR0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

WR0

R1がONすると

(H9)

(HB)
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SV タイマ/カウンタ設定値エリア

■設定値エリア(SV)のはたらき
●タイマまたはカウンタの設定値は、タイマ／カウン
タと同じ番号の設定値エリアSVに格納されます。

TM n, K 30

設定値

SVn
K30

(10進数)

●設定値は、プログラムのTM命令またはCT命令を記
述するときに10進数またはSVのNo.で指定します。

●SVは1ワード16ビットのメモリエリアで0～32,767
の10進数が格納されます。

■設定値エリア(SV)の利用
RUNモード中でも、設定値エリアを書き換えること
によってタイマ／カウンタ設定値の変更が可能です。
1プログラム(応用命令)で読み出し／書き込みが可能
設定値エリアの値を、データ転送命令の格納先な
どに指定することによって、プログラムで書き換
えられます。
2プログラミングツールで読み出し／書き込みが可能
設定値エリアを、プログラミングツールで書き換
えられます。

■参考

SVとEVは、タイマあるいはカウンタと1対1で対応
します。

タイマ・カウンタ
番号

設定値エリア 経過値エリア

T0
T1
:
:

SV0
SV1
:
:

EV0
EV1
:
:

■イニシャライズスイッチ使用時の動作
（FP2、FP2SH、FP3、FP10SH)

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側(INITIALIZE側)に倒すと、タイマ／カウン
タ設定値エリアSVは全て0クリアされます。保持型
に指定している場合も0クリアされます。

●FP10SH/FP2SHでは、イニシャライズ／テストス
イッチを上側に倒しても０クリアしないように、
システムレジスタNo.4で設定することができま
す。

EV タイマ/カウンタ経過値エリア

■経過値エリア(EV)のはたらき
●タイマまたはカウンタが実行されている間の経過
値が、タイマ／カウンタと同じ番号の経過値エリ
アEVに格納されます。

●EVが0になった時、同じ番号のタイマ接点または
カウンタ接点をONにします。

●EVは1ワード16ビットのメモリエリアで0～
32,767の10進数が格納されます。

TM n, K 30

Tn

SVnの値

SVn
K30

0

EVnの値

EVn
K30

29

28

1

EVn
0

減算

減算終了で
Tn:ON

■経過値エリア(EV)の利用
動作中のタイマ／カウンタの経過値を変更して動作
を延長したり短縮することができます。

1プログラム(応用命令)で読み出し／書き込みが可能
経過値エリアの値を、データ転送命令などで指定す
ることによって、プログラムで書き換えられます。

2プログラミングツールで読み出し／書き込みが可能
経過値エリアの値を、プログラミングツールで書
き換えられます。

■イニシャライズスイッチ使用時の動作
（FP2、FP2SH、FP3、FP10SH)

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側(INITIALIZE側)に倒すと、タイマ／カウン
タ経過値エリアEVは全て0クリアされます。保持
型に指定している場合も0クリアされます。

●FP10SH/FP2SHでは、イニシャライズ／テストス
イッチを上側に倒しても０クリアしないように、
システムレジスタNo.4で設定することができま
す。
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IX, IY インデックスレジスタ (FP0・FP−e・FP1・FP－M・FP3用)

■インデックスレジスタのはたらき

●インデックスレジスタは、メモリエリアのアドレス
や定数を間接的に指定する場合に使用するレジスタ
です。

●インデックスレジスタの値によって、アドレスや定
数を変えることを「インデックス修飾」といいま
す。

●IXとIYの16ビットレジスタ2点があります。
●応用命令のオペランドについてのみインデックス
修飾が可能です。

■インデックスレジスタ使用時のご注意

●インデックスレジスタをインデックス修飾するこ
とはできません。

＜例＞IXIX、IXIY
●アドレス修飾の結果が各メモリエリアの領域を越
える場合は演算エラーになります。

例）修飾の結果、アドレスが負の値になったり大
きな値になる場合

●32ビット定数を修飾する時は、IXを指定します。
この時はIXとIYを合わせて、32ビットデータとし
て扱います。

下位16ビット上位16ビット

IXの内容IYの内容

修飾結果は、32ビットデータになります。

■インデックスレジスタで修飾できる
内容

(1)応用命令で使用するメモリエリアの番号

(2)応用命令で指定する定数の値
K定数(16ビット、32ビット)、
H定数(16ビット、32ビット)

注）命令語によりインデックス修飾で指定できない
ものもあります。各命令語の説明のページの
「指定できるメモリエリアの種類」の項でご確
認ください。

■イニシャライズスイッチ使用時の動作
（FP3)

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側(INITIALIZE側)に倒すと、インデックスレ
ジスタIXおよびIYは0クリアされます。

■インデックス修飾のしかた

＜例1＞格納先をインデックス修飾する

F0 MV, DT 0, IX
X0

F0 MV, K100, IXWR0

IXの設定

DT0の値によって、K100を書き込むWRのアドレス
が変わります。
例） DT0の値がK10の時

IX WR0 → WR10
↓
K10
↓
10 + 0 ＝ 10

K100は、WR10に書き込まれます。

＜例2＞転送元をインデックス修飾する

F0 MV, DT 1, IX
X0

F0 MV, IXWR0, DT 0

IXの設定

DT1の値によって、DT0に値を転送するWRのアドレ
スが変わります。
例） DT1の値がK9の時

IX WR0 → WR 9
↓
K 9
↓
9 + 0 ＝ 9

WR9の値がDT0に転送されます。
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1アドレスの修飾

アドレス＝基準アドレス+IX・IYの値（K定数）

例） DT11を修飾する

基準アドレス IXの値 対象アドレス
11 + K0 = DT11
11 + K10 = DT21
11 + K–10 = DT1

2定数の修飾

定数＝基準値+IX・IYの値

例１）K100を修飾する

基準値 IXの値 定数
K100 + K0 = K100
K100 + K10 = K110
K100 + K–10 = K90

例２）H10を修飾する

基準値 IXの値 定数
H10 + HA = H1A
H10 + H10 = H20

I0～ID インデックスレジスタ(FPΣ/FP−X用)

■インデックスレジスタのはたらき

●インデックスレジスタは、リレーやメモリエリア
のアドレス、オペランドに指定する値を間接的に
指定する場合に使用するレジスタです。

●インデックスレジスタの値によって、アドレスや
定数を変えることを「インデックス修飾」といい
ます。

●使用できるインデックスレジスタは、I0～I9および
IA～IDの計14点です。

●使用方法は、前頁のFP0·FP1·FP−M·FP3用と同様
です。

■インデックスレジスタ使用時のご注意

●インデックスレジスタをインデックス修飾するこ
とはできません。

＜例＞ I0I0、I1I1

●インデックスレジスタを別のインデックスレジス
タでインデックス修飾することは可能です。

＜例＞ ○(可能)：I0IA、×(不可)：I0I0

●アドレス修飾の結果が各メモリエリアの領域を越
える場合は演算エラーになります。

例）修飾の結果、アドレスが負の値になったり大
きな値になる場合

●32ビット定数を修飾するときは、指定した番号と
次の番号のインデックスレジスタを合わせて、32
ビットデータとして扱います。

下位16ビット上位16ビット

Inの内容In+1の内容

修飾結果は、32ビットデータになります。

注）32ビット定数を修飾するときは、IDを指定しな
いでください。

■インデックスレジスタで修飾できる
内容

(1)応用命令で使用するメモリエリアの番号

(2)応用命令で指定する定数の値
K定数(16ビット、32ビット)、
H定数(16ビット、32ビット)

注）命令語によりインデックス修飾で指定できない
ものもあります。各命令語の説明のページの
「指定できるメモリエリアの種類」の項でご確
認ください。
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I0～ID インデックスレジスタ (FP10SH/FP2/FP2SH用)

■インデックスレジスタのはたらき

●インデックスレジスタは、リレーやメモリエリア
のアドレス、オペランドに指定する値を間接的に
指定する場合に使用するレジスタです。

●インデックスレジスタの値によって、アドレスや
定数を変えることを「インデックス修飾」といい
ます。

●FP10SH/FP2/FP2SHで使用できるインデックスレ
ジスタは、I0～I9およびIA～IDの計14点です。

●FP10SH/FP2SHの場合は、インデックスレジスタ
のバンクエリアがあるため、そのバンクを切り替
えることにより14点×16バンク=224点のインデッ
クスレジスタが使用できます。

■インデックスレジスタ使用時のご注意

●インデックスレジスタをインデックス修飾するこ
とはできません。

＜例＞ I0I0、I1I1

●インデックスレジスタを別のインデックスレジス
タでインデックス修飾することは可能です。

＜例＞ ○(可能)：I0IA、×(不可)：I0I0

●アドレス修飾の結果が各メモリエリアの領域を越
える場合は演算エラーになります。

例）修飾の結果、アドレスが負の値になったり大
きな値になる場合

●32ビット定数を修飾する時は、指定した番号と次
の番号のインデックスレジスタを合わせて、32
ビットデータとして扱います。

下位16ビット上位16ビット

Inの内容In+1の内容

修飾結果は、32ビットデータになります。

注）32ビット定数を修飾する時は、IDを指定しない
でください。

■イニシャライズスイッチ使用時の動作

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側(INITIALIZE側)に倒すと、インデックスレ
ジスタI0～IDは0クリアされます。

●FP10SH/FP2SHでは、イニシャライズ／テストス
イッチを上側に倒しても０クリアしないように、
システムレジスタNo.4で設定することができま
す。

■インデックスレジスタで修飾できる
内容

(1)応用命令で使用するメモリエリアの番号

(2)応用命令で指定する定数の値
K定数(16ビット、32ビット)、
H定数(16ビット、32ビット)

(3)下記の基本命令で使用するリレー番号
ST、ST/、AN、AN/、OR、OR/、OT、KP、
SET、RST、OT↑、 OT↓

(4)下記の基本命令で指定する各命令番号
TM、CT、MC、MCE、JP、LOOP、CALL、
FCAL(FCALはFP10SH/FP2SHのみ使用可能で
す。)

(5)下記の基本命令で使用するメモリエリアの番号
TM、CT、SR

注）命令語によりインデックス修飾で指定できない
ものもあります。各命令語の説明のページの
「指定できるメモリエリアの種類」の項でご確
認ください。
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1応用命令で指定するメモリエリアの番号の修飾

アドレス＝基準アドレス+I0～IDの値（K定数）

I0DT11
例） DT11を修飾する

基準アドレス I0の値 対象アドレス
11 + K0 = DT11
11 + K10 = DT21
11 + K–10 = DT1

＜例1＞格納先をインデックス修飾する

F0 MV, DT 0, I0
X0

F0 MV, K100, I0DT100

I0の設定

DT0の値によって、K100を書き込むDTのアドレスが
変わります。
例） DT0の値がK10の時

I0 DT100 → DT110
↓
K10
↓
10 + 100 ＝ 110

K100は、DT110に書き込まれます。

＜例2＞転送元をインデックス修飾する

F0 MV, DT 1, I0
X0

F0 MV, I0DT100, DT 0

I0の設定

DT1の値によって、DT0に値を転送するDTのアドレ
スが変わります。
例） DT1の値がK9の時

I0 DT100 → DT109
↓
K 9
↓
9 + 100 ＝ 109

DT109の値がDT0に転送されます。

2応用命令で指定する定数の値の修飾
定数＝基準値+I0～IDの値

I0K100

I0H10

例1）16ビット定数K100を修飾する

基準値 I0の値 16ビット定数
K100 + K0 = K100
K100 + K10 = K110
K100 + K–10 = K90

例2）16ビット定数H10を修飾する

基準値 I0の値 16ビット定数
H10 + HA = H1A
H10 + H10 = H20

I0K 0
例3）32ビット定数K0を修飾する

基準値 (I1,I0)の値 32ビット定数
K0 + K10000 = K10000
K0 + K60000 = K60000
K0 + K999999= K999999
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3基本命令で指定するリレー番号の修飾

番号＝基準番号+I0～IDの値（K定数・H定数）

IAX10
例） X10を修飾する

基準番号 IAの値 対象番号
10 + H0 = X10
10 + HF = X1F
10 + H–10 = X 0
19 + K7 = X20
19 + K–11 = X E

＜例1＞実行条件をインデックス修飾する

F0 MV, DT 0, I0
R0

F35 +1, DT100

I0の設定
I0X0

DT0の値によって、F35命令の実行条件が変わります。
例） DT0がK10の時

I0 X0 → XA
↓
K10
↓
10 + 0 ＝ 10(10進) → A(16進)

F35命令はXA:ON時に実行されます。

＜例2＞出力先をインデックス修飾する

F0 MV, DT 2, I0
R0

I0の設定
I0Y10X0

DT2の値によって、X0:ON時の出力先が変わります。
例） DT0がHFの時

I0 Y10 → Y1F
↓
HF
↓
F + 10 ＝ 1F

X0:ON時、Y1FがONになります。

＜例3＞格納先をインデックス修飾する

F0 MV, DT 0, I0
X0

F0 MV, K100, I0WR0

I0の設定

DT0の値によって、K100を書き込むWRのアドレス
が変わります。
例） DT0の値がK10の時

I0 WR0 → WR10
↓
K10
↓
10 + 0 ＝ 10

K100は、WR10に書き込まれます。

＜例4＞転送元をインデックス修飾する

F0 MV, DT 1, IB
X0

F0 MV, IBWR0, DT 0

IBの設定

DT1の値によって、DT0に値を転送するWRのアドレ
スが変わります。
例） DT1の値がK9の時

IB WR0 → WR 9
↓
K 9
↓
9 + 0 ＝ 9

WR9の値がDT0に転送されます。
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特にご注意いただきたいこと
外部入力リレー(X)、外部出力リレー(Y)、内部リレー
(R)について、リレー番号をインデックス修飾する場
合は、リレー番号の下1桁目が16進数、上位桁が10進
数であることに注意してください。

10進数
1, 2, 3 12. . . . . . . .

16進数
0, 1, 2, 3 9 A,B F. . . . . . .

X 0, X 1 X F. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
X 10, X 11 X 1F. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
X 20, X 21 X 2F. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .～ ～ ～

Ｘ

＜例＞外部入力Xの場合

I0X0の例

I0の値
対象となるアドレス

K H
対象となるアドレス

0 0 X0

1 1 X1

: : :

9 9 X9

10 A XA

: : :

15 F XF

16 10 X10

: : :

31 1F X1F

: : :

159 9F X9F

160 A0 X100

161 A1 X101

: : :

255 FF X15F

256 100 X160

257 101 X161

: : :

265 10A X169

267 10B X16A

: : :

4基本命令の命令番号の修飾

タイマ番号
＜例＞ TML20を修飾する TML I020. . . . . . . .

カウンタ番号
＜例＞ CT3000を修飾する CT I03000. . . . . . . .

シフトレジスタ番号
＜例＞ SRWR0を修飾する SR I0WR0. . . . . . . .

マスタコントロール番号
＜例＞ MCE1を修飾する MCE I01. . . . . . . . . .

ジャンプ命令でのラベル番号指定
＜例＞ JP1を修飾する JP I01. . . . . . . . . . . . . . . .

ループ命令でのラベル番号指定
＜例＞ LOOP5を修飾する LOOP I05. . . . . . . .

サブルーチンプログラム番号
＜例＞ CALL10を修飾する CALL I010. . . . . . .

注）タイマ番号およびカウンタ番号は、設定値にメ
モリエリアを指定している時にのみ修飾できま
す。

TMXI0 0, SV0

設定値エリア
No.指定

定数で設定値を指定している時は、修飾できま
せん。

TMXI0 0, K30

定数指定
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■インデックスレジスタのバンク切り替え(FP10SH/FP2SHのみ)
●FP10SH/FP2SHのインデックスレジスタは、バン
クを切り替えることにより、プログラム上で使用
する点数を最大224点(14点×16バンク)まで拡張す
ることができます。

I0
I1
I2
I3
I4
I5
I6
I7
I8
I9
IA
IB
IC
ID

バンク
0

バンク
1

バンク
2

バンク
15

●レジスタバンク設定命令F410(SETB)またはレジス
タバンク切り替え命令F411(CHGB)を使用して、
バンクNo.を指定すると、それ以降で使用するI0～
IDは、バンクを切り替える前のI0～IDとは別のイ
ンデックスレジスタとして使用できます。

●バンクは、プログラムの先頭アドレスを実行する
前に自動的にバンク0に設定されます。
第2プログラムの先頭アドレスを実行する前にも、
自動的にバンク0に設定されます。

●割り込みプログラム、サブルーチンなど副プログ
ラムで使用するインデックスレジスタのバンク
No.は、副プログラムの先頭でF411(CHGB)命令、
副プログラムの末尾でF412(POPB)命令を実行して
指定してください。

<例1>レジスタバンク設定命令によるバンク切替

F410 SETB, H 3
R9010

F410 SETB, H 2
R9010

F410 SETB, H 1

バンク1の
I0～ID

バンク2の
I0～ID

バンク3の
I0～ID

R9010

①

②

バンク0の
I0～ID

F410 SETB, H 1

③

0

①～③のそれぞれのエリアで使用するI0には別々の値
を設定できます。それぞれの範囲でのみ、設定した
値は有効です。

<例2>割り込みプログラム内でのバンク切替

END

R9010
F411 CHGB, H2

INT 0

R9010
F412 POPB

IRET

主プロ
グラム

副プロ
グラム
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LD リンクレジスタ(FPΣ/FP−Xの場合)

■リンクレジスタ(LD)のはたらき
●リンクレジスタは、コントロールユニットをネッ
トワークで接続しているときに、その間で共有し
て使用する「PLC間リンク」用のデータメモリで
す。

●あるPLCでリンクレジスタにデータを書き込むと、
ネットワークで接続されている別のPLCで、同じ番
号のリンクレジスタにその内容が格納されます。

LDn

送信

受信

LDn

MEWNET–W0
コミュニ
ケーション
カセット
(RS485)

リンクレジスタを使用すると、このように、データ
を書き込むだけでPLC間でデータをやりとりするこ
とができます。

■リンクレジスタの使用範囲

●リンクレジスタは、ネットワークの種類やユニッ
トの組み合わせによって使用できる範囲が異なっ
ています。使用する範囲や点数は、ネットワーク
ごとに設定する必要があります。

<MEWNET－W0の場合>

コントロールユニット1台で最大128ワードが使用で
きます。PLC間リンクでLD0～LD127の範囲で使用
できます。

■保持型レジスタと非保持型レジスタ
の設定

●リンクレジスタには、電源を切ったり、RUNモード
からPROG.モードに切り替えて停止したときに、

1 停止から運転再開までの間、停止する直前の内容
を保持する「保持型レジスタ」

2停止時にリセットされる「非保持型レジスタ」の2
種類があります。

●オプションのバックアップ電池がない場合は、全数
非保持型となります。

●オプションのバックアップ電池を使用する場合は、
システムレジスタNo.12で非保持型、保持型の範囲を
指定できます。

範囲 システムレジスタNo. 備考

LD0～LD127 No.12 W0のリンク

保持型レジスタの先頭番号を指定すると、それよ
り前が非保持型に、それ以降が保持型になります。
例えば、システムレジスタNo.12を64にすると、
LD0～LD63が非保持型、LD64～LD127が保持型
になります。

●受信用リンクレジスタとして使用する場合は、シ
ステムレジスタで保持型に指定していても、保持
動作は行われませんので、ご注意ください。
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LD リンクレジスタ(FP2、FP2SH、FP3、FP10SH用)

■リンクレジスタ(LD)のはたらき
●リンクレジスタは、複数のコントローラをネット
ワークで接続しているときに、その間で共有して
使用する「PLC間リンク」用のデータメモリで
す。
(1) MEWNET－Hリンク(同軸ケーブル使用)
FP3、FP10SHが接続できます。

(2) MEWNET－Wリンク(ワイヤケーブル使用)
FP3、FP10SH、FP2、FP2SHが接続できます。
(3) MEWNET－Pリンク(光ファイバ使用)
FP3、FP10SHが接続できます。

●あるPLCでリンクレジスタにデータを書き込むと、
ネットワークで接続されている別のPLCで、同じ番
号のリンクレジスタにその内容が格納されます。

Ｃ
Ｐ
Ｕ

リンク局

LDn

Ｃ
Ｐ
Ｕ

リンク局

MEWNET
送信

受信

LDn

リンクレジスタを使用すると、このように、データ
を書き込むだけでPLC間でデータをやりとりするこ
とができます。

■リンクレジスタの使用範囲

●リンクレジスタは、ネットワークの種類やユニッ
トの組み合わせによって使用できる範囲が異なっ
ています。使用する範囲や点数は、ネットワーク
ごとに設定する必要があります。

<MEWNET－W、MEWNET－Pの場合>
リンクユニット１台で最大128ワードが使用できます。
１台目（PC間リンク0）でLD0～LD127、２台目
（PC間リンク1）でLD128～LD255の範囲で使用し
ます。

＜MEWNET－W2の場合＞
リンクユニット１台あたり最大4096ワードが使用で
きます。MEWNET−W2設定メニューで使用範囲を
指定してください。

1 FP2SHの場合は、LD0～LD8447の範囲で指定でき
ます。MEWNET–Wを併用するときは、LD0～
LD255の範囲は使えません。

2 FP2の場合は、LD0～LD255の範囲で指定できます。
また、MEWNET－W2設定メニューにより、内部
リレーなどをリンクリレー代わりに使用すること
もできます。ただし、MEWNET－Wを併用すると
きは、LD0～LD255の範囲はMEWNET－W2では
使用できません。

<MEWNET－Hの場合>
最大8192ワードが使用できます。MEWNET－Hリン
ク設定ソフトで使用する範囲を設定してください。

1 FP10SHの場合は、LD0～LD8447の範囲で使用で
きます。MEWNET－WまたはMEWNET－Pのリ
ンクユニットを併用するときは、LD0～LD255は
使えませんので、ご注意ください。

2 FP3の場合は、LD0～LD255を使用することができ
ます。また、MEWNET－Hリンク設定ソフトを使
用すると、ファイルレジスタなどをリンクレジス
タ代わりに使用することができます。
ただし、MEWNET－WまたはMEWNET－Pのリ
ンクユニットを併用するときは、LD0～LD255は
MEWNET－Hでは使えません。

MEWNET－Hで使用可能

MEWNET－P、MEWNET－Wで
使用可能
MEWNET－Hでも使用できます。

LD0～LD255
(256ワード)

LD256

LD8447
(8,192ワード)

～
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■保持型レジスタと非保持型レジスタ
の設定

●リンクレジスタには、電源を切ったり、RUNモー
ドからPROG.モードに切り替えて停止した時に、

1 停止から運転再開までの間、停止する直前の内容
を保持する「保持型レジスタ」

2停止時にリセットされる「非保持型レジスタ」の2
種類があります。

●システムレジスタNo.12、No.13、No.17で、保持型に
するものと非保持型にするものを指定できます。

範囲 システムレジスタNo.

LD 0～LD 127 No.12

LD 128～LD 255 No.13

LD 256～LD8447 No.17

保持型レジスタの先頭番号を指定すると、それよ
り前が非保持型に、それ以降が保持型になります。
例えば、システムレジスタNo.12を64にすると、
LD0～LD63が非保持型、LD64～LD127が保持型
になります。

●初期値では全数保持型です。
●受信用リンクレジスタとして使用する場合は、シ
ステムレジスタで保持型に指定していても、保持
動作は行われませんので、ご注意ください。

＜例＞

非保持

保持

非保持

保持

No.12

No.13

LD0

LD127

～

LD128

LD255

～

非保持

保持

No.17

LD256

LD8447

～

■イニシャライズスイッチ使用時の動作
（FP2、FP2SH、FP3、FP10SH)

●PROG.モードでイニシャライズ／テストスイッチ
を上側(INITIALIZE側)に倒すと、リンクレジスタ
LDは全て0クリアされます。保持型に指定してい
る場合も0クリアされます。

●FP10SH/FP2SHでは、イニシャライズ／テストス
イッチを上側に倒しても０クリアしないように、
システムレジスタNo.4で設定することができま
す。
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K 10進定数・整数型

■10進定数(K)のはたらき
●バイナリデータを10進数に換算したものです。入
力時および読み出し時には、数値の前に“K”を付
けて指定してください。

●タイマの設定値など主にデータの大きさや数量を
指定するときに使います。

●10進定数Kは、PLC内部では、下記のように16
ビット単位のBINデータとして処理します。

●最上位ビット(ビット15)で、正負が決まります。
［0のときは正の数(＋)、1のときは負の数(－)］
最上位ビットを符号ビットともいいます。

００００００００００１００ ０ ００

15 12 9 5 0

[+]

<例> 10進数“+32”(K32)

１１１１１１１１１１１００ ０ ００

15 12 9 5 0

[－]

<例> 10進数“–32”(K–32)

●データは通常1ワード(16ビット)単位で扱います
が、2ワード(32ビット)をまとめて扱うこともあり
ます。この場合も最上位ビットが符号ビットにな
ります。

●10進定数で指定できる範囲は下記のとおりです。
16ビット演算時 K–32,768～K32,767. . . . . .
32ビット演算時 K–2,147,483,648～. . . . . .

K2,147,483,647

H 16進定数

■16進定数(H)のはたらき
●バイナリデータを16進数に換算したものです。入
力時および読み出し時には、数値の前に“H”を付
けて指定してください。

●システムレジスタの設定や応用命令のコントロー
ルデータの指定など、主に16ビットデータの1と0
の並びを指定するときに使います。また、BCD
データを指定するときにも使用します。

●16進定数Hは、PLC内部では、下記のように16
ビット単位のBINデータとして処理します。

００００００００００１０１０１０

15 12 9 5 0
<例> 16進数“2A”(H2A)

2 A

●データは通常1ワード(16ビット)単位で扱いますが、
2ワード(32ビット)をまとめて扱うこともあります。

●16進定数で指定できる範囲は下記のとおりです。
16ビット演算時 H0～HFFFF. . . . . . .
32ビット演算時 H0～HFFFFFFFF. . . . . . .

１
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M 文字定数

■文字定数(M)のはたらき
●バイナリデータをアスキーコードとして扱うもの
です。入力時には、“M”を付けて文字を指定して
ください。

●文字定数を設定できる命令は、ASC命令（F95)と
特殊設定命令(SYS1)と文字列命令(F257～F265)と
メッセージ表示命令(F149)です。ツールソフトで
のみ入力できます。

●文字定数Mは、PLC内部では下記のように指定され
たメモリエリアにBINデータとして格納されます。

54 45

<例>文字定数M MEWNETを入力すると

1ワード

4E 57 45 4D

T E N W E M

1ワード 1ワード

(文字)

(アスキーコード)

と指定のエリアに格納されます。

１
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f 浮動小数点形実数（FP0、FP−e、FPΣ、FP−X、FP2、FP2SH、FP10SH用）

■演算できる浮動小数点形実数の範囲

●メモリエリアに格納できる実数データの範囲は下
記のとおりです。
負の範囲
－1.175494×10−38 ～ －3.402823×1038

正の範囲
1.175494×10−38 ～ 3.402823×1038

●実数演算結果が多数桁にわたる場合も、実際の処
理は仮数部7桁まで有効となります。

例）実際の演算結果が0.33333333······のとき、
格納されるデータは0.3333333となります。

■浮動小数点形実数を格納するエリア

浮動小数点形実数演算命令で、実数に変換されたデー
タを格納するエリアは1データあたり2ワード32ビット
分のエリアを使用します。従って、実数データを格納
したエリアを転送命令などで操作する場合は、2ワー
ド32ビット単位で動かすようにしてください。

＜例1＞ 浮動小数点データをDT0に指定して格納す
ると、データはDT0～DT1に入ります。

F313 F%, DT10, DT20, DT0

演算結果をDT0～DT1に格納します。

DT10
DT11

(f1.0) DT20
DT21

(f2.0) DT0
DT1

(f0.5)

格納先

＜例2＞ DT0～DT1に格納された浮動小数点データを
転送するときは、32ビットデータ転送(F1)
命令などを使用してください。

F1 DMV, DT0, DT100

転送元
DT0
DT1

(f1.234)

転送先
DT100
DT101

(f1.234)

■浮動小数点形実数演算の処理
1整数デバイス指定による方法
●命令により、S(ソース:データを呼び出すエリア)、
D(デスティネーション:結果の格納エリア)に記号
%あるいは記号#を付けることにより、S(ソース)
の場合は、整数データを実数データに自動変換
し、演算することができ、D(デスティネーション)
の場合は、演算結果の実数データを整数データへ
自動変換し、格納することができます。
整数のエリアが16ビットデータのとき···%で指定
整数のエリアが32ビットデータのとき···#で指定

＜例1＞ 被演算データ[S]を整数デバイス指定

DT10とDT20の内容を各々実数に変換し、演算を実
行。演算結果をDT30～DT31に実数データとして格
納します。

F310 F+, %DT10, %DT20, DT30

＜例2＞ 格納結果[D]を整数デバイス指定

DT40～DT41およびDT50～DT51に各々格納されて
いる被演算データを呼び出して演算を実行。演算結
果を整数に変換し、DT60に格納します。

F310 F+, DT40, DT50, %DT60

＜例3＞ 演算される整数データ[S]が2ワードで格納さ
れている場合

DT70～DT71とDT80～DT81の内容を各々実数に変
換し、演算を実行。演算結果をDT90～DT91に実数
データとして格納します。

F310 F+, #DT70, #DT80, DT90

●整数デバイス指定で、実数を整数化するときの処理
は、F327(INT)命令と同じです。
・実数データが正の数のときは、小数点以下切り
捨て

・実数データが負の数のときは、対象となる実数
データから0.4999· · ·を引いて、小数点以下四捨
五入します。

＜例1＞ 演算結果が f1.234のとき→整数データ(K1)
として格納。

＜例2＞ 演算結果が f－1.234のとき→整数データ
(K–2)として格納。

●整数デバイス指定を使用できる命令は、下記のと
おりです。
F309～F324/F336～F338/F345～F349

１
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2整数→実数、実数→整数変換命令を使用する
方法

●変換命令を使って、整数データを一旦、実数に変
換する方法です。
整数データが16ビットのときは、F325(FLT)
整数データが32ビットのときは、F326(DFLT)

●実数演算実行後の実数データは、実数データ→整
数データ変換命令F327～F332で行います。

＜例1＞「超えない最大」で変換の場合

F327 INT, DT0, DT10 16ビット
整数に変換

F328 DINT, DT0, DT10 32ビット
整数に変換

正の数のときは、小数点以下切り捨て、
負の数のときは、データから0.4999 · · ·を引いて
四捨五入
実数データが1.5のとき、整数データK1として変換
実数データが－1.5のとき、整数データK－2として変
換

＜例2＞「小数点以下切り捨て」で変換の場合

F329 FIX, DT0, DT10 16ビット
整数に変換

F330 DFIX, DT0, DT10 32ビット
整数に変換

小数点以下を切り捨てします。
実数データが1.5のとき、整数データK1として変換
実数データが－1.5のとき、整数データK－1として変
換

＜例3＞「小数点以下四捨五入」で変換の場合

F331 ROFF, DT0, DT10 16ビット
整数に変換

F332 DROFF, DT0, DT10 32ビット
整数に変換

小数点以下を四捨五入します。
実数データが1.5のとき、整数データK2として変換
実数データが－1.5のとき、整数データK－2として変
換

3実数定数データを直接指定する方法
●実数定数を実数データとして演算させる場合は、
各々の命令の被演算データ[S]、または格納先[D]に
記号「f」を付けてプログラミングツールで直接入
力します。

●各命令で指定できる範囲は、0.0000001～9999999
です。(有効数字7桁)

＜例＞被演算データ[S]を実数定数で指定

DT10～DT11に格納されている実数データに実数定
数0.5を掛け算し、演算結果をDT20～DT21に実数デー
タとして格納します。

F312 f＊, DT10, f0.5, DT20

4 K定数を指定する方法
●K定数(32ビットデータ)は整数データですので、自
動的に実数データに変換して演算を実行します。

F310 F+, K10, DT50, DT60

実数に自動変換

5 H定数を指定する方法

●H定数(32ビットデータ)は浮動小数点データとして
演算を実行します。

■オーバーフロー時の動作

演算結果が実数範囲を超えた場合、オーバーフロー
フラグ(R9009)がセットされます。
このときの結果は下記のいづれかがR9009にセットさ
れます。

正の無限大値：H7F80 0000
負の無限大値：HFF80 0000

１
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H BCD形実数

■演算できるBCD形実数の範囲
●メモリエリアに格納できる実数データの範囲は下
記のとおりです。
－9999.9999～+9999.9999

●格納されるデータは、1ワード毎に符号、整数部、
小数部の順に格納されます。

1ワードBCD 1ワードBCD 1ワードBCD

符号
H0：正の数
H1：負の数

整数部
H0～H9999

小数部
H0～H9999

■BCD形実数を格納するエリア
●BCD形実数演算命令で、実数に変換されたデータ
を格納するエリアは1データあたり3ワード分のエ
リアを使用します。従って、実数データを格納し
たエリアを転送命令などで操作する場合は、3ワー
ド単位で動かすようにしてください。

<例1> BCD形実数データをDT0を指定して転送す
ると、データはDT0～DT2に入ります。

X10
F300 BSIN, H45, DT0

演算結果
＋０．７０７１ 格納されるエリア

DT0
DT1
DT2

H0
H0

H7071

符号
整数部
小数部

<例2> DT0～DT2に格納されたBCD形実数データを
転送するときは、ブロック転送命令(F10)な
どを使用し、3ワード単位で動かしてくださ
い。

X10
F10 BKMV, DT0, DT2, DT100

転送先

DT100
DT101
DT102

H0
H0

H7071

転送元

DT0
DT1
DT2

H0
H0

H7071

１
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(1)PLC内部で扱えるデータの範囲
■16ビットの場合
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16進数換算PLC内部で扱われるデータ(2進16ビット) 10進数換算

～
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K 32,767

K 1

K 0

K –1

K –32,768

～
～

H7FFF

H0001

H0000

HFFFF

H8000

～
～

■32ビットの場合
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16進数換算PLC内部で扱われるデータ(2進32ビット) 10進数換算

～
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～

K2,147,483,647

K 1

K 0

K –1

K–2,147,483,648

～
～

H7FFFFFFF

H00000001

H00000000

HFFFFFFFF

H80000000

～
～
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■PLC内部での10進数の表現
●10進数は、16ビットあるいは32ビットのBINデー
タとして処理されます。

●最上位桁1ビットは符号ビットで正の数の場合0、
負の数の場合1となります。

●正の数の場合、最上位桁を除く他のビットでデー
タの大きさを表します。

＜例1＞ 10進数「1868」の表現

0 1 1 1 1 1 10 0 0 0 0 0 0 0 0

16
,3
84

8,
19
2

4,
09
6

2,
04
8

1,
02
4

51
2

25
6

12
8 64 32 16 8 4 2 1

最上位桁１ビット０正の数を表します。

他のビットでデータの大きさを表します。

1,024+512+256+64+8+4=1868

●負の数の場合、2の補数で表現されます。(2の補数
は、正の数の16ビットBINデータの0 1を反転
し、1を加えたBINデータです。)

＜例2＞ 10進数「–4」の表現

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 0 1 1

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 0 0

最上位桁１ビットは１となります。

←10進数
｢4｣のBIN
表現

←10進数
｢–4｣のBIN
表現

0 1を反転

1をプラス

■PLC内部で扱えるデータの範囲
●BIN演算時に処理できるデータは下記の範囲です。
16ビット演算時

K－32,768～K32,767
32ビット演算時

K－2,147,483,648～K2,147,483,647
●BCD演算時に処理できるデータは下記の範囲で
す。
16ビット演算時(BCD4桁演算時)

H0～H9999
32ビット演算時(BCD8桁演算時)

H0～H99999999
●いずれの場合も上記の範囲を越えると、オーバー
フロー、あるいは、アンダーフローとなります。

BCDは、2進化10進とも言われ、10進数を桁ごとに
区切って、2進数4桁で表現したものをいいます。

＜例＞ 10進数をBCDで表すと

10進数

BCD
(2進化10進)

0110 0100 0101→H645

各々の桁を
2進数に変換

１
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(2)オーバーフロー・アンダーフロー
■オーバーフロー・アンダーフローとは？

演算命令では、演算時に取り扱える値を越えてしまう
場合があります。このとき、最大値を越える場合を
「オーバーフロー」、最小値を越える場合を「アンダー
フロー」と呼びます。「オーバーフロー・アンダーフ
ロー」発生時にはCYキャリーフラグR9009がONしま
す。

■バイナリ演算のオーバーフロー・
アンダーフロー

以下の数値を越えた場合、オーバーフロー・アンダー
フローとなります。

K 32767 H 7FFF

K1
K0
K–1

H 0001
H 0000
H FFFF

～ ～

～ ～

K–32767 H 8000

K 2147483647 H 7FFFFFFF

K1
K0
K–1

H 00000001
H 00000000
H FFFFFFFF

～ ～

～ ～

K–2147483648 H 80000000

最大値

最小値

《16ビット演算時》
(最大値を超えると

オーバーフロー)

《32ビット演算時》
(最大値を超えるとオーバーフロー)

(最小値を下まわると
アンダーフロー)

(最小値を下まわるとアンダーフロー)

■BCD演算のオーバーフロー・アンダー
フロー

以下の数値を越えた場合、オーバーフロー・アンダー
フローとなります。
なお、取り扱える値は「正の数」のみです。

《8桁演算時》
(最大値を超えるとオーバーフロー)

(最小値を下まわるとアンダーフロー)

H 99999999

H0

最大値

最小値

《4桁演算時》
(最大値を超えるとオーバーフロー)

(最小値を下まわるとアンダーフロー)

H 9999

H0

オーバーフロー・アンダーフロー時
の値

FPシリーズで取り扱える数値は全て、図のよう
に最大値と最小値がつながった“ループ状”となっ
ています。

《バイナリ・16ビット演算時》

K 32767 H 7FFF

K1
K0
K–1

H 0001
H 0000
H FFFF

～ ～

～ ～

K–32767 H 8000

最大値

最小値

オーバーフロー→

アンダーフロー→

最大値と最小値は
つながっている

例1)K32767＋K1(オーバーフロー)の場合
演算結果はK－32768となりキャリーフラグ
がONになります。

例2)K－32768－K1(アンダーフロー)の場合
演算結果はK32767となりキャリーフラグが
ONになります。

《BCD・4桁演算時》

オーバーフロー→

アンダーフロー→

最大値と最小値は
つながっている

最大値

最小値

H 9999

H0

例1)H9999＋H1(オーバーフロー)の場合
演算結果はH0となりキャリーフラグがONに
なります。

例2)H0－H1(アンダーフロー)の場合
演算結果はH9999となりキャリーフラグが
ONになります。

１
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 OT Y 10

2 ST/ X 0

3 OT Y 11

■指定できるリレーの種類(指定単位：ビット)(○：指定可能 －：指定不可)

X Y R T C L
(※1)

P
(※2)

E
(※3)

インデックス
修飾

ST 常開接点として論理演算を開始する入力接点 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○ST/ 常閉接点として論理演算を開始する入力接点 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
(※2)

OT 論理演算を出力するコイル － ○ ○ － － ○ － －
(※2)

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP－Mでは指定できません。 ※2：FP2/FP2SH/FP10SHでのみ使用できます。 ※3：FP2SH/FP10SHでの
み使用できます

■動作説明

(1)｢ST｣命令、｢ST／｣命令
●｢ST｣命令は、スタートで指定した入力接点を常開
接点(ａ接点)として扱い、論理演算を開始します。
●｢ST／｣命令は、スタートで指定した入力接点を常
閉接点(ｂ接点)として扱い、論理演算を開始しま
す。

(2)｢OT｣命令
●｢OT｣命令は、演算結果を指定したコイルに出力し
ます。

＜例＞上記プログラムの場合
実行結果は、X0がONのとき、Y10に出力し、X0が
OFFのとき、Y11に出力します。

X0

Y10

Y11

■プログラム上のご注意
●｢ST｣命令は母線から始まります。(｢ST／｣命令も
同じ)

Y10X0

●｢OT｣命令は、直接母線から始めることはできませ
ん。

Y10

●｢OT｣命令は、連続して使用できます。
Y10X0

Y11

Y12

●非常停止スイッチなどのように、外部スイッチが
ｂ接点の場合、プログラム上では｢ST｣命令を使う
よう注意してください。

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 Y10

スタート アウト

2
X0 Y11

スタートノット

FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHでは、ステップ数は使用するリレー番号によって変わります。

ST·ST/ ·OT
スタート・スタートノット・アウト
●ST, ST/ ：論理演算を開始します。
●OT ：演算結果を出力します。 ステップ数(各)：１

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 OT Y 10

2 /

3 OT Y 11

■動作説明
●｢NOT｣命令は、この命令の直前までの演算結果を
反転します。

＜例＞上記プログラムの場合
X0がONのとき、Y10がON、Y11をOFFとします。
X0がOFFのときは、Y10がOFF、Y11がONとなります。

X0

Y10

Y11

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 Y10

Y11

ノット

/(NOT)
ノット
●この命令の直前までの演算結果を反転します。 ステップ数：１

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 AN X 1

2 AN/ X 2

3 OT Y 10

■指定できるリレーの種類(指定単位：ビット)(○：指定可能 －：指定不可)

X Y R T C L
(※1)

P
(※2)

E
(※3)

インデックス
修飾

AN 直列接続する常開接点の接点 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
AN/ 直列接続する常閉接点の接点 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○
(※2)

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP－Mでは指定できません。 ※2：FP2/FP2SH/FP10SHでのみ使用できます。 ※3：FP2SH/FP10SHでの
み使用できます。

■動作説明
●直列接続した直前の演算結果との論理積を演算し
ます。

＜例＞上記プログラムの場合
X0，X1がON、X2がOFFのとき、Y10に出力します。

X0

X1

X2

Y10

■プログラム上のご注意
●常開接点(ａ接点)を直列接続する場合は、｢AN｣命
令を使用してください。
●常閉接点(ｂ接点)を直列接続する場合は、｢AN／｣
命令を使用してください。

Y10X0 X1

Y10X2 X3

●｢AN｣、｢AN／｣命令は、連続して使用できます。
X0 X1

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 Y10

アンド

X2

アンドノット

X1

FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHでは、ステップ数は使用するリレー番号によって変わります。

AN·AN/
アンド・アンドノット
●AN ：常開接点(a接点)を直列接続します。
●AN/：常閉接点(b接点)を直列接続します。 ステップ数(各)：１

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 OR X 1

2 OR/ X 2

3 OT Y 10

■指定できるリレーの種類(指定単位：ビット)(○：指定可能 －：指定不可)

X Y R T C L
(※1)

P
(※2)

E
(※3)

インデックス
修飾

OR 並列接続する常開接点の接点 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
OR/ 並列接続する常閉接点の接点 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

○
(※2)

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP－Mでは指定できません。 ※2：FP2/FP2SH/FP10SHでのみ使用できます。 ※3：FP2SH/FP10SHでの
み使用できます。

■動作説明
●並列接続した直前の演算結果との論理和を演算し
ます。

＜例＞上記プログラムの場合
X0がON、X1がON、X2がOFFのいずれかの条件が
満たされたときY10に出力します。

X0

X1

X2

Y10

■プログラム上のご注意
●常開接点(ａ接点)を並列接続する場合は、｢OR｣命
令を使用してください。
●常閉接点(ｂ接点)を並列接続する場合は、｢OR／｣
命令を使用してください。
●｢OR｣命令は｢ST｣命令同様、母線からスタートしま
す。
●｢OR｣、｢OR／｣命令は、連続して使用できます。

X2

Y10X0

X1

X3

・
・
・

FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHでは、ステップ数は使用するリレー番号によって変わります。

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 Y10

X1
オア

X2
オアノット

OR·OR/
オア・オアノット
●OR ：常開接点(a接点)を並列接続します。
●OR/：常閉接点(b接点)を並列接続します。 ステップ数(各)：１

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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アドレス 命令

0 ST↑ X 0

2 OT Y 10

3 ST X 1

4 AN↑ X 2

6 OT Y 11

7 ST↓ X 3

9 OR↓ X 4

11 OT Y 12

■指定できるリレーの種類(指定単位：ビット)(○：指定可能 －：指定不可)

X Y R T C L P E インデックス
修飾

ST↑·ST↓ 信号の立ち上がり・立ち下がりで論理演算を開始する
入力接点 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ －

AN↑·AN↓ 信号の立ち上がり・立ち下がりで直列接続する接点 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ －

OR↑·OR↓ 信号の立ち上がり・立ち下がりで並列接続する接点 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ －

■動作説明

(1)ST↑・AN↑・OR↑
信号がOFF状態からON状態に変化(立ち上がり)した
その1スキャンのみ導通します。

(2)ST↓・AN↓・OR↓
信号がON状態からOFF状態に変化(立ち下がり)した
その1スキャンのみ導通します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

1) X0がOFF状態からON状態に変化した(立ち上が
り)1スキャンのみY10に出力します。

X0

Y10

立ち上がり

1スキャン 1スキャン

立ち上がり

ON
OFF

ON
OFF

2) X1がON状態にあり、X2がOFF状態からON状態
に変化した(立ち上がり)1スキャンのみY11に出力
します。

X2

Y11
1スキャン

ON
OFF

ON
OFF

X1
ON
OFF

3) X3またはX4がON状態からOFF状態に変化した
(立ち下がり)1スキャンのみY12に出力します。

X4

Y12
1スキャン 1スキャン

ON
OFF

ON
OFF

X3
ON
OFF

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 Y10スタート

3
X1 Y11X2 アンド

7

X3 Y12

X4 オア

ST↑ ·ST↓ ·AN↑ ·AN↓ ·OR↑ ·OR↓
立ち上がり検出・立ち下がり検出接点命令
●信号の立ち上がりまたは立ち下がりを検出した1スキャンのみ
論理演算を行います。 ステップ数(各)：２

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

V3.10以降

V2.0以降
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 OT↑ P 0

3 ST X 1

4 OT↓ P 1

■指定できるリレーの種類(指定単位：ビット)(○：指定可能 －：指定不可)

X Y R T C L P E インデックス
修飾

OT↑ 演算結果がOFF→ONになった1スキャンのみ出
力するコイル

－ － － － － － ○ － ○

OT↓ 演算結果がON→OFFになった1スキャンのみ出
力するコイル

－ － － － － － ○ － ○

■動作説明

(1)OT↑
直前までの演算結果がOFF状態からON状態に変化
(立ち上がり)したその1スキャンのみパルスリレーに
出力します。パルスリレーは1スキャンのみONしま
す。直前の演算結果が第1スキャンよりONしている
場合でもONします。

(2)OT↓
直前までの演算結果がON状態からOFF状態に変化
(立ち上がり)したその1スキャンのみパルスリレーに
出力します。パルスリレーは1スキャンのみONしま
す。

＜例＞ 上記プログラムの場合

1) X0がOFF状態からON状態に変化した(立ち上が
り)1スキャンのみパルスリレーP0に出力します。

X0

P0
1スキャン

ON
OFF

ON
OFF

演算開始

2) X1がON状態からOFF状態に変化した(立ち下が
り)1スキャンのみパルスリレーP1に出力します。

X1

P1
1スキャン

ON
OFF

ON
OFF

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 P0

P1
3

X1

OT↑ ·OT↓
立ち上がり検出・立ち下がり検出アウト
●演算結果をパルスリレーに1スキャンのみ出力します。 ステップ数：２

基
本
命
令

２

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 ALT Y 10

■指定できるリレーの種類(指定単位：ビット)(○：指定可能 －：指定不可)

X Y R T C L P E インデックス
修飾

ALT フリップフロップ制御を行うコイル － ○ ○ － － ○ － － －

■動作説明
●直前までの演算結果がOFF状態からON状態に変化
(立ち上がり)すると、指定したコイルのON/OFFを
反転します。
●指定したコイルのON/OFF状態は、そのコイルを
指定している「ALT」命令が次に立ち上がるまで
保持されます。(フリップフロップ制御)

＜例＞ 上記プログラムの場合

X0がOFF状態からON状態に変化(立ち上がり)するた
びに、出力Y10のON/OFF状態が反転します。

X0

Y10

反転

ON
OFF

ON
OFF

反転 反転

■プログラム上のご注意
「ALT」命令では、入力のOFF→ONの立ち上がりを
検出して、出力を反転します。

●入力がONしつづけている間は、立ち上がり時のみ
反転して、以後は反転しません。
●RUNに切り替えた時やRUNモードで電源を投入し
た時に入力が最初からONしている場合には最初の
スキャンでは反転が行われません。
●MC～MCE命令、JP～LBL命令など命令を実行す
る順序を変える命令(下記①～⑦)と合わせて使用す
る場合、命令の実行と入力のタイミングにより、
命令の動作が変わりますので、ご注意ください。
1 MC～MCE命令
2 JP～LBL命令
3 F19(SJP)～LBL命令
4 LOOP～LBL命令
5 CNDE命令
6 ステップラダー命令
7 サブルーチン命令

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 Y10

Ａ基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

ALT
オルタネートアウト
●信号の立ち上がりを検出するたびに、出力状態を反転します。 ステップ数：３
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 OR X 1

2 ST X 2

3 OR X 3

4 ANS

5 OT Y 10

■動作説明
●並列接続したブロックを直列に接続します。

ブロックを直列に積み重ねる

●各ブロックの最初は、｢ST｣命令で始めます。

＜例＞上記プログラムの場合
X0またはX1がONでかつ、X2またはX3がONのとき、
Y10に出力します。

(X0 OR X1)

ブロック1

(X2 OR X3)→Y10

ブロック2

AND

X0

X1

X2

X3

Y10

■ブロックが連続する場合
ブロックが連続する場合は、次のようにブロックを
分けて考えてください。

Y10X0 X2

X1 X3

X4

X5

ブロック1
ブロック2

ブロック3

ブロック5

ブロック4
① ②

ST X 0
OR X 1
ST X 2
OR X 3
ANS···················①
ST X 4
OR X 5
ANS···················②
OT Y 10

ブ
ロ
ッ
ク
１

ブ
ロ
ッ
ク
２

ブ
ロ
ッ
ク
４

ブ
ロ
ッ
ク
３

ブ
ロ
ッ
ク
５

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 Y10

X1

ブロック１

X2

X3

ブロック２

ANS
アンドスタック
●複数のブロックを直列に接続します。 ステップ数：１

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 AN X 1

2 ST X 2

3 AN X 3

4 ORS

5 OT Y 10

■動作説明
●直列接続したブロックを並列に接続します。

ブロックを並列に積み重ねる

●各ブロックの最初は、｢ST｣命令で始めます。

＜例＞上記プログラムの場合
X0かつX1がONかまたは、X2かつX3がONのとき、
Y10に出力します。

(X0 AND X1)

ブロック1

(X2 AND X3)→Y10

ブロック2

OR

X0

X1

X2

X3

Y10

■ブロックが連続する場合
ブロックが連続する場合は、次のようにブロックを
分けて考えてください。

X4

ブロック1
Y10X0 X1

X2 X3

ブロック4 ブロック5

ブロック2
①

②

ST X 0
AN X 1
ST X 2
AN X 3
ORS···················①
ST X 4
AN X 5
ORS···················②
OT Y 10

ブ
ロ
ッ
ク
１

ブ
ロ
ッ
ク
２

ブ
ロ
ッ
ク
４

ブ
ロ
ッ
ク
３

ブ
ロ
ッ
ク
５

X5
ブロック3

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 Y10

X2

ブロック１X1

X3
ブロック２

ORS
オアスタック
●複数のブロックを並列に接続します。 ステップ数：１

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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命令語マニュアル

2−11

アドレス 命令

0 ST X 0

1 PSHS

2 AN X 1

3 OT Y 10

4 RDS

5 AN X 2

6 OT Y 11

7 POPS

8 AN/ X 3

9 OT Y 12

■動作説明
1つの演算結果を記憶し、読み出して複数の処理を行
えます。
●PSHS(演算結果の記憶)：

本命令の直前の演算結果を記憶し、次のステップ
から演算を実行します。

●RDS(演算結果の読み出し)：

｢PSHS｣命令で記憶した演算結果を読み出し、その
内容で次のステップから演算を続行します。

●POPS(演算内容のリセット)：

｢PSHS｣命令で記憶した演算結果を読み出し、その
内容で次のステップから演算を続行、｢PSHS｣命令
で記憶した演算結果をリセットします。

この命令は、ひとつの接点から分岐して、その後
にさらに接点がくる場合に使用します。

＜例＞上記プログラムの場合
1) X0がONのとき、｢PSHS｣命令で演算結果を記憶
し、X1がONならY10に出力します。

2) ｢RDS｣命令で演算結果を読み出し、X2がONなら
Y11に出力します。

3) ｢POPS｣命令で、演算結果を読み出し、X3が
OFFならY12に出力し、｢PSHS｣命令で記憶した
演算結果をリセットします。

X0

X1

Y10

X2

Y11

X3

Y12

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 Y10

プッシュスタック
X1

X2 Y11
リードスタック

X3 Y12
ポップスタック

PSHS·RDS·POPS
プッシュスタック・リードスタック・ポップスタック
●PSHS ：命令直前の演算結果を記憶します。
●RDS ：｢PSHS｣命令で記憶した演算結果を読み出します。
●POPS ：｢PSHS｣命令で記憶した演算結果を読み出し、リセットします。 ステップ数(各)：１

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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■プログラムのご注意
●続けて演算結果を使用する場合は｢RDS｣命令、終
わらせる場合は｢POPS｣命令を使います。
(｢POPS｣命令は必ず入れてください。)

Y10X0 X1

Y11X2

Y12X3 X4

PSHS

RDS

POPS

●｢RDS｣命令は続けて何回でも使用できます。

Y11X1

Y12X2

Y13X4 X5

RDS
X3

Y10X0

Y14X6 X7

■｢PSHS｣命令を連続して使用する時の
ご注意

●｢PSHS｣命令は、連続して記述する回数に制限があ
ります。次に｢POPS｣命令を記述するまで連続して
使用できる回数は次の通りです。

機種 連続回数

FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP−M 最大８回まで

FP2/FP2SH/FP3/FP10SH 最大７回まで

●制限回数よりも多く連続して使用すると、正しく
動作しませんので、ご注意ください。

Y10X0 X1

①

X2

②

X3

③

X4

④

X5

⑤

X6

⑥

ST X 0
PSHS ①. . . .
AN X 1
PSHS ②. . . .
AN X 2
PSHS ③. . . .
AN X 3
PSHS ④. . . .
AN X 4
PSHS ⑤. . . .
AN X 5
PSHS ⑥. . . .
AN X 6
OT Y 10

６回連続して使用し
ている例です。

●｢PSHS｣命令を連続して使用している状態で
｢POPS｣命令を使用すると、最後に｢PSHS｣命令で
記憶した内容から順に読み出して行きます。

Y10X0 X1

①

X2

②

X3

③

X4

④

X5

⑤

<前記プログラムの
つづき＞
POPS ⑤の. . . . .

読み出し
AN X 6
OT Y 11
POPS ④の. . . . .

読み出し
AN X 7
OT Y 12
POPS ③の. . . . .

読み出し
AN X 8
OT Y 13

Y11X6

Y12X7

Y13X8

Y14X9

Y15XA

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

PSHS・RDS・POPS
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2−13

アドレス 命令

0 ST X 0

1 DF

2 OT Y 10

3 ST X 1

4 DF/

5 OT Y 11

■動作説明
●｢DF｣命令は、実行条件がOFF状態からON状態に
変化(立ち上がり)したその1スキャンのみ出力(微分
出力)します。
●｢DF／｣命令は、実行条件がON状態からOFF状態
に変化(立ち下がり)したその1スキャンのみ出力(微
分出力)します。
●微分命令の使用回数に制限はありません。
●微分命令では、接点のON／OFF状態の変化のみを
検出しますので、RUNモードに切り替えたとき
や、RUNモードで電源を立ち上げたときに実行条
件が最初から成立している(ONしている)場合は、
出力しません。

＜例＞立ち上がり微分の場合

X0

Y10

RUN
立ち上がり

出力せず

＜例＞上記プログラムの場合
1) X0がOFF状態からON状態に変化した(立ち上がり)

1スキャンのみY10に出力します。

2) X1がON状態からOFF状態に変化した(立ち下がり)
1スキャンのみY11に出力します。

X0

X1

Y10

Y11

立ち上がり 立ち下がり

1スキャン

1スキャン

■関連命令
FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHでは、DFI命令を使
用することができます。最初の1スキャンのみ実行し
ます。

ニモニック表記ラダー表記

0
立ち上がり微分

3
立ち下がり微分

X0 Y10

X1 Y11

DF

DF/

DF ·DF/
立ち上がり微分・立ち下がり微分
●DF ：信号の立ち上がりを検出した１スキャンのみ、接点をONします。
●DF/：信号の立ち下がりを検出した１スキャンのみ、接点をONします。 ステップ数(各)：１

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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■プログラム上のご注意
●下図のような回路では、動作は次のようになりま
す。

X0
DF

Y10X1

X0

X1

Y10

① ② ③

1 X1がOFFのときは、X0が立ち上がってもY10は
OFFのままです。

2 X0がONのときにX1が立ち上がっても、Y10は
OFFのままです。

3 X1がONのとき、X0が立ち上がると、Y10は1スキャ
ンの間ONとなります。

●次のプログラムは、最初から実行条件がONしてい
ますので、出力が得られません。

R9013 R9013はRUN開
始後第1スキャン
のみONするリ
レーです。

DF
Y10

R9010は常時ON
するリレーです。

R9010
DF

Y10

次のプログラムは、出力が得られます。
R9014 R9014はRUN開始

後第2スキャンか
らONするリレー
です。

DF
Y10

●｢MC｣・｢MCE｣命令、｢JP｣・｢LBL｣命令など命令
を実行する順序を変える命令(下記 1 ～ 7 )と合わせ
て微分命令を使用するときは、注意が必要です。
1 MC～MCE命令
2 JP～LBL命令
3 F19(SJP)～LBL命令
4 LOOP～LBL命令
5 CNDE命令
6 ステップラダー命令
7 サブルーチン命令

●微分命令を、アンドスタック命令やポップスタック
命令と組み合わせるときは、正しくない記述になら
ないようにご注意ください。

●下図のような回路では、動作は次のようになります。

ここでは出力は出ません

X0
DF

Y0

X1

X0

X1

Y0

タイムチャート

●X0、X1のいずれかの立上がりで、Y0をONさせた
い場合は、次のようにプログラムして下さい。
X0

DF
Y0

X1

X0

X1

Y0

DF

タイムチャート

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

DF・DF/
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■微分命令の応用例
微分命令を使うとプログラムの作成調整が楽になり
ます。

＜自己保持回路への応用例＞
●微分命令を使うと、入力信号が長い場合などに対
応できます。

X0
DF

Y10R0

Y10

X1
DF

R0

X0

X1

R0

Y10

Y10’
上記ラダー図
で微分命令が
ない場合

＜オルタネイト回路への応用例＞
●1つの信号で、回路の保持・解除をさせる、オルタ
ネイト回路にも応用できます。

＜例1＞

DF
R0X0

R0 Y10Y10

R0 Y10

＜例2＞

DF
R0X0

R0 Y10R0

Y10 Y10

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

DF・DF/



ツール同梱版
命令語マニュアル

2−16

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

DF・DF/



ツール同梱版
命令語マニュアル

2−17

アドレス 命令

0 ST X 0

1 DFI

2 OT Y 10

■動作説明
●｢DFI｣命令は、実行条件がOFF状態からON状態に
変化(立ち上がり)したその1スキャンのみ出力(微分
出力)します。

●RUNを開始する前から、実行条件が成立している
場合も、最初の1スキャンで出力(微分出力)を行い
ます。
●｢DFI｣命令の使用回数に制限はありません。

●RUNモードに切り替えたときやRUNモードで電源
を立ち上げたときに、実行条件が成立する可能性が
ある場合は、｢DF｣命令での最初の1スキャンでの出
力は得られませんので、｢DFI｣命令を使用してくだ
さい。

＜例＞上記プログラムの場合
X0がOFF状態からON状態に変化した(立ち上がり)1ス
キャンのみY10に出力します。

●実行条件がRUN開始後に成立する場合

X0

Y10

立ち上がり

1スキャン

●実行条件が最初から成立している場合

X0

Y10
1スキャン

●｢MC｣・｢MCE｣命令、｢JP｣・｢LBL｣命令など命令
を実行する順序を変える命令(下記①～⑦)と合わせ
て微分命令を使用するときは、注意が必要です。
1 MC～MCE命令
2 JP～LBL命令
3 F19(SJP)～LBL命令
4 LOOP～LBL命令
5 CNDE命令
6 ステップラダー命令
7 サブルーチン命令

●微分命令を、アンドスタック命令やポップスタック
命令と組み合わせるときは、正しくない記述になら
ないようにご注意ください。

DFI
X0

ニモニック表記ラダー表記

0
Y10

立ち上がり微分

DFI
立ち上がり微分（イニシャル実行型）
●信号の立ち上がりを検出した1スキャンのみ、接点をONします。
第1スキャンでの立ち上がり検出が可能。 ステップ数：１

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X
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アドレス 命令

20 ST X 0

21 SET Y 30

24 ST X 1

25 RST Y 30

■指定できるリレーの種類(指定単位：ビット)(○：指定可能 －：指定不可)

X Y R T C L
(※1)

P E
(※2)

インデックス
修飾

SET 出力コイル － ○ ○ － － ○ － ○ ○
RST 出力コイル － ○ ○ － － ○ － ○

○
(※2)

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP－Mでは指定できません。 ※2：FP2SH/FP10SHでのみ使用できます。

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT FL Ⅰ
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT FL Ⅰ

K H M
インデックス
修飾

RST ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）ワードデバイスはFP2/FP2SHでのみ使用可能です。

■動作説明
●｢SET｣命令は、実行条件がONのときに、出力を
ONし、実行条件の状態変化にかかわらず、状態を
保持します。
●｢RST｣命令は、実行条件がONのときに、出力コイ
ルをOFFし、実行条件の状態変化にかかわらず、
OFFの状態を保持します。
●｢SET｣｢RST｣命令の出力先には、同一の出力コイ
ルを何度でも指定できます。(トータルチェックを
かけても文法エラー扱いにはなりません。)

＜例＞上記プログラムの場合
1) X0がONになると、Y30がONして保持します。

2) X1がONになるとY30がOFFし、その状態を保持
します。

X0

X1

Y30
(1) (2)

■SET・RST命令使用時の処理のしくみ
●演算処理中は、ステップ毎に出力の内容が書き換
わります。
＜例＞X0、X1、X2がともにONのときの処理

Y10X0

Y10

S

Y10X1
R

Y10X2
S

この間のプログ
ラムは、Y10が
ONであるものと
して処理されま
す。

Y10はOFFとして
処理されます。

Y10はONとして
処理されます。

●I/Oリフレッシュは、ED命令実行時に行われますの
で、実際に出力されるデータは、最終的な演算結
果で決まります。
上記例の場合、Y10はONとして出力されます。
●途中の演算結果を出力したい場合は、部分I/Oリフ
レッシュ命令(F143)を使用してください。

ニモニック表記ラダー表記

20
X0 Y30

セット

S

24
X1 Y30

リセット

R

出力先

SET·RST
セット・リセット
●SET：実行条件が成立したときに、出力をONとしON状態を保持します。
●RST：実行条件が成立したときに、出力をOFFとしOFF状態を保持します。 ステップ数(各)：３

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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■プログラム上のご注意
●｢MC｣命令の動作中であっても、SET命令の出力先
はその状態を保持します。
●｢RUNモード｣から｢PROG.モード｣への切り替え時
や電源OFF時には、SET命令の出力先はリセット
されます。(ただし、保持型に設定した内部リレー
を出力先に指定した場合を除きます。)

■SET・RST命令は微分命令とセットで
●SET・RST命令の前に微分DF命令を入れるとプロ
グラム作成・調整が楽になります。
●特に、同じ出力先をプログラム中で何ケ所も使う
場合に有効です。

X0
DF

Y10
S

X1
DF

Y10
R

■FP2SH/FP10SH使用時のご注意
●SET/RST命令の出力先として、パルスリレーPを
指定することはできません。
●RST DT90400にて、異常報知バッファの全クリア
ができます。
●RST DT90401にて、異常報知バッファの先頭がク
リアできます。

■SET・RST命令でのリレーの扱い
●RST命令を使用することにより、リレーをオフす
ることができます。
●SET/RST命令での各種リレーの使用は2重出力には
なりません。
●SET/RST命令の出力先として、パルスリレーを指
定することはできません。

SET・RST

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 ST X 1

2 KP R 30

■指定できるリレーの種類(指定単位：ビット)(○：指定可能 －：指定不可)

X Y R T C L
(※1)

P E インデックス
修飾

KP 出力コイル － ○ ○ － － ○ － － ○
(※2)

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP－Mでは指定できません。

■動作説明
●セット入力がONすると、指定したコイルの出力を
ONにし、その状態を保持します。
●リセット入力がONすると、保持を解除します。
●保持中は、セット入力のON／OFFにかかわらず、
リセット入力があるまで、出力を保持します。
●セット入力と、リセット入力が同時にONした場
合、リセット入力が優先されます。

＜例＞上記プログラムの場合
1) X0がONすると、指定したコイルの出力をONに
し、その状態を保持します。

2) X1がONすると、保持を解除します。

X0

X1

R30

セット リセット リセット
が優先

■プログラム上のご注意
●｢MC｣命令の動作中であっても、出力先はその状態
を保持します。
●｢RUNモード｣から｢PROG.モード｣への切り替え時
や、電源OFF時には、リセットされます。
(ただし、保持型に設定した内部リレーを出力先に
指定した場合を除きます。)

FP2/FP2SH/FP10SHでは、ステップ数は使用するリレー番号によって変わります。

ニモニック表記ラダー表記

0
X0

セット入力

1
X1

リセット入力

出力先

KP R 30

KP
キープ
●セット入力・リセット入力付きの出力で、出力を保持します。 ステップ数 ：１

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 AN X 1

2 NOP

3 AN/ X 2

4 OT Y 10

■動作説明
●それまでの演算結果には何も影響を与えません。
｢NOP｣命令がなくても同じ動作を行います。
●｢NOP｣命令は、プログラムの見直しや修正の際に
プログラムを見やすくするために利用できます。
●アドレスを変えずに命令を消去したいとき、
｢NOP｣命令を書き込んで(上書きして)ください。
●プログラムを変えずに、ある部分のアドレスを送
りたいとき、｢NOP｣命令を挿入してください。
●例えば、長いプログラムをいくらかのブロックご
とに分けておくときなどに便利です。

例）

39番地より開始されているプログラムブロックの
開始点を40番地に移動したいときは、39番地に
「NOP」命令を挿入します。

36

39
40
41
42
43
44

ST X0
OR X1
OT Y10
ST X2
AN X3
OT R20
ST R2
DF
ST X3

アドレス

40番地
からは
じめた
い

36

39
40
41
42
43
44
45

ST X0
OR X1
OT Y10
NOP
ST X2
AN X3
OT R20
ST R2
DF
ST X3

アドレス

ノップ
を挿入

～
～

■｢NOP｣命令の削除
●プログラム作成後、プログラミングツールを使っ
てプログラム中の｢NOP｣命令をすべて削除できま
す。

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 Y10X1

ノップ

X2

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

NOP
ノップ
●無処理命令です。 ステップ数：１
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 TML 5

K 300

4 ST T 5

5 OT R 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY
定数 インデックスWX

(※1)

WY
(※1)

WR
(※1)

WL
(※1)

SV EV
(※1)

DT
(※1)

LD
(※1)

FL
(※3)

IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

n タイマ設定値 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － ○ － ○
(※2)

注）※1：FP2SH/FP10SH/FP−X(V2.0以降)/FPΣ(V3.10以降)でのみ使用できます。
※2：FP2/FP2SH/FP10SHでのみ使用できます。
※3：FP2SH/FP10SHでのみ使用できます。

■動作説明
●タイマは、電源を切ったり、RUNモード→PROG
モードへ切り替えたりするとリセットされる非保
持型です。(動作状態を保持する必要のある場合は
システムレジスタNo.6を設定してください。但し、
その場合は必ず電池を装着して使用してください)
注)但し、FP0 T32は、2次電池内蔵タイプです。
●実行条件がONのとき、設定時間を減算動作し、経
過値が0になるとタイマ接点Tn(nはタイマ接点番号)
がONになります。
●減算動作中に実行条件がOFFすると動作を中断し
経過値をリセット(0クリア)します。
●タイマコイルのすぐ後にOT命令を記述することも
できます。

■タイマ時間の設定について
1) タイマの設定時間は、(タイマ単位)×(タイマ設定
値)となります。

2) タイマ設定値は、K1～K32767の範囲で10進数定
数で設定します。0.001単位で、0.001～32.767秒
までの設定が可能です。
例）設定値がK43のとき、設定時間は、

0.001×43=0.043秒となります。
設定値がK500のとき、設定時間は、

0.001×500=0.5秒となります。

■プログラム上のご注意
●減算動作は演算時に行うので、1スキャン中に1回
演算するようにプログラムを作成してください。
割り込み処理プログラム中やジャンプ/ループ命令
などで、1スキャン中に複数回演算したときや一度
も演算できなかったときは、正しい結果が得られ
ません。FP2/FP2SH/FP10SHについて1スキャン
中に複数回演算する必要がある場合は、システム
レジスタNo.4を設定してください。

●タイマ命令をアンドスタック命令やポップスタッ
ク命令と組み合わせるときは、正しくない記述に
ならないようにご注意ください。

FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHでは、ステップ数は指定するタイマ番号によって変わります。

ニモニック表記ラダー表記

0 X0実行条件

4 T5

タイマNo.5のタイマ接点

設定値

R0

TML 5, K 300

タイマ番号
タイマ単位

n

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

TML
オンディレータイマ（0.001秒単位タイマ）
●0.001秒単位のオンディレータイマを作ります。 ステップ数：３
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 TMX 5

K 30

4 ST T 5

5 OT Y 37

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY
定数 インデックスWX

(※1)

WY
(※1)

WR
(※1)

WL
(※1)

SV EV
(※1)

DT
(※1)

LD
(※1)

FL
(※3)

IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

n タイマ設定値 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － ○ － ○
(※2)

注）※1：FP2SH/FP10SH/FP−X(V2.0以降)/FPΣ(V3.10以降)でのみ使用できます。
※2：FP2/FP2SH/FP10SHでのみ使用できます。
※3：FP2SH/FP10SHでのみ使用できます。

■動作説明
●タイマは、電源を切ったり、RUNモード→PROG.
モードへ切り替えたりするとリセットされる非保
持型です。(動作状態を保持する必要のある場合は
システムレジスタNo.6を設定してください。但し、
その場合は必ず電池を装着して使用してください)
注)但し、FP0 T32は、2次電池内蔵タイプです。
●実行条件がONのとき、設定時間[ｎ]を減算動作
し、経過値が0になるとタイマ接点Tｎ(ｎはタイマ
接点番号)がONになります。
●減算動作中に実行条件がOFFすると、動作を中断
し経過値をリセット(0クリア)します。
●タイマコイルのすぐ後にOT命令を記述することも
できます。

■タイマ時間の設定について
1) タイマの設定時間は、(タイマ単位)×(タイマ設定
値)となります。

2) タイマ設定値[ｎ]は、K1～K32767の範囲で10進
数定数で設定します。

｢TMR｣は、0.01秒単位で0.01～327.67秒。

｢TMX｣は、0.1秒単位で0.1～3276.7秒。

｢TMY｣は、1秒単位で1～32767秒。

例）TMXで設定値がK43のとき、設定時間は、
0.1×43＝4.3秒となります。

TMRで設定値がK500のとき、設定時間は、
0.01×500＝5秒となります。

FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHでは、ステップ数は指定するタイマ番号によって変わります。

タイマ番号
設定値

TMX 5, K 30

タイマ単位

経過値

ニモニック表記ラダー表記

0 X0実行条件

4 T5

タイマNo.5のタイマ接点

Y37

n

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

TM
タイマ
●オンディレータイマを作ります。
TMR：0.01秒単位 TMX：0.1秒単位 TMY：1.0秒単位

ステップ数 TMR：３
TMX：３
TMY：４
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■プログラム上のご注意
●減算動作は演算時に行うので、1スキャン中に1回
演算するようにプログラムを作成してください。
(割り込み処理プログラム中やジャンプ/ループ命令
などで、1スキャン中に複数回演算したときや一度
も演算できなかったときは、正しい結果が得られ
ません。)
●タイマ命令を、アンドスタック命令やポップスタッ
ク命令と組み合わせるときは、正しくない記述にな
らないようにご注意ください。

■タイマ動作のしくみ
設定値をK定数で指定したときの例です。設定値エリ
アNo.を指定するときの動作は、次ページをご覧くだ
さい。
1 RUNモードに切り替えたときあるいは、RUNモー
ドで電源をONにしたとき、タイマ設定値が同じ番
号の設定値エリア｢SV｣に転送されます。

SV5
30TMX 5, K 30

T5

①SVエリアに転送

Y10

X0

タイマ設定値

2タイマ実行条件のOFF→ONの立ち上がりで、設定
値エリア｢SV｣から同じ番号の経過値エリア｢EV｣へ
転送されます。
(実行条件がON状態で、RUNモードに切り替えた
ときにも同様の動作となります。)

3スキャンごとに、実行条件がONならば経過値エリ
ア｢EV｣の値を減算します。

T5

②EVエリアに転送

SV5
30

EV5
30
29
28
27

③減算動作Y10

X0 TMX 5, K 30

4経過値エリア｢EV｣の値が0になれば、同じ番号の
タイマ接点｢T｣がONになります。

T5

SV5
30

EV5
0

④減算動作終了
Y10

X0 TMX 5, K 30

■タイマ命令の応用例
＜タイマの直列接続＞

TMX 0, K 30

T0 Y10

X0

T1 Y11

●ラダー表記

●ニモニック表記
ST X 0
TMX 0

K 30
TMX 1

K 20
ST T 0
OT Y 10
ST T 1
OT Y 11

TMX 1, K 20

●タイムチャート

3秒

2秒

X0

T0

T1

Y10

Y11

＜タイマの並列接続＞

T0 Y10

X0

T1 Y11

●ラダー表記

●ニモニック表記
ST X 0
PSHS
TMX 0

K 30
POPS
TMX 1

K 20
ST T 0
OT Y 10
ST T 1
OT Y 11

TMX 0, K 30

TMX 1, K 20

●タイムチャート

3秒

2秒

X0

T0

T1

Y10

Y11

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

TM
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■タイマ設定値に設定値エリアNo.を
直接指定する方法について

●FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHの全
タイプ、FP1/FP－MのCPUユニットVer.2.7以降、
FP3のCPUユニットVer.4.4以降では、設定値
［n］に設定値エリアNo.を直接指定することがで
きます

F0 MV, K30, SV5

X1

X0

T5 Y10

①. . . . . . . . . . .

②. . . . . . . . . . .TMX 5, SV 5

設定値にSV5を指定している上記プログラムは次のよ
うに動作します。
1 実行条件X0がONのとき、データ転送命令(F0 MV)
を実行して、SV5にK30をセットします。

2実行条件X1がONになると、設定値を30として、減
算動作を開始します。

●[ｎ]に指定する設定値エリア｢SV｣の番号はタイマ
の番号と同じにしてください。

設定値エリア
No. [n]

タイマ番号
表示： TMX 5, SV 5

同じ番号にしてください

●減算動作中に、設定値エリア｢SV｣の値を変更して
も、変更前の設定で減算動作を続行します。
変更した値でタイマ動作が開始されるのは、減算
動作が完了または中断したあとで、次に実行条件
がOFFからONになったときです。
●設定値エリアSVは、通常、電源を切ったり、
RUNモード→PROG.モードに切り替えたときにリ
セットされる非保持型になっています。
FP0 T32/FPΣ/FP−X/FP1/FP－M/FP2/FP2SH/FP3/
FP10SHについて、RUN中にSVの値を変更した場合
に、その値をリセットしないで次回の電源投入時ま
たはPROG.モード→RUNモード切り替え時に設定値
として使用したいときは、システムレジスタNo.6で
保持型に設定してください。

■設定値エリアNo.を直接指定したとき
のタイマ動作のしくみ

1 応用命令の実行条件がONのとき、設定値エリア
｢SV｣に設定値をセットします。
下図は、MV命令(F0)を使用する例です。

F0 MV, K30, SV5

X1

X0

T5 Y10
①SVエリアに転送

SV5
30

タイマ設定値

TMX 5, SV 5

2タイマ実行条件のOFF→ONの立ち上がりで、設定
値エリア｢SV｣から同じ番号の経過値エリア｢EV｣へ
転送されます。
(実行条件がONの状態で、RUNモードに切り替え
たときにも同様の動作となります。)

3スキャンごとに、実行条件がONならば、経過値エ
リア｢EV｣の値を減算します。

F0 MV, K30, SV5

X1

X0

T5 Y10

SV5
30

②EVエリアに転送

EV5
30
29
28
27

③減算動作
TMX 5, SV 5

4経過値エリア｢EV｣の値が0になれば、同じ番号の
タイマ接点｢T｣がONになります。

EV5
0

④減算動作終了

X1

T5 Y10

SV5
30

TMX 5, SV 5

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

TM



FP2SH/FP10SH, FP−X(V2.0以降)では、設定値に
DTなどのメモリエリアを指定することができま
す。動作については、SVを指定した場合の動作
を置き換えて参照して下さい。
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■設定値エリアNo.を直接指定する場合
の応用例

＜例①＞条件に応じて、設定値を切り替える例
X0がONのときはK50、X1がONのときはK30に設定
値を切り替えます。

X0

X2

T5 Y30

●ラダー表記

●ニモニック表記
ST/ X 1
AN X 0
F0 (MV)

K 50
SV 5

ST/ X 0
AN X 1
F0 (MV)

K 30
SV 5

ST X 2
TMX 5

SV 5
ST T 5
OT Y 30

F0 MV, K30, SV5
X1

X1
F0 MV, K50, SV5

X0

TMX 5, SV 5

●タイムチャート

3秒
5秒

X0

X2

T5

X1

SV5 K0 K50 K30 K50

＜例②＞外部デジスイッチから設定値をセットする例
X0～XFに接続したデジスイッチからのBCDデータを
変換して設定値とします。

0 7 9 4

CPUユニット
＋

入力ユニット

タイマ時間
を設定

WX0
デジスイッチ

●接続例

R10

R11

T5 Y30

●ラダー表記

●ニモニック表記
ST R 10
F81 (BIN)

WX 0
SV 5

ST R 11
TMX 5

SV 5
ST T 5
OT Y 30

F81 BIN, WX0, SV5

TMX 5, SV 5

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

TM
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 ST X 1

2 CT 100

K 10

5 ST C 100

6 OT Y 31

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY
定数 インデックスWX

(※1)

WY
(※1)

WR
(※1)

WL
(※1)

SV EV
(※1)

DT
(※1)

LD
(※1)

FL
(※3)

IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

n カウンタ設定値 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － ○ － ○
(※2)

注）※1：FP2SH/FP10SH/FP−X(V2.0以降)/FPΣ(V3.10以降)でのみ使用できます。
※2：FP2/FP2SH/FP10SHでのみ使用できます。
※3：FP2SH/FP10SHでのみ使用できます。

■動作説明
●カウンタは、すべて減算式プリセットカウンタです。
●リセット入力のON→OFFへの立ち下がり時に、設
定値エリアSVの値を経過値エリアEVへプリセット
します。
●リセット入力がONのとき、経過値をリセット状態
(0)にします。
●カウント入力がOFF→ONに変化したとき、設定値
を減算動作し、経過値が0になると、カウンタ接点
Cn(nはカウンタ番号)に出力します。
●カウント入力とリセット入力が同時にONした場
合、リセット入力が優先されます。
●カウント入力の立ち上がりとリセット入力の立ち
下がりが同時の場合は、カウント入力は無視され
て、プリセットのみ実行されます。
●カウンタ命令のすぐ後にOT命令を記述することも
できます。

＜例＞上記プログラムの場合
1) X0が10回ONすると、C100がONし、Y31がONしま
す。

2) X1がONすると、経過値をリセットします。

X0

X1

C100

Y31

10回

設定値

CT 100

K 10

カウンタ番号

経過値

ニモニック表記ラダー表記

0
X0カウント入力

5

カウンタNo.100のカウンタ接点
(100以降をカウンタに指定しているときの例です)

Y31C100

1
X1リセット入力

n

FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHでは、ステップ数は指定するカウンタ番号によって変わります。

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

CT
カウンタ（プリセット減算式）
●減算式プリセットカウンタを実行します。 ステップ数：３
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■カウント値の設定について
●カウント値の設定範囲はK0～32767で、10進定数
(K定数)で設定します。

■カウンタ動作のしくみ
設定値をK定数で指定したときの例です。設定値エリア
No.を指定する時の動作は、次ページをご覧ください。
(100をカウンタに指定しているときの例です。)
1 ｢RUN｣モードに切り替えたとき、または、RUNモー
ドで電源をONしたとき、カウンタ設定値が同じ番
号の設定値エリア｢SV｣に転送されます。

2リセット入力の立ち下がりにて、設定値エリア
SVの値が経過値エリアEVにプリセットされます。

SV100
10

EV100
10

X1

X0

C100 Y10

CT 100

K 10

②プリセット

①転送

3カウント入力X0がONするごとに経過値エリア｢EV｣
の値を減算します。

SV100
10

EV100
10
9
8
7

③減算動作
X1

X0

C100 Y10

CT 100

K 10

4経過値エリア｢EV｣の値が0になれば、同じ番号の
カウンタ接点｢C｣がONになります。

SV100
10

EV100
0

④減算動作終了X1

X0

C100 Y10

CT 100

K 10

■プログラム上のご注意
●カウンタ命令をアンドスタック命令やポップス
タック命令と組み合わせるときは、正しくない記
述にならないようにご注意ください。

■カウント入力検出についてのご注意
CT命令では、カウント入力のOFF→ONの立ち上が
りを検出して、減算します。

●カウント入力がONしつづけている間は、立ち上が
り時のみカウントして、以後はカウントしません。
●RUNに切り替えたときやRUNモードで電源を投入し
たときにカウント入力が最初からONしている場合に
は最初のスキャンでは減算動作が行われません。

カウント入力

命令の動作

RUN
(電源ON)

カウントしますカウントしません

●MC～MCE命令、JP～LBL命令など命令を実行す
る順序を変える命令(下記 1 ～ 7 )と合わせて使用す
る場合、命令の実行とカウント入力のタイミング
により、命令の動作が変わりますのでご注意くだ
さい。
1 MC～MCE命令
2 JP～LBL命令
3 F19(SJP)～LBL命令
4 LOOP～LBL命令
5 CNDE命令
6 ステップラダー命令
7 サブルーチン命令

■関連命令
●カウンタにはアップダウンカウンタ(F118)もあり
ます。
●インクリメント命令(F35)などを使用して、同様の
機能を持たせることもできます。

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

CT



ツール同梱版
命令語マニュアル

2−29

■カウンタ設定値に設定値エリアNo.を
直接指定する方法について

●FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHの全
タイプ、FP1/FP－MのCPUユニットVer.2.7以降、
FP3のCPUユニットVer.4.4以降では、設定値
［n］に設定値エリアNo.を直接指定することがで
きます。

F0 MV, K30, SV100

X1

X0

C100 Y30

①. . . . . . . . . . .

CT 100

SV 100

②. . . . . . . . . . .

X2

設定値にSV100を指定している上記プログラムは次の
ように動作します。
1 実行条件X0がONのとき、データ転送命令(F0 MV)
を実行して、SV100にK30をセットします。

2カウント入力X1がONのとき、設定値を30として、
減算動作を行います。

●[n]に指定する設定値エリア｢SV｣のアドレスはカウ
ンタの番号と同じにしてください。

表示：

設定値エリア
No. [n]

CT 100

SV 100

カウンタ番号

同じ番号に
してください

●減算動作中に、設定値エリア｢SV｣の値を変更して
も、変更前の設定で減算動作を続行します。
変更した値でカウンタ動作が開始されるのは、カ
ウンタがリセットされたあとで、次にカウント入
力がOFFからONになったときです。

■設定値エリアNo.を直接指定したとき
のカウンタ動作のしくみ

1 応用命令の実行条件がONのとき、設定値エリア
｢SV｣に設定値をセットします。
下図は、MV命令(F0)を使用する例です。

F0 MV, K30, SV100

X1

X0

C100 Y30

X2
①SVエリアに転送

SV100
30CT 100

SV 100

2リセット入力の立ち下がりにて、設定値エリア｢SV｣
の値が経過値エリア｢EV｣にプリセットされます。

X1

C100 Y30

X2
②プリセット

SV100
30

EV100
30

CT 100

SV 100

3カウント入力X1がONするごとに経過値エリア｢EV｣
の値を減算します。

X1

C100 Y30

X2

SV100
30

EV100
30

29
28
27

③減算動作

CT 100

SV 100

4経過値エリア｢EV｣の値が0になれば、同じ番号の
カウンタ接点｢C｣がONになります。

X1

C100 Y30

X2

SV100
30

EV100
0

④減算動作終了

CT 100

SV 100

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

CT



FP2SH/FP10SH, FP−X(V2.0以降)では、設定値に
DTなどのメモリエリアを指定することができま
す。動作については、SVを指定した場合の動作
を置き換えて参照して下さい。
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■設定値エリアNo.を直接指定する場合
の応用例

＜例①＞条件に応じて、設定値を切り替える例
X0がONのときはK50、X1がONのときはK30に設定
値を切り替えます。

X0

X2

C100 Y30

●ラダー表記
●ニモニック表記
ST/ X 1
AN X 0
F0 (MV)

K 50
SV 100

ST/ X 0
AN X 1
F0 (MV)

K 30
SV 100

ST X 2
ST X 3
CT 100

SV 100
ST C 100
OT Y 30

F0 MV, K30, SV100
X1

X1
F0 MV, K50, SV100

X0

X3

CT 100

SV 100

X1

X3

C100

X2

SV100 K0 K50

●タイムチャート

X0

X0がONのときの例です。

50回

＜例②＞外部デジスイッチから設定値をセットする例
X0～XFに接続したデジスイッチからのBCDデータを
変換して設定値とします。

0 7 9 4

CPUユニット
＋

入力ユニット

カウンタ値
を設定

WX0
デジスイッチ

●接続例

CT 100

SV 100

X10

X11

C100 Y30

●ラダー表記
●ニモニック表記
ST X 10
F81 (BIN)

WX 0
SV 100

ST X 11
ST X 12
CT 100

SV 100
ST C 100
OT Y 30

F81 BIN, WX0, SV100

X12

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

CT
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 ST X 1

2 ST X 2

3 SR WR 3

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D 指定レジスタ － － ○ － － － － － － － － － －
○
(※1)

注）※1：FP2/FP2SH/FP10SHでのみ使用できます。

■動作説明
●指定したレジスタWR(16ビット単位)の内容を、左
に1ビット移動(シフト)させる命令です。

1) シフト入力がON(立ち上がり)すると、WRの内容
を1ビット左シフト。

2) シフト時、データ入力がONなら1、OFFなら0を、
空きビット(最下位ビット)にセットします。
シフト入力がONすると、

0 0 0 0 1 0 0 0 1 0 0 0 1 1 0 0

WR3

0 0 0 1 0 0 0 1 0 0 0 1 1 0 0 0

WR3

左に１ビット移動

0

データ入力 ON :1
OFF:0

がセットされます。

3) リセット入力がONのとき、指定したレジスタの
内容はクリアされます。
リセット入力がONすると、

0 0 1 1 0 1 0 0 0 0 0 1 1 0 0 1

WR3

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

WR3

クリア

＜例＞上記プログラムの場合
1) X2がOFFの状態でX1がONすると、WR3の内容

(内部リレーR30～R3F)を1ビット左へシフトしま
す。

2) 左シフトで空いたビット(R30)には、X0がONのと
き1、OFFのとき0をセットします。

3) X2がONになると、WR3の内容がリセットされ
0となります。

R31

R32

R33

R34

X0

X1

X2

R30

ニモニック表記ラダー表記

0
X0データ入力 SR WR 3

D

1
X1シフト入力

2
X2リセット入力

FP2/FP2SH/FP10SHでは、ステップ数は使用するリレー番号によって変わります。

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

SR
シフトレジスタ
●シフトレジスタ(左シフト)動作をします。 ステップ数：１
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■プログラム上のご注意
●｢SR｣命令には、データ入力、シフト入力、リセッ
ト入力が必要です。
●リセット入力とシフト入力が同時に立ち上がった
場合は、リセット入力が優先されます。

リセット入力

Rn

リセット入力が優先

シフト入力

●シフトレジスタに保持型のメモリエリアを指定す
るときは、電源ON時に自動リセットを行いません
のでご注意ください。
●シフトレジスタ命令をアンドスタック命令やポッ
プスタック命令と組み合わせるときは、正しくな
い記述にならないようにご注意ください。

■シフト入力検出についてのご注意
SR命令では、シフト入力のOFF→ONの立ち上がり
を検出して、シフトします。

●シフト入力がONしつづけている間は、立ち上がり
時のみシフトして、以後はシフトしません。
●RUNに切り替えたときやRUNモードで電源を投入
したときにシフト入力が最初からONしている場合
には最初のスキャンではシフト動作が行われませ
ん。

シフト入力

命令の動作

RUN
(電源ON)

シフトしますシフトしません

●MC～MCE命令、JP～LBL命令など命令を実行す
る順序を変える命令(下記 1 ～ 7 )と合わせて使用す
る場合、命令の実行とシフト入力のタイミングに
より、命令の動作が変わりますのでご注意くださ
い。
1 MC～MCE命令
2 JP～LBL命令
3 F19(SJP)～LBL命令
4 LOOP～LBL命令
5 CNDE命令
6 ステップラダー命令
7 サブルーチン命令

■関連命令
シフトレジスタは、本命令の他に、左右シフトレジ
スタ(F119)があります。また、データシフト命令
(F100～F113)やデータ回転命令(F120～F123)を使
用しても同様の動作を実現することができます。

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

SR
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アドレス 命令

0 ST/ X 0

1 MC 1

3 ST X 1

4 OR Y 31

5 OT Y 31

6 ST X 2

7 OR Y 32

8 OT Y 32

9 MCE 1

■動作説明
●実行条件がONのとき、｢MC｣命令と｢MCE｣命令の
間にはさまれたプログラムを動作させます。
●実行条件がOFFのとき、各入出力リレーの状態は
以下のようになります。

｢OT｣命令 すべてOFFします
｢KP｣命令 状態を保持します
｢SET｣命令 状態を保持します
｢RST｣命令 状態を保持します
｢TM｣命令 リセットします
｢CT｣命令 途中経過を保持します
｢SR｣命令 途中経過を保持します
微分命令 次頁をご参照ください
その他の命令 実行しません

●微分命令など実行条件の立ち上がりを検出して実
行する命令(下記 1 ～ 7 )を使用する場合は注意が必
要です。
1 DF(立ち上がり微分)
2 CT(カウンタ)のカウント入力
3 F118(アップダウンカウンタ)のカウント入力
4 SR(シフトレジスタ)のシフト入力
5 F119(左右シフトレジスタ)のシフト入力
6 NSTP(ネクストステップ)
7 微分実行型応用命令(Pと番号で指定する命令)

＜例＞上記プログラムの場合
1) 実行条件がONしている間、｢MC1｣～｢MCE1｣命
令間の処理を実行します。

2) 実行条件がOFFの場合、｢MC1｣～｢MCE1｣命令間
の処理を実行せずに、出力をOFFします。

Y32

実行条件

X1

Y31

X2

X0

ニモニック表記ラダー表記

0

実行条件
X0

6
Y32X2

3
X1

MC

マスタ
コントロール
リレー番号

1

Y31

9 MCE 1

マ
ス
タ
コ
ン
ト
ロ
ー
ル
領
域

マスタコントロールリレー番号

Y31

Y32

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

MC·MCE
マスタコントロールリレー・マスタコントロールリレーエンド
●実行条件がONのとき、MC～MCE間のプログラムを実行します。
●実行条件がOFFのとき、MC～MCE間の出力をOFFにします。 ステップ数(各)：２
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■MC～MCE間の微分命令の動作
●MC～MCE間に微分命令を使用した場合、MCの実
行条件と微分命令の入力のタイミングにより、得
られる出力が下記のように異なりますのでご注意
ください。

X1
DF

Y10

MCE 0

X0
MC 0

X0

X1

Y10

<タイミングチャート１>

前回の微分命令
実行 前回の実行時と微分命令の入力

条件X1が変化していないため微
分出力が得られません。

X0

X1

Y10

<タイミングチャート２>

前回の微分命令
実行 前回の実行時と微分命令の入力

条件X1がOFF→ONに変化してい
るため微分出力が得られます。

●MCの実行条件と微分命令の実行条件に同じ条件を
指定した場合は出力されません。出力が必要な場
合は、MC～MCE命令の外に、微分命令を記述して
ください。

X0
DF

Y10

MCE 0

X0
MC 0

R0
DF

Y10

MCE 0

X0
MC 0

X0 R0

■プログラム記述上のご注意
●｢MC｣｢MCE｣命令の中に、別の｢MC｣｢MCE｣命令の
ペアを入れ、記述すること(ネスティング)もできま
す。(ネスティング回数に制限はありません｡)

X3 Y11

MCE 2

X2
MC 1

X0
MC 0

MCE 1

MCE 0

X1 Y10

X5 Y12

X4
MC 2

●次の場合、プログラムを実行することができませ
ん。

1) ｢MC｣、｢MCE｣のどちらかが欠けている場合。

2) ｢MC｣、｢MCE｣の順序が逆の場合。

X1 Y10

MC 0
X0

MCE 0

3) 指定番号の重複使用がある場合。

X2 Y10

MCE 0

X1
MC 0

X0
MC 0

MCE 0

重複使用

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

MC・MCE
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アドレス 命令

10 ST X 1

11 JP 1

：

20 LBL 1

■動作説明
●実行条件がONのとき、指定している番号と同一番
号のラベル(｢LBL｣命令)までジャンプします。
●プログラムの実行は、飛び先ラベル以降の命令か
ら引き続き行われます。

＜例＞上記プログラムの場合
実行条件X1がONのとき、ラベル1までジャンプします。

X1
JP 1

LBL 1

プログラム

プログラム

プログラム

X1:ON時

実
行
し
ま
せ
ん

●ラベルは、｢JP｣命令、｢LOOP｣命令、｢F19(SJP)｣
命令で共用です。どの命令からでも飛び先として
利用することができます。
●同じラベル番号の｢JP｣命令を複数回使用すること
ができます。

X20
LOOP 1, DT0

R20
JP 1

X0
JP 1

LBL 1

●同じ番号を持った｢LBL｣命令を2個以上、1プログ
ラム中に書き込むことはできません。
●飛び先のラベルがプログラムされていない場合は
文法エラーになります。
●微分命令など実行条件の立ち上がりを検出して実
行する命令(下記 1 ～ 7 )を使用する場合は注意が必
要です。
1 DF(立ち上がり微分)
2 CT(カウンタ)のカウント入力
3 F118(アップダウンカウンタ)のカウント入力
4 SR(シフトレジスタ)のシフト入力
5 F119(左右シフトレジスタ)のシフト入力
6 NSTP(ネクストステップ)
7 微分実行型応用命令(Pと番号で指定する命令)

ニモニック表記ラダー表記

10
X1

JP 1

20 LBL 1

ラベル番号

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

JP·LBL
ジャンプ・ラベル
●指定のラベルまでジャンプします。

ステップ数 JP：２
LBL：１
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■プログラム上のご注意
●ラベルが、｢JP｣命令よりも前のアドレスに書き込
まれている場合、スキャンを終了することができ
ずに演算渋滞エラーが発生する可能性があります
ので、ご注意ください。
●ステップラダー領域(｢SSTP｣～｢STPE｣の範囲)で
は、｢JP｣命令・｢LBL｣命令は使用できません。
●主プログラムから副プログラム(｢ED｣命令以降のサ
ブルーチンや割り込みプログラム)へのジャンプ、
副プログラムから主プログラムへのジャンプ、副
プログラムから別の副プログラムへのジャンプは
できません。

■JP～LBL命令間の｢TM｣｢CT｣｢SR｣
命令の動作について

●｢LBL｣命令が｢JP｣命令より後のアドレスにある場
合、｢JP｣命令実行時の各命令の処理は次のように
なります。

JP 1

LBL 1

実行条件ON
のとき、ジャ
ンプします。

1 TM命令 計時されません。1スキャン中に1回
計時されなければ時間が保証できま
せんので、ご注意ください。

2 CT命令 カウント入力がONになっていても、
カウントされません。経過値は保持
されます。

3 SR命令 シフト入力がONになっていても、シ
フトしません。指定のレジスタの内
容は保持されます。

●｢LBL｣命令が｢JP｣命令より前のアドレスにある場
合、｢JP｣命令実行時の各命令の処理は次のように
なります。

LBL 1

JP 1

実行条件ON
のときくり返
し実行されま
す。

1 TM命令 1スキャン中に何回も計時するため、
時間が保証できません(注)。

2 CT命令 カウント入力の状態が、そのスキャ
ン中に変化しなければ、通常と同様
に動作します。

3 SR命令 シフト入力の状態が、そのスキャン
中に変化しなければ、通常と同様に
動作します。

注）FP2SH/FP10SHでは、1スキャン中に複数回実
行しても、正しく計時することが可能です。JP
命令といっしょに使うときは、システムレジス
タNo.4の設定を変更してください。

■JP～LBL間の微分命令の動作
●JP～LBL間に微分命令を使用した場合、JPの実行
条件と微分命令の入力のタイミングにより、得ら
れる出力が下記のように異なりますのでご注意く
ださい。

X1
DF

Y10

LBL 1

X0
JP 1

X0

X1

Y10

<タイミングチャート１>

前回のJP命令
非実行時の最終
タイミング

前回のJP命令非実行時の最終
タイミングと微分命令の実行
条件X1が変化していないため
微分出力が得られません。

X0

X1

Y10

<タイミングチャート２>

前回のJP命令
非実行時の最終
タイミング

前回のJP命令非実行時の最終
タイミングと微分命令の実行
条件X1がOFF→ONに変化して
いるため微分出力が得られます。

●｢JP｣命令の実行条件と微分命令の実行条件が同じ
である場合、微分命令の実行条件の立ち上がり(ま
たは立ち下がり)は検出されません。
微分出力が必要な場合は、微分命令を｢JP｣～
｢LBL｣の外に記述してください。

X1
DF/

Y11

LBL 1

X1
JP 1

実行され
ません。

X1
DF/

Y11

LBL 1

X1
JP 1

外に記述

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

JP・LBL
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アドレス 命令

10 ST X 0

11 F0 (MV)

K 5

DT 0

16 LBL 1

：

30 ST X 1

31 LOOP 1

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S ループ回数を格納しているエリア － ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － ○
(※5)

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP－Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP－Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP2/FP2SH/FP10SHではID
※5：FP2/FP2SH/FP10SHのラベル番号のみ使用できます。

■動作説明
●実行条件がONのとき、[S]の内容から－1してその
結果が0でないとき、指定している番号と同一番号
のラベル(｢LBL｣命令)までジャンプします。
●プログラムの実行は、飛び先ラベル以降の命令か
ら引き続き行われます
●｢LOOP｣命令では、実行する回数を設定します。
[S]で設定した回数(K定数)が終了すると、実行条件
が成立していても、ジャンプしません。

X1
LOOP 1, DT 0

LBL 1

DT0=K5であれば５回ジャンプ
した以降はX1:ONでもジャンプ
しません。

X0

F0 MV, K 5, DT 0

●[S]で指定したメモリエリアの内容が最初から0の場
合にはラベル番号には飛ばず、次の処理を行いま
す。

●ラベルは、｢JP｣命令、｢LOOP｣命令、｢F19(SJP)｣
命令で共用です。どの命令からでも何回でも飛び
先として利用することができます。

X20

LOOP 1, DT0

R20
JP 1

X0
JP 1

LBL 1

●同じ番号を持った｢LBL｣命令を2個以上、1プログ
ラム中に書き込むことはできません。
●FP2/FP2SH/FP10SHでは、LOOPで指定する番号
をインデックス修飾することができます。
●飛び先のラベルがプログラムされていない場合は
文法エラーになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

[S]の内容が負の数のとき
(最上位ビットが1)、ON

ニモニック表記ラダー表記

30
X1

16 LBL 1

ラベル番号

S

LOOP 1, DT 0

ラベル番号

ループ回数

10
X0

F0 MV, K 5, DT 0 基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

LOOP·LBL
ループ・ラベル
●指定のラベルまで指定の回数だけジャンプします。

ステップ数 LOOP：４
LBL：１
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■LOOP～LBL命令間の｢TM｣｢CT｣｢SR｣
命令の動作について

●｢LBL｣命令が｢LOOP｣命令より後のアドレスにある
場合、｢LOOP｣命令実行時の各命令の処理は次のよ
うになります。

LBL 1

実行条件ON
のときジャン
プします。

X0
LOOP 1, DT0

1 TM命令 計時されません。1スキャン中に1回
計時されなければ時間が保証できま
せんので、ご注意ください。

2 CT命令 カウント入力がONになっていても、
カウントされません。経過値は保持
されます。

3 SR命令 シフト入力がONになっていても、シ
フトしません。指定のレジスタの内
容は保持されます。

●｢LBL｣命令が｢LOOP｣命令より前のアドレスにある
場合、｢LOOP｣命令実行時の各命令の処理は次のよ
うになります。

LBL 1
実行条件ON
のときくり返
し実行されま
す。

X0
LOOP 1, DT0

1 TM命令 1スキャン中に何回も計時するため、
時間が保証できません(注)。

2 CT命令 カウント入力の状態が、そのスキャ
ン中に変化しなければ、通常と同様
に動作します。

3 SR命令 シフト入力の状態が、そのスキャン
中に変化しなければ、通常と同様に
動作します。

注）FP2SH/FP10SHでは、1スキャン中に複数回実
行しても、正しく計時することが可能です。
LOOP命令といっしょに使うときは、システムレ
ジスタNo.4の設定を変更してください。

■プログラム上のご注意
●ラベルを「LOOP」命令よりも前のアドレスに書き
込む場合、次の点にご注意ください。
1 ループ回数を設定する命令は、必ず「LBL」～
「LOOP」よりも前に書き込んでください。
左ページのプログラム例をご覧ください。

2 「LBL」～「LOOP」間で繰り返し実行する各
命令は、「LOOP」命令と同じ条件で実行するよ
うに記述してください。

3 繰り返している間に一回のスキャンが演算渋滞
監視時間を越えてしまい、演算渋滞エラーが発
生する可能性があります。

＜例１＞X5がONのときに２つのF0(MV)命令を５回繰
り返す。

X5

F0 MV, WR 0, DT 10

LBL 10

X5

F0 MV, K 5, DT 0

F0 MV, WR 1, DT 20

LOOP 10, DT 0

＜例２＞DT100の値をDT200～DT219に転送する。

R0

F0 MV, DT100, IXDT200

LBL 10

R0

F0 MV, K 20, DT 0

F35 +1, IX

LOOP 10, DT 0

F0 MV, K 0, IX

●ステップラダー領域(｢SSTP｣～｢STPE｣の範囲)で
は｢LOOP｣命令・｢LBL｣命令は使用できません。
●主プログラムから副プログラム(｢ED｣命令以降のサ
ブルーチンや割り込みプログラム)へのジャンプ、
副プログラムから主プログラムへのジャンプ、副
プログラムから別の副プログラムへのジャンプは
できません。
●微分命令など実行条件の立ち上がりを検出して実
行する命令(下記 1 ～ 7 )を使用する場合は注意が必
要です。
1 DF(立ち上がり微分)
2 CT(カウンタ)のカウント入力
3 F118(アップダウンカウンタ)のカウント入力
4 SR(シフトレジスタ)のシフト入力
5 F119(左右シフトレジスタ)のシフト入力
6 NSTP(ネクストステップ)
7 微分実行型応用命令(Pと番号で指定する命令)

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

LOOP・LBL
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アドレス 命令

10 ST X 0

11 OT Y 30

12 BRK

13 ST X 1

14 OT Y 31

■動作説明
●｢BRK｣命令は、テストランでのみ有効な命令で
す。通常の運転時は無処理です。
●テストランでは、この｢BRK｣命令のあるアドレス
でプログラムの実行が一時停止します。
●プログラムを部分的に実行することによって動作
を確認することができます。

■｢BRK｣命令の使用方法
＜手順＞
1 イニシャライズ／テストスイッチを｢TEST｣側(下
側)に倒します。

2ツールソフトで、テストランのモードを｢ブレーク
有効｣｢連続運転｣に設定します。

3 RUNモードにして、運転を開始します。

R0 Y2F

アドレス12で
一時停止

X1 Y31

X0 Y30

BRK

0

10

13

4 X0がONのとき、｢BRK｣命令実行時にプログラム
実行を停止します。

5停止状態のとき、ツールソフトで｢連続運転｣を続
行します。
｢BRK｣命令が次に実行されるまで、プログラム実
行を続けます。

X1 Y31

アドレス35で
一時停止

X12
BRK

13

35

アドレス13
から再開

実行

6以降、 4 5を繰り返してください。また、停止状
態から｢ステップ運転｣に切り替えることもできま
す。

ニモニック表記ラダー表記

10
X0 Y30

13
X1 Y31

BRK

BRK
ブレークポイント
●テストラン時、演算処理を一時停止させます。 ステップ数：１

基
本
命
令

２

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 OR R 0

2 AN/ X 1

3 OT R 0

： ：

96 ST R 0

97 AN X 2

98 OT Y 30

99 ED

■動作説明
●通常プログラム領域の最後には、｢ED｣命令を記述
してください。
プログラム領域

ED

0
アドレス

通常プログラム領域

サブルーチンプログラム

割り込みプログラム

●プログラム領域はこの命令によって、通常プログ
ラム領域(主プログラム)と、“サブルーチン”や
“割り込みプログラム”の領域(副プログラム)に分
けられます。
●サブルーチンプログラム、および割り込みプログ
ラムは、この｢ED｣命令以降に書き込むようにして
ください。

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 R0

96
R0 Y30

ED

X1

X2

99

R0

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

ED
エンド
●通常のプログラム領域の終りを示します。 ステップ数：１
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 OR Y 30

2 AN/ X 1

3 OT Y 30

： ：

96 ST X 3

97 CNDE

98 ST R 0

99 AN/ X 2

100 OT Y 31

■動作説明
●任意のアドレスでプログラムの演算処理を終了す
ることができます。
●実行条件がONになると、プログラムの演算処理を
終了し、入出力などの処理を行います。処理が終
わると、先頭アドレスに戻ります。
●必要なプログラムのスキャンが終わり次第、処理
を行うことによって、処理タイミングを調整する
ことができます。
●｢CNDE｣命令は、サブルーチンや割り込みプログ
ラムなどの副プログラムでは使用できません。主
プログラム領域で使用してください。
●｢CNDE｣は、主プログラム内で何度でも記述でき
ます。
●微分命令など実行条件の立ち上がりを検出して実
行する命令(下記 1 ～ 7 )を使用する場合は注意が必
要です。
1 DF(立ち上がり微分)
2 CT(カウンタ)のカウント入力
3 F118(アップダウンカウンタ)のカウント入力
4 SR(シフトレジスタ)のシフト入力
5 F119(左右シフトレジスタ)のシフト入力
6 NSTP(ネクストステップ)
7 微分実行型応用命令(Pと番号で指定する命令)

Y30

X0

ED

X1 Y30

X3
CNDE

｢CNDE｣実行時は、
実行されないプログラム

｢CNDE｣実行時の
プログラム実行

通常スキャン時
の実行

ニモニック表記ラダー表記

0
X0 Y30

96

R0 Y31

CNDE

X1

98

Y30

X2

X3 実行条件

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

CNDE
条件付きエンド
●実行条件がONしたときに演算処理を終了します。 ステップ数：１
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アドレス 命令

0 ST R 0

1 OT Y 0

2 EJECT

3 ST R 1

4 OT Y 1

5 ST R 2

6 OT Y 2

■動作説明
●ツールソフトで作成したプログラムをプリントアウ
トする際、この命令が挿入された位置で改ページが
行われます。
●NOP命令同様、プログラム上の処理は行われませ
ん。

＜例＞上記プログラムの場合
作成したプログラムのプリントアウトを行う場合、
改ページしたいアドレスにEJECT命令を挿入してくだ
さい。
上記の場合、アドレス2で改ページが行われます。

ニモニック表記ラダー表記

0

R2 Y2

R1 Y1

R0 Y0

EJECT2

3

5

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

EJECT
エジェクト
●プリントアウト時の改ページを行ないます。 ステップ数：1



ツール同梱版
命令語マニュアル

2−43

基
本
命
令

２



ツール同梱版
命令語マニュアル

2−44

アドレス 命令

10 ST X 0

11 NSTP 1

14 SSTP 1

17 OT Y 10

18 ST X 1

19 NSTL 2

22 SSTP 2

： ：

100 ST X 3

101 CSTP 50

104 STPE

■動作説明
●｢NSTL｣命令または｢NSTP｣命令を実行すると、
｢SSTP｣命令から始まる指定の番号の工程を起動
し、実行します。
●｢SSTP｣命令から次の｢SSTP｣命令または｢STPE｣命
令までのプログラムが、ひとつの工程です。

＜例＞

X1

F0 MV, DT0, DT100

SSTP 1

SSTP 2

Y10X0

工程１

●順序制御、選択分岐制御、並列分岐合流制御などが
容易に実現できます。
1順序制御

必要な工程のみを順次、切り替えて実行します

工程１ 工程２ 工程３ 工程４

2選択分岐制御

条件に応じて、工程を選択して実行します。

工程１

工程２

工程３

工程４

3並列分岐合流制御

●複数の工程を同時に実行することができます。
●複数の工程の各々が完了してから次の工程を実行す
ることができます。

工程１

工程２

工程３

工程４

ニモニック表記ラダー表記

10

Y10

NSTP

17

X0

14 SSTP

1

1

18 NSTL
X1

22 SSTP

2

2

100 CSTP
X3

104 STPE

50

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

SSTP·NSTL(NSTP)·CSTP·STPE
スタートステップ・ネクストステップ・クリアステップ・ステップエンド
●SSTP：工程を開始します。
●NSTL(毎スキャン実行型)・NSTP(微分実行型)：指定の工程を起動します。
●CSTP：指定の工程をクリアします。
●STPE：ステップラダー領域の終了を示します。 ステップ数 STPE：１

その他(各)：３
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■ステップラダー命令の文法
SSTP スタートステップ
●｢工程nの開始｣を示します。工程nのプログラムの先
頭に必ず｢SSTP n｣を記述してください。

SSTP 1

SSTP 2
工程１

SSTP 5
工程２

（プログラム）

（プログラム）

（プログラム）

●｢SSTPn｣から次の｢SSTP｣または｢STPE｣までが工
程nの領域になります。
●同じ番号の工程を二重に定義することはできません。
●｢SSTP｣命令の直後では、｢OUT｣命令を直接母線か
ら接続することができます。
●｢SSTP｣命令は、副プログラム中(サブルーチンや割
り込みプログラム)には記述できません。
●最初に記述されている｢SSTP｣命令から｢STPE｣命令
までを｢ステップラダー領域｣といい、この間のプロ
グラムはすべて工程として制御されます。
これに対して、その他の領域を｢通常ラダー領域｣と
いいます。

通常ラダー
領域

通常ラダー
領域

SSTP 1

SSTP n

STPE

ステップ
ラダー領域

●ステップラダーのある工程を起動した時に1スキャ
ンだけONする特殊内部リレーがあります。
(R9015:ステップラダーイニシャルパルスリレー)。
このリレーは、カウンタのリセットなど工程起動時
に1スキャンだけ処理をさせる場合に利用できます。

NSTL ネクストステップ(毎スキャン実行型)
NSTP ネクストステップ(微分実行型)
●｢NSTL n｣命令または｢NSTP n｣命令が実行される
と、nで指定された工程nが起動します。
●ネクストステップ命令の実行条件は、工程の起動条
件になります。

SSTP 1

NSTL 2

SSTP 2

R0

NSTP 1
X0

X0:OFF→ON
↓

SSTP1:起動

R0:ON
↓

SSTP1:クリア
SSTP2:起動

●最初に起動する工程については、ネクストステップ
命令を通常ラダー領域に書き込んでください。
●工程は、通常ラダー領域からでも起動している工程
からでも起動できます。
●ただし、ある工程のなかで別の工程を起動するネク
ストステップ命令を実行した場合は、その命令を含
む起動中の工程を自動的にクリアし、指定の工程を
起動します。

実際にクリア動作によって出力等のOFFが行わ
れているのは、次のスキャン時ですので、ご注
意ください。

●｢NSTP｣命令は、微分実行型命令ですので、実行条
件の立ち上がり時1回のみ実行されます。
また、実行条件のON／OFF状態の変化のみを検出
しますので、RUNモードに切り替えたときや、
RUNモードで電源を立ち上げたときに実行条件が
最初からONしている場合は、実行されません。

シフト入力

NSTPの
場合の動作

RUN
(電源ON)

実行します実行しません

NSTLの
場合の動作

実行します実行します

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

SSTP・NSTL(NSTP)・CSTP・STPE
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●｢NSTP｣命令をMC～MCE命令、JP～LBL命令など
命令を実行する順序を変える命令(下記 1～ 7 )と合
わせて使用する場合、命令の実行と実行条件のタイ
ミングにより、命令の動作が変りますので、ご注意
ください。
1 MC～MCE命令
2 JP～LBL命令
3 F19(SJP)～LBL命令
4 LOOP～LBL命令
5 CNDE命令
6 ステップラダー命令
7 サブルーチン命令

●NSTP命令を、アンドスタック命令やポップスタッ
ク命令と組み合わせるときは、正しくない記述にな
らないようにご注意ください。

CSTP クリアステップ
｢CSTPn｣命令が実行されると、nで指定された工程n
がクリアされます。
最終工程のクリアや、並列分岐合流制御時に並列で起
動している各工程をクリアする場合に使用します。

[例]

CSTP 99

SSTP 99

STPE

NSTP 99
X0

X1:ON
↓

工程99:クリア
X1

工程99

●工程のクリアは、通常ラダー領域からでも起動して
いる工程からでも実行できます。
FPΣ/FP2/FP2SH/FP10SHでは、範囲を指定して、複
数の工程を一度にクリアする「SCLR」(ブロックク
リア）命令を使用することができます。

STPE ステップエンド
｢ステップラダー領域の終了｣を示します。最後に記述
する工程の末尾に必ず書き込んでください。最終工程
は、｢SSTP｣から｢STPE｣までの間になります。

工程n

通常ラダー
領域

ステップ
ラダー領域

通常ラダー
領域

SSTP 1

SSTP n

STPE

注）この場合、工程nが最終工程です。

●｢STPE｣命令は、1プログラム中に1回のみ、主プロ
グラムに記述することができます。(サブルーチン
プログラム、割り込みプログラムなどの副プログラ
ム中に記述することはできません。)

■プログラム上のご注意
●工程は、番号の順序で記述する必要はありません。
●ステップラダー領域中では、次の命令語が使用でき
ませんので、ご注意ください。
1 ジャンプ命令(｢JP｣・｢LBL｣)
2 ループ命令(｢LOOP｣・｢LBL｣)
3 マスタコントロール命令(｢MC｣・｢MCE｣)
4 サブルーチン命令(｢SUB｣・｢RET｣)(注)
5 割り込み命令(｢INT｣・｢IRET｣)
6 ｢ED｣命令
7 ｢CNDE｣命令

注）｢CALL｣命令は、ステップラダー領域中で使用で
きます。

●全ての工程をまとめてクリアする場合、次のように
マスタコントロールリレーを利用してプログラムし
てください。
[例]X0がONになると、全工程をクリアする

X0

SSTP 1

SSTP 2

SSTP 3

MC 0

STPE

MCE 0

ED

ステップ
ラダー
領域

マ
ス
タ
コ
ン
ト
ロ
ー
ル

●工程の起動は、番号の順序で行う必要はありませ
ん。複数の工程を同時に起動することもできます。
●起動していない工程のなかにある出力を強制ONま
たは強制OFFした場合、強制を解除しても起動する
まで状態を保持します。

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

SSTP・NSTL(NSTP)・CSTP・STPE
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■ステップラダーの動作
●プログラムの実行は、通常ラダー領域のプログラム
およびネクストステップ命令(｢NSTL｣または
｢NSTP｣)で起動された工程中のプログラムについて
行われます。起動していない工程中のプログラムは
無視されます。

起動していない工程９

SSTP 1

SSTP 2

SSTP 9

STPE

ED

起動していない工程１

起動している工程２

通常ラダー領域

通常ラダー領域 実行

実行しない

実行

実行しない

実行

上図のように工程2のみが起動している場合、プロ
グラムの実行は、通常ラダー領域と工程2について
行われます。

●ある工程が起動し、第1スキャンが行われている
間、ステップイニシャルパルスリレー(R9015)が
ONします。第2スキャン以後はOFFになります。カ
ウンタやシフトレジスタのリセットに利用できま
す。
●工程の起動／停止状態は、下記の特殊データレジス
タに格納されます。

機種 特殊データレジスタ
FP0 C10、C14、C16、
C32/FP1/FP－M/FP−e

DT9060～DT9067

FP3 DT9060～DT9122
FP0 T32 DT90060～DT90067
FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/
FP10SH

DT90060～DT90122

０００００００１ ００００００００

15 8 7 0(ﾋﾞｯﾄ)

<例>工程No.16～No.31の起動状態

31 16
(工程)

DT9061
(DT90061)

工程No.24が起動している

■工程のクリアについてのご注意
●起動中の工程のプログラムでネクストステップ命令
が実行されると、その起動中の工程を自動的にクリ
アしますが、実際にクリア動作が行われるのは、次
のスキャン時になります。このため、工程が移行す
るときに1スキャンだけ2つの工程が同時に起動して
いることがありますので、同時にONしてはならな
い一組の出力の間では、同時ONをさけるインタ
ロックをとるようにプログラムしてください。(プ
ログラム上でインタロックをとっていても、ハード
ウェア上の応答遅れなどにより同時ONする可能性
がある場合は、応答遅れを考慮したハードウェア上
の処置を施してください。)
＜例＞

Y11

SSTP 0

SSTP 1

Y10

NSTP 1
X0

Y10 Y11

●工程がクリアされると、その工程で使用している各
命令の動作は、次のようになります。

｢OT｣命令 すべてOFFします
｢KP｣命令 状態を保持します
｢SET｣命令 状態を保持します
｢RST｣命令 状態を保持します

｢TM｣命令 経過値、タイマ接点出力をリセット
します

｢CT｣命令 途中経過を保持します
｢SR｣命令 途中経過を保持します

微分命令 実行条件の状態を保持します(注)

その他の命令 実行しません

注）｢MC｣命令の実行条件がOFFになったときと同じ
動作です。｢MC｣・｢MCE｣命令の説明をご参照く
ださい。

●微分命令など実行条件の立ち上がりを検出して実行
する命令(下記 1～ 7 )を使用する場合は注意が必要
です。
1 DF(立ち上がり微分)
2 CT(カウンタ)のカウント入力
3 F118(アップダウンカウンタ)のカウント入力
4 SR(シフトレジスタ)のシフト入力
5 F119(左右シフトレジスタ)のシフト入力
6 NSTP(ネクストステップ)
7 微分実行型応用命令(Pと番号で指定する命令)

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

SSTP・NSTL(NSTP)・CSTP・STPE
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■ステップラダー命令の使用例
1 順序制御
ある工程での作業を終了するまで繰り返し、終了した
時点で次の工程に移るプログラムです。

●ある工程のプログラムの中に、次に実行する工程を
起動する命令を記述してください。
起動命令が実行されると、次の工程を起動し、それ
まで起動していた工程をクリアします。
●工程番号の順序で実行する必要はありません。ま
た、条件に応じて、前工程を起動するプログラムも
可能です。

[プログラム例]
(1) X10をONすると、工程10を起動する

(2) X11をONすると、工程10をクリアして、工程11に
移行する

(3) X12をONすると、工程11をクリアして、工程12に
移行する

(4) X14をONすると、工程12をクリアし、ステップラ
ダー制御を終了する

●工程移行図

工程10

X10

R50

工程11

X11

R51

工程12

X12

R52

X14

終了

●プログラム

SSTP 10
R50

NSTP 10
X10

SSTP 11
R51

NSTL 11
X11

SSTP 12
R52

NSTL 12
X12

STPE

CSTP 12
X14

工程10

工程11

工程12

●タイムチャート
X10

X11

X14

ON
OFF

X12

R50

R52

起動
クリア

R51

工程10

工程11

工程12

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

SSTP・NSTL(NSTP)・CSTP・STPE
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2 工程の選択分岐制御
ある工程での作業内容や結果に応じて、次の工程を選
択し、切り替えるプログラムです。各工程では、作業
が終了するまで、その工程を繰り返します。

●ある工程のプログラムの中に、次に実行する工程を
起動する命令を記述してください。
実行条件に応じて、次の工程を選んで起動し、移行
します。

[プログラム例]
(1) X100をONすると、工程100を起動する

(2) 工程100を起動中に、
・X101をONすると、工程101を起動する
・X102をONすると、工程102を起動する

(3) ・工程101を起動中に、X103をONすると、工程
101をクリアして工程200を起動する
・工程102を起動中に、X104をONすると、工程
102をクリアして工程200を起動する

(4) X200をONすると、工程200をクリアし、ステップ
ラダー制御を終了する

●工程移行図

工程100

X100

R150

工程101 R151

工程200

X103

R153

X200

終了

工程102 R152

X104

X101 X102

●プログラム

SSTP100
R150

NSTP100
X100

SSTP101
R151

NSTL101
X101

SSTP200
R153

NSTL200
X104

STPE

CSTP200
X200

工程100

工程102

工程200

NSTL102
X102

SSTP102
R152

NSTL200
X103 工程101

●タイムチャート

X101がONになった場合の例です。
X100

X101

X200

ON
OFF

X103

R150

R153

起動
クリア

R151

工程100

工程101

工程200

X102

X104

R152

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

SSTP・NSTL(NSTP)・CSTP・STPE
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3 工程の並列分岐合流制御
複数の工程を同時に起動するプログラムです。
分岐したそれぞれの工程で作業が終了した時点で合流
し、次の工程に移行します。

●ある工程のプログラムの中に、一つの実行条件に対
して、連続して、複数の工程移行命令を記述してく
ださい。
●合流する場合は、次の工程への移行条件に、他の工
程の状態を示すフラグを含めます。合流して次工程
を起動するとき、同時に、クリアされていない工程
をクリアしてください。

[プログラム例]
(1) X0をONすると、工程0を起動する

(2) X10をONすると、工程0をクリアし、工程10と工
程20を同時に起動する(並列分岐)

(3) X11をONすると、工程10は工程11に移行する

(4) 工程11および20が起動している状態で、X30を
ONすると、工程30へ移行する(合流)
・クリア命令で工程20をクリアする
・工程11をクリアして、工程30を起動する

(5) X31をONすると、工程30をクリアして、再び工程
0を起動する

●工程移行図

工程0

X0

R20

工程10 R21

工程30

X11

R24

X31

工程20 R22

工程11 R23

X30

X10

●プログラム

SSTP 0
R20

NSTP 0
X0

SSTP 10
R21

NSTL 10
X10

SSTP 11
R23

STPE

NSTL 0
X31

工程0

工程20

工程30

NSTL 20

SSTP 20
R22

NSTL 11
X11

工程10

R100

SSTP 30
R24

NSTL 30
X30

CSTP 20

工程11R100

●タイムチャート
X0

X10

ON
OFF

X30

R20

R23

起動
クリア

R21

工程0

工程10

工程11

X11

X31

R22

R24 工程30

工程20

工程0

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

SSTP・NSTL(NSTP)・CSTP・STPE
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 NSTL 0

4 SSTP 0

7 ST X 1

8 NSTL 1

11 NSTL 2

14 NSTL 3

17 SSTP 1

20 OT Y 10

： ：

100 ST X F

101 SCLR

K 1

K 3

106 STPE

■動作説明
「SCLR」命令が実行されると、工程n1から工程n2ま
での範囲の起動中の工程がまとめてクリアされます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

入力XFがONになると、起動中の工程1～工程3がクリ
アされます。

工程 0

X0

工程 1

XF(ブロッククリア)

終了

工程 3

X1

工程 2

■プログラム上のご注意
●n1≦n2となるように設定してください。
●「SCLR」命令は、通常ラダー領域からでも起動し
ている工程からでも実行できます。

ニモニック表記ラダー表記

0

Y10

NSTL

17

X0

SSTP

0

0

7 NSTL
X1

NSTL

1

2

100
XF

106 STPE

NSTL 3

SSTP 1

SCLR K1, K3
n1 n2

4 基
本
命
令

２

対応機種

FP−e

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

SCLR
ブロッククリア
●指定の工程をクリアします。 ステップ数 ：５
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アドレス 命令

10 ST X 0

11 CALL 1

： ：

20 ED

21 SUB 1

： ：

30 RET

■動作説明
●実行条件がONのとき｢CALL｣命令を実行し、
｢SUB｣命令から始まる指定の番号のサブルーチンプ
ログラムを実行します。
●｢RET｣命令まで実行すると、主プログラムの
｢CALL｣命令の次のアドレスに戻って、主プログラ
ムの実行を続けます。

ED

SUB n

RET

CALL n
X0

サブルーチン
プログラムn

①

②

③

｢CALL n｣実行時、①～③の順で実行されます。

■サブルーチンプログラムの文法
●｢サブルーチンプログラムn｣は、｢SUB n｣命令と
｢RET｣命令までの間のプログラムです。必ず、｢ED｣
命令より後のアドレスに書き込んでください。
●｢CALL n｣命令は、主プログラムの他、別のサブ
ルーチンプログラム、割り込みプログラム、ステッ
プラダー中のいずれにも記述可能です。また、同
じ番号の｢CALL｣命令を繰り返し記述することが
できます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

5重のネスティングを行っている場
合に、5重目のサブルーチンで
｢CALL｣命令を実行すると、ON

FP2/FP2SH/FP10SHでは、「CALL」命令に於いてステップ数は指定するサブルーチンプログラム番号によって変わります。

ニモニック表記ラダー表記

10 CALL
X0

20 ED

1

21 SUB

30 RET

1

サブルーチン
プログラム番号

サブルーチン
プログラム番号

サ
ブ
ル
ー
チ
ン

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

CALL·SUB·RET
サブルーチンコール・サブルーチンエントリー・サブルーチンリターン
●CALL：サブルーチンプログラムを呼び出して、実行します。

●SUB·RET：サブルーチンプログラムの開始と終了を示しています。

ステップ数
CALL：２
SUB：１
RET：１
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●サブルーチンのネスティングは、5重まで可能です。

SUB 0
CALL1
RET

(階層2)
SUB 1
CALL2
RET

(階層3)
SUB 2
CALL3
RET

(階層4)
SUB 3
CALL4
RET

(階層5)
SUB 4

RETサブルーチン内から呼び出し

5重のネスティングの例

■プログラム上のご注意
●サブルーチンプログラムは、割り込みプログラム中
には記述できません。

SUB 21

RET

IRET

INT 1

サブルーチン

●サブルーチンプログラムの中に、割り込みプログラ
ムは記述できません。

割り込みプログラム

INT 0

IRET

RET

SUB 21

サブ
ルーチン

FP0/FP1/FP－Mの場合
●サブルーチンプログラムの中に、別のサブルーチン
プログラムを記述することはできません。

SUB 2

RET

SUB 0

FP2/FP2SH/FP3/FP10SHの場合
●入口多数出口1コのサブルーチンプログラムは記述
可能です。

SUB 12

SUB 13

SUB 14

SUB 11 CALL11

RET

CALL13

①

②

③

④

｢CALL 11｣を実行すると、①～④を実行します。
｢CALL 13｣を実行すると、③～④を実行します。

●微分命令など実行条件の立ち上がりを検出して実行
する命令(下記 1～ 7 )をサブルーチン内で使用する
場合は注意が必要です。
1 DF(立ち上がり微分)
2 CT(カウンタ)のカウント入力
3 F118(アップダウンカウンタ)のカウント入力
4 SR(シフトレジスタ)のシフト入力
5 F119(左右シフトレジスタ)のシフト入力
6 NSTP(ネクストステップ)
7 微分実行型応用命令(Pと番号で指定する命令)

■CALL命令の実行条件がOFFの時の動作
●｢CALL｣命令の実行条件がOFFになると、そのサブ
ルーチンの演算をしなくなります(マスタコント
ロールやステップラダーの中のコールでも、同様で
す)。このときサブルーチンで使用している各命令
の動作は次のようになります。

｢OT｣命令 状態を保持します
｢KP｣命令 状態を保持します
｢SET｣命令 状態を保持します
｢RST｣命令 状態を保持します

｢TM｣命令
計時されません。1スキャン中に1回
計時されなければ時間が保証できな
くなりますので、ご注意ください。

｢CT｣命令 途中経過を保持します
｢SR｣命令 途中経過を保持します

微分命令
MC～MCE間に微分命令を使用し
た場合と同様です。P.2−34をご覧
ください。

その他の命令 実行しません

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

CALL・SUB・RET
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アドレス 命令

10 ST X 0

11 FCAL 1

： ：

20 ED

21 SUB 1

22 ST X 20

23 OT Y 10

： ：

30 RET

■動作説明
動作、文法は通常のサブルーチンコール命令と同じで
す。ただし、以下の点が異なります。

●CALL命令の条件がOFFの時の動作

サブルーチン実行条件がOFFになると、そのサブルー
チンの演算は行われませんが、そのサブルーチンで使
用してる命令の動作は以下のようになります。

OT命令 すべてOFFにします(＊)

KP命令 状態を保持します

SET命令 状態を保持します

RST命令 状態を保持します

TM命令 リセットします(＊)

CT命令 途中経過を保持します

SR命令 途中経過を保持します

微分命令 MC項を参照して下さい

その他の命令 実行しません

(＊):通常のサブルーチン命令と異なります。

■使用上のご注意
ネスティングは通常CALL命令と同様、5段まで行わ
れますが、ネスティング数により、以下のMC(マスタ
コントロールリレー)が使用できなくなります。

サブルーチン以外から呼び出し MC255

2段目 MC255～254

3段目 MC255～253

4段目 MC255～252

5段目 MC255～251

ステップ数は指定するサブルーチンプログラム番号によって変わります。

ニモニック表記ラダー表記

10 FCAL
X0

20 ED

1

21 SUB

30 RET

1

サブルーチン
プログラム番号

X20 Y10
22

FCAL
出力OFF型サブルーチンコール
●サブルーチンプログラムを呼び出して、実行します。 ステップ数：４

基
本
命
令

２

対応機種

FP2SH

FP10SH
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アドレス 命令

20 ED

21 INT 0

： ：

26 IRET

■動作説明
●割り込みが入力されると、｢INT｣命令から始まる指
定の番号の割り込みプログラムを実行します。
●割り込みプログラムを｢IRET｣命令まで実行し終え
ると、割り込みが発生したアドレスに戻って、主プ
ログラムの実行を続けます。

③
ED

INT n

IRET

DF
X0

割り込み
プログラムn

①

②

ICTL, S1, S2

主プログラム

割り込み

割り込み発生時、①～③の順で実行されます。

■割り込みプログラムの文法
●割り込みプログラムは｢INT n｣命令と｢IRET｣命令
の間のプログラムです。
必ず、｢ED｣命令より後のアドレスに記述してくだ
さい。

●割り込みプログラムの番号は、割り込みの種類に
よって決まります。

割り込み
プログラム番号

割り込み入力
プログラム番号

FP0/
FP−e

FPΣ FP−X
Ry

FP−X
Tr

FP1/
FP–M

INT0 X0 X0 X0 X0 X0

INT1 X1 X1 X1 X1 X1

INT2 X2 X2 X2 X2 X2

INT3 X3 X3 X3 X3 X3

INT4 X4 X4 X4 X4 X4

INT5 X5 X5 X5 X5 X5

INT6 − X6 X6 X6 X6

INT7 − X7 X7 X7 X7

INT8 − − X100 − −

INT9 − − X101 − −

INT10 − − X102 − −

INT11 − − X200 − −

INT12 − − X201 − −

INT13 − − X202 − −

INT24 定時割り込み

ニモニック表記ラダー表記

20 ED

21 INT

26 IRET

0

割り込み
プログラム番号

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

24, 40,
56, 72

16, 20, 32

FP−X

INT· IRET
インタラプト・割り込みリターン FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP－Mの場合
●割り込みプログラムの開始と終了を示します。 ステップ数(各)：１
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割り込み
プログラム番号

高速カウンタ目標値一致割り込み
プログラム番号

FP0/
FP−e

FPΣ FP−X
Ry

FP−X
Tr

FP1/
FP–M

INT0 ch0 ch0 ch0 ch0 ch0

INT1 ch1 ch1 ch1 ch1 −

INT2 − − ch2 ch2 −

INT3 ch2 ch2 ch3 ch3 −

INT4 ch3 ch3 ch4 ch4 −

INT5 − − ch5 ch5 −

INT6 − − ch6 ch6 −

INT7 − − ch7 ch7 −

INT8 − − ch8 − −

INT9 − − ch9 − −

INT10 − − − − −

INT11 − − chA − −

INT12 − − chB − −

INT13 − − − − −

注）高速カウンタ目標値一致割り込みプログラムを使
用すると、割り込みプログラム起動の瞬間に高速
カウンタの計数性能が低下する場合があります。

■割り込みプログラムを入力する前に
1割り込み入力として使う接点を指定してください
割り込み入力として使う入力接点を選んで、システ
ムレジスタNo.403で指定してください。
[ご注意]

・指定の接点について、高速カウンタ/パルスキャッチ
が設定されている場合は、割り込み入力としては使
えません。
・高速カウンタの目標値一致割り込みと定時割り込み
については入力接点の指定は必要ありません。

2割り込みプログラムの実行を｢許可｣してください

割り込みプログラムは、初期状態では全て「実行禁
止」になっています。「ICTL」命令で、実行する割
り込みプログラムを「許可」してください。

■RUN中書き換え時の注意(FP0/FP−e/
FPΣ/FP−X)

RUNモード中にプログラムの書き換えを行うと、全
ての割り込みプログラムが「実行禁止」になりますの
で、RUN中書き換え後に「許可」にする必要があり
ます。

ラダープログラムで自動的に再度許可にするには、
R9034(RUN中書き換え完了フラグ)を、使います。
R9034は、RUN中書き換え完了後に、１スキャンだけ
ONする特殊リレーです。

■割り込みプログラムの実行
●割り込みには3種類あります。
1入力接点からの割り込み

システムレジスタNo.403で指定した入力により割り
込みが発生します。

2高速カウンタ目標値一致割り込み

高速カウンタ命令を実行しているとき、高速カウン
タの経過値が、そこで設定している目標値に一致す
ると、割り込みが発生します。

3定時割り込み(INT24)

一定の時間間隔で割り込みが発生します。時間間隔
の設定は「ICTL」命令で行います。

●割り込みが発生すれば、対応する番号の割り込みプ
ログラムが実行されます。
主プログラム処理

INTプログラム処理

実行

実行

INT入力

実行

●割り込みが許可されていない場合は、｢ICTL｣命令
で実行許可にすると、その時点で実行されます。
主プログラム処理

INTプログラム処理

実行

INT入力

実行

許可

●他の割り込みプログラムが実行中の場合は、実行中
のプログラムが終了した後に実行されます。

INT1プログラム処理

INT2プログラム処理

実行

INT2入力

実行

主プログラム処理 実行

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

24, 40,
56, 72

16, 20, 32

FP−X

INT・IRET（FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP－Mの場合）
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■プログラム上のご注意
●｢INT｣命令、｢IRET｣命令のいずれかが欠けると文
法エラーとなります。
●割り込み発生時、割り込み入力接点に対応する演算
用メモリは、I／Oリフレッシュされていませんの
で、割り込みプログラム中の入力条件には、常時
ONリレーR9010など、割り込み入力接点以外の接
点を指定してください。

INT 5

IRET

X5
F0 MV, K10, DT100

X5の代わりにR9010などを
指定してください。

●割り込みプログラム中に、サブルーチンプログラム
は記述できません。

SUB 11

RET

IRET

INT 1

サブルーチン

●割り込みプログラムは、サブルーチンプログラムの
中には記述できません。

割り込みプログラム

INT 0

IRET

RET

SUB 11

サブ
ルーチン

●割り込みプログラムの中に、別の割り込みプログラ
ムを記述することはできません。

INT 1

IRET

INT 0

■複数の割り込みが同時に発生した場合
の制御

●複数の割り込みが同時に発生した場合は、割り込み
プログラム番号の小さいものから優先的に実行しま
す。他の割り込みプログラムは実行待ち状態にな
り、優先して実行しているプログラムが終了次第、
プログラム番号の小さいものから順に実行していき
ます。

INT1プログラム処理

INT2プログラム処理

INT1入力

主プログラム処理

INT3プログラム処理

INT2入力

INT3入力

●割り込みプログラム実行中に、複数の割り込みが発
生した場合は、実行中のプログラムが終了してか
ら、プログラム番号の小さいものから優先的に実行
します。
＜例＞

INT1プログラム処理

INT2プログラム処理

INT1入力

主プログラム処理

INT3プログラム処理

INT2入力

INT3入力

INT4プログラム処理

INT4入力

注）上記例のようにINT3プログラム実行中に、INT2、
INT1の順で割り込みが発生した場合でも、実行は
INT1→INT2の順になります。

INT・IRET（FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP－Mの場合）

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

24, 40,
56, 72

16, 20, 32

FP−X
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■割り込みプログラム実行待ちとクリア
●複数の割り込みが同時に発生したり、他の割り込み
プログラムを実行している間に新たに割り込みが発
生した場合は、優先順位の低い割り込みが｢実行待
ち状態｣になり、他の割り込みプログラムが終了し
た時点で順に実行されます。

＜例＞

INT1プログラム処理

INT2プログラム処理

INT1入力

主プログラム処理

INT2入力

実行待ち

●実行待ち状態になると、割り込み発生から割り込み
プログラム実行までに時間差ができます。このよう
な場合に実行待ちとなった割り込みプログラムを実
行したくない場合には、｢ICTL｣命令にてクリアす
ることができます。クリアされた割り込みプログラ
ムは実行されません。

＜例＞

INT1プログラム処理

INT2プログラム処理

INT1入力

主プログラム処理

INT2入力

クリア

ICTL(INT2
クリア)実行

●｢ICTL｣命令で割り込みプログラムの実行を禁止し
ているときも、その割り込みが発生すると、｢実行
待ち状態｣になります。｢ICTL｣命令で実行を許可し
た時点で、その割り込みプログラムは実行されま
す。実行待ち状態にあるとき、｢ICTL｣命令でクリ
アすると、上記同様、割り込みプログラムの実行を
クリアできます。

INT・IRET（FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP－Mの場合）

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

24, 40,
56, 72

16, 20, 32

FP−X



ツール同梱版
命令語マニュアル

2−59

アドレス 命令

20 ED

21 INT 0

： ：

26 IRET

■動作説明
●割り込みが入力されると、｢INT｣命令から始まる指
定の番号の割り込みプログラムを実行します。
●割り込みプログラムを｢IRET｣命令まで実行し終え
ると、割り込みが発生したアドレスに戻って、主プ
ログラムの実行を続けます。

ED

INT n

IRET

DF
X0

割り込み
プログラムn

①

②

③

ICTL, S1, S2

主プログラム

割り込み

割り込み発生時、①～③の順で実行されます。

割り込みプログラムは、初期状態では全て｢実行
禁止｣になっています。｢ICTL｣命令で、実行す
る割り込みプログラムを｢許可｣してください。

■割り込みプログラムの文法
●｢割り込みプログラムn｣(n：0～24)は、｢INT n｣命
令と｢IRET｣命令の間のプログラムです。
必ず、｢ED｣命令より後のアドレスに記述してくだ
さい。最大25プログラムまで記述できます。

●割り込みの種類によって、対応する割り込みプログ
ラムの番号が決まっています。
INT0～INT15 ：割り込みユニットからの

割り込み
INT16～INT23 ：割り込みを発生させる高機能

ユニットからの割り込み
INT24 ：定時割り込み

ニモニック表記ラダー表記

20 ED

21 INT

26 IRET

0

割り込み
プログラム番号

基
本
命
令

２

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

INT· IRET
インタラプト・割り込みリターン FP2/FP2SH/FP3/FP10SHの場合
●割り込みプログラムの開始と終了を示します。 ステップ数(各)：１
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■割り込みプログラムの実行
●割り込みには3種類あります。
1割り込みユニットからの割り込み
(INT 0～INT 15に対応)
割り込みユニットの入力の立ち上がりまたは立ち下
がり(ユニット側にて設定)により割り込みが発生し
ます。

2割り込みを発生する高機能ユニットからの割り込み
(INT 16～INT 23に対応)
割り込み発生機能を持つ高機能ユニットの動作状態
に応じて、割り込みが発生します。

3定時割り込み
(INT 24に対応)
一定の時間間隔で割り込みが発生します。時間間隔
の設定は｢ICTL｣命令で行います。

●割り込みが発生すれば、対応する番号の割り込みプ
ログラムが実行されます。
主プログラム処理

INTプログラム処理

実行

実行

INT入力

実行

●割り込みが許可されていない場合は、｢ICTL｣命令
で実行許可にすると、その時点で実行されます。
主プログラム処理

INTプログラム処理

実行

INT入力

実行

許可

●他の割り込みプログラムが実行中の場合は、実行中
のプログラムが終了した後に実行されます。

INT1プログラム処理

INT2プログラム処理

実行

INT2入力

実行

主プログラム処理 実行

■プログラム上のご注意
●｢INT｣命令、｢IRET｣命令のいずれかが欠けると文
法エラーとなります。
●割り込み発生時、割り込み入力接点に対応する演算
用メモリは、I/Oリフレッシュされていませんの
で、割り込みプログラム中の入力条件には、常時
ONリレーR9010など、割り込み入力接点以外の接
点を指定してください。

INT 5

IRET

X5
F0 MV, K10, DT100

X5の代わりにR9010などを
指定してください。

●割り込みプログラム中に、サブルーチンプログラム
は記述できません。

SUB 21

RET

IRET

INT 1

サブルーチン

●割り込みプログラムは、サブルーチンプログラムの
中には記述できません。

割り込みプログラム

INT 0

IRET

RET

SUB 21

サブ
ルーチン

●入口多数出口1コの割込プログラムは記述可能で
す。
＜例＞
割り込みプログラムNo.11の割り込みが発生する
と、①～③を実行します。No.13の割り込みが発生
すると、③を実行します。

INT 12

INT 13

INT 11 割り込み11
発生

RET

割り込み13
発生

①

②

③

基
本
命
令

２

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

INT・IRET（FP2/FP2SH/FP3/FP10SHの場合）
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■複数の割り込みが同時に発生した場
合の制御

●複数の割り込みが同時に発生した場合は、割り込み
プログラム番号の小さいものから優先的に実行しま
す。他の割り込みプログラムは実行待ち状態にな
り、優先して実行しているプログラムが終了次第、
プログラム番号の小さいものから順に実行していき
ます。

INT1プログラム処理

INT2プログラム処理

INT1入力

主プログラム処理

INT3プログラム処理

INT2入力

INT3入力

●割り込みプログラム実行中に、複数の割り込みが発
生した場合は、実行中のプログラムが終了してか
ら、プログラム番号の小さいものから優先的に実行
します。
＜例＞

INT1プログラム処理

INT2プログラム処理

INT1入力

主プログラム処理

INT3プログラム処理

INT2入力

INT3入力

INT4プログラム処理

INT4入力

注）上記例のようにINT3プログラム実行中に、
INT2、INT1の順で割り込みが発生した場合で
も、実行はINT1→INT2の順になります。

■割り込みプログラム実行待ちとクリア
●複数の割り込みが同時に発生したり、他の割り込み
プログラムを実行している間に新たに割り込みが発
生した場合は、優先順位の低い割り込みが｢実行待
ち状態｣になり、他の割り込みプログラムが終了し
た時点で順に実行されます。

＜例＞

INT1プログラム処理

INT2プログラム処理

INT1入力

主プログラム処理

INT2入力

実行待ち

●実行待ち状態になると、割り込み発生から割り込み
プログラム実行までに時間差ができます。このよう
な場合に実行待ちとなった割り込みプログラムを実
行したくない場合には、｢ICTL｣命令にてクリアす
ることができます。クリアされた割り込みプログラ
ムは実行されません。

＜例＞

INT1プログラム処理

INT2プログラム処理

INT1入力

主プログラム処理

INT2入力

クリア

ICTL(INT2
クリア)実行

●｢ICTL｣命令で割り込みプログラムの実行を禁止し
ているときも、その割り込みが発生すると、｢実行
待ち状態｣になります。｢ICTL｣命令で実行を許可し
た時点で、その割り込みプログラムは実行されま
す。実行待ち状態にあるとき、｢ICTL｣命令でクリ
アすると、上記同様、割り込みプログラムの実行を
クリアできます。

基
本
命
令

２

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

INT・IRET（FP2/FP2SH/FP3/FP10SHの場合）
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 DF

2 ICTL

H 0

H 1

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 制御データを格納しているエリアまたはその定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 制御データを格納しているエリアまたはその定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

■動作説明
●｢ICTL｣命令を実行すると、[S1]と[S2]の内容にし
たがって、①割り込みプログラム実行許可／実行
禁止の指定、または②割り込みクリアの指定が行
われます。
●設定時一回のみ実行されるように｢DF｣命令などを
使用して、微分実行してください。
●ひとつの実行条件に複数の｢ICTL｣命令を連続して
記述することができます。

割り込みプログラムを実行する前に、必ず実行
して、割り込み許可を指定してください。

■RUN中書き替え時の注意
(FP0/FP−e/FPΣ/FP−X)

●割り込み機能を使用中にRUN中書き換えを行う
と、割り込み機能が実行禁止状態になります。
再度ICTL命令により、割り込みプログラム実行を
許可する必要があります。
＜例＞10 ms毎の定時割り込みを演算開始時に設定

(RUN中書き換え後に再度割り込み許可にする。)

ICTL, H2, K1
R9013

10 ms毎に
INT24を実
行するR9034

■記述例
＜例1＞10ms毎の定時割り込みを演算開始時に設定

ICTL, H2, K1
R9013

10 ms毎に
INT24を実
行する

注）R9013(イニシャルパルスリレー)は、実行開始後
第1スキャンのみONになるリレーです。

＜例2＞X0の立ち上がり時にINT0～3を許可

ICTL, H0, HF
X0

X0：ON時に
INT0～3を
許可する

DF

＜例3＞INT0のプログラム終了時に、INT0以外の割り
込みをクリア

INT0のプログ
ラム終了時
に、INT0以外
の割り込みを
クリアする

INT 0

ICTL, H100, H1
R0

IRET

ニモニック表記ラダー表記

DF ICTL, H 0, H 10
X0

S1 S2

ICTL
割り込み制御 FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP－Mの場合
●割り込みの実行許可／禁止の指定、クリア指定を行います。 ステップ数：５

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

24, 40,
56, 72

20, 32

FP−X
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■制御データの指定
[S1]：割り込みの種類と制御する機能を指定

15

S1

割り込み種類の指定
H00:INT0～INT13
H02:INT24(10 ms単位)
H03 INT24(0.5 ms単位)

制御する機能の指定
H00:実行許可/禁止
H01:割り込みクリア

(1) INT0～7の実行許可／禁止を指定する場合
[S1]＝H0

(2) INT0～7の割り込みクリアを指定する場合
[S1]＝H100

(3) INT24の時間間隔設定
[S1]＝H2(10 ms単位)
[S1]＝H3(0.5 ms単位)

■プログラム上のご注意
●実際に割り込み入力として使用可能な入力は、機
種により異なります(下表参照)。

割り込み
プログラム番号

割り込み入力
プログラム番号

FP0/
FP−e

FPΣ FP−X
Ry

FP−X
Tr

FP1/
FP–M

INT0 X0 X0 X0 X0 X0

INT1 X1 X1 X1 X1 X1

INT2 X2 X2 X2 X2 X2

INT3 X3 X3 X3 X3 X3

INT4 X4 X4 X4 X4 X4

INT5 X5 X5 X5 X5 X5

INT6 − X6 X6 X6 X6

INT7 − X7 X7 X7 X7

INT8 − − X100 − −

INT9 − − X101 − −

INT10 − − X102 − −

INT11 − − X200 − −

INT12 − − X201 − −

INT13 − − X202 − −

INT24 定時割り込み

[S2]：制御内容の指定
1割り込みプログラム実行許可／実行禁止の指定
(S1＝H0またはS1＝H1の場合)

制御したい割り込みプログラム番号に対応してい
るビットに制御データを設定してください。

・実行を許可するプログラム番号のビットを“1”に
設定
・実行を禁止するプログラム番号のビットを“0”に
設定
＜例＞割り込みプログラムINT1, INT2を許可、

INT0, INT3～INT13を禁止に指定する場合

０００００００００００００１１０

７６５４３２１０
(INT番号)

11 10９８13 12

2割り込みクリアの指定
(S1＝H100の場合)

制御したい割り込みプログラム番号に対応してい
るビットに制御データを設定してください。

・クリアするプログラム番号のビットを“0”に設定
・クリアしないプログラム番号のビットを“1”に
設定
＜例＞割り込みプログラムINT0～INT2をクリア、

INT3～IN13をクリアしない場合

００００００００１１１１１０００

７６５４３２１０
(INT番号)

11 10９８13 12

3定時割り込みの指定(S1＝H2の場合)

10進数で設定値を指定してください。
時間間隔＝[S2]の値×10(ms)です。

K0～K3000

・時間間隔設定 →K1～K3000(10 ms～ 30 s)

・INT24実行禁止 →K0

4定時割り込みの指定(S1＝H3の場合)

時間間隔＝[S2]の値×0.5(ms)です。

K0～K3000

・時間間隔設定 →K1～K3000(0.5 ms～ 1.5 s)

・INT24実行禁止 →K0

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

24, 40,
56, 72

20, 32

FP−X

ICTL（FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP－Mの場合）



主プログラム

INT0プログラム

実行

禁止

INT0入力

実行INT5プログラム

実行

INT5入力

禁止／許可 許可

ICTL実行(許可)

発生

発生

実行
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■割込プログラムの実行許可の設定例

設定例

ICTL, H0, H21DF

S1
S2

[S1]：H0000
指定の入力接点からの割り込みまたは目標値
一致割り込みに対応する割り込みプログラム
の実行許可/禁止の指定

[S2]：H0021
INT0およびINT5を許可(ビット0と5が“1”)、
その他は禁止する

００００００００００１ ００ ０ ０１

X0 (INT0)

X1 (INT1)

X2 (INT2)

X3 (INT3)

X4 (INT4)

X5 (INT5)

入力接点

S2:

５ ４ ３ ２ １０(INT番号) ７６1110９８13 12

X6 (INT6)

X7 (INT7)

X8 (INT8)

X9 (INT9)

X10 (INT10)

X11 (INT11)

X12 (INT12)

X13 (INT13)

●許可する割り込みに対応するビットを“1”にして
ください。

説明

この｢ICTL｣命令が実行されるとNo.0とNo.5のプログ
ラムは、それぞれの割り込みが発生すると、実行さ
れます。

■高速カウンタ一致ON、一致OFF時の
割り込みプログラム起動方法
(i) システムレジスタでカウンタの設定を行いま

す。（外部割込の設定をする必要はありません）
(ii) プログラム上で割込プログラムを記述します。

高速カウンタと割込プログラムは、以下のよ
うに対応します。

割り込み
プログラム番号

高速カウンタ目標値一致割り込み
プログラム番号

FP0/
FP−e

FPΣ FP−X
Ry

FP−X
Tr

FP1/
FP–M

INT0 ch0 ch0 ch0 ch0 ch0

INT1 ch1 ch1 ch1 ch1 −

INT2 − − ch2 ch2 −

INT3 ch2 ch2 ch3 ch3 −

INT4 ch3 ch3 ch4 ch4 −

INT5 − − ch5 ch5 −

INT6 − − ch6 ch6 −

INT7 − − ch7 ch7 −

INT8 − − ch8 − −

INT9 − − ch9 − −

INT10 − − − − −

INT11 − − chA − −

INT12 − − chB − −

INT13 − − − − −

(iii) ICTL命令で、設定を許可します。
ICTL H0, H9－－INT0とINT7を許可する。

(iv) 一致ON、一致OFF命令を起動する。

(v) 一致ON、一致OFF条件成立時にプログラムが
実行されます。

注）高速カウンタ目標値一致割り込みプログラムを
使用すると、割り込みプログラム起動の瞬間に
高速カウンタの計数性能が低下する場合があり
ます。

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

24, 40,
56, 72

20, 32

FP−X

ICTL（FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP－Mの場合）
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■割り込みクリアの設定例

設定例

ICTL, H100, HFEDF

S1
S2

[S1]：H0100
指定の入力接点からの割り込みまたは目標値
一致割り込みのクリア

[S2]：HFE
INT0の割り込みをクリア(ビット0が“0”)、そ
の他はクリアしない

注）設定値と割り込み入力接点の対応は、「実行許可/
禁止」の例をご参照ください。

説明

INT0の割り込みが発生しているのに、対応する割り
込みプログラムが実行されない状態にあるとき、こ
の｢ICTL｣命令を実行すると、割り込みはクリアされ
ます。

主プログラム

INT0プログラム

実行

禁止

INT0入力

INT1プログラム

INT1入力

禁止／許可 許可

ICTL実行(INT0クリア)

クリア

実行

実行

注）INT0はクリアされているため、実行許可後も実
行されません。INT1はクリアされていないので、
実行許可後に実行されます。

■定時割り込みの設定例

設定例

ICTL, H2, K1500DF

S1
S2

[S1]：H0002
定時割り込みの指定

[S2]：K1500
定時割り込み時間間隔の指定
K1500の時、時間間隔は
K1500×10 ms=15000 ms(15 s)

説明

この「ICTL」命令が実行されると、以後、15秒おき
に定時割り込みが発生して、INT24の割り込みプロ
グラムが実行されます。

主プログラム

INT24プログラム

実行

ICTL実行(定時割り込み)

実行実行

15秒 15秒

注）定時割り込みを停止するには、

ICTL, H2, K0DF

を実行してください。

ICTL（FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP－Mの場合）

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

24, 40,
56, 72

20, 32

FP−X
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アドレス 命令

40 ST X 10

41 DF

42 ICTL

H 0

H 1

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 制御データを格納しているエリアまたはその
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 制御データを格納しているエリアまたはその
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※2：FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●｢ICTL｣命令を実行すると、[S1]と[S2]の内容にし
たがって、①割り込みプログラム実行許可／実行
禁止の指定、または②割り込みクリアの指定が行
われます。
●設定時一回のみ実行されるように｢DF｣命令などを
使用して、微分実行してください。
●ひとつの実行条件に複数の｢ICTL｣命令を連続して
記述することができます。

割り込みプログラムを実行する前に、必ず実行
して、割り込み許可を指定してください。

■フラグ動作

R9007

インデックス修飾を使用したとき
に範囲を超えたときON

R9007
R9008
(ER)

[S1]の割り込み種類と制御機能に
範囲外の値を指定したときON

(ER)
[S2]に範囲外の値を指定したとき
ON

■記述例
＜例1＞10ms毎の定時割り込みを演算開始時に設定

ICTL, H2, K1
R9013

10ms毎に
INT24を実
行する

注）R9013(イニシャルパルスリレー)は、実行開始後
第1スキャンのみONになるリレーです。

＜例2＞X30の立ち上がり時にINT0～3を許可

ICTL, H0, HF
X30

X30：ON時に
INT0～3を許可
する

DF

＜例3＞INT0のプログラム終了時に、INT0以外の割り
込みをクリア

INT0のプログ
ラム終了時
に、INT0以外
の割り込みを
クリアする

INT 0

ICTL, H100, H1
R0

IRET

ニモニック表記ラダー表記

DF ICTL, H 0, H 140
X10

S1 S2基
本
命
令

２

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

ICTL
割り込み制御 FP2/FP2SH/FP3/FP10SHの場合
●割り込みの実行許可／禁止の指定、クリアを行います。 ステップ数：５
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■制御データの指定
[S1]：割り込みの種類と制御する機能を指定
15

S1

割り込み種類の指定
H00:INT0～INT15
H01:INT16～INT23(※1)
H02:INT24(10ms単位)
H03:INT24(0.5ms単位(※2)
H04:INT24(10ms単位)(※3)
H05:INT24(0.5ms単位)(※3)

制御する機能の指定
H00:①実行許可/禁止
H01:②割り込みクリア

(※1)割り込みを発生する高機能ユニットには高速カウン
タユニット、パルス出力ユニットなどがあります。

(※2) FP2/FP2SH/FP10SHのみ

(※3) FP2/FP2SH Ver.1.5以降対応

(1) INT0～15の実行許可／禁止を指定する場合
[S1]＝H0

(2) INT0～15の割り込みクリアを指定する場合
[S1]＝H100

(3) INT16～23の実行許可／禁止を指定する場合
[S1]＝H1

(4) INT16～23の割り込みクリアを指定する場合
[S1]＝H101

(5) INT24の時間間隔設定
[S1]＝H2

(6) INT24の時間間隔設定(FP2/FP2SH/FP10SHのみ)
[S1]＝H3

[S2]：制御内容の指定
1割り込みプログラム実行許可／実行禁止の指定
(S1＝H0またはS1＝H1の場合)

制御したい割り込みプログラム番号に対応してい
るビットに制御データを設定してください。

・実行を許可するプログラム番号のビットを“1”に
設定

・実行を禁止するプログラム番号のビットを“0”に
設定
15

０００００００００００００ ０ ００

７・・４３ ・ ・０
(INT番号)

15・・12 11・・８

15

０００００００００００００ ０ ００

23・・20 19・ ・16
(INT番号)

2割り込みクリアの指定
(S1＝H100またはS1＝H101の場合)

制御したい割り込みプログラム番号に対応してい
るビットに制御データを設定してください。

・クリアするプログラム番号のビットを“0”に設定
・クリアしないプログラム番号のビットを“1”に設
定
15

００００００００００００００００

７・・４３・・０
(INT番号)

15・・12 11・・８

15

００００００００００００００００

23・・20 19・・16
(INT番号)

3定時割り込みの指定(S1＝H2またはS1=H4の場合)

10進数で設定値を指定してください。
時間間隔＝[S2]の値×10(ms)です。
15

K0～K3000

・時間間隔設定 →K1～K3000(10ms～30s)
・INT24実行禁止 →K0

注）H2とH4の動作のちがいは“定時割り込みの設定
例2”を参照してください。（H4指定可能なPLC
はFP2/FP2SH Ver1.5以降です。）

4定時割り込みの指定
(S1＝H3またはS1=H5の場合：FP2/FP2SH/
FP10SHのみ)

10進数で設定値を指定してください。
時間間隔＝[S2]の値×0.5(ms)です。
15

K0～K3000

・時間間隔設定 →K1～K3000(0.5ms～1.5s)
・INT24実行禁止 →K0

注）H3とH5の動作のちがいは“定時割り込みの設定
例2”を参照してください。（H5指定可能なPLC
はFP2/FP2SH Ver1.5以降です。）

基
本
命
令

２

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

ICTL（FP2/FP2SH/FP3/FP10SHの場合）
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■割込プログラムの実行許可の設定例
設定例

ICTL, H0, H101DF

S1
S2

[S1]：H0000
割り込みユニット(INT0～INT15)からの割
り込みに対応する割り込みプログラムの実
行許可／禁止の指定

[S2]：H0101
INT0およびINT8を許可(ビット0と8が
“1”)、その他は禁止する

15 0(ﾋﾞｯﾄ)

０００００００１０００ ００ ０ ０１

(INT番号)
15 8 0

X0 INT0

X1 (INT1)

X2 (INT2)

X3 (INT3)

X4 (INT4)

X5 (INT5)

X6 (INT6)

X7 (INT7)

X8 (INT8)

X9 (INT9)

XA (INT10)

XB (INT11)

XC (INT12)

XD (INT13)

XE (INT14)

XF (INT15)

割り込みユニット

S2:

●許可する割り込みに対応するビットを“1”にして
ください。
●I/O番号は、割り込みユニットをスロット0に装着
したときの例です。
●INT0～INT15の全てを許可する場合は、[S2]に
HFFFFを設定してください。

説明

この｢ICTL｣命令を実行した後に割り込みユニットの
端子No.0またはNo.8に入力があると、それぞれに対
応してINT0またはINT8の割り込みプログラムが実行
されます。

主プログラム

INT0プログラム

実行

禁止

INT0入力

実行INT8プログラム

実行

INT8入力

禁止／許可 許可

ICTL実行(許可)

発生

発生

実行

基
本
命
令

２

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

ICTL（FP2/FP2SH/FP3/FP10SHの場合）
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■割り込みクリアの設定例

設定例

ICTL, H100, HFFFEDF

S1
S2

[S1]：H0100
割り込みユニット(INT0～INT15)からの割
り込みのクリア

[S2]：HFFFE
INT0の割り込みをクリア(ビット0が“0”)、
その他はクリアしない

注）設定値と割り込みユニットの対応は、P.2−68の
｢実行許可の設定｣の例をご参照ください。

説明

INT0の割り込みが発生しているのに、対応する割り
込みプログラムが実行されない状態にあるとき、こ
の｢ICTL｣命令を実行すると、割り込みはクリアされ
ます。

主プログラム

INT0プログラム

実行

禁止

INT0入力

INT8プログラム

INT8入力

禁止／許可 許可

ICTL実行(INT0クリア)

クリア

実行

実行

注）INT0はクリアされているため、実行許可後も
INT0の割り込みプログラムは実行されません。
INT8はクリアされていないので、INT8の割り込
みプログラムは、実行許可後に実行されます。

■定時割り込みの設定例１

設定例

ICTL, H2, K1500DF

S1
S2

[S1]：H0002
定時割り込みの指定(10ms単位)

[S2]：K1500
定時割り込み時間間隔の指定
K1500の時、時間間隔は
K1500×10ms＝15000ms(15s)

説明

この｢ICTL｣命令を実行すると、以後、15秒おきに定
時割り込みが発生して、INT24の割り込みプログラ
ムが実行されます。

主プログラム

INT24プログラム

実行

ICTL実行(定時割り込み)

実行実行

15秒 15秒

注）定時割り込みを停止するには、

ICTL, H2, K0DF

を実行してください。

■定時割り込みの設定例２
●H4,H5指定時のタイマ割り込みは、割り込み処理
時間に関係なく指定した時間間隔で割り込みが発
生します。

Int

[S2]

Int

[S2]

Int
従来の割り込み
（H02,H03指定）

定時割り込みプログラムの動作完了後に次回の割
り込みタイミング計数します。
定時割り込みプログラムの実行時間が500μs以内
の場合は､S2で指定された周期毎に割り込み動作し
ますが､500μs以上の場合､周期が自動的に500μs
単位でずれます。

Int

[S2]

新規の割り込み
（H04,H05指定）

Int

[S2]

Int

[S2]

Int

割り込みプログラムの実行時間にかかわらず、一
定周期で実行します。
●定時割り込みの時間間隔は、割り込み処理でかか
る時間よりも長い時間を指定しなければなりませ
ん。

割り込み時間間隔の指定（K0～3000）

「S2]:

定時割り込みの指定時間≦割り込みプログラムの
実行時間の場合､指定周期どおりに実行できず､
CPUアラームとなる場合があります。

基
本
命
令

２

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

ICTL（FP2/FP2SH/FP3/FP10SHの場合）
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 SYS1

M COM1,B8POS1

25 SYS1

M COM1,19200

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT DL FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT DL FL I

Ｋ Ｈ M
インデックス
修飾

S 文字定数 － － － － － － － － － － － － ○ －

■動作説明
●第1キーワードで指定したポートの通信条件を第2
キーワードで指定した内容に変更します。

●変更できる内容は、下記のとおりです。

1) 伝送フォーマット

2) 通信速度

3) 局番（ユニットNo.）

4) 始端・終端コード

5) RS(送信要求)制御

＜例＞上記プログラムの場合
R0がONすると、COM.ポート1の伝送フォーマッ
トと通信速度を次のように設定します。
キャラクタビット長 8、パリティ奇数、
ストップビット 1
通信速度 19,200 bps

■フラグ動作

R9007
R9008

キーワード以外の文字を指定したとき
ONR9008

(ER) 第1キーワードと第2キーワードの間が
カンマでないときON

キーワードをアルファベットの小文字
で指定したときON（ただし、局番指定
時のNoを除く）

COM1またはCOM2を指定したときに
コミュニケーションカセットが未装着
のときON

COM1またはCOM2を指定したときの
局番変更で局番設定スイッチの設定が
０以外のときON

この命令での局番指定が1～99以外のと
きON

COM1がPLC間リンクモードの場合、
COM1に対する通信速度、伝送フォー
マットを変更したときON

ツール、COM.ポート1、COM.ポート
2がモデム初期化中の場合、通信速度、
伝送フォーマットを変更したときON

始端・終端コードの設定時、通信モー
ドを汎用通信モード以外に設定してい
るときON

RS制御時、RS232C 1チャンネルタイ
プコミュニケーションカセット以外の
コミュニケーションカセットを装着し
ているときON

COM.ポート1がPLC間リンクモード
時、システムレジスタで指定された最
大局番より大きい局番を指定したとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

10
R0

SYS1, M COM1,B8POS1

S

DF

SYS1, M

S

第2
キーワード

第1
キーワード

COM1,19200

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP−X

SYS1
通信条件設定
●文字定数で指定した内容により、COMポートまたはツールポートの
通信条件を変更します。

ステップ数：13
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■キーワードの指定
1) 伝送フォーマット（ツール，COM1，COM2共通）

データ長
B7：7ビット B8：8ビット

SYS1, M TOOL,B7 PN S1
使用ポート
TOOL：ツールポート
COM1：COM.ポート1
COM2：COM.ポート2

パリティチェック
PN：なし PO：奇数 PE：偶数

ストップビット
S1：1 S2：2

2) 通信速度（ツール，COM1，COM2共通）

使用ポート
TOOL：ツールポート
COM1：COM.ポート1
COM2：COM.ポート2

通信速度
300：300 bps 600：600 bps
1200：1200 bps 2400：2,400 bps
4800：4,800 bps 9600：9,600 bps
19200：19,200 bps 38400：38,400 bps
57600：57,600 bps 115200：115,200 bps

SYS1, M TOOL,19200

注）但し、300, 600, 1200 bpsは、FP−X(V2.0)以降
と、FPΣ (V3.10)以降で設定可能です。
また、これらのボ－レートは、システムレジス
タでは設定できません。

3) 局番(ユニットNo.)（ツール，COM1，COM2共通）

使用ポート
TOOL：ツールポート
COM1：COM.ポート1
COM2：COM.ポート2

局番(ユニットNo.)
No1～No99：1番～99番

SYS1, M TOOL,No1

4) 始端・終端コード（ツール，COM1，COM2のみ）

使用ポート
TOOL：ツールポート（FPΣ 32k, FP−Xのみ）
COM1：COM.ポート1
COM2：COM.ポート2

始端コード
STX：STX有り
NOSTX：STX無し

終端コード
ETX：ETX
CR：CR
CRLF：CR + LF
NOTERM：無し

SYS1, M COM1,STX

5) RS(送信要求)制御（COM1のみ）

使用ポート
COM1：COM.ポート1

RS232C 1チャンネルタイプコミュニケーション
カセットのRS制御
RTS1：通信不可にする

(RS端子を1“ON”にする)
RTS0：通信可にする

(RS端子を0“OFF”にする)

SYS1, M COM1,RTS1

■プログラム上のご注意
●この命令を実行しても本体のシステムROMの内容
は書き替わりません。従って電源をOFF→ONにす
るとツールソフトで設定したシステムレジスタの
内容に書き替わります。

●この命令は、微分実行することをおすすめしま
す。

●システムレジスタの設定が変更されますのでツー
ルで照合した場合、照合エラーとなる場合があり
ます。

●第1キーワードと第2キーワードは、“M”の後、右
詰で12文字入力してください。
第1キーワードと第2キーワードは、“,”（カンマ）
で区切り、スペースを入れないでください。
演算エラーになります。

【例】(SYS1, M COM1,WAIT2)を入力する場合
Ｍ ＿ ＿ C O M 1 , W A I T 2と入力

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

Mの後にスペースを入れて右詰12文字にします。

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP−X

SYS1 通信条件設定
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 SYS1

M PASS,ABCD

100 ST R 1

101 DF

102 SYS1

M PAS,abcdefgh

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT DL FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT DL FL I

Ｋ Ｈ M
インデックス
修飾

S 文字定数 － － － － － － － － － － － － ○ －

■動作説明
●コントローラに設定するパスワードを第2キーワー
ドで指定した内容に変更します。

＜例＞上記プログラムの場合
R0がONすると、コントローラのパスワードを
“ABCD”に変更します。

■キーワードの指定
●4桁パスワードの場合

SYS1, M PASS,ABCD

PASS：固定

パスワード（例：パスワードを“ABCD”にする場合）

●8桁パスワードの場合(FPΣ 32k, FP−Xのみ可能)

SYS1, M PAS, abcdefgh

PAS：固定

パスワード（例：パスワードを“abcdefgh”にする場合）

8桁より少ない文字の場合、自動的にスペース文字が
うしろに追加されて、8文字になります。

■プログラム上のご注意
●命令実行時、内蔵F–ROMに書き込む時間が
約100msかかります。

●すでに書き込まれているパスワードと同一のパス
ワードを設定されている場合は、F–ROMへの書き
込み動作は行いません。

●この命令は、微分実行することをおすすめしま
す。

●第1キーワードと第2キーワードは、“M”の後、右
詰で12文字入力してください。
第1キーワードと第2キーワードは、“,”（カンマ）
で区切り、スペースを入れないでください。
演算エラーになります。

【例】(SYS1, M COM1,WAIT2)を入力する場合

Ｍ ＿ ＿ C O M 1 , W A I T 2と入力

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

Mの後にスペースを入れて右詰12文字にします。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

キーワード以外の文字を指定した
ときON

(ER) 第1キーワードと第2キーワードの
間がカンマでないときON

キーワードをアルファベットの小
文字で指定したときON（4桁パス
ワードの場合）

パスワード設定で、指定データが
0～9、A～F以外の文字を指定した
ときONまた、4桁以外のデータを
指定したときON（4桁パスワード
の場合）

ニモニック表記ラダー表記

10
R0

SYS1, M PASS,ABCD

S

第2
キーワード

第1
キーワード

DF

R1
SYS1, M PAS, abcdefgh

S

第2
キーワード

第1
キーワード

DF100

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP−X

SYS1
パスワード設定
●文字定数で指定した内容によりコントローラに設定するパスワードを
変更します。

ステップ数：13
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 SYS1

M INT1,UP

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT DL FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT DL FL I

Ｋ Ｈ M
インデックス
修飾

S 文字定数 － － － － － － － － － － － － ○ －

■動作説明
●第1キーワードで指定した入力を割り込み入力とし
て設定し、入力条件を第2キーワードで指定した内
容に変更します。

＜例＞上記プログラムの場合
R0がONすると、入力X1を立ち上がりエッジで有
効になる割り込み入力に設定します。

■キーワードの指定
SYS1, M INT2,UP

割り込み入力
INT0：X0 INT1：X1 INT8：X0 INT9：X1
INT2：X2 INT3：X3 INT10：X2 INT11：X3
INT4：X4 INT5：X5 INT12：X4 INT13：X5
INT6：X6 INT7：X7
INT8 − INT10は、パルス入出力カセット1
INT11 − INT12は、パルス入出力カセット2

有効エッジ
UP：立ち上がりエッジ
DOWN：立ち下がりエッジ
BOTH：立ち上がり/立ち下がりエッジ

■プログラム上のご注意
●この命令を実行しても本体のシステムROMの内容
は書き替わりません。従って電源をOFF→ONにす
るとツールソフトで設定したシステムレジスタの
内容に書き替わります。

●この命令は、微分実行することをおすすめしま
す。

●UPまたはDOWN指定時は、指定に従ってシステム
レジスタの内容が変更されますのでプログラム照
合時は、照合エラーが発生することがあります。
BOTH指定時は、システムレジスタの内容は変更
されません。

●第1キーワードと第2キーワードは、“M”の後、右
詰で12文字入力してください。
第1キーワードと第2キーワードは、“,”（カンマ）
で区切り、スペースを入れないでください。
演算エラーになります。

【例】(SYS1, M COM1,WAIT2)を入力する場合
Ｍ ＿ ＿ C O M 1 , W A I T 2と入力

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

Mの後にスペースを入れて右詰12文字にします。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

キーワード以外の文字を指定した
ときON

(ER) 第1キーワードと第2キーワードの
間がカンマでないときON

キーワードをアルファベットの小
文字で指定したときON

ニモニック表記ラダー表記

10
R0

SYS1, M

S

第2
キーワード

第1
キーワード

DF INT1,UP
基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP−X

SYS1
割り込み設定
●文字定数で指定した内容により割り込み入力を設定します。 ステップ数：13
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アドレス 命令

10 ST R 9014

11 DF

12 SYS1

M PCLK1T0,100

25 SYS1

M PCLK1T1,100

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT DL FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT DL FL I

Ｋ Ｈ M
インデックス
修飾

S 文字定数 － － － － － － － － － － － － ○ －

■動作説明
●第1キーワードで指定した条件を第2キーワードで
指定した時間に設定します。

●リンク加入待ち時間の設定は、未加入局(＊)が存在
する場合の伝送サイクル時間を短くするときに設
定します。
＊未加入局：局番1番から最大局番までの間の接続
されていない局または電源の入っていない局

●伝送保証リレーの異常検知時間の設定は、ある局
の電源がOFFになった場合に他局でOFFになった
局の伝送保証リレーがOFFになるまでの時間を短
縮するときに設定します。

＜例＞上記プログラムの場合
PC(PLC)リンク時、R9014がONすると（立ち上が
り時）、リンク加入待ち時間と伝送保証リレーの異
常検知時間を下記のように設定します。
リンク加入待ち時間：100ms
伝送保証リレーの異常検知時間：100ms

■キーワードの指定
1) リンク加入待ち時間

SYS1, M PCLK1T0,100

PCLK1T0：固定

指定範囲：10～400（10ms～400ms）

2) 伝送保証リレーの異常検知時間

SYS1, M PCLK1T1,100

PCLK1T1：固定

指定範囲：100～6400（100ms～6400ms）

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

キーワード以外の文字を指定した
ときON

(ER) 第1キーワードと第2キーワードの
間がカンマでないときON

キーワードをアルファベットの小
文字で指定したときON

指定範囲以外の値を指定したとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

10
R9014

SYS1, M PCLK1T0,100

S

DF

SYS1, M PCLK1T1,100

S

第2
キーワード

第1
キーワード

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP−X

SYS1
PC(PLC)リンク時間設定
●文字定数で指定した内容により、PC(PLC)リンク時のシステム設定時間を
設定します。

ステップ数：13
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■プログラム上のご注意
●リンクするすべてPLCの先頭にプログラムし、同
じ値を設定してください。
●この命令は、特殊内部リレーR9014を微分実行条件
として指定してください。
●この命令を実行してもシステムレジスタの設定内
容に影響はありません。
●第1キーワードと第2キーワードは、“M”の後、右
詰で12文字入力してください。
第1キーワードと第2キーワードは、“,”（カンマ）
で区切り、スペースを入れないでください。
演算エラーになります。

【例】(SYS1, M COM1,WAIT2)を入力する場合
Ｍ ＿ ＿ C O M 1 , W A I T 2と入力

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

Mの後にスペースを入れて右詰12文字にします。

■リンク加入待ち時間設定時のご注意
●リンクする各PLC中の最大スキャン時間の2倍程度
以上を設定するようにしてください。
●短い値を設定した場合は、電源が入っていてもリ
ンクに加入できないPLCが出る可能性がありま
す。
●未加入局が有る場合に、リンク伝送サイクル時間
が長くなっても特に支障のない場合は、設定を変
更しないでください。（デフォルト値は400msで
す。）

■伝送保証リレーの異常検知時間設定
時のご注意

●全PLCをリンクした場合の最大伝送サイクル時間
の2倍程度以上を設定するようにしてください。
●短い値を設定した場合は、伝送保証リレーが誤動
作する可能性があります。
●伝送保証リレーの検知時間が長くても特に支障の
ない場合は、設定を変更しないでください。
（デフォルト値は6400msです。）

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP−X

SYS1 PC(PLC)リンク時間設定
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 SYS1

M COM1,WAIT2

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT DL FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT DL FL I

Ｋ Ｈ M
インデックス
修飾

S 文字定数 － － － － － － － － － － － － ○ －

■動作説明
●第1キーワードで指定したポートのMEWTOCOL−
COM応答時間を第2キーワードで指定した内容に
従って遅らせます。

●この命令は、外部機器がコマンドを送り、PLCから
のレスポンスを受信できる状態になるまでPLC側
の応答時間を遅らせるために使用します。

＜使用例＞
市販のRS232C/RS485変換器を使用しパソコンと
FPΣの間で通信する場合、変換器側のイネーブル信
号の切替完了を待ってからPLCの応答を返すため
に使用します。

外部機器
(パソコン)

市販
RS232C/RS485変換器

レスポンス

FPΣ FPΣ FPΣ

コマンド

■キーワードの指定
SYS1, M TOOL,WAITn

使用ポート
TOOL：ツールポート
COM1：COM.ポート1
COM2：COM.ポート2

応答時間
WAIT0～WAIT999（n：0～999）

●通信モードがコンピュータリンクモードの場合、
またはMODBUS RTUモードの場合
設定時間＝スキャンタイム×n（n：0～999）

●通信モードがPC(PLC)リンクモードの場合
設定時間＝n µs（n：0～999）

●n=0のときこの命令による遅れ時間は「なし」に
なります。

■フラグ動作

R9007
R9008

キーワード以外の文字を指定したとき
ONR9008

(ER) 第1キーワードと第2キーワードの間が
カンマでないときON

キーワードをアルファベットの小文字
で指定したときON

COM1またはCOM2指定時にコミュニ
ケーションカセットが未装着のとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

10
R0

SYS1, M COM1,WAIT2

S

DF

第2
キーワード

第1
キーワード

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP−X

SYS1
MEWTOCOL−COM応答制御
●文字定数で指定した内容により、COMポートまたはツールポートの
MEWTOCOL−COMによる応答待ち時間を設定します。

ステップ数：13
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■プログラム上のご注意
PC(PLC)リンクが不安定になる事がありますので、
特に支障の無い場合は設定を変更しないでください。

●この命令は、コントローラ側の設定をコンピュー
タリンクモードまたはPC(PLC)リンクモードに設
定している場合のみ有効です。

●プログラム先頭でR9014の立ち上がりで実行するよ
うにし、リンクする全てのPLCに同じ値を設定し
てください。

●この命令を実行してもシステムレジスタの設定内
容は変更されません。

●設定変更される場合２倍程度以上を設定するよう
にしてください。

●この命令は、微分実行することをおすすめしま
す。

●PLCの電源がOFFのとき、命令による設定内容は
クリアされます。（設定値は0になります。）
ただし、命令実行後、PROG.モードに切り替えた
場合、設定内容は継続します。

●PC(PLC)リンクモードで市販のRS232C/RS485変
換器を使用する場合、接続されている全ての局
(PLC)にこの命令をプログラムしてください。

●第1キーワードと第2キーワードは、“M”の後、右
詰で12文字入力してください。
第1キーワードと第2キーワードは、“,”（カンマ）
で区切り、スペースを入れないでください。
演算エラーになります。

【例】(SYS1, M COM1,WAIT2)を入力する場合
Ｍ ＿ ＿ C O M 1 , W A I T 2と入力

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

Mの後にスペースを入れて右詰12文字にします。

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP−X

SYS1 MEWTOCOL−COM応答制御
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 SYS1

M HSC1,UP

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT DL FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT DL FL I

Ｋ Ｈ M
インデックス
修飾

S 文字定数 － － － － － － － － － － － － ○ －

■動作説明
●第1キーワードで指定した高速カウンタの動作モー
ドを第2キーワードで指定した動作モードに変更し
ます。加算入力と減算入力を切替えることができ
ます。

＜例＞上記プログラムの場合
R0がONすると、高速カウンタCH0の動作モードを
加算モードに設定します。

■キーワードの指定
SYS1, M HSC1,UP

高速カウンタ指定
HSCn n: 0～9, A, B FP−X Ryの場合

n: 0～7 FP−X Trの場合
n: 0, 1, 2, 3 FPΣの場合

UP：加算入力指定
DOWN：減算入力指定

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

キーワード以外の文字を指定した
ときON

(ER) 第1キーワードと第2キーワードの
間がカンマでないときON

キーワードをアルファベットの小
文字で指定したときON

システムレジスタ設定が加算入力
か減算入力設定以外になっている
とき

■プログラム上のご注意
●本命令は､高速カウンタのシステムレジスタ設定が
加算入力または減算入力のいずれかに設定されて
いないと演算エラーとなります。事前にシステム
レジスタ設定にて加算または減算の設定をして下
さい。また加算入力設定時に再度加算入力設定を
しても加算入力設定のままになります。減算入力
指定の場合も同様です。

●この命令を実行しても本体のシステムROMの内容
は書き替わりません。従って電源をOFF→ONにす
るとツールソフトで設定したシステムレジスタの
内容に書き替わります。

●この命令は、微分実行することをおすすめしま
す。

●UPまたはDOWN指定時は、指定に従ってシステム
レジスタの内容が変更されますのでプログラム照
合時は、照合エラーが発生することがあります。
BOTH指定時は、システムレジスタの内容は変更
されません。

●第1キーワードと第2キーワードは、“M”の後、右
詰で12文字入力してください。
第1キーワードと第2キーワードは、“,”（カンマ）
で区切り、スペースを入れないでください。
演算エラーになります。

【例】(SYS1, M COM1,WAIT2)を入力する場合
Ｍ ＿ ＿ C O M 1 , W A I T 2と入力

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

Mの後にスペースを入れて右詰12文字にします。

ニモニック表記ラダー表記

10
R0

SYS1, M

S

第2
キーワード

第1
キーワード

DF HSC1,UP
基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP−X

32kタイプ

V1.10以降

SYS1
高速カウンタ動作モード変更
●文字定数で指定した内容により高速カウンタの動作モードを切替できます。 ステップ数：13
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 SYS2

DT 0

K 40

K 47

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 16ビットデータを格納しているエリアの先頭番号 － － － － － － ○ － － － － － －

D1 指定するシステムレジスタの先頭番号(K40～K47) － － － － － － － － － － ○ － －

D2 指定するシステムレジスタの最終番号(K40～K47) － － － － － － － － － － ○ － －

■動作説明
システムレジスタNo.40～No.47の内容を[S]を先頭と
するデータレジスタの内容に変更します。

注）FPΣ 32k, FP−Xの場合はNo.50～No.57も変更で
きます。

■システムレジスタNo.40～47, 50～57
番号 名称 設定値・範囲

Ｐ
40 リンクリレーの使用範囲 0～64ワード

Ｐ
Ｃ

41 リンクレジスタの使用範囲 0～128ワード
Ｃ（

42 リンクリレーの送信開始No. 0～63
Ｐ
Ｌ

（

43 リンクリレーの送信サイズ 0～64ワード
Ｌ
Ｃ

（

44 リンクレジスタの送信開始
No. 0～127

Ｗ
０

（

45 リンクレジスタの送信サイズ 0～127ワードＷ
０
｜
０

46 PC(PLC)リンク切り替え
フラグ 標準／逆転

０
設
定 47

MEWNET–W0
PC(PLC)リンク最大局番の
指定

1～16

Ｐ
Ｃ

50 リンクリレーの使用範囲 0～64ワードＰ
Ｃ 51 リンクレジスタの使用範囲 0～128ワード

Ｐ
Ｌ

（

52 リンクリレーの送信開始No. 64～127Ｐ
Ｌ
Ｃ

53 リンクリレーの送信サイズ 0～64ワード
Ｃ

Ｗ
０

（ 54 リンクレジスタの送信開始
No. 128～255

Ｗ
０
｜

55 リンクレジスタの送信サイズ 0～127ワード
｜
１
設
定

57
MEWNET–W0
PC(PLC)リンク最大局番の
指定

1～16

■フラグ動作

R9007 D1>D2のときONR9007
R9008
(ER)

各システムレジスタ設定値の指定
範囲以外の値を設定したときON

■プログラム例

F0 MV , K 64, DT0

F0 MV , K 128, DT1

F0 MV , K 0, DT2

F0 MV , K 10, DT3

F0 MV , K 0, DT4

F0 MV , K 10, DT5

F0 MV , K 0, DT6

F0 MV , K 5, DT7

システムレジスタ40の設定値

システムレジスタ41の設定値

SYS2 , DT0, K40, K47

システムレジスタ42の設定値

システムレジスタ43の設定値

システムレジスタ44の設定値

システムレジスタ45の設定値

システムレジスタ46の設定値

システムレジスタ47の設定値

DT0からDT7の格納値を
システムレジスタ40から47
に設定

■プログラム上のご注意
●この命令を実行しても本体のシステムROMの内容
は書き替わりません。従って電源をOFF→ONにす
るとツールソフトで設定したシステムレジスタの
内容に書き替わります。
●[D1]または[D2]には、K40～K47の値を指定してく
ださい。また必ずD1≦D2となるようにしてくださ
い。
●システムレジスタの値が変更されますのでプログ
ラム照合時は、照合エラーが発生することがあり
ます。

ニモニック表記ラダー表記

10
R0

D1 D2

SYS2, DT 0, K40, K47

S 基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP−X

SYS2
システムレジスタ(No.40～No.47、No.50～57)変更
●指定したデータに従ってPC(PLC)リンク機能のシステムレジスタの設定値を
変更します。

ステップ数：7
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アドレス 命令

0 ST=

DT 0

K 50

5 OT Y 30

6 ST>=

DT 0

K 60

11 OT Y 31

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 比較
データ1

16ビットデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 比較
データ2

16ビットデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定した符号付16ビットデータと[S2]で指定
した符号付16ビットデータを比較します。
●比較結果が指定の状態(＝,＜,＞,・・・)のときに
導通する接点として論理演算を開始します。
●比較結果と動作の関係は、次の通りです。

S1とS2の
関係

比較
命令

S1＜S2 S1＝S2 S1＞S2

ST＝ OFF ON OFF

ST＜＞ ON OFF ON

ST＞ OFF OFF ON

ST＞＝ OFF ON ON

ST＜ ON OFF OFF

ST＜＝ ON ON OFF

注）｢＜＞｣は、｢≠｣を表します。
｢＞＝｣は、｢≧｣を表します。
｢＜＝｣は、｢≦｣を表します。

＜例＞上記プログラムの場合
データレジスタDT0の値とK50とを比較し、DT0＝
K50のとき、外部出力Y30がONになります。
DT0の値とK60を比較し、DT0≧K60のとき、Y31が
ONになります。

60
50

10

Y30

Y31

DT0の値

ON
OFF
ON
OFF

■使用上のご注意
●この命令は母線から始まります。
●BCDデータなどの場合は、最上位ビットが1のとき
は負の値とみなして比較しますので、正しい比較結
果が得られないおそれがあります。このような場合
は、F81命令などでバイナリデータに変換してから
比較してください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

0

＝, DT 0, K 50 Y30
S1 S2

6

＞＝, DT 0, K 60 Y31
S1 S2

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40, 56,
72 V2.7以降

FP−X

20, 32
V2.7以降

V4.4以降

ST= ·ST<> ·ST> ·ST>= ·ST< ·ST<=
16ビットデータ比較(スタート)
●2つの符号付16ビットデータの比較結果に応じた値で論理演算を開始します。 ステップ数：5



ツール同梱版
命令語マニュアル

2−82

アドレス 命令

0 STD=

DT 0

DT 100

9 OT Y 30

10 STD>

DT 0

DT 100

19 OT Y 31

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 比較
データ1

32ビットデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ ○ ○

S2 比較
データ2

32ビットデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]と[S1＋1]を合わせたエリアの符号付32ビット
データと[S2]と[S2＋1]を合わせたエリアの符号付
32ビットデータを比較します。
●比較結果が指定の状態(＝,＜,＞,・・・)のときに
導通する接点として論理演算を開始します。

比較結果と動作の関係は、｢16ビットデータ比較
(スタート)｣と同様です。
前頁をご覧ください。

●メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリ
エリア番号で指定します。

S1S1+1

S2S2+1

指定したメモリ
エリアとその次
のメモリエリア
のデータを合わ
せ、32ビット
データとして扱
います。

比較

＜例＞上記プログラムの場合
データレジスタDT0とDT1を合わせた32ビットの値
とDT100とDT101を合わせた32ビットの値とを比較
し、(DT0, DT1)＝(DT100, DT101)のとき、外部出
力Y30がONになります。(DT0, DT1)＞(DT100,
DT101)のとき、Y31がONになります。

■使用上のご注意
●この命令は母線から始まります。
●BCDデータなどの場合は、最上位ビットが1のとき
は負の値とみなして比較しますので、正しい比較結
果が得られないおそれがあります。このような場合
は、F83命令などでバイナリデータに変換してから
比較してください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

0

D＝, DT 0, DT100 Y30
S1 S2

10

D＞, DT 0, DT100 Y31
S1 S2

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

FP−X

24, 40, 56,
72 V2.7以降

20, 32
V2.7以降

V4.4以降

STD= ·STD<> ·STD> ·STD>=·STD<·STD<=
32ビットデータ比較(スタート)
●2つの符号付32ビットデータの比較結果に応じた値で論理演算を開始します。 ステップ数：9



ツール同梱版
命令語マニュアル

2−83

アドレス 命令

0 STF=

DT 0

DT 100

9 OT Y 30

10 STF>

DT 0

DT 100

19 OT Y 31

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 実数データを格納しているエリアまたは
実数データ(比較データ1) (2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

S2 実数データを格納しているエリアまたは
実数データ(比較データ2) (2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID ※3：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S1]と[S1＋1]を合わせたエリアの実数データと
[S2]と[S2＋1]を合わせたエリアの実数データを比
較します。
●比較結果が指定の状態(＝,＜,＞,・・・)のときに
導通する接点として論理演算を開始します。

比較結果と動作の関係は、｢16ビットデータ比較
(スタート)｣と同様です。
前頁をご覧ください。

●メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリ
エリア番号で指定します。

S1S1+1

S2S2+1

指定したメモリ
エリアとその次
のメモリエリア
のデータを合わ
せ、単精度実数
データとして扱
います。

比較

＜例＞上記プログラムの場合
データレジスタDT0とDT1を合わせた実数値と
DT100とDT101を合わせた実数値とを比較し、
(DT0, DT1)＝(DT100, DT101)のとき、外部出力Y30
がONになります。(DT0, DT1)＞(DT100, DT101)の
とき、Y31がONになります。

■使用上のご注意
●この命令は母線から始まります。
●[S1]および[S2]を整数デバイス指定した場合、整数
データを内部で実数に変換後、演算します。

●[S1]および[S2]にK定数を指定した場合、整数デバ
イスを指定した場合と同じ処理を行います。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1]に非実数
データを指定したときON

ニモニック表記ラダー表記

0

F＝, DT 0, DT100 Y30
S1 S2

10

F＞, DT 0, DT100 Y31
S1 S2

STF= ·STF<> ·STF> ·STF>=·STF<·STF<=
浮動小数点形実数データ比較(スタート)
●2つの単精度実数データの比較結果に応じた値で論理演算を開始します。 ステップ数：9

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP−X

32kタイプ

V2.00以降

V2.00以降

V1.10以降



ツール同梱版
命令語マニュアル

2−84

アドレス 命令

0 ST X 0

1 AN>=

DT 0

K 60

6 OT Y 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 比較
データ1

16ビットデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 比較
データ2

16ビットデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定した符号付16ビットデータと[S2]で指定
した符号付16ビットデータを比較します。
●比較結果が指定の状態(＝,＜,＞,・・・)のときに
導通する接点として直列接続します。
●比較結果と動作の関係は、次の通りです。

S1とS2の
関係

比較
命令

S1＜S2 S1＝S2 S1＞S2

AN＝ OFF ON OFF

AN＜＞ ON OFF ON

AN＞ OFF OFF ON

AN＞＝ OFF ON ON

AN＜ ON OFF OFF

AN＜＝ ON ON OFF

注）｢＜＞｣は、｢≠｣を表します。
｢＞＝｣は、｢≧｣を表します。
｢＜＝｣は、｢≦｣を表します。

＜例＞上記プログラムの場合
●外部入力X0がONで、DT0の値とK60を比較し、
DT0≧K60であれば、外部出力Y30がONになりま
す。X0がOFFまたはDT0＜K60のとき、Y30は
OFFです。

60

10

X0

Y30

DT0の値

ON
OFF
ON
OFF

■使用上のご注意
●この命令は連続して使用できます。
●BCDデータなどの場合は、最上位ビットが1のとき
は負の値とみなして比較しますので、正しい比較結
果が得られないおそれがあります。このような場合
は、F81命令などでバイナリデータに変換してから
比較してください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

0

＞＝, DT 0, K 60 Y30
S1 S2

X0

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

FP−X

24, 40, 56,
72 V2.7以降

20, 32
V2.7以降

V4.4以降

AN=·AN<>·AN>·AN>=·AN<·AN<=
16ビットデータ比較(アンド)
●2つの符号付16ビットデータの比較結果に応じた値を持つ接点を直列接続します。 ステップ数：5



ツール同梱版
命令語マニュアル

2−85

アドレス 命令

0 ST X 0

1 AND>=

DT 0

DT 100

10 OT Y 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 比較
データ1

32ビットデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ ○ ○

S2 比較
データ2

32ビットデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]と[S1＋1]を合わせたエリアの符号付32ビット
データと[S2]と[S2＋1]を合わせたエリアの符号付
32ビットデータを比較します。
●比較結果が指定の状態(＝,＞,＜,・・・)のときに
導通する接点として直列接続します。

比較結果と動作の関係は、｢16ビットデータ比較
(アンド)｣と同様です。
前頁をご覧ください。

●メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリ
エリア番号で指定します。

S1S1+1

S2S2+1

指定したメモリ
エリアとその次
のメモリエリア
のデータを合わ
せ、32ビット
データとして扱
います。

比較

＜例＞上記プログラムの場合

外部入力X0がONで、データレジスタDT0とDT1を合
わせた32ビットの値とDT100とDT101を合わせた32
ビットの値とを比較した結果が(DT0, DT1)≧
(DT100, DT101)のとき、外部出力Y30がONになり
ます。X0がOFFまたは(DT0, DT1)＜(D100, D101)
のとき、Y30はOFFです。

■使用上のご注意
●この命令は連続して使用できます。
●BCDデータなどの場合は、最上位ビットが1のとき
は負の値とみなして比較しますので、正しい比較結
果が得られないおそれがあります。このような場合
は、F83命令などでバイナリデータに変換してから
比較してください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

0

D＞＝, DT 0, DT100 Y30
S1 S2

X0

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40, 56,
72 V2.7以降

FP−X

20, 32
V2.7以降

V4.4以降

AND=·AND<>·AND>·AND>=·AND<·AND<=
32ビットデータ比較(アンド)
●2つの符号付32ビットデータの比較結果に応じた値を持つ接点を直列接続します。 ステップ数：９



ツール同梱版
命令語マニュアル

2−86

アドレス 命令

0 ST X 0

1 ANF>=

DT 0

DT 100

10 OT Y 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 実数データを格納しているエリアまたは
実数データ(比較データ1) (2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

S2 実数データを格納しているエリアまたは
実数データ(比較データ2) (2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID ※3：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S1]と[S1＋1]を合わせたエリアの実数データと
[S2]と[S2＋1]を合わせたエリアの実数データを比
較します。
●比較結果が指定の状態(＝,＞,＜,・・・)のときに
導通する接点として直列接続します。

比較結果と動作の関係は、｢16ビットデータ比較
(アンド)｣と同様です。
前頁をご覧ください。

●メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリ
エリア番号で指定します。

S1S1+1

S2S2+1

指定したメモリ
エリアとその次
のメモリエリア
のデータを合わ
せ、単精度実数
データとして扱
います。

比較

＜例＞上記プログラムの場合

外部入力X0がONで、データレジスタDT0とDT1を合
わせた実数値とDT100とDT101を合わせた実数値と
を比較した結果が(DT0, DT1)≧(DT100, DT101)の
とき、外部出力Y30がONになります。X0がOFFまた
は(DT0, DT1)＜(D100, D101)のとき、Y30はOFFで
す。

■使用上のご注意
●この命令は連続して使用できます。
●[S1]および[S2]を整数デバイス指定した場合、整数
データを内部で実数に変換後、演算します。

●[S1]および[S2]にK定数を指定した場合、整数デバ
イスを指定した場合と同じ処理を行います。

■フラグ動作

R9007
R9008
( )

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1]に非実数
データを指定したときON

ニモニック表記ラダー表記

0

F＞＝, DT 0, DT100 Y30
S1 S2

X0

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP−X

32kタイプ

V2.00以降

V2.00以降

V1.10以降

ANF=·ANF<>·ANF>·ANF>=·ANF<·ANF<=
浮動小数点形実数データ比較(アンド)
●2つの単精度実数データの比較結果に応じた値を持つ接点を直列接続します。 ステップ数：９



ツール同梱版
命令語マニュアル

2−87

アドレス 命令

0 ST X 0

1 OR>=

DT 0

K 60

6 OT Y 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 比較
データ1

16ビットデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 比較
データ2

16ビットデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定した符号付16ビットデータと[S2]で指定
した符号付16ビットデータを比較します。
●比較結果が指定の状態(＝,＜＞,・・・)のときに
導通する接点として並列接続します。
●比較結果と動作の関係は、次の通りです。

S1とS2の
関係

比較
命令

S1＜S2 S1＝S2 S1＞S2

OR＝ OFF ON OFF

OR＜＞ ON OFF ON

OR＞ OFF OFF ON

OR＞＝ OFF ON ON

OR＜ ON OFF OFF

OR＜＝ ON ON OFF

注）｢＜＞｣は、｢≠｣を表します。
｢＞＝｣は、｢≧｣を表します。
｢＜＝｣は、｢≦｣を表します。

＜例＞上記プログラムの場合
外部入力X0がONのとき、またはDT0の値とK60の比
較結果がDT0≧K60のとき、外部出力Y30がONにな
ります。X0がOFFかつDT0＜K60のとき、Y30は
OFFです。

60

10

X0

Y30

DT0の値

ON
OFF
ON
OFF

■使用上のご注意
●この命令は母線からスタートします。
●この命令は連続して使用できます。
●BCDデータなどの場合は、最上位ビットが1のとき
は負の値とみなして比較しますので、正しい比較結
果が得られないおそれがあります。このような場合
は、F81命令などでバイナリデータに変換してから
比較してください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

0
Y30X0

ニモニック表記ラダー表記

0

＞＝, DT 0, K 60
S1 S2

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40, 56,
72 V2.7以降

FP−X

20, 32
V2.7以降

V4.4以降

OR=·OR<>·OR>·OR>=·OR<·OR<=
16ビットデータ比較(オア)
●2つの符号付16ビットデータの比較結果に応じた値を持つ接点を並列接続します。 ステップ数：5
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 ORD>=

DT 0

DT 100

10 OT Y 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 比較
データ1

32ビットデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ ○ ○

S2 比較
データ2

32ビットデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]と[S1＋1]を合わせたエリアの符号付32ビット
データと[S2]と[S2＋1]を合わせたエリアの符号付
32ビットデータを比較します。
●比較結果が指定の状態(＝,＞,＜,・・・)のときに
導通する接点として並列接続します。

比較結果と動作の関係は、｢16ビットデータ比較
(オア)｣と同様です。
前頁をご覧ください。

●メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリ
エリア番号で指定します。

S1S1+1

S2S2+1

指定したメモリ
エリアとその次
のメモリエリア
のデータを合わ
せ、32ビット
データとして扱
います。

比較

＜例＞上記プログラムの場合
外部入力X0がONのとき、またはデータレジスタ
DT0とDT1を合わせた32ビットの値とDT100と
DT101を合わせた32ビットの値とを比較し、(DT0,
DT1)≧(DT100, DT101)のとき、外部出力Y30がON
になります。X0がOFFかつ(DT0, DT1)＜(DT100,
DT101)のとき、Y30はOFFです。

■使用上のご注意
●この命令は母線からスタートします。
●この命令は連続して使用できます。
●BCDデータなどの場合は、最上位ビットが1のとき
は負の値とみなして比較しますので、正しい比較結
果が得られないおそれがあります。このような場合
は、F83命令などでバイナリデータに変換してから
比較してください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

0
Y30X0

ニモニック表記ラダー表記

0

D＞＝, DT 0, DT100
S1 S2

基
本
命
令

２

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

FP−X

24, 40, 56,
72 V2.7以降

20, 32
V2.7以降

V4.4以降

ORD=·ORD<>·ORD>·ORD>=·ORD<·ORD<=
32ビットデータ比較(オア)
●2つの符号付32ビットデータの比較結果に応じた値を持つ接点を並列接続します。 ステップ数：９
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アドレス 命令

0 ST X 0

1 ORF>=

DT 0

DT 100

10 OT Y 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 実数データを格納しているエリアまたは
実数データ(比較データ1) (2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

S2 実数データを格納しているエリアまたは
実数データ(比較データ2) (2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID ※3：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S1]と[S1＋1]を合わせたエリアの実数データと
[S2]と[S2＋1]を合わせたエリアの実数データを比
較します。
●比較結果が指定の状態(＝,＞,＜,・・・)のときに
導通する接点として並列接続します。

比較結果と動作の関係は、｢16ビットデータ比較
(オア)｣と同様です。
前頁をご覧ください。

●メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリ
エリア番号で指定します。

S1S1+1

S2S2+1

指定したメモリ
エリアとその次
のメモリエリア
のデータを合わ
せ、単精度実数
データとして扱
います。

比較

＜例＞上記プログラムの場合
外部入力X0がONのとき、またはデータレジスタ
DT0とDT1を合わせた実数値とDT100とDT101を合
わせた実数値とを比較し、(DT0, DT1)≧(DT100,
DT101)のとき、外部出力Y30がONになります。X0
がOFFかつ(DT0, DT1)＜(DT100, DT101)のとき、
Y30はOFFです。

■使用上のご注意
●この命令は母線からスタートします。
●この命令は連続して使用できます。
●[S1]および[S2]を整数デバイス指定した場合、整数
データを内部で実数に変換後、演算します。

●[S1]および[S2]にK定数を指定した場合、整数デバ
イスを指定した場合と同じ処理を行います。

■フラグ動作

R9007
R9008
( )

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1]に非実数
データを指定したときON

0
Y30X0

ニモニック表記ラダー表記

0

F＞＝, DT 0, DT100
S1 S2

基
本
命
令

２

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP−X

32kタイプ

V2.00以降

V2.00以降

V1.10以降

ORF=·ORF<>·ORF>·ORF>=·ORF<·ORF<=
浮動小数点形実数データ比較(オア)
●2つの単精度実数データの比較結果に応じた値を持つ接点を並列接続します。 ステップ数：９
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P0(PMV)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F0 (MV)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 転送データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 転送先 データの転送先エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定したメモリエリアの16ビットデータを、
[D]で指定したメモリエリアへ転送します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容をデータレジスタDT20へ転送します。

＜例1＞内部リレーR1がONになると、タイマ0の設
定値エリアに定数K30を転送する場合

R1
F0 MV, K30, SV0

＜例2＞ R2がONになると、タイマ0の経過値をデー
タレジスタDT0に転送する場合

R2
F0 MV, EV0, DT0

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

参照 FP1/FP−M高速カウンタ使用時「3−240ページ F0 (MV)」
FP0/FP−e/FPΣ/FP−X高速カウンタ使用時「3−254ページ F0 (MV)」
FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xパルス出力使用時「3−238ページ F0 (MV)」

ニモニック表記ラダー表記

F0 MV, DT 10, DT 2010
R0

S D

F0(MV) ·P0(PMV)※
16ビットデータ転送
●指定したエリア番号の16ビットデータを転送します。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−3

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P1(PDMV)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F1 (DMV)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 転送データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 転送先 データの転送先エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定したメモリエリアの32ビットデータを、
[D]で指定したメモリエリアへ転送します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10～
DT11の内容をデータレジスタDT20～DT21へ転送し
ます。

●メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリ
エリアを指定します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT11の内容

DT20へDT21へ

…DT10の内容16ビット
とDT11の内容16ビッ
トを合わせ、32ビッ
トデータとして扱い
ます。

上位16ビット 下位16ビット

DT10の内容

…32ビットデータを上
位・下位の16ビット
データに分けて各々
DT20とDT21へ格納
します。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

参照 FP1/FP−M高速カウンタ経過値「3−242ページ F1 (DMV)」
FP0/FP−e/FPΣ/FP−X高速カウンタ・パルス出力経過値「3−240ページ F1 (DMV)」

ニモニック表記ラダー表記

F1 DMV, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F1(DMV)·P1(PDMV)※
32ビットデータ転送
●指定したエリア番号の32ビットデータを転送します。 ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P2(PMV/)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F2 (MV/)

DT 11

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 転送データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 転送先 データの転送先エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定したエリアの16ビットデータを論理反転
(0⇔1を反転)して、[D]で指定したエリアへ転送し
ます。

００００ ０１００ １１０１００１０

Ｄ ２０ ４

BIN

HEX

１１１１ １０１１ ００１０ １１０１

２ ＤＦ Ｂ

BIN

HEX

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT11の
内容が論理反転されてデータレジスタDT20に転送さ
れます。

H 23AH 5555

H 3F

H 1234

DT10

DT11

DT12

[S]
H 1111

H FFFF

DT20

DT21

DT22

[D]

H 23AH 5555

H 3F

H 1234

DT10

DT11

DT12
[S]

H AAAA

H FFFF

DT20

DT21

DT22

[D]
反転転送

R0：ON F2実行

DT11 ＝ “0101 0101 0101 0101”(H5555)

↓反転して転送

DT20 ＝ “1010 1010 1010 1010”(HAAAA)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F2 MV/, DT 11, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F2(MV/) ·P2(PMV/)※
16ビットデータ反転転送
●指定したエリア番号の16ビットデータを反転して、転送します。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P3(PDMV/)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F3 (DMV/)

DT 11

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 転送データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 転送先 データの転送先エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定したエリアの32ビットデータを論理反転
(0⇔1を反転)して、[D]で指定したエリアへ転送し
ます。

１１０１１１００ ０００１ ０１０１S

S+1

００１１ ００１０ １１１０ １０１０D

D+1

００００ ０１１１ ０１０１ １０１１

１１１１ １０００ １０１０ ０１００

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT11～
DT12の内容が論理反転されて、データレジスタ
DT20～DT21に転送されます。

DT10

DT11

DT12

DT20

DT21

DT22

H 34AH 0

H 25AC

H FFFD

[S]
H 1111

H FFFF

[D]

H 2H 0

H 25AC

H FFFD

DT10

DT11

DT12
[S]

H FFFF

H FFFF

DT20

DT21

DT22

[D]
反転転送

R0：ON F3実行

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F3 DMV/, DT 11, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F3(DMV/) ·P3(PDMV/)※
32ビットデータ反転転送
●指定したエリア番号の32ビットデータを反転して、転送します。 ステップ数：7
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※本機能は、FP2/FP2SHのV1.5以降追加。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F4 (GETS)

DT 11

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S スロット番号の指定 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D WX・WY番号を格納するエリア(32ビット) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

■動作説明
●Sで指定されたスロットに対応するWX・WYのNo.
を読み出して[D, D+1]にセットします。

指定スロットのＷＸ先頭Ｎｏ．D

D+1 指定スロットのＷＹ先頭Ｎｏ．

●Xのみのユニットの場合、WYの先頭番号も、同じ
値が格納されます
Yのみのユニットの場合、WXの先頭番号も、同じ
値が格納されます
入出力のないユニットを指定した場合でも、Dと
D+1に同じ値が格納されます。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9008
(ER) スロット番号の指定が0~31以外の

場合ON

ニモニック表記ラダー表記

F4 GETS, DT 11, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

V1.5以降

V1.5以降

F4(GETS) ·P4(PGETS)※
指定スロットの先頭ワードＮｏ．読み出し
●指定されたスロットの先頭ワードＮｏ．を読み出します ステップ数：5
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応
用
命
令

３
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P5(PBTM)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F5 (BTM)

DT 20

H C04

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 対象データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

n 転送方法の
指定 転送の方法を指定するエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 転送先 データの格納先エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定したエリアの16ビットデータ中の任意の位
置の1ビットの内容(“1”または“0”)を、[D]で指
定したメモリエリアの任意のビットへ転送します。
ビットの位置は、[ｎ]の値で指定します。

●FP2SH/FP10SHでは、複数のビット内容をまとめ
て転送することができます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT20の
ビット4の内容がDT10のビット12に転送されます。

０００１ ０１００

１１００ １１０１ ０００１ ０１０１

ビット

DT20
15 8 7 0

[転送元]

００００ ０１００ １１０１ ００１０

ビット

DT10
15 8 7 0

[転送先]

１１０１ ００１０

ビット

DT10
15 7 0

12

12

R0：ON F5実行

■転送方法の指定[ｎ]について
●ｎは次の形式に従って、H定数で指定してください。

n=H□□□
①転送先[D]のビット位置
(範囲：0～F)

③転送元[S]のビット位置
(範囲：0～F)

②転送ビット数
・ FP2(Ver.1.03以降)/FP2SH/
FP10SHのみ 範囲：0～Fの指
定可能(次ページ参照)

・ それ以外は範囲：0を指定して
ください。

●[S]と[D]のビット位置指定
ビット
位置

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

設定値
(H) F E D C B A 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

例えば、ビット10を指定するときは、Aを指定してく
ださい。[S]のビット4を[D]のビット12に転送する場
合はｎ＝HC04になります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F5 BTM, DT 20, H C04, DT 1010
R0

S n D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F5(BTM)·P5(PBTM)※
ビットデータ転送
●指定した16ビットデータ中の任意の1ビットデータを、任意のビットに転送します。 ステップ数：7
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■複数ビットの転送[FPΣ/FP−X/FP2(Ver.1.03以降)/FP2SH/FP10SHのみ実行可能]

●nに転送ビット数を指定すると、[S]指定した位置か
ら指定ビット分が、[D]の指定した位置を先頭にし
て転送されます。

●最大16ビットまで、転送できます。転送ビット数
は、16進数で指定してください。範囲は、0～F(1
ビット分～16ビット分)です。

転送ビット数 設定(n)

1ビット H□0□

2ビット H□1□

3ビット H□2□

4ビット H□3□

5ビット H□4□

6ビット H□5□

7ビット H□6□

8ビット H□7□

9ビット H□8□

10ビット H□9□

11ビット H□A□

12ビット H□B□

13ビット H□C□

14ビット H□D□

15ビット H□E□

16ビット H□F□

＜例＞ 2ビット転送する場合（ｎ＝Ｈ□１□）
[S]のビット5から2ビット分を
[D]のビット10へ ｎ＝ＨＡ１５. . . . . . . . . . . .

34

311 812 4

１１１０ １００１

００１０ ０１０１ １１００ １１０１

15 7 0

１１１０ １１０１ ０００１ １００１

ビット

[D]
15 8 7 0

０００１ １００１

ビット

[D]
15 7 0

12

12

F5実行

ビット

[S]

ビット5から2ビット分

8

[S]のビット5～ビット6を、
[D]のビット10～ビット11へ
転送

11 34

11

●転送ビット数に0を指定したときは、指定した1
ビットを転送します。

●指定した範囲が[S]のエリアをはみ出る場合は、は
み出た部分の内容を0として、転送します。

＜例＞ [S]のビット14から4ビット分を
[D]のビット2へ ｎ＝Ｈ２３Ｅ. . . . . . . . . . . . .

●指定した範囲が[D]のエリアをはみ出る場合は、は
み出る部分は転送されません。次のアドレスには
書き込まれません。

＜例＞ [S]のビット6から6ビット分を
[D]のビット12へ ｎ＝ＨＣ５６. . . . . . . . . . . .

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F5・P5

34

００１０ ０００１

００１１００ １１０１ ０００１ １０１０

15 8 7 0

００１０ ０００１ １０１１ １００１

ビット

[D]
15 8 7 0

１０００ １１０１

ビット

[D]
15 7 0

12

12

F5実行

ビット

ビット14から4ビット分

8

[S]のビット14～15を、[D]
のビット2～3に転送。[D]の
ビット4～5には0が格納され
ます。

[S]

11 34

11

12 11 34

34

3412 11

０１１１ １００１

００００ ０１０１１１０１ １１１１

15 8 7 0

００００ １００１ １１１１ ００１１

ビット

[D]
15 8 7 0

１１１１ ００１１

ビット

[D]
15 7 0

12

12

F5実行

ビット

ビット6から6ビット分

8

[S]のビット6～ビット11の
うち、ビット6～ビット9
を、[D]のビット12～ビット
15へ転送([S]のビット10～
ビット11の内容は無効)。

[S]

11 34

11
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P6(PDGT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F6 (DGT)

DT 10

H 0

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 対象データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

n 転送方法の
指定 転送の方法を指定するエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 転送先 データの格納先エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定したメモリエリアの16ビットデータを、
転送方法の指定[ｎ]に従って、[D]で指定したメモ
リエリアへ転送します。

＜例＞ 上記のプログラムの場合

1

DT10のデータのうち、
下位４ビットのみを転送

0 0 0 1 0 1 0 0 1 0 0 10 0 0 0

DT10

0 0 0 0 1 0 0 0 1 0 1 0 1 0 0

DT20

この例の場合DT20の
上位12ビットの内容は、
変りません

■デジット(digit)とは？
●デジットは、データを扱うときの4ビット単位のま
とまりの事をいいます。

●この命令では、便宜上、16ビットデータを4つに分
けて下位の4ビットから順に第0デジット、第1デ
ジット、第2デジット、第3デジットと呼ぶことに
します。

00 00 0 0 0 0 1 0 1 0 0 1 0 1

第３デジット 第２デジット 第１デジット 第０デジット

16ビットデータ

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F6 DGT, DT 10, H 0, DT 2010
R0

S n D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F6(DGT) ·P6(PDGT)※
デジットデータ転送
●指定した16ビットデータを4ビット(デジット)単位で転送します。 ステップ数：7
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■転送方法の指定[ｎ]について
●デジット転送で
1転送先のどのデジットへ
2何デジット分
3転送元のどのデジットから

転送するかを指定する部分です。

●ｎは次の形式に従って、H定数で指定してください。

③転送元のどのデジットから
０：第０デジット
１：第１デジット
２：第２デジット
３：第３デジット

n=H□□□
①転送先のどのデジットへ
０：第０デジット
１：第１デジット
２：第２デジット
３：第３デジット

②何デジット分
０：１デジット分(４ビット)
１：２デジット分(８ビット)
２：３デジット分(12ビット)
３：４デジット分(16ビット)

①や②が0の場合、例えば前頁のプログラム例のよう
に“H000”の場合は、上位を省略して“H0”として
ください。

■転送方法の例
●ｎの指定の仕方によって、以下のようなパターン
例でデジット転送ができます。
(1) 1デジットを平行に転送
第1デジットから第1デジットへ転送する場合

3 2 1 0

n=H101と設定します。

S

D

(2) 1デジットをずらして転送
第3デジットから第0デジットへ転送する場合

3 2 1 0

n=H3と設定します。
(H003)

S

D

(3)複数デジットを平行に転送
第2デジット～第3デジットの2デジット分を平
行に転送する場合

3 2 1 0

n=H212と設定します。

S

D

(4)複数デジットをずらして転送
第0、第1デジットの2デジット分を第2、第3デ
ジットへ転送する場合

3 2 1 0

n=H210と設定します。

S

D

(5) 4デジット分を転送
3 2 1 0

n=H130と設定します。

S

D

F6・P6

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P7(PMV2)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F7 (MV2)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 転送データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ －

S2 転送データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ －

D 転送先 データの転送先エリア
(2ワード)の先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － ○ －

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]と[S2]で指定した2つの16ビットデータを、[D]
で指定したメモリエリア(2ワード)へ一括転送しま
す。

＜例＞ 上記プログラムの場合

実行条件R0がONのとき、データレジスタDT10の内
容をDT30へ、DT20の内容をDT31へ一括して転送し
ます。

DT20の内容

DT30へDT31へ

16ビット 16ビット

DT10の内容

[S2] [S1]

[D]

■関連命令
3種類の16ビットデータを一括して転送する場合は、
F190(MV3)命令を使用してください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F7 MV2, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F7(MV2) ·P7(PMV2)※
16ビット2データ一括転送
●指定したエリア番号の16ビット2データを一括転送します。 ステップ数：7
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P8(PDMV2)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F8 (DMV2)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 転送データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ －

S2 転送データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ －

D 転送先 データの転送先エリア
(4ワード)の先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － ○ －

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]と[S2]で指定した2つの32ビットデータ(4ワー
ド)を、[D]で指定したメモリエリア(4ワード)へ一
括転送します。
●[S1]、[S2]の指定は、下位16ビット分のメモリエリ
アを指定します。

●[D]の指定は、4ワードの先頭のメモリエリアを指
定します。

■関連命令
3種類の32ビットデータを一括して転送する場合は、
F191(DMV3)命令を使用してください。

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT11の内容

DT30へDT31へ

…DT10とDT11、DT20とDT21を
合わせて、それぞれ32ビット
2データとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT10の内容

…32ビットデータを
[S1]、[S2]の順に
DT30～DT33へ格納。

[S1]

DT21の内容

DT32へDT33へ

上位16ビット 下位16ビット

DT20の内容

[S2]

[D]

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F8 DMV2, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F8(DMV2) ·P8(PDMV2)※
32ビット2データ一括転送
●指定したエリア番号の32ビット2データを一括転送します。 ステップ数：11
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P10(PBKMV)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F10 (BKMV)

DT 0

DT 3

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 転送元データの先頭アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

S2 転送元データの終端アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

D データの格納先エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでのデータを、[D]で指定されたエリア以降に
一括して転送します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0～DT
3のデータをデータレジスタDT10～DT13に転送します。

[S1] DT0

DT1

DT2

[S2] DT3

DT4

K 0K 11

K 10

K 12

[S1] DT0

DT1

DT2

[S2] DT3

DT4

転
送
元

K 0

K 0

DT9

DT10

DT11

DT12

DT13

R0：ON F10実行

K 0K 13

K 14 K 0

K 10K 11

K 10

K 12

K 0

K 11

K 12K 13

K 14 K 13

[D]

DT9

DT10

DT11

DT12

DT13

■プログラム上のご注意
●[S1]と[S2]は同じ種類のメモリエリアを指定してく
ださい。

●アドレスが下位の番号を[S1]で指定し、アドレスが
上位の番号を[S2]で指定してください。[S1]＞[S2]
と指定して、命令を実行すると、演算エラーになり
ます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]のアドレス＞[S2]のアドレス
のとき、ON

[D]以降に指定したブロックを転送
するとエリアを越えるとき、ON

ニモニック表記ラダー表記

F10 BKMV, DT 0, DT 3, DT 1010
R0

DS2S1応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F10(BKMV)·P10(PBKMV)※
ブロック転送
●ブロック単位でデータを転送します。 ステップ数：7
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■S1、S2、Dをすべて同じ種類の
メモリエリアに指定する場合の注意

●[S1]と[D]に同じ種類、同じ番号のメモリエリアを
指定した場合は、命令が実行されません。

●転送するブロックと転送先が重なる場合、転送結
果が上書きされます。

●[S1]＜[D]のとき、データは上位アドレスから転送
されます。
下記の例では、DT4→DT3→DT2→DT1の順に格
納されます。

[S1] DT0

DT1

DT2

[S2] DT3

DT4

[D]K 11

K 10

K 12

K 13

K 14

K 10

K 10

K 11

K 12

K 13

DT0

DT1

DT2

DT3

DT4

●[S1]＞[D]のとき、データは下位アドレスから転送
されます。
下記の例では、DT0→DT1→DT2の順に格納され
ます。

DT0

DT1

DT2

DT3

DT4

DT0

DT1

[S1] DT2

DT3

[S2] DT4

[D]
K 13

K 12

K 14

K 13

K 14

K 11

K 10

K 12

K 13

K 14

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F10・P10
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P11(PCOPY)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F11 (COPY)

DT 1

DT 10

DT 14

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 複写元データを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D1 データの複写先エリアの先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

D2 データの複写先エリアの終端番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定されたエリアの16ビットデータを、[D1]～
[D2]の間の全てのエリアに複写します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT1のデー
タをデータレジスタDT10～DT14のそれぞれに複写
します。

K 10

K 11

K 12

K 13

K 14

DT0

[S] DT1

DT2

DT3

DT4

K 0

K 0

K 0

K 0

K 0

DT10

DT11

DT12

DT13

DT14

R0：ON F11実行

[D1]

[D2]

[D1]

[D2]

K 10

K 11

K 12

K 13

K 14

K 11

K 11

K 11

K 11

K 11

DT10

DT11

DT12

DT13

DT14

DT0

[S] DT1

DT2

DT3

DT4

■プログラム上のご注意
●[D1]と[D2]は同じ種類のメモリエリアを指定して
ください。

●複写先ブロックは、下位アドレスのエリアを[D1]
で、上位アドレスを[D2]で指定するようにしてく
ださい。[D1]＞[D2]と指定して、命令を実行する
と、演算エラーになります。

●[D1]と[D2]に同じ番号を指定した場合は、その番号
のエリアへの16ビットデータ転送になります。

■フラグ動作

R9007
R9008
( )

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) D1のアドレス＞D2のアドレスのと
き、ON

ニモニック表記ラダー表記

F11 COPY, DT 1, DT 10, DT 1410
R0

D2D1S応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F11(COPY) ·P11(PCOPY)※
ブロック複写
●指定のデータを、ブロックで指定した範囲のエリア全てに複写します。 ステップ数：7



FPシリーズ
命令語総合版

3−17

応
用
命
令

３
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F12 (ICRD)

K 0

K 10

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 EEPROM領域の読み出しデータ先頭ブロック番号 ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ － －

S2 読み出しブロック数 － － － － － － － － － － ー ○ － －

D 読み出しデータの格納先エリアの先頭番号 ー － － － － － ○ － － ー ー ー ー －

■動作説明
●EEPROMに格納されているデータ(アドレス[S1]を
先頭にした[S2]ブロック分のデータ)を、[D]を先頭
とするデータレジスタに転送します。このとき、
転送されるデータは下記の単位で扱われます。
機種 転送される1ブロック当たりのデータ

FP0/FP−e 1ブロック：64ワード

＜例＞ 上記プログラムの場合

実行条件R0がONのとき、EEPROMのブロック0から
10ブロックのデータがデータレジスタDT0～DT639
に転送されます。

0

64

128

576

[S1] 0
EEPROM領域 DT

[D]

アドレス
(ブロック)

1

2

9

データレジスタ

[S2]

64ワード

64ワード

64ワード

64ワード

・
・
・

・
・
・

■プログラム上のご注意
●[S1][S2][D]に指定できる値

機種
メモリエリア

機種
[S1] [S2] [D]

FP0 C10、
C14、C16
/FP−e

K0～K9 K1～K10 DT0～
DT1595

FP0
C32、SL1

K0～K95 K1～K96 DT0～
DT6080

FP0
T32

K0～K255 K1～K256 DT0～
DT16320

●EEPROMに保持されているデータ容量

機種 読み出し可能容量
FP0 C10、
C14、C16/FP−e

640ワード

FP0 C32、SL1 6,144ワード

FP0 T32 16,384ワード

●EEPROMの初期データは不定ですので、データを
書き込んでいない状態で読み出しするときにはご
注意ください。

■フラグ動作
R9007
R9008
(ER)

[S1]で指定したアドレスが
EEPROM領域にないとき、ON

(ER) [S2]の指定がEEPROM領域の範囲
を越えるとき、ON

[D]以降に指定したブロックを転送
するとエリアを越えるとき、ON

ニモニック表記ラダー表記

F12 ICRD, K 0, K 10, DT010
R0

DS2S1応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FP0：V2.0以降

F12(ICRD)
EEPROM読み出し FP0/FP−eの場合
●指定のデータをEEPROM領域から読み出します。 ステップ数：11
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 P13 (PICWT)

DT 0

K 10

K 0

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 書き込みデータの格納しているエリアの先頭番号 － － － － － － ○ － － ー ー ー ー －

S2 書き込みブロック数 － － － － － － － － － － ー ○ － －

D EEPROM領域の書き込み先の先頭番号 ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ － －

■動作説明
●データレジスタに格納されているデータ(アドレス
[S1]を先頭にした[S2]ブロック分のデータ)を、
EEPROM領域の[D]を先頭とするメモリエリアに
転送します。このとき、転送されるデータは下記
の単位で扱われます。
機種 転送される1ブロック当たりのデータ

FP0/FP−e 1ブロック：64ワード

＜例＞ 上記プログラムの場合
実行条件R0がONのとき、データレジスタDT0から
10ブロック(640ワード)のデータがEEPROM領域の
ブロック0～9に転送されます。

DT
0

1

2

9

0

EEPROM領域

[D]

アドレス
(ブロック)

64

128

576

データレジスタ

[S2]

[S1]

64ワード

64ワード

64ワード

64ワード

・
・
・

・
・
・

■フラグ動作
R9007
R9008
(ER)

[S1]で指定した番号がメモリエリ
アにないとき、ON

(ER) [S2]の指定が転送元のメモリエリ
アの範囲を越えるとき、ON

[D]以降に指定したブロックを転送
するとエリアを越えるとき、ON

■プログラム上のご注意
●[S1][S2][D]に指定できる値

機種
メモリエリア

機種
[S1] [S2] [D]

FP0 C10、
C14、C16
/FP−e

DT0～
DT1595

K1～K10 K0～K9

FP0
C32、SL1

DT0～
DT6080

K1～K96 K0～K95

FP0
T32

DT0～
DT16320

K1～K256 K0～K255

●EEPROMに保持できるデータ容量

機種 保存可能容量

FP0 C10、
C14、C16/FP−e

640ワード

FP0 C32、SL1 6,144ワード

FP0 T32 16,384ワード

●EEPROMへのデータの書き込み可能回数は1万回
以内です。
●この命令はプログラムミスによる、EEPROMへの
多数回の書き込みを防ぐため、微分実行型命令
(P13)になっていますが、プログラム作成時にも多
数回にわたりEEPROMへの書き込みが行われない
よう、ご注意ください。
●命令実行時は、1ブロック(64ワード)あたり演算実
行時間が約5ms長くなります。
●割り込みプログラム内では使用しないでください。

ニモニック表記ラダー表記

P13 PICWT, DT0, K 10, K010
R0

DS2S1

この命令は、微分実行形の命令なので
命令番号の前にPを付けて指定します。

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FP0：V2.0以降

P13(PICWT)
EEPROM書き込み FP0/FP−eの場合
●指定のデータをEEPROM領域に転送します。 ステップ数：11
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F12 (ICRD)

K 0

K 10

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 F–ROM領域の読み出しデータ先頭ブロック番号 ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ － －

S2 読み出しブロック数 － － － － － － － － － － ○ － －

D 読み出しデータの格納先エリアの先頭番号 ー － － － － － ○ － － ー ー ー －

■動作説明
●F–ROMに格納されているデータ(アドレス[S1]を先
頭にした[S2]ブロック分のデータ)を、[D]を先頭と
するデータレジスタに転送します。このとき、転
送されるデータは下記の単位で扱われます。
機種 転送される1ブロック当たりのデータ

FPΣ/FP−X 1ブロック：2,048ワード

＜例＞ 上記プログラムの場合

実行条件R0がONのとき、F–ROMのブロック0から10
ブロックのデータがデータレジスタDT0～DT20479
に転送されます。

0

2048

4096

18432

[S1] 0
F–ROM領域 DT

[D]

アドレス
(ブロック)

1

2

9

データレジスタ

[S2]

2,048ワード

2,048ワード

2,048ワード

2,048ワード

・
・
・

・
・
・

■プログラム上のご注意
●[S1][S2][D]に指定できる値

機種
メモリエリア

機種
[S1] [S2] [D]

FPΣ/FP−X

K0～K15 K1～K16 DT0～
DT30720
(FP−X
C14: DT0～
DT12284)

●F–ROMに保持されているデータ容量

機種 読み出し可能容量
FPΣ/FP−X 32,765ワード

(FP−X C14: 12285ワード)

●F–ROMの初期データは不定ですので、データを書
き込んでいない状態で読み出しするときにはご注
意ください。

■フラグ動作
R9007
R9008
(ER)

[S1]で指定したアドレスが
F–ROM領域にないとき、ON

(ER) [S2]の指定がF–ROM領域の範囲を
越えるとき、ON

[D]以降に指定したブロックを転送
するとエリアを越えるとき、ON

ニモニック表記ラダー表記

F12 ICRD, K 0, K 10, DT010
R0

DS2S1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

F12(ICRD)
F–ROM読み出し FPΣ/FP−Xの場合
●指定のデータをF–ROM領域から読み出します。 ステップ数：11
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 P13 (PICWT)

DT 0

K 1

K 0

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 書き込みデータの格納しているエリアの先頭番号 － － － － － － ○ － － ー ー ー －

S2 書き込みブロック数 － － － － － － － － － － ○ － －

D F–ROM領域の書き込み先の先頭番号 ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ － －

■動作説明
●データレジスタに格納されているデータ(アドレス
[S1]を先頭にした[S2]ブロック分のデータ)を、F–
ROM領域の[D]を先頭とするメモリエリアに転送し
ます。このとき、転送されるデータは下記の単位
で扱われます。
機種 転送される1ブロック当たりのデータ

FPΣ/FP−X 1ブロック：2,048ワード

＜例＞ 上記プログラムの場合
実行条件R0がONのとき、データレジスタDT0から1
ブロック(2,048ワード)のデータがF–ROM領域のブロッ
ク0に転送されます。

DT
0

1

2

9

0

F–ROM領域

[D]

アドレス
(ブロック)

2048

4096

18432

データレジスタ

[S2] [S1]

2,048ワード

2,048ワード

2,048ワード

2,048ワード

・
・
・

・
・
・

■フラグ動作
R9007
R9008
(ER)

[S1]で指定した番号がメモリエリ
アにないとき、ON

(ER) [S2]の指定が転送元のメモリエリ
アの範囲を越えるとき、ON

[D]以降に指定したブロックを転送
するとエリアを越えるとき、ON

■プログラム上のご注意
●[S1][S2][D]に指定できる値

機種
メモリエリア

機種
[S1] [S2] [D]

FPΣ/FP−X

DT0～
DT30720
(FP−X C14:
DT0～
DT12284)

K1 K0～K15

●F–ROMに保持できるデータ容量

機種 保存可能容量

FPΣ/FP−X 32,765ワード
(FP−X C14: 12285ワード)

●F–ROMへのデータの書き込み可能回数は1万回以
内です。
●この命令はプログラムミスによる、F–ROMへの多
数回の書き込みを防ぐため、微分実行型命令(P13)
になっていますが、プログラム作成時にも多数回
にわたりF–ROMへの書き込みが行われないよう、
ご注意ください。
●書き込み可能なブロック数は、1ブロックのみです。
また、最大約100msの命令実行時間がかかります。
複数のブロックを書き込む場合は、複数のスキャ
ンに分けて書き込んでください。
●割り込みプログラム内では使用しないでください。

ニモニック表記ラダー表記

P13 PICWT, DT0, K 1, K010
R0

DS2S1

この命令は、微分実行形の命令なので
命令番号の前にPを付けて指定します。

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

P13(PICWT)
F–ROM書き込み FPΣ/FP−Xの場合
●指定のデータをF–ROM領域に転送します。 ステップ数：11
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F12 (ICRD)

K 0

K 10

DT 100

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL
IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL
IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1
ICメモリカード拡張メモリ領域の読み出しデータ
先頭番号 (2ワードデータ) ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

S2 読み出しワード数 (2ワードデータ) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 読み出しデータの格納先エリアの先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP2SH/FP10SHではI0～IC ※2：FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●ICメモリカードの拡張メモリ領域のデータ(アドレ
ス[S1]を先頭にした[S2]ワード分のデータ)を、
CPUユニットの[D]を先頭とするメモリエリアに転
送します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、拡張メモリ領域のアドレ
ス0～9の10ワードのデータがデータレジスタDT100
～DT109に転送されます。

DT100

DT101

DT102

DT109

[S1] 0

ICメモリカード
拡張メモリ領域

[D]

アドレス

1

2

9

CPUユニットの
内部メモリ

[S2]

■プログラム上のご注意
[S1] [S2]に指定できる値は、ICメモリカードに設定
した拡張メモリ領域の大きさによって異なります。

【nkBのICカードの場合】

S2に指定可能な値は
n x 1024

2
−1)(1～

S1に指定可能な値は 0～([S2]−1)

n S1 S2
256 k K131070 K131071 (H1FFFF)

512 k K262142 K262143 (H3FFFF)
1 M K524286 K524287 (H7FFFF)
2 M K1048574 K1048575 (HFFFFF)

注）DOSフォーマットした残りmkBの拡張メモリと
して使用する場合

S2 1～
m x 1024

2 )(
S1 0～ [S2]

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

ICメモリカードにアクセスできな
いとき、ON
・カードが装着されていない
・アクセス許可スイッチ:OFF

ICメモリカードに拡張メモリ領域
がないとき、ON

[S1]で指定したアドレスが拡張メ
モリ領域にないとき、ON

[S2]の指定が拡張メモリ領域の範
囲を越えるとき、ON

[D]以降に指定したブロックを転送
するとエリアを越えるとき、ON

ニモニック表記ラダー表記

F12 ICRD, K 0, K 10, DT10010
R0

DS2S1応
用
命
令

３

対応機種

FP2SH

FP10SH

F12(ICRD) ·P12(PICRD)
ICメモリカード拡張メモリ読み出し FP2SH/FP10SHの場合
●指定のデータをICメモリカードの拡張メモリ領域から読み出します。 ステップ数：11
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F13 (ICWT)

DT 100

K 10

K 100

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 書き込みデータの格納しているエリアの先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 書き込みワード数 (2ワードデータ) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D
ICメモリカード拡張メモリ領域の書き込み先の
先頭番号 (2ワードデータ) ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

注）※1：FP2SH/FP10SHではI0～IC ※2：FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●CPUユニットのデータ(アドレス[S1]を先頭にした
[S2]ワード分のデータ)を、ICメモリカードの拡張
メモリ領域の[D]を先頭とするメモリエリアに転送
します。

●ICWT命令は、SRAMタイプのICメモリカードの拡
張メモリ領域にのみ実行可能です。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT100
～DT109の10ワードのデータが、拡張メモリ領域の
アドレス100～109に転送されます。

100

101

102

109

[S1] DT 100

ICメモリカード
拡張メモリ領域

[D]

アドレス

DT101

DT102

DT109

CPUユニットの
内部メモリ

[S2]

■プログラム上のご注意
[D]に指定できる値は、ICメモリカードに設定した拡
張メモリ領域の大きさによって異なります。

【nkBのICカードの場合】

S2に指定可能な値は
n x 1024

2
−1)(1～

S1に指定可能な値は 0～([S2]−1)

n S1 S2
256 k K131070 K131071 (H1FFFF)
512 k K262142 K262143 (H3FFFF)
1 M K524286 K524287 (H7FFFF)
2 M K1048574 K1048575 (HFFFFF)

注）DOSフォーマットした残りmkBの拡張メモリと
して使用する場合

S2 1～
m x 1024

2 )(
S1 0～ [S2]

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

ICメモリカードにアクセスできな
いとき、ON
・カードが装着されていない
・アクセス許可スイッチ:OFF
・カード側でライトプロテクトを
行っている

・FLASH－EEPROMタイプのカー
ドの場合

ICメモリカードに拡張メモリ領域
がないとき、ON

[S2]の指定が転送元のメモリエリ
アの範囲を越えるとき、ON

[D]以降に指定したブロックを転送
するとエリアを越えるとき、ON

ニモニック表記ラダー表記

F13 ICWT, DT100, K 10, K10010
R0

DS2S1

F13(ICWT) ·P13(PICWT)
ICメモリカード拡張メモリ書き込み FP2SH/FP10SHの場合
●指定のデータをICメモリカードの拡張メモリ領域に転送します。 ステップ数：11

応
用
命
令

３

対応機種

FP2SH

FP10SH
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応
用
命
令

３
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F14 (PGRD)

DT 100

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 読み出しプログラムのファイル名を格納している
エリアの先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP2SH/FP10SHではI0～IC ※2：FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定したエリアに格納されているファイル名
のプログラムをICメモリカードから読み出し、現
在実行中のプログラムと入れ替えます。
以後は、読み出されたプログラムで運転が行われ
ます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONの時、データレジスタDT100以
降に書き込まれているファイル名のプログラムをIC
メモリカードから読み出して、実行中のプログラム
と入れ替えます。
DT100以降に“STEP2”と書き込んであれば、ICメ
モリカードに格納されているファイル名“STEP2”
のプログラムを読み出します。

RUNモード
R0 : ON
DT100= “STEP2”

R0

F14(PGRD)､DT100
·プログラム“STEP1”
·プログラム“STEP2”
·プログラム“STEP3”

R20 Y40

R21

プログラム“STEP2”
を実行

CPUユニット ICメモリカード

■プログラム切り替え時のご注意
プログラムの切り替えは、ED命令実行時に行われま
す。このとき、自動的にRUNモードからPROG.モー
ドに切り替わります。

・出力はすべてOFFになります。

・保持型に指定していないメモリエリアの内容はク
リアされます。

プログラムを読み出すと、同時にシステムレジス
タも書き換えられます。指定するプログラムのシ
ステムレジスタ設定は、I/Oマップやリモート
I/Oマップ等も含めて必ず同じにしておいてくだ
さい。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

ICメモリカードにアクセスできな
いとき、ON
・カードが装着されていない
・アクセス許可スイッチ:OFF
・DOSフォーマット領域でない

ファイルが読み出せないとき、ON
・指定したファイルがない
・FP2SH/FP10SH用のプログラム
ファイルでない
・ファイルが壊れている

使用できないファイル名を指定して
いるとき、ON

ニモニック表記ラダー表記

F14 PGRD, DT10010
R0

S 応
用
命
令

３

対応機種

FP2SH

FP10SH

F14(PGRD)·P14(PPGRD)
ICメモリカードプログラム読み出し
●ICメモリカードに格納されているプログラムを読み出して実行します。 ステップ数：3
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■ファイル名の指定
ツールソフトでプログラムを保存するときにプログ
ラムに付けたファイル名(半角では8文字以内、全角で
は4文字以内)を指定してください。

プログラムファイル名は、文字コードに置き換えて、
[S]を先頭とするメモリエリアに書き込んでください。

・アスキーコード、JIS8コード、シフトJISコードが
使えます。

・拡張子は付けないでください。

・1バイトの数値H00は最終コードです。ファイル名
の末尾(最上位バイト)にH00を書き込むと、そこま
でをファイル名として扱います。

・8文字分全て指定する場合は、最終コードは不要で
す。余白にはコード(H20)を設定してください。

“B” “A”

“D” “C”

H20 H20

DT100

DT101

DT102

H20 H20DT103

(上位) (下位)

8文字分全て指定

“B” “A”

“D” “C”

H0

(上位) (下位)

文字数分だけ指定

DT100

DT101

DT102
ス
ペ
ー
ス
コ
ー
ド 最終コード

■ファイル名指定の具体例
F14命令で指定するメモリエリアに文字コードを書き
込む方法は2通りあります。
1 データ転送命令(F0、F1)を使用して、文字コード
を直接書き込む。

2アスキー変換命令(F95)を使用して、プログラム時
に書き込んだファイル名を文字コードに変換して
書き込む。

○文字コードを直接書き込む

[例](文字数分だけ指定する場合)
●ファイル名“ABCD”(半角)を指定する

ファイル名 A B C D
ASCIIコード 41 42 43 44

F1 (DMV), H 44434241, DT100
R0

F0 (MV) , H 0, DT102

F14 (PGRD), DT100
R1

●ファイル名“STEP2”(半角)を指定する
ファイル名 S T E P 2
ASCIIコード 53 54 45 50 32

F1 (DMV), H 50455453, DT100
R0

F0 (MV) , H 32, DT102

F14 (PGRD), DT100
R1

●ファイル名“コウテイ2”(半角)を指定する
ファイル名 コ ウ テ イ 2
JIS8コード BA B3 C3 B2 32

F1 (DMV), H B2C3B3BA, DT100
R0

F0 (MV) , H 32, DT102

F14 (PGRD), DT100
R1

●ファイル名“工程”(全角)を指定する
ファイル名
シフトJISコード 8D48 92F6

F1 (DMV), H F692488D, DT100
R0

F0 (MV) , H 0, DT102

F14 (PGRD), DT100
R1

応
用
命
令

３

対応機種

FP2SH

FP10SH

F14・P14
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○アスキー変換命令でファイル名を指定して変

換して書き込む

ファイル名をアスキー変換命令(F95)で文字コードに
変換して、指定のメモリエリアに書き込みます。

・全角文字は指定できません。

・編集ツールソフトでのみプログラムできます。

・アスキー変換命令を実行すると、6ワード(12文字分)
のメモリエリアに結果が格納されます。指定すると
きは、次のようにしてください。

F95のオペランドM

ファイル名(8文字)は前詰めで
入力してください。余り部分
にはスペースを入れてくださ
い。

[例](“ ”はスペースを表します)
●ファイル名“ABCD”(半角)を指定する

F95 (ASC), M ABCD , DT100
R0

F14 (PGRD), DT100
R1

●ファイル名“STEP2”(半角)を指定する

F95 (ASC), M STEP2 , DT100
R0

F14 (PGRD), DT100
R1

●ファイル名“コウテイ2”(半角)を指定する

F95 (ASC), M ｺｳﾃｲ2 , DT100
R0

F14 (PGRD), DT100
R1

応
用
命
令

３

対応機種

FP2SH

FP10SH

F14・P14
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P15(PXCH)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F15 (XCH)

DT 10

DT 22

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D1 D2と交換する16ビットデータを格納している
エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

D2 D1と交換する16ビットデータを格納している
エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D1]で指定されたエリアと[D2]で指定されたエリ
アのデータを交換します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
データとデータレジスタDT22のデータを交換します。

K 10

K 11

K 12

K 13

K 14

[D1] DT10

DT11

DT12

DT13

DT14

DT20

DT21

DT22

DT23

DT24

R0：ON F15実行

[D2]

[D2]

K 20

K 21

K 22

K 23

K 24

K 20

K 21

K 10

K 23

K 24

DT20

DT21

DT22

DT23

DT24

K 22

K 11

K 12

K 13

K 14

[D1] DT10

DT11

DT12

DT13

DT14
■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F15 XCH, DT 10, DT 2210
R0

D2D1応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F15(XCH) ·P15(PXCH)※
16ビットデータ交換
●2つのエリアの16ビットデータを交換します。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P16(DPXCH)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F16 (DXCH)

DT 10

DT 22

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D1 D2と交換する32ビットデータを格納している
エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

D2 D1と交換する32ビットデータを格納している
エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D1]で指定されたエリアを先頭とする2ワード分の
内容(32ビット)と[D2]で指定されたエリアを先頭と
する2ワード分の内容(32ビット)を交換します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10～
DT11のデータとデータレジスタDT22～DT23のデー
タを交換します。

H 0

H FFFD

H 25AC

H F23

[D1] DT10

DT11

DT12

DT13

DT20

DT21

DT22

DT23

R0：ON F16実行

[D2]

[D2]

H 1234

H 5678

H 9ABC

H DEF1

H 9ABC

H DEF1

H 25AC

H F23

[D1] DT10

DT11

DT12

DT13

DT20

DT21

DT22

DT23

H 1234

H 5678

H 0

H FFFD ■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F16 DXCH, DT 10, DT 2210
R0

D2D1 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F16(DXCH)·P16(DPXCH)※
32ビットデータ交換
●2つのエリアの32ビットデータを交換します。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P17(PSWAP)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F17 (SWAP)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D 上位8ビットと下位8ビットを交換する16ビット
データを格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定されたエリアに格納されている16ビット
データの上位バイトと下位バイトを交換します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0に格
納されているデータの上位バイトと下位バイトを交
換します。

００００ ０１００ １１０１ ００１０

Ｄ ２０ ４

BIN

HEX

１１０１ ００１０ ００００ ０１００

０ ４Ｄ ２

BIN

HEX

上位バイト 下位バイト

R0：ON F17実行

15 0

15 0

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F17 SWAP, DT 010
R0

D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F17(SWAP)·P17(PSWAP)※
16ビットデータ内の上位バイトと下位バイトの交換
●16ビットデータ内の上位バイト(8ビット)と下位バイト(8ビット)を交換します。 ステップ数：3
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P18(PBXCH)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 F18 (BXCH)

DT 10

DT 13

DT 31

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

D1 交換ブロック1の先頭アドレス － ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － ○ －

D2 交換ブロック1の終端アドレス － ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － ○ －

D3 交換ブロック2の先頭アドレス － ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － ○ －

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[D1]で指定されたエリアから[D2]で指定されたエ
リアまでのデータと[D3]を先頭とするエリアの
データを交換します。

■プログラム上のご注意
●[D1]と[D2]は同じ種類のメモリアドレスを指定し
てください。

●アドレスが下位の番号を[D1]で指定し、アドレス
が上位の番号を[D2]で指定してください。
[D1]＞[D2]と指定して、命令を実行すると演算エ
ラーとなります。

●交換するブロックが重なる場合は正しく交換でき
ません。ただし、エラーにはなりません。

＜例＞ 上記プログラムの場合

実行条件R0がONのとき、データレジスタDT10～
DT13のデータとDT31～DT34をデータ交換します。

[D1]

[D2]

K 2K 11

K 10

K 12

DT10

11

12

13

14

K 1

K 3

DT 30

31

32

33

34

35

R0：ON F18実行

K 4K 13

K 14 K 5

K 10K 3

K 2

K 4

DT10

11

12

13

14

K 1

K 11

K 12K 5

K 14 K 13

[D3]

K 6

K 6

[D3]
[D1]

[D2]

DT30

31

32

33

34

35

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D1]＞[D2]のときON

[D3]以降に指定したブロックを交
換するとエリアを越えるときON

ニモニック表記ラダー表記

F18 BXCH, DT 10, DT 13, DT 3110
R0

D2 D3D1

DF
応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F18(BXCH)·P18(PBXCH)※
ブロック交換
●ブロック単位でデータ交換します。 ステップ数：7
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F19 (SJP)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S ラベル番号を格納しているエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ー

注）※1：FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※2：FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●内部リレーがONのとき、[S]で指定されたエリアに
10進数(K定数)で書き込まれている値と同一の番号
のラベル(｢LBL｣命令)までジャンプします。
プログラムの実行は、飛び先ラベル以降の命令か
ら引き続き行われます。

●最大256箇所の飛び先を指定することができます
([S]に格納する値の範囲は、K0～K255です)。

●ラベルは、｢JP｣命令、｢LOOP｣命令、｢F19(SJP)｣
命令で共用です。どの命令からでも飛び先として
利用することができます。

●同じ番号を持った｢LBL｣命令を2個以上、1プログ
ラム中に書き込むことはできません。

●[S]の値と同一番号のラベルがない場合、範囲外の
値を格納している場合は、F19命令は実行されませ
ん。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0に格
納されている値と同じ番号のラベルにジャンプしま
す。

R0

F19 SJP, DT0

LBL 1

LBL 125

DT0:
K1

DT0:
K125

指定のエリアの値がK1のとき、LBL1へ飛びます。値
がK125のとき、LBL125へ飛びます。

■フラグ動作

R9007
R9008

[S]＜K0のとき、ON
R9008
(ER) [S]＞K255のとき、ON

ニモニック表記ラダー表記

F19 SJP, DT 010
R0

S

LBL 20

ラベル番号

F19(SJP) ·LBL
間接ジャンプ・ラベル
●指定したエリアに格納されている番号のラベルまでジャンプする

ステップ数：3
LBL：1

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH
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■プログラム上のご注意
●ラベルが、｢F19｣命令よりも前のアドレスに書き込
まれている場合、スキャンを終了することができ
ずに演算渋滞エラーが発生する可能性があります
ので、ご注意ください。

●ステップラダー領域(｢SSTP｣～｢CSTP｣の範囲)、
サブルーチン内、割り込みプログラム内では、
｢F19｣命令は使用できません。

●主プログラムから、副プログラム(｢ED｣命令以降に記
述されているサブルーチンや割り込みプログラム)へ
のジャンプはできません。

■SJP～LBL間の｢TM｣｢CT｣｢SR｣、微分
命令の動作について

●JP～LBL命令間にプログラムした場合と同様です。
JP・LBL命令の説明をご覧ください。

●微分命令など内部リレーの立ち上がりを検出して
実行する命令(下記①～⑦)を使用する場合は注意が
必要です。
1 DF(立ち上がり微分)
2 CT(カウンタ)のカウント入力
3 F118(アップダウンカウンタ)のカウント入力
4 SR(シフトレジスタ)のシフト入力
5 F119(左右シフトレジスタ)のシフト入力
6 NSTP(ネクストステップ)
7 微分実行型応用命令(Pと番号で指定する命令)

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F19
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P20(P+)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F20 (+)

DT 1

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 加算する16ビットデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 被加算データ(16ビット)を格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された10進数を表す16ビットデータに、
[S]で指定された16ビットデータを加算します。

(D) + (S) (D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容にデータレジスタDT1の内容を加算します。
DT1に10進数で4、DT10に8が入っていた場合は次の
ようになります。

D:

S:

D:

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0

DT10

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0

DT1

+(加算)

K8

+

K4

=

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0

DT10
K12

10進数に換算すると

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値
の範囲を越える場合、オーバーフローまたはアン
ダーフローになります。

●通常は、オーバーフロー、アンダーフローになら
ないようにしてください。

●オーバーフロー、アンダーフローになる場合は、
32ビット演算命令を用いてください。

●16ビットデータを32ビットデータに変換するに
は、F89の符号拡張命令を使用してください。

●オーバーフローまたはアンダーフローになると、
CYフラグ(特殊内部リレーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

ニモニック表記ラダー表記

F20 +, DT 1, DT 1010
R0

DS応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F20(+) ·P20(P+)※
16ビット加算
●16ビットデータを加算します。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P21(PD+)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F21 (D+)

DT 0

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 加算する32ビットデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 非加算データ(32ビット)を格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された10進数を表す32ビットデータに、
[S]で指定された32ビットデータを加算します。

(D+1, D) + (S+1, S) (D+1, D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10～
DT11の内容(32ビット)にデータレジスタDT0～
DT1の内容(32ビット)を加算します。

DT11の内容

DT0の内容DT1の内容

指定したメモリエリ
アとその次のメモリ
エリアのデータを合
わせ、32ビットデー
タとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT10の内容

←加算結果の下位16
ビットをDT10、
上位16ビットを
DT11へ格納

(加算)

(結果を格納)

DT11へ格納 DT10へ格納

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値
の範囲を越える場合、オーバーフローまたはアン
ダーフローになります。

●通常は、オーバーフロー、アンダーフローが出な
いようにしてください。

●オーバーフローまたはアンダーフローになると、
CYフラグ(特殊内部リレーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

ニモニック表記ラダー表記

F21 D+, DT 0, DT 1010
R0

DS 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F21(D+) ·P21(PD+)※
32ビット加算
●32ビットデータを加算します。 ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P22(P+)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F22 (+)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 加算する16ビットデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 加算する16ビットデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 加算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]と[S2]で指定した10進数を表す16ビットデータ
を加算し、結果を[D]に格納します。

(S1) + (S2) (D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10と
DT20を加算し、データレジスタDT30へ格納します。
DT10に10進数で8、DT20に4が入っていた場合、次
のようになります。

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0

DT10

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0

DT20

+(加算)

S1: K8

S2:

+

K4

=

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0

DT30
D: K12

10進数に換算すると

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値
の範囲を越える場合、オーバーフローまたはアン
ダーフローになります。

●通常は、オーバーフロー、アンダーフローになら
ないようにしてください。

●オーバーフロー、アンダーフローになる場合は、
32ビット演算命令を用いてください。

●16ビットデータを32ビットデータに変換するに
は、F89の符号拡張命令を使用してください。

●オーバーフローまたはアンダーフローになると、
CYフラグ(特殊内部リレーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

ニモニック表記ラダー表記

F22 +, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

DS1 S2応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F22(+) ·P22(P+)※
16ビット加算(格納先指定可)
●16ビットデータを加算する命令です。 ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P23(PD+)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F23 (D+)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 加算する32ビットデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

S2 加算する32ビットデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 加算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]と[S2]で指定された10進数を表す32ビットデー
タを加算し、結果を[D]に格納します。

(S1+1, S1) + (S2+1, S2) (D+1, D)
●メモリエリアの指定は下位16ビット分のメモリエ
リア番号で指定します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10～
DT11とDT20～DT21の内容を加算し、データレジス
タDT30～DT31に格納します。

DT11の内容

DT20の内容DT21の内容

指定したメモリエリ
アとその次のメモリ
エリアのデータを合
わせ、32ビットデー
タとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT10の内容

←加算結果の下位16
ビットをDT30、
上位16ビットを
DT31へ格納

(加算)

(結果を格納)

DT31へ格納 DT30へ格納

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値
の範囲を越える場合、オーバーフローまたはアン
ダーフローになります。

●通常は、オーバーフロー、アンダーフローが出な
いようにしてください。

●オーバーフローまたはアンダーフローになると、
CYフラグ(特殊内部リレーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

F23 D+, DT 10, DT 20, DT 3010

DS1 S2

R0

ニモニック表記ラダー表記

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F23(D+) ·P23(PD+)※
32ビット加算(格納先指定可)
●32ビットデータを加算する命令です。 ステップ数：11



FPシリーズ
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3−38

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P25(P–)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F25 (–)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 引く数(16ビットデータ)を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 引かれる数(16ビットデータ)を格納している
エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された10進数を表す16ビットデータか
ら、[S]で指定された16ビットデータを減算します。
(D) – (S) (D)

＜例＞ 上記プログラムの場合
内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT20の
内容からDT10の内容を減算します。
＜具体例①＞ DT20に10進数で16、DT10に4が入っ

ていた場合

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0

DT20

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0

DT10
－(引き算)

D: K16

S:

–

K4

=

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0

DT20
D: K12

10進数に換算すると

＜具体例②＞ DT20に10進数で3、DT10に5が入って
いた場合

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1

DT20

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

DT10
－(引き算)

D: K3

S:

–

K5

=

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 0

DT20
D: K–2

10進数に換算すると

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値
の範囲を越える場合、オーバーフローまたはアン
ダーフローになります。

●通常は、オーバーフロー、アンダーフローになら
ないようにしてください。

●オーバーフロー、アンダーフローになる場合は、
32ビット演算命令を用いてください。

●16ビットデータを32ビットデータに変換するに
は、F89の符号拡張命令を使用してください。

●オーバーフローまたはアンダーフローになると、
CYフラグ(特殊内部リレーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

ニモニック表記ラダー表記

F25 –, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F25(–) ·P25(P–)※
16ビット減算
●16ビットデータを減算します。 ステップ数：5



FPシリーズ
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3−39

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P26(PD–)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F26 (D –)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 引く数(32ビットデータ)を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 引かれる数(32ビットデータ)を格納している
エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された10進数を表す32ビットデータか
ら、[S]で指定された32ビットデータを減算します。

(D+1, D) – (S+1, S) (D+1, D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT20～
DT21の内容(32ビット)からDT10～DT11の内容(32ビッ
ト)を減算します。

DT21の内容

DT10の内容DT11の内容

指定したメモリエリ
アとその次のメモリ
エリアのデータを合
わせ、32ビットデー
タとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT20の内容

←減算結果の下位16
ビットをDT20、
上位16ビットを
DT21へ格納

(引き算)

(結果を格納)

DT21へ格納 DT20へ格納

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値
の範囲を越える場合、オーバーフローまたはアン
ダーフローになります。

●通常は、オーバーフロー、アンダーフローが出な
いようにしてください。

●オーバーフローまたはアンダーフローになると、
CYフラグ(特殊内部リレーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

ニモニック表記ラダー表記

F26 D –, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F26(D–) ·P26(PD–)※
32ビット減算
●32ビットデータを減算します。 ステップ数：7



FPシリーズ
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3−40

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P27(P–)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F27 (–)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 引かれる数(16ビットデータ)を格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 引く数(16ビットデータ)を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 演算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定したメモリエリアの10進数を表す
16ビットデータから、[S2]で指定した16ビット
データを減算し、結果を[D]に格納します。
(S1) – (S2) (D)

＜例＞ 上記プログラムの場合
内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容からデータレジスタDT20の内容を減算し、演算
結果をデータレジスタDT30に格納します。
＜具体例①＞ DT10に10進数で16、DT20に4が入っ

ていた場合

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0

DT10

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0

DT20
－(引き算)

K16

–

K4

=

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0

DT30
K12

10進数に換算すると
＜具体例②＞ DT10に10進数で3、DT20に5が入って

いた場合

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値
の範囲を越える場合、オーバーフローまたはアン
ダーフローになります。

●通常は、オーバーフロー、アンダーフローになら
ないようにしてください。

●オーバーフロー、アンダーフローになる場合は、
32ビット演算命令を用いてください。

●16ビットデータを32ビットデータに変換するに
は、F89の符号拡張命令を使用してください。

●オーバーフローまたはアンダーフローになると、
CYフラグ(特殊内部リレーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

ニモニック表記ラダー表記

F27 –, DT 10, DT 20, DT 3010

S1 S2 D

R0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1

DT10

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1

DT20
－(引き算)

K3

–

K5

=

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 0

DT30
K–2

10進数に換算すると

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F27(–) ·P27(P–)※
16ビット減算(格納先指定可)
●16ビットデータを減算します。 ステップ数：7



FPシリーズ
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3−41

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P28(PD–)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F28 (D –)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 引かれる数(32ビットデータ)を格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

S2 引く数(32ビットデータ)を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 演算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定したメモリエリアの10進数を表す
32ビットデータから、[S2]で指定した32ビット
データを減算し、結果を[D]に格納します。

(S1+1, S1) – (S2+1, S2) (D+1, D)
●メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリ
エリア番号で指定します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10～
DT11の内容から、DT20～DT21の内容を減算し、演
算結果をDT30～DT31へ格納します。

DT11の内容

DT20の内容DT21の内容

指定したメモリエリ
アとその次のメモリ
エリアのデータを合
わせ、32ビットデー
タとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT10の内容

←減算結果の下位16
ビットをDT30、
上位16ビットを
DT31へ格納

(減算)

(結果を格納)

DT31へ格納 DT30へ格納

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値
の範囲を越える場合、オーバーフローまたはアン
ダーフローになります。

●通常は、オーバーフロー、アンダーフローが出な
いようにしてください。

●オーバーフローまたはアンダーフローになると、
CYフラグ(特殊内部リレーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

F28 D –, DT 10, DT 20, DT 3010

S1 S2 D

R0

ニモニック表記ラダー表記

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F28(D–) ·P28(PD–)※
32ビット減算(格納先指定可)
●32ビットデータを減算します。 ステップ数：11
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3−42

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P30(P＊)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F30 (＊)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 16ビットデータを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 16ビットデータを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 乗算結果(32ビットデータ)を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定した10進数を表す16ビットデータと、
[S2]で指定した16ビットデータを乗算し、結果を
[D]で指定したエリアに格納します。

(S1)× (S2) (D+1, D)
●演算結果は32ビットデータ(K定数)で格納されま
す。

●格納先[D]の指定は、下位16ビット分のメモリエリ
ア番号で指定します。

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0

DT10

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

DT20
×

K8

×

K2

=

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0

DT30
K16

10進数に換算

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

DT31

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10
とDT20を乗算し、データレジスタDT30～DT31へ
格納します。DT10に10進数(K定数)で8、DT20に
2が入っていた場合。

0

乗算結果32ビットデータのうち、下位16ビットは指定したメモリエリア(DT30)へ
上位16ビットは、指定したメモリエリアの次のエリア(DT31)へ格納されます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

F30 ＊, DT 10, DT 20, DT 3010

S1 S2 D

R0

ニモニック表記ラダー表記

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F30(＊) ·P30(P＊)※
16ビット乗算
●16ビットデータを乗算します。 ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P31(PD＊)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F31 (D＊)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 被乗数データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

S2 乗数データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 格納先 乗算結果(64ビットデータ)を格納
するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定した10進数を表す32ビットデータと、
[S2]で指定した32ビットデータを乗算し、結果を
[D]で指定したエリアに格納します。
(S1+1, S1)× (S2+1, S2)

(D+3, D+2, D+1, D)
●演算結果は64ビットで格納されます。
●メモリエリアの指定は、最下位の16ビット分のメ
モリエリア番号で指定します。

DT11の内容

DT20の内容DT21の内容

指定したメモリエリアとその
次のメモリエリアのデータを
合わせ、32ビットデータとし
て扱います。

16ビット 16ビット

DT10の内容

←乗算結果64ビットを下位16
ビットから順にDT30～
DT33へ格納します。DT31へ格納 DT30へ格納

16ビット 16ビット

16ビット 16ビット

DT33へ格納 DT32へ格納

16ビット 16ビット

＜例＞ 上記プログラムの場合

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F31 D＊, DT 10, DT 20, DT 3010

S1 S2 D

R0

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

FP−X

F31(D＊) ·P31(PD＊)※
32ビット乗算
●32ビットデータを乗算します。 ステップ数：11
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P32(P%)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F32 (%)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 被除数データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 除数データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 格納先
除算結果(商)が格納されるエリア
(余りはDT9015(DT90015)に16ﾋﾞｯﾄ
ﾃﾞｰﾀで格納)

ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定した10進数を表す16ビットデータを、
[S2]で指定した16ビットデータで除算し、商を[D]
に、余りを特殊データレジスタDT9015(FP0 T32
/FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHの場合は、
DT90015)に格納します。

(S1)÷ (S2) 商(D)
余り(DT9015)

(DT90015)
＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10を
DT20で割り算し、商をDT30に、余りをDT9015(ま
たは、DT90015)に格納します。DT10に10進数(K定
数)で15、DT20に4が入っていた場合は次のようにな
ります。

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1

DT10

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0

DT20
÷

K15

÷

K4

=

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1

DT30
商K3

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1

DT9015(DT90015) 余り
K3

10進数に換算

●FP0 T32/FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHとFP0
C10, C14, C16, C32/FP−e/FP1/FP–M/FP3では、
特殊データレジスタの番号が異なります。

機種 特殊データレジスタ

FP0 C10, C14, C16, C32/
FP1/FP–M/FP3/FP−e DT9015

FP0 T32/FPΣ/FP−X/
FP2/FP2SH/FP10SH DT90015

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときONR9008

(ER) [S2]が“0”のときON

R900B
(=) 演算結果の商が“0”のときON

R9009
(CY)

負の最大値を“–1”で割ったとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

F32 %, DT 10, DT 20, DT 3010

S1 S2 D

R0

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F32(%) ·P32(P%)※
16ビット除算
●16ビットデータを除算します。 ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P33(PD%)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F33 (D%)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 被除算データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

S2 除算データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 格納先
除算結果(商)が格納されるｴﾘｱ(余りは
DT9015,DT9016(DT90015,
DT90016)に32ﾋﾞｯﾄﾃﾞｰﾀで格納)

ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定したエリアの10進数を表す32ビットデー
タを、[S2]で指定したエリアの32ビットデータで
除算し、商を[D]に、余りを特殊データレジスタ
DT9015とDT9016(FP0 T32/FPΣ/FP−X/FP2/
FP2SH/FP10SHの場合は、DT90015とDT90016)
に格納します。

(S1+1, S1)÷ (S2+1, S2)
→ 商(D+1, D)

余り(DT9016, DT9015)
(DT90016, DT90015)

●メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリ
エリア番号で指定します。

●FP0 T32/FPΣ/FP2/FP2SH/FP10SHとFP0 C10,
C14, C16, C32/FP1/FP–M/FP3では、特殊データ
レジスタの番号が異なります。

機種 特殊データレジスタ

FP0 C10, C14, C16, C32/
FP1/FP–M/FP3/FP−e DT9016, DT9015

FP0 T32/FPΣ/FP−X/
FP2/FP2SH/FP10SH DT90016, DT90015

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT11の内容

DT20の内容DT21の内容

上位16ビット 下位16ビット

DT10の内容

←商はDT30～DT31へ

÷
(除算)

DT31へ DT30へ

←余りは下位16ビット
をDT9015(DT90015)
へ、上位16ビットを
DT9016(DT90016)へ
格納します。

DT9016へ DT9015へ
(DT90016へ) (DT90015へ)

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときONR9008

(ER) [S2]が“0”のときON

R900B
(=) 演算結果の商が“0”のときON

R9009
(CY)

負の最大値を“–1”で割ったとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

F33 D%, DT 10, DT 20, DT 3010

S1 S2 D

R0

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

FP−X

F33(D%)·P33(PD%)※
32ビット除算
●32ビットデータを除算します。 ステップ数：11
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P34(P＊W)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F34 (＊W)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
定数

インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 16ビットデータを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ －

S2 16ビットデータを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ －

D 乗算結果(16ビットデータ)を格納するエリア － ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － ○ －

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定した16ビットデータ、[S2]で指定した16
ビットデータを乗算し、結果を[D]で指定したエリア
に格納します。

(S1)× (S2) (D)
●演算結果は16ビットデータ1ワードで格納されま
す。

＜例＞ 上記プログラムでDT10の内容が10進数で8が
入っていた場合

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0

DT10

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

DT20
×

K8

×

K2

=

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0

DT30
K16

■プログラム上のご注意
演算結果[D]が、K–32768～K32767の範囲で収まるよ
うにしてください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 演算結果が16ビットを越えたとき
ON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F34＊W, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F34(＊W)·P34(P＊W)※
16ビット乗算(結果1ワード)
●16ビットデータを乗算し、結果を16ビット1ワードで格納します。 ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P35(P+1)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F35 (+1)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D +1するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された10進数を表す16ビットデータを
+1して[D]に格納します。

(D) + 1 (D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0の内
容を+1します。

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1

DT0

+1

K9
+

1
=

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 0

DT0
K10

10進数に換算すると

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
範囲を越える場合、オーバーフローになります。

●通常は、オーバーフローにならないようにしてくだ
さい。

●オーバーフローになる場合は、32ビット演算命令を
用いてください。

●オーバーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F35 +1, DT 010
R0

D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F35(+1) ·P35(P+1)※
16ビットインクリメント(+1)
●16ビットデータに1を加算します。 ステップ数：3
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P36(PD+1)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F36 (D+1)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D +1するエリア(32ビット) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された10進数を表す32ビットデータを
+1して[D]を先頭とする2ワードのメモリエリアに
格納します。

(D+1, D) + 1 (D+1, D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0と
DT1を合わせた32ビットの内容を+1します。

DT1の内容

指定したメモリエリ
アとその次のメモリ
エリアのデータを合
わせ、32ビットデー
タとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT0の内容

+1

DT1へ格納 DT0へ格納

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
範囲を越える場合、オーバーフローになります。

●通常は、オーバーフローにならないようにしてくだ
さい。

●オーバーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F36 D+1, DT 010
R0

D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F36(D+1) ·P36(PD+1)※
32ビットインクリメント(+1)
●32ビットデータに1を加算します。 ステップ数：3
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P37(P–1)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F37 (–1)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D –1するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された10進数を表す16ビットデータを–1
して[D]に格納します。

(D) – 1 (D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0の内
容を－1します。

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 0

DT0

–1

K10
–

1
=

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1

DT0
K9

10進数に換算すると

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
範囲を越える場合、アンダーフローになります。

●通常は、アンダーフローにならないようにしてくだ
さい。

●アンダーフローになる場合は、32ビット演算命令を
用いてください。

●アンダーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がアンダーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F37 –1, DT 010
R0

D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F37(–1) ·P37(P–1)※
16ビットデクリメント(－1)
●16ビットデータから1を減算します。 ステップ数：3
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P38(PD–1)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F38 (D – 1)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D –1するエリア(32ビット) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された10進数を表す32ビットデータを
－1して[D]を先頭とする2ワードのメモリエリアに
格納します。

(D+1, D) – 1 (D+1, D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0と
DT1を合わせた32ビットデータの内容を－1します。

DT1の内容

指定したメモリエリ
アとその次のメモリ
エリアのデータを合
わせ、32ビットデー
タとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT0の内容

–1

DT1へ格納 DT0へ格納

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
範囲を越える場合、アンダーフローになります。

●通常は、アンダーフローにならないようにしてくだ
さい。

●アンダーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がアンダーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F38 D–1, DT 010
R0

D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F38(D–1) ·P38(PD–1)※
32ビットデクリメント(–1)
●32ビットデータから1を減算します。 ステップ数：3
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P39(PD＊D)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F39 (D＊D)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 被乗数
データ

32ビットデータを格納してい
るエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ －

S2 乗数データ 32ビットデータを格納してい
るエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ －

D 格納先 乗算結果(32ビットデータ)を
格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － ○ －

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定した32ビットデータ、[S2]で指定した32
ビットデータを乗算し、結果を[D]で指定したエリ
アに格納します。
(S1+1, S1)× (S2+1, S2) (D+1, D)

●演算結果は32ビットデータ2ワードで格納されま
す。

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT11の内容

DT20の内容DT21の内容

指定したメモリエ
リアとその次のメ
モリエリアのデー
タを合わせ、32
ビットデータとし
て扱います。

16ビット 16ビット

DT10の内容

←乗算結果32ビットを下
位16ビットから順に格
納します。DT31へ格納 DT30へ格納

16ビット 16ビット

16ビット 16ビット

■プログラム上のご注意
演算結果[D]が、K－2147483648～K2147483647の
範囲で収まるようにしてください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 演算結果が32ビットを越えたとき
ON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F39 D＊D, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F39(D＊D)·P39(PD＊D)※
32ビット乗算(結果2ワード)
●32ビットデータを乗算し、結果を32ビット2ワードで格納します。 ステップ数：11
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P40(PB+)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F40 (B+)

DT 1

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 加算する4桁BCDデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ △ ○ ○

D 加算される4桁BCDを格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された4桁BCDデータ(H定数)に、[S]で指
定された4桁BCDデータを加算します。

(D) + (S) (D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容にデータレジスタDT1の内容を加算します。
DT1にBCDで4、DT10に8が入っていた場合は次のよ
うになります。

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0

DT10

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0

DT1
+(加算)

D:

S:

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 0

DT10
D:

0 0 0 8 (BCD)

0 0 0 4 (BCD)

0 0 1 2 (BCD)

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
最大値を越える場合、オーバーフローになります。

●通常は、オーバーフローにならないようにしてくだ
さい。

●オーバーフローになる場合は、8桁演算命令を用い
てください。

●オーバーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 指定したデータがBCDでないとき
ON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F40 B+, DT 1, DT 1010
R0

DS応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F40(B+) ·P40(PB+)※
4桁加算
●4桁のBCDデータを加算します。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P41(PDB+)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F41 (DB+)

DT 0

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 加算する8桁BCDデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー △ ○ ○

D 加算される8桁BCDを格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された8桁BCDデータ(H定数)に、[S]で指
定された8桁BCDデータを加算します。

(D+1, D) + (S+1, S) (D+1, D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10～
DT11の内容にデータレジスタDT0～DT1の内容を加
算します。

DT11の内容

DT0の内容DT1の内容

指定したメモリエリ
アとその次のメモリ
エリアのデータを合
わせ、32ビットデー
タとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT10の内容

←加算結果の下位16
ビットをDT10、
上位16ビットを
DT11へ格納

(加算)

(結果を格納)

DT11へ格納 DT10へ格納

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
最大値を越える場合、オーバーフローになります。

●通常は、オーバーフローにならないようにしてくだ
さい。

●オーバーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 指定したデータがBCDでないとき
ON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F41 DB+, DT 0, DT 1010
R0

DS 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F41(DB+) ·P41(PDB+)※
8桁加算
●8桁のBCDデータを加算します。 ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P42(PB+)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F42 (B+)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 加算する4桁BCDデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ △ ○ ○

S2 加算する4桁BCDデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ △ ○ ○

D 加算結果を格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]と[S2]で指定した4桁BCDデータ(H定数)を加算
し、結果を[D]に格納します。
(S1) + (S2) (D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10と
DT20を加算し、データレジスタDT30へ格納します。
DT10にBCDで8、DT20に4が入っていた場合、次の
ようになります。

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0

DT10

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0

DT20
+(加算)

S1:

S2:

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 0

DT30
D:

0 0 0 8 (BCD)

0 0 0 4 (BCD)

0 0 1 2 (BCD)

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
最大値を越える場合、オーバーフローになります。

●通常は、オーバーフローにならないようにしてくだ
さい。

●オーバーフローになる場合は、8桁演算命令を用い
てください。

●オーバーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 指定したデータがBCDでないとき
ON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F42 B+, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2S1 D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F42(B+) ·P42(PB+)※
4桁加算(格納先指定可)
●4桁のBCDデータを加算します。 ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P43(PDB+)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F43 (DB+)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 加算する8桁BCDデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー △ ○ ○

S2 加算する8桁BCDデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー △ ○ ○

D 加算結果を格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]と[S2]で指定された8桁BCDデータ(H定数)を加
算し、結果を[D]に格納します。

(S1+1, S1) + (S2+1, S2) (D+1, D)
●メモリエリアの指定は下位16ビット分のメモリエリ
ア番号で指定します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10～
DT11とDT20～DT21の内容を加算し、データレジス
タDT30～DT31に格納します。

DT11の内容

DT20の内容DT21の内容

指定したメモリエリ
アとその次のメモリ
エリアのデータを合
わせ、32ビットデー
タとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT10の内容

←加算結果の下位16
ビットをDT30、
上位16ビットを
DT31へ格納

(加算)

(結果を格納)

DT31へ格納 DT30へ格納

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
最大値を越える場合、オーバーフローになります。

●通常は、オーバーフローにならないようにしてくだ
さい。

●オーバーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 指定したデータがBCDでないとき
ON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F43 DB+, DT 10 , DT 20, DT 3010
R0

S2S1 D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F43(DB+) ·P43(PDB+)※
8桁加算(格納先指定可)
●8桁のBCDデータを加算します。 ステップ数：11
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P45(PB–)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F45 (B –)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 引く数(4桁BCDデータ)を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ △ ○ ○

D 引かれる数(4桁BCDデータ)を格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された4桁BCDデータ(H定数)から、[S]で
指定された4桁BCDデータを減算します。

(D) – (S) (D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT20の
内容からDT10の内容を減算します。
DT20にBCDで16、DT10に4が入っていた場合は、次
のようになります。

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1 0

DT20

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0

DT10
－(引き算)

D:

S:

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 0

DT20
D:

0 0 1 6 (BCD)

0 0 0 4 (BCD)

0 0 1 2 (BCD)

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
最大値を越える場合、アンダーフローになります。

●通常は、アンダーフローにならないようにしてくだ
さい。

●アンダーフローになる場合は、8桁演算命令を用い
てください。

●アンダーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 指定したデータがBCDでないとき
ON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がアンダーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F45 B –, DT 10, DT 2010
R0

DS応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F45(B–) ·P45(PB–)※
4桁減算
●4桁のBCDデータを減算します。 ステップ数：5



FPシリーズ
命令語総合版

3−57

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P46(PDB–)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F46 (DB –)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 引く数(8桁BCDデータ)を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー △ ○ ○

D 引かれる数(8桁BCDデータ)を格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された8桁BCDデータ(H定数)から、[S]で
指定された8桁BCDデータを減算します。

(D+1, D)– (S+1, S) (D+1, D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT20～
DT21の内容からDT10～DT11の内容を減算します。

DT21の内容

DT10の内容DT11の内容

指定したメモリエリ
アとその次のメモリ
エリアのデータを合
わせ、32ビットデー
タとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT20の内容

←減算結果の下位16
ビットをDT20へ、
上位16ビットを
DT21へ格納

(引き算)

(結果を格納)

DT21へ格納 DT20へ格納

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
最大値を越える場合、アンダーフローになります。

●通常は、アンダーフローにならないようにしてくだ
さい。

●アンダーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 指定したデータがBCDでないとき
ON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がアンダーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F46 DB –, DT 10, DT 2010
R0

DS 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F46(DB–) ·P46(PDB–)※
8桁減算
●8桁のBCDデータを減算します。 ステップ数：7



FPシリーズ
命令語総合版

3−58

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P47(PB–)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F47 (B –)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 引かれる数(4桁BCDデータ)を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ △ ○ ○

S2 引く数(4桁BCDデータ)を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ △ ○ ○

D 演算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定された4桁BCDデータ(H定数)から、[S2]
で指定された4桁BCDデータを減算し、結果を[D]に
格納します。

(S1) – (S2) (D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容からDT20の内容を減算し、結果をデータレジス
タDT30に格納します。
DT10にBCDで16、DT20に4が入っていた場合、次の
ようになります。

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1 0

DT10

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0

DT20
－(引き算)

S1:

S2:

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 0

DT30
D:

0 0 1 6 (BCD)

0 0 0 4 (BCD)

0 0 1 2 (BCD)

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
最大値を越える場合、アンダーフローになります。

●通常は、アンダーフローにならないようにしてく
ださい。

●アンダーフローになる場合は、8桁演算命令を用い
てください。

●アンダーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 指定したデータがBCDでないとき
ON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がアンダーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F47 B –, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2S1 D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F47(B–) ·P47(PB–)※
4桁減算(格納先指定可)
●4桁のBCDデータを減算します。 ステップ数：7



FPシリーズ
命令語総合版

3−59

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P48(PDB–)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F48 (DB –)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 引かれる数(8桁BCDデータ)を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー △ ○ ○

S2 引く数(8桁BCDデータ)を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー △ ○ ○

D 演算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定したエリアの8桁BCDデータ(H定数)か
ら、[S2]で指定した8桁BCDデータを減算し、結果
を[D]に格納します。

(S1＋1, S1) – (S2＋1, S2) (D＋1, D)
●メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリ
エリア番号で指定します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーX0がONのとき、データレジスタDT10～
DT11の内容から、DT20～DT21の内容を減算し、演
算結果をデータレジスタDT30～DT31へ格納します。

DT11の内容

DT20の内容DT21の内容

指定したメモリエリ
アとその次のメモリ
エリアのデータを合
わせ、32ビットデー
タとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT10の内容

←減算結果の下位16
ビットをDT30へ、
上位16ビットを
DT31へ格納

(引き算)

(結果を格納)

DT31へ格納 DT30へ格納

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
最小値を下回る場合、アンダーフローになります。

●通常は、アンダーフローにならないようにしてく
ださい。

●アンダーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 指定したデータがBCDでないとき
ON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がアンダーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F48 DB –, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2S1 D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F48(DB–) ·P48(PDB–)※
8桁減算(格納先指定可)
●8桁のBCDデータを減算します。 ステップ数：11



FPシリーズ
命令語総合版

3−60

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P50(PB＊)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F50 (B＊)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 4桁BCDデータを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 4桁BCDデータを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 乗算結果(8桁BCDデータ)を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定された4桁BCDデータ(H定数)と、[S2]
で指定された4桁BCDデータを乗算し、結果を[D]
で指定したエリアに格納します。

(S1)× (S2) (D＋1, D)
●演算結果は32ビットデータ(8桁BCD)で格納されま
す。

●格納先[D]の指定は、下位16ビット分のメモリエリ
ア番号で指定します。

×
0 0

＜例＞ 上記のプログラムで、DT10にBCDで8、
DT20に2が入っていた場合 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0

DT10

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

DT20

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1 0

DT30
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

DT31
0

乗算結果32ビットデータのうち、下位16ビットは指定したメモリエリア(DT30)へ
上位16ビットは、指定したメモリエリアの次のエリア(DT31)へ格納されます。

0 8

0 0 0 2

0 0 1 60 0 0 0

■フラグ動作
R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 指定したデータがBCDデータでな
いときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F50 B＊, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2S1 D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F50(B＊) ·P50(PB＊)※
4桁乗算
●4桁のBCDデータを乗算します。 ステップ数：7



FPシリーズ
命令語総合版

3−61

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P51(DPB＊)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F51 (DB＊)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 被乗数データ 8桁BCDデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

S2 乗数データ 8桁BCDデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 格納先 乗算結果(64ビットデータ)を格納
するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定した8桁BCDデータ(H定数)と、[S2]で
指定した8桁BCDデータを乗算し、結果を[D]で指
定したエリアに格納します。

(S1＋1, S1)× (S2＋1, S2)
(D＋3, D＋2, D＋1, D)

●演算結果は64ビット(16桁BCD)で格納されます。
●メモリエリアの指定は、最下位の16ビット分のメ
モリエリア番号で指定します。

DT11の内容

DT20の内容DT21の内容

指定したメモリエリアとその
次のメモリエリアのデータを
合わせ、32ビットデータとし
て扱います。

16ビット 16ビット

DT10の内容

←乗算結果64ビットを下位16
ビットから順にDT30～DT33
へ格納します。DT31へ DT30へ

16ビット 16ビット

16ビット 16ビット

DT33へ DT32へ

16ビット 16ビット

＜例＞ 上記プログラムの場合

■フラグ動作
R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 指定したデータがBCDデータでな
いときON

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F51 DB＊, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2S1 D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

FP−X

F51(DB＊) ·P51(DPB＊)※
8桁乗算
●8桁のBCDデータを乗算します。 ステップ数：11



FPシリーズ
命令語総合版

3−62

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P52(PB%)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F52 (B%)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 被除数データ 4桁BCDデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ △ ○ ○

S2 除数データ 4桁BCDデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ △ ○ ○

D 格納先
除数結果(商)を格納されるエリア
(余りはDT9015(DT90015)に16ﾋﾞｯ
ﾄﾃﾞｰﾀで格納)

ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定した4桁BCDデータ(H定数)を、[S2]で
指定した4桁BCDデータで除算し、商を[D]に、余
りを特殊データレジスタDT9015(FP0 T32/FPΣ/
FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではDT90015)に
BCDで格納します。
(S1)÷ (S2) 商 (D)

余り (DT9015)
(DT90015)

＜例＞ 上記プログラムの場合
内部リレーR0がONのとき、DT10の内容をDT20の
内容で割り算し、商をDT30に、余りをDT9015(FP0
T32 /FPΣ / FP−X /FP2 /FP2SH /FP10SHでは
DT90015)にBCDで格納します。
DT10にBCDで15、DT20にBCDで4が入っていた場
合は、次のようになります。

00

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 0 1

DT10

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0

DT20
÷

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1

DT30
商

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1

DT9015(DT90015)
余り

0 0 1 5

0 4

0 0 0 3

0 0 0 3

●FP0 T32/FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHとFP0
C10, C14, C16, C32/FP−e/FP1/FP–M/FP3では、
特殊データレジスタの番号が異なります。

機種 特殊データレジスタ

FP0 C10, C14, C16, C32/
FP1/FP–M/FP3/FP−e DT9015

FP0 T32/FPΣ/FP−X/
FP2/FP2SH/FP10SH DT90015

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 指定したデータがBCDデータでな
いときON

S2が“0”のときON
(S1を“0”で割るとき)

R900B
(=)

演算結果が(商)“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F52 B%, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2S1 D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F52(B%)·P52(PB%)※
4桁除算
●4桁のBCDデータを除算します。 ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P53(PDB%)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F53 (DB%)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 被除算データ 8桁BCDデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー △ ○ ○

S2 除算データ 8桁BCDデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー △ ○ ○

D 格納先
除数結果(商)を格納されるｴﾘｱ(余りは
DT9015,DT9016(DT90015,
DT90016)に32ﾋﾞｯﾄﾃﾞｰﾀで格納)

ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定したエリアの8桁BCDデータ(H定数)を、
[S2]で指定したエリアの8桁BCDデータで除算し、
商を[D]に、余りを特殊データレジスタDT9015と
DT9016(FP0 T32/FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/
FP10SHではDT90015とDT90016)にBCDで格納し
ます。

(S1＋1, S1)÷ (S2＋1, S2)
商 (D＋1, D)
余り (DT9016, DT9015)

(DT90016, DT90015)
●メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリ
エリア番号で指定します。

●FP0 T32/FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHとFP0
C10, C14, C16, C32/FP−e/FP1/FP－M/FP3では、
特殊データレジスタの番号が異なります。

機種 特殊データレジスタ

FP0 C10, C14, C16, C32/
FP−e/FP1/FP－M/FP3 DT9016, DT9015

FP0 T32/FPΣ/FP−X/FP2/
FP2SH/FP10SH DT90016, DT90015

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT11の内容

DT20の内容DT21の内容

上位16ビット 下位16ビット

DT10の内容

←商はDT30～DT31へ

÷
(除算)

DT31へ DT30へ

←余りは下位16ビット
をDT9015(DT90015)
へ、上位16ビットを
DT9016(DT90016)へ
格納します。

DT9016へ
(DT90016へ)

DT9015へ
(DT90015へ)

■フラグ動作

R9007
R9008
( )

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 指定したデータがBCDでないとき
ON

S2が“0”のときON
(S1を“0”で割るとき)

R900B
(=)

演算結果が(商)“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F53 DB%, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2S1 D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

FP−X

F53(DB%)·P53(PDB%)※
8桁除算
●8桁のBCDデータを除算します。 ステップ数：11
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P55(PB+1)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F55 (B+1)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D +1するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された4桁のBCDデータ(H定数)を＋1し
て[D]に格納します。

(D) + 1 (D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0の内
容を＋1します。

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1

DT0

+1

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0

DT0

0 0 0 9 (BCD)

0 0 1 0 (BCD)

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
最大値を越える場合、オーバーフローになります。

●通常は、オーバーフローにならないようにしてく
ださい。

●オーバーフローになる場合は、8桁演算命令を用い
てください。

●オーバーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D]の内容がBCDデータでないとき
ON(BCDエラー)

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F55 B+1, DT 010
R0

D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F55(B+1) ·P55(PB+1)※
4桁BCDインクリメント(+1)
●4桁のBCDデータに1を加算します。 ステップ数：3
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P56(PDB+1)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F56 (DB+1)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D +1するエリア(32ビット) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された8桁のBCDデータ(H定数)を＋1し
て[D]を先頭とする2ワードのメモリエリアに格納
します。

(D＋1, D) + 1 (D＋1, D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT1と
DT0を合わせた8桁BCDデータの内容を＋1します。

DT1の内容

指定したメモリエリ
アとその次のメモリ
エリアのデータを合
わせ、32ビットデー
タとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT0の内容

+1

DT1へ格納 DT0へ格納

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
最大値を越える場合、オーバーフローになります。

●通常は、オーバーフローにならないようにしてく
ださい。

●オーバーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D]で指定したエリアの内容が
BCDデータでないときON(BCDエ
ラー)

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F56 DB+1, DT 010
R0

D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F56(DB+1) ·P56(PDB+1)※
8桁BCDインクリメント(+1)
●8桁のBCDデータに1を加算します。 ステップ数：3
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P57(PB–1)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F57 (B –1)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D –1するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された4桁のBCDデータ(H定数)を－1し
て[D]に格納します。

(D) – 1 (D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0の内
容を–1します。

–1

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0

DT0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1

DT0

0 0 1 0 (BCD)

0 0 0 9 (BCD)

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
最大値を越える場合、アンダーフローになります。

●通常は、アンダーフローにならないようにしてく
ださい。

●アンダーフローになる場合は、8桁演算命令を用い
てください。

●アンダーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D]の内容がBCDデータでないとき
ON(BCDエラー)

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がアンダーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F57 B –1, DT 010
R0

D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F57(B–1) ·P57(PB–1)※
4桁BCDデクリメント(–1)
●4桁のBCDデータから1を減算します。 ステップ数：3
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P58(PDB–1)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F58 (DB –1)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D –1するエリア(32ビット) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された8桁のBCDデータ(H定数)を–1して
[D]を先頭とする2ワードのメモリエリアに格納し
ます。

(D＋1, D) – 1 (D＋1, D)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT1と
DT0を合わせた8桁BCDデータの内容を－1します。

DT1の内容

指定したメモリエリ
アとその次のメモリ
エリアのデータを合
わせ、32ビットデー
タとして扱います。

上位16ビット 下位16ビット

DT0の内容

–1

DT1へ格納 DT0へ格納

■プログラム上のご注意
●算術演算命令では、演算の結果が取り扱える数値の
最小値を下回る場合、アンダーフローになります。

●通常は、アンダーフローにならないようにしてく
ださい。

●アンダーフローになると、CYフラグ(特殊内部リ
レーR9009)がONになります。

■フラグ動作

R9007
R9008
( )

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D]の内容がBCDデータでないとき
ON(BCDエラー)

R900B
(=) 演算結果が“0”のときON

R9009
(CY)

演算結果がアンダーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F58 DB –1, DT 010
R0

D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

FP−X

F58(DB–1) ·P58(PDB–1)※
8桁BCDデクリメント(–1)
●8桁のBCDデータに1を減算します。 ステップ数：3
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P60(PCMP)は指定できません。

アドレス 命令

40 ST R 0
41 F60 (CMP)

DT 0

K 100

46 ST R 0

47 AN R 900A

48 OT Y 10

49 ST R 0

50 AN R 900B

51 OT Y 11

52 ST R 0

53 AN R 900C

54 OT Y 12

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 比較データ1 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 比較データ2 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定した10進数を表す16ビットデータと、
[S2]で指定した16ビットデータを比較し、その判
定結果を特殊内部リレーR9009～R900C(比較命
令の判定フラグ)に出力します。
●R9009～R900Cは、[S1]、[S2]の大小により下表の
ようになります。

フラグ

S1とS2の関係 R900A R900B R900C R9009と の関係

＞ ＝ ＜ キャリー

S1＜S2 OFF OFF ON

S1＝S2 OFF ON OFF OFF

S1＞S2 ON OFF OFF

は、変化します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0の値
がK100のとき、出力リレーY11がONします。値が
K100より小さいときはY12が、K100より大きいとき
はY10がONします。

■内部リレーについて
●上記プログラム例は、R0がONのときだけ比較する
場合です。

●常に比較する必要がある場合は、内部リレーに常
時ONリレーR9010を使ってください。

＜例＞

F60 CMP, DT 0, K 100
R9010

Y10

Y11

R9010

R9010

R900A

R900B

Y12R9010 R900C

常時実行のため、この部分は省略できます。

常時ONリレー

ニモニック表記ラダー表記

F60 CMP, DT 0, K 10040
R0

S1 S2

46
R0 Y10

49
R0 Y11

52
R0 Y12

R900A

R900B

R900C

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F60(CMP) ·P60(PCMP)※
16ビットデータ比較
●指定した2つの16ビットデータを比較し、判定結果を特殊内部リレーに出力します。ステップ数：5
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●PSHS・RDS・POPS命令を使うと、次のようにプ
ログラムできます。

F60 CMP, DT 0, K 100
R0

Y10

Y11

R900A

R900B

Y12R900C

PSHS

RDS

RDS

POPS

左記プログラム例と同じ動作をするプログラムです。

■比較命令を2個以上使う場合の注意点
●比較命令の判定フラグR900A～R900Cは、比較命
令を実行するたびに更新されます。

●従って、比較命令を2回以上使う場合は、
1判定フラグを使ったプログラムは、比較命令の
すぐ後に入れてください。
2各々の比較命令ごとに出力リレーや内部リレー
に出力してください。

＜例＞ DT0とK100、DT1とK200を比較する場合の例

F60 CMP, DT 0, K 100
R0

Y10

Y11

R0

R0

R900A

R900B

Y12R0 R900C

F60 CMP, DT 1, K 200
R1

Y13

Y14

R1

R1

R900A

R900B

Y15R1 R900C

の比較結果は のプログラムで出力リレーY10～
Y12に の比較結果は のプログラムで出力リレー
Y13～Y15にそれぞれ出力リレーの内容に反映されま
す。

■BCDデータや外部データと比較する
場合の注意点

●BCDデータの比較や符号なし16ビットデータ(0～
FFFF)を比較する場合は、R900AとR900Cは使用
せず、R900BとR9009を使って、下記のような判
定プログラムを組んでください。

＜例＞ DT0とDT1に入っているBCDデータ同士を
比較する場合

F60 CMP, DT 0, DT 1
R0

R1

R2

R0

R0

R9009

R900B

R3R0 R900B R9009

…DT0＜DT1のときR1がON
…DT0＝DT1のときR2がON
…DT0＞DT1のときR3がON

●BCDデータの比較や符号なし16ビットデータ(0～
FFFF)を比較する場合のフラグ動作

フラグ

S1とS2の関係 R900A R900B R900C R9009と の関係

＞ ＝ ＜ キャリー

S1＜S2 OFF ON

S1＝S2 OFF ON OFF OFF

S1＞S2 OFF OFF

は、変化します。

＜参考＞
例えば、S1＝H8000, S2＝H1000のとき、R900A：
OFF, R900C：ONとなりますのでR900AとR900Cを
使った判定プログラムでは正しい比較結果が得られま
せん。

1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

8 0 0 0

1 0 0 0

S1：

S2：

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F60・P60
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P61(PDCMP)は指定できません。

アドレス 命令

50 ST R 0

51 F61 (DCMP)

DT 0

DT 10

60 ST R 0

61 AN R 900A

62 OT Y 10

63 ST R 0

64 AN R 900B

65 OT Y 11

66 ST R 0

67 AN R 900C

68 OT Y 12

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 比較データ1 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

S2 比較データ2 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定した10進数を表す32ビットデータと、
[S2]で指定したエリアの32ビットデータを比較
し、判定結果を特殊内部リレーフラグ(R9009～
R900C)に出力します。
●R9009～R900Cは、[S1]、[S2]の大小により下表の
ようになります。

フラグ
S1とS2の関係 R900A R900B R900C R9009と の関係

＞ ＝ ＜ キャリー

(S1+1, S1)＜
(S2+1, S2) OFF OFF ON

(S1+1, S1)＝
(S2+1, S2) OFF ON OFF OFF

(S1+1, S1)＞
(S2+1, S2) ON OFF OFF

は、変化します。

●メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリ
エリア番号で指定します。

＜例＞ 上記プログラムの場合
内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0と
DT1を合わせた32ビットデータと、データレジスタ
DT10とDT11を合わせた32ビットデータを比較し、
2つのデータの値が同じとき、出力リレーY11がONし
ます。DT0～DT1のデータがDT10～DT11のデータよ
りも小さいときはY12が、大きいときはY10がONしま
す。

■内部リレーについて
●上記プログラム例は、R0がONのときだけ比較する
場合です。

●常に比較する必要がある場合は、内部リレーに常
時ONリレーR9010を使ってください。

＜例＞

F61 DCMP, DT 0, DT 10
R9010

Y10

Y11

R9010

R9010

R900A

R900B

Y12R9010 R900C

常時実行のため、この部分は省略できます。

常時ONリレー

ニモニック表記ラダー表記

F61 DCMP, DT 0, DT 1050
R0

S1 S2

60
R0 Y10

63
R0 Y11

66
R0 Y12

R900A

R900B

R900C

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F61(DCMP)·P61(PDCMP)※
32ビットデータ比較
●指定した2つの32ビットデータを比較し、判定結果を特殊内部リレーに出力します。ステップ数：9
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●PSHS・RDS・POPS命令を使うと、次のようにプ
ログラムできます。

F61 DCMP, DT 0, D 10
R0

Y10

Y11

R900A

R900B

Y12R900C

PSHS

RDS

RDS

POPS

左記プログラム例と同じ動作をするプログラムです。

■比較命令を2個以上使う場合の注意点
●比較命令の判定フラグR900A～R900Cは、比較命
令を実行するたびに更新されます。
●従って、比較命令を2回以上使う場合は、
1判定フラグを使ったプログラムは、比較命令の
すぐ後に入れてください。
2各々の比較命令ごとに出力リレーや内部リレー
に出力してください。

＜例＞ DT0～DT1とDT10～DT11、DT2～DT3とDT
20～DT21を比較する場合の例

F61 DCMP, DT 0, DT 10
R0

Y10

Y11

R0

R0

R900A

R900B

Y12R0 R900C

F61 DCMP, DT 2, DT 20
R1

Y13

Y14

R1

R1

R900A

R900B

Y15R1 R900C

の比較結果は のプログラムで出力リレーY10～
Y12に の比較結果はの プログラムで出力リレー
Y13～Y15にそれぞれ出力リレーの内容に反映されま
す。

■BCDデータや外部データと比較する
場合の注意点

●BCDデータの比較や符号なし16ビットデータ(0～
FFFFFFFF)を比較する場合は、R900AとR900Cは
使用せず、R900BとR9009を使って、下記のよう
な判定プログラムを組んでください。

＜例＞ DT0～DT1とDT10～DT11に入っている
BCDデータ同士を比較する場合

F61 DCMP, DT 0, DT 10
R0

R1

R2

R0

R0

R9009

R900B

R3R0 R900B R9009

…(DT1, DT0)＜(DT11, DT10)のときR1がON
…(DT1, DT0)＝(DT11, DT10)のときR2がON
…(DT1, DT0)＞(DT11, DT10)のときR3がON

●BCDデータの比較や符号なし32ビットデータ(0～
FFFFFFFF)を比較する場合のフラグ動作

(S1+1,S1)と
フラグ

(S1+1,S1)と
(S2+1,S2)の
関係

R900A R900B R900C R9009( , )の
関係 ＞ ＝ ＜ キャリー

(S1+1, S1)＜
(S2+1, S2) OFF ON

(S1+1, S1)＝
(S2+1, S2) OFF ON OFF OFF

(S1+1, S1)＞
(S2+1, S2) OFF OFF

は、変化します。

＜参考＞
例えば、
S1＝H80000000（K－2,147,483,648）
S2＝H10000001（K＋268,435,457）
のとき、F61命令を実行すると、S1＜S2と判定し、
R900A：OFF，R900C：ONとなります。R900Aと
R900Cを使った判定プログラムでは正しい比較結果
が得られません。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F61・P61
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P62(PWIN)は指定できません。

アドレス 命令
50 ST R 0
51 F62 (WIN)

DT 10
DT 20
DT 30

58 ST R 0
59 AN R 900A
60 OT Y 10
61 ST R 0
62 AN R 900B
63 OT Y 11
64 ST R 0
65 AN R 900C
66 OT Y 12

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 比較データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 下限データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S3 上限データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●10進数で表す符号付16ビットデータの帯域比較を
行います。[S1]で指定された符号付16ビットデー
タが、[S2](下限値)と[S3](上限値)で指定された範
囲内にあるかどうかを比較し、その判定結果を特
殊内部リレーR9009～R900C(比較命令の判定フラ
グ)に出力します。
●R9009～R900Cは、[S1][S2][S3]の関係により下表の
ようになります。

S1 S2 S3の
フラグ

S1, S2, S3の
関係

R900A R900B R900C R9009
関係

＞ ＝ ＜ キャリー

S1<S2 OFF OFF ON ×

S2≦S1≦S3 OFF ON OFF ×

S3<S1 ON OFF OFF ×

×は、変化しません。

■プログラム上のご注意
下限値≦上限値(S2≦S3)となるように設定してくだ
さい。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT20の値を下限とし、
DT30の値を上限とする範囲内にDT10の値があるか
どうかを比較します。

＜例＞ DT20にK – 500、DT30にK500が入っていた
場合

R900A：ON

R900B：ON

R900C：ON

+500

– 500

DT10=K – 680のとき→ R900C：ON、Y12：ON
DT10=K – 500のとき→ R900B：ON、Y11：ON
DT10=K 256のとき→ R900B：ON、Y11：ON
DT10=K 680のとき→ R900A：ON、Y10：ON

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときONR9008

(ER) S2＞S3のときON

ニモニック表記ラダー表記

F62 WIN, DT 10, DT 20, DT 3050
R0

S1 S2

58
R0 Y10

61
R0 Y11

64
R0 Y12

R900A

R900B

R900C

S3

下限値 上限値

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F62(WIN) ·P62(PWIN)※
16ビットデータの帯域比較
●符号付16ビットデータの帯域比較を行い、判定結果を特殊内部リレーに出力します。ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P63(PDWIN)は指定できません。

アドレス 命令
50 ST R 0
51 F63 (DWIN)

DT 10
DT 20
DT 30

64 ST R 0
65 AN R 900A
66 OT Y 10
67 ST R 0
68 AN R 900B
69 OT Y 11
70 ST R 0
71 AN R 900C
72 OT Y 12

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 比較データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

S2 下限データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

S3 上限データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●10進数を表す符号付32ビットデータの帯域比較を
行います。[S1]で指定された符号付32ビットデー
タが、[S2](下限値)と[S3](上限値)で指定された範
囲内にあるかどうかを比較し、その判定結果を特
殊内部リレーR9009～R900C(比較命令の判定フラ
グ)に出力します。
●R9009～R900Cは、[S1][S2][S3](※1)の関係により
下表のようになります。

S1 S2 S3の
フラグ

S1, S2, S3の
関係

R900A R900B R900C R9009
関係

＞ ＝ ＜ キャリー

S1<S2 OFF OFF ON ×

S2≦S1≦S3 OFF ON OFF ×

S3<S1 ON OFF OFF ×

×は、変化しません。

※1: [S1][S2][S3]は32ビットデータです。
[S1]=(S1+1,S1)
[S2]=(S2+1,S2)
[S3]=(S3+1,S3)
を表わします。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、(DT21, DT20)の値を下
限とし(DT31, DT30)の値を上限とする範囲内に、
(DT11, DT10)の値があるかどうかを比較します。

＜例＞ DT20～DT21にK–50000、DT30～DT31に
K50000が入っていた場合

R900A：ON

R900B：ON

R900C：ON

+50000

– 50000

(DT11, DT10)=K – 68000のとき→ R900C: ON、Y12: ON
(DT11, DT10)=K – 50000のとき→ R900B: ON、Y11: ON
(DT11, DT10)=K 25600のとき→ R900B: ON、Y11: ON
(DT11, DT10)=K 68000のとき→ R900A: ON、Y10: ON

■プログラム上のご注意
下限値(S2+1, S2)≦上限値(S3+1, S3)となるように
設定してください。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときONR9008

(ER) (S2+1, S2)＞(S3+1, S3)のときON

ニモニック表記ラダー表記

F63 DWIN, DT 10, DT 20, DT 3050
R0

S1 S2

64
R0 Y10

67
R0 Y11

70
R0 Y12

R900A

R900B

R900C

S3

下限値 上限値

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F63(DWIN) ·P63(PDWIN)※
32ビットデータの帯域比較
●符号付32ビットデータの帯域比較を行い、判定結果を特殊内部リレーに出力します。ステップ数：13
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P64(PBCMP)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F64 (BCMP)

DT 0

DT 10

DT 20

18 ST R 0

19 AN R 900B

20 OT R 1

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 コントロールデータ(4桁BCDデータ)を格納して
いるエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 比較ブロック1の先頭アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S3 比較ブロック2の先頭アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S2]で指定されるエリア(比較ブロック1)の内容と、
[S3]で指定されるエリア(比較ブロック2)の内容を
比較します。
●比較の結果、ブロックの内容が一致していれば、特
殊内部リレーR900B(“＝”フラグ)がONになります。
●[S1]は比較の大きさ等を決めるコントロールデータ
です。

■コントロールデータの指定[S1]
次の形式に従って、4桁のBCD(H定数)で指定してく
ださい。

ブロックの大きさ
01～99バイト

S1=H□□□□
ブロック２の先頭
１：上位バイトから
０：下位バイトから

ブロック１の先頭
１：上位バイトから
０：下位バイトから

[設定例]
ブロック1を[S2]で指定しているエリアの下位バイト
から4バイト分、ブロック2を[S3]で指定しているエ
リアの上位バイトから4バイト分とするとき、[S1]に
はH1004を指定します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10を
先頭とするブロックとDT20を先頭とするブロックを
比較します。2つのブロックの値が同じであれば、
R1がONになります。
DT0にH1004が入っている場合、2つのブロックは次
のようになります。

(上位) (下位)
DT10
DT11

2 1

4 3

1

3 2

4

比較

DT20

DT21

DT22

S2で指定
ブロック１

S3で指定
ブロック２

：比較するエリア

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON（※1）R9008

(ER) [S1]の内容がBCDデータで構成さ
れていないときON（※1）
指定したブロック範囲がエリアを
越えるときON（※1）

注）※1：ただし、FP2SH/FP10SHではR9007のみON

ニモニック表記ラダー表記

F64 BCMP, DT 0, DT 10, DT 2010
R0

S1 S2

18
R0 R1R900B

S3応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40, 56,
72 V2.2以降

20, 32
V2.2以降

V4.0以降

FP−X

F64(BCMP)·P64(PBCMP)※
ブロック一致検出
●バイト単位でブロック指定された2つのエリアの一致を検出します。 ステップ数：7
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■プログラム上のご注意
比較命令の判定に用いるフラグR900Bは、比較命令
等を実行するたびに更新されます。
したがって、
1 R900Bを使ったプログラムは、BCMP命令のすぐ
後に入れてください。

2出力リレーや内部リレーに出力して、結果を保持
してください。

F64 BCMP, DT 0, DT 1, WR 5
R0

Y30R0 R900B

F64の結果

F60 CMP, DT 2, K 100
R1

R2R1 R900B

F60の結果

注）上記プログラムの例のように比較内部リレーを
フラグリレーの前に必ず入れてください。常時
実行の場合は必要ありません。

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40, 56,
72 V2.2以降

20, 32
V2.2以降

V4.0以降

FP−X

F64・P64
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P65(PWAN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F65 (WAN)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 データ1 論理演算を行うデータを格納して
いるエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 データ2 論理演算を行うデータを格納して
いるエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 格納先 演算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアの内容と[S2]で指定された
エリアの内容について、ビット毎の論理積を取り、
結果を[D]に格納します。

(S1)∧(S2)→(D)
●データの特定の部分を強制OFFする(ビットマスク)
場合などに利用できます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容とDT20の内容についてビット毎に論理積を取り、
その結果をデータレジスタDT30に格納します。

0 0 0 0DT20:

0 1 0 0 1 1 0 1 1 0 1 1 1 0 0 1

15 · · 12 11 · · 8 7 · · 4 3 · · 0 (ﾋﾞｯﾄ)

DT10:

0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1 1 0 0 1DT30:

R0：ON

■論理積(AND)

S1のビット S2のビット 論理積

0 0 0

0 1 0

1 0 0

1 1 1

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=)

演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F65 WAN, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S1 S2 D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F65(WAN)·P65(PWAN)※
16ビットデータの論理積
●16ビットデータの論理積を求めます。 ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P66(PWOR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F66 (WOR)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 データ1 論理演算を行うデータを格納して
いるエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 データ2 論理演算を行うデータを格納して
いるエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 格納先 演算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアの内容と[S2]で指定されたエ
リアの内容について、ビット毎の論理和を取り、結
果を[D]で指定されたエリアに格納します。

(S1)∨ (S2) (D)
●データの特定の部分を強制ONする場合などに使用
できます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容とDT20の内容についてビット毎に論理和を取り、
その結果をデータレジスタDT30に格納します。

0 0 0 0DT20:

0 1 0 0 1 1 0 1 1 0 1 1 1 0 0 1

15 · · 1211 · · 8 7 · · 4 3 · · 0 (ﾋﾞｯﾄ)

DT10:
0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

0 1 0 0 1 1 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1DT30:

R0：ON

■論理和(OR)

S1のビット S2のビット 論理積

0 0 0

0 1 1

1 0 1

1 1 1

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=)

演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F66 WOR, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S1 S2 D

F66(WOR)·P66(PWOR)※
16ビットデータの論理和
●16ビットデータの論理和を求めます。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P67(PXOR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F67 (XOR)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 データ1 論理演算を行うデータを格納して
いるエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 データ2 論理演算を行うデータを格納して
いるエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 格納先 演算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアの内容と[S2]で指定されたエ
リアの内容について、ビット毎の排他的論理和を取
り、結果を[D]で指定されたエリアに格納します。

{(S1)∧ (S2)}∨ {(S1)∧ (S2)} (D)
●ON／OFF状態が一致していないビットを検出でき
ます。

●[S1]と[S2]の値が同じとき、[D]で指定したデータの
全てのビットが0になります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容とDT20の内容についてビット毎に排他的論理和
を取り、その結果をデータレジスタDT30に格納しま
す。

0 0 0 0DT20:

0 1 0 0 1 1 0 1 1 0 1 1 1 0 0 1

15 · · 1211 · · 8 7 · · 4 3 · · 0 (ﾋﾞｯﾄ)

DT10:
0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

0 1 0 0 1 1 0 1 0 1 0 0 0 1 1 0DT30:

R0：ON

■排他的論理和(XOR)

S1のビット S2のビット 論理積

0 0 0

0 1 1

1 0 1

1 1 0

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=)

演算結果が“0”のときON

F67 XOR, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S1 S2 D

ニモニック表記ラダー表記

F67(XOR)·P67(PXOR)※
16ビットデータの排他的論理和
●16ビットデータの排他的論理和を求めます。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−79

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P68(PXNR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F68 (XNR)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 データ1 論理演算を行うデータを格納して
いるエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 データ2 論理演算を行うデータを格納して
いるエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 格納先 演算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアの内容と[S2]で指定された
エリアの内容について、ビット毎に排他的論理和否
定を取り、結果を[D]で指定されたエリアに格納し
ます。

{(S1)∧ (S2)}∨ {(S1)∧ (S2)} (D)
●ON／OFF状態が一致しているビットを検出できま
す。

●[S1]と[S2]の値が同じとき、[D]で指定したデータの
全てのビットが1になります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容とDT20の内容について同じ位置のビットの値が
等しい場合、データレジスタDT30のその位置のビッ
トをON(1)します。等しくない場合はOFF(0)します。

0 0 0 0DT20:

0 1 0 0 1 1 0 1 1 0 1 1 1 0 0 1

15 · · 1211 · · 8 7 · · 4 3 · · 0 (ﾋﾞｯﾄ)

DT10:
0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

1 0 1 1 0 0 1 0 1 0 1 1 1 0 0 1DT30:

R0：ON

■排他的論理和否定(XNR)

S1のビット S2のビット 論理積

0 0 1

0 1 0

1 0 0

1 1 1

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=)

演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F68 XNR, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S1 S2 D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F68(XNR) ·P68(PXNR)※
16ビットデータの排他的論理和否定
●16ビットデータの排他的論理和否定を求めます。 ステップ数：7
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P69(PWUNI)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F69 (WUNI)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H ｆ

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 結合するデータを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 結合するデータを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S3 結合のためのマスクデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア － ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1], [S2]で指定された2つのワードデータを[S3]で
指定されたマスクデータを使用して、ビット単位で
結合し、[D]で指定されたエリアに格納します。
([S1]AND[S3])OR([S2]AND[S3])→ [D]
[S3]がH0のとき [S2]→ [D]
[S3]がHFFFFのとき [S1]→ [D]
となります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT10
1010 1010 1010 1010

DT20
0101 0101 0101 0101

AND

DT30のビット反転データ
0000 1111 1111 0000

AND

DT30
1111 0000 0000 1111

DT20 AND NOT (DT30)
0000 0101 0101 0000

DT10 AND DT30
1010 0000 0000 1010

DT40
1010 0101 0101 1010

S3:
の反転

S1: S2:

S3:

OR

D:

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F69 WUNI, DT 10, DT 20, DT 30, DT 4010
R0

S3 DS2S1

F69(WUNI) ·P69(PWUNI)※
ワード結合
●2つのワードデータを結合します。 ステップ数：9

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X
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応
用
命
令

３
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P70(PBCC)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F70 (BCC)

K 2

DT 0

K 12

DT 6

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 計算方法を指定するデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 対象データを格納しているエリアの先頭アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S3 対象データの長さ(バイト数)を格納している
エリア、または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 演算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●S1とS2で指定された計算開始位置よりS1で指定す
る計算方法でブロックチェックコード(BCC)を作成
し、結果をDとS1で指定された格納位置にS1で指定
された変換方法に従って格納します。

[S1] コントロールデータの指定
H □ □ □ □

計算方法の指定

変換データ注2)

0：バイナリデータ（CRC：2バイト、
CRC以外：1バイト）

1：アスキーコード（2バイト）

格納開始位置（Dからのバイト数）注2)

0～F

計算開始位置（S2からのバイト数）注2)

0～F

0：加算
1：減算
2：排他的論理輪
A：CRC−16

注 1) 計算方法にCRC−16を指定する場合は、変換
データにアスキーコードを指定できません。

注 2) FPΣ(V3.10以降)、FP−X(V2.00以降)のみ使用で
きます。

■計算方法
●[S1]の計算方法の指定をCRCにした場合、下記の生
成多項式を用いて計算を行います（MODBUS−
RTUと同じ計算方法です）

生成多項式：X16＋X15＋X2+1

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0を先
頭にして格納されている12バイトのデータについて、
排他的論理和で作成するBCCを計算します。結果は、
DT6の下位バイトに格納されます。

■フラグ動作

R9007
R9008

S1で指定した計算方法が指定範囲
外の場合R9008

(ER) S1で指定した変換データが指定範
囲外の場合

ニモニック表記ラダー表記

F70 BCC, K 2, DT 0, K 12, DT 610
R0

S1 S2 S3 D

F70(BCC) ·P70(PBCC)※
ブロックチェックコード計算
●ブロックチェックコード(BCC)を計算します。 ステップ数：9

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X
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■使用例１
送信するメッセージ“％01＃RCSX0000”のブロック
チェックコードを計算して、メッセージの後に付ける
例です。

・アスキーコードで送信するとします。

・BCCは排他的論理和で計算するとします。

1メッセージは、メモリエリアにつぎのように格納し
てください

3030
DT5

00
3030
DT4

00
5853
DT3

XS
4352
DT2

CR
2331
DT1

#1
3025
DT0

0%

DT6

BCC
12バイト

2 BCC命令は次のようになります。

F70 BCC, K2, DT0, K12, DT6

[S1] 排他的論理和
[S2] 対象データの先頭
[S3] 対象データの長さ（12バイト）
[D] 計算結果

→実行すると、[D]のDT6の下位バイトには、BCC
(H 1D)が格納されます。

●計算方法
計算は、つぎのように行われます。(左の例で説明
します)

% → H 25 → 00100101 (a)
0 → H 30 → 00110000 (b)
1 → H 31 → 00110001 (c)
# → H 23 → 00100011 (d)
R → H 52 → 01010010 (e)

(a)

(b)

(c)

(d)

(e)

指定の計算
S1=K0：＋
S1=K1：－
S1=K2：XOR

8ビットずつ指定の計算を行い、その結果と次の8ビッ
トで計算を行う、というように順番に計算していきま
す。

■使用例２
送信するメッセージ“%01#RCSX0000”のブロック
チェックコードを計算してメッセージの最後尾に付加
する例です
●計算方法：加算、変換データ：バイナリデータ

●計算方法：加算、変換データ：アスキーコード

●計算方法：加算、変換データ：アスキーコード

●計算方法：CRC、変換データ：バイナリデータ

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F70・P70
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P71(PHEXA)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F71 (HEXA)

DT 0

K 2

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 16進数の数値を格納しているエリアの先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 変換する数値の長さ(バイト数)を格納している
エリア、または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 変換結果のアスキーコードを格納するエリアの
先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定するエリアに格納されている16進数の数
値データをアスキーコードに変換し、[D]で指定す
るエリアに格納します。

●データは、[S2]で指定するバイト数分変換します。
●結果(アスキーコード)の量は、変換したデータの2倍
です。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0に格
納されている16進数の数値データ(2バイト分)をアス
キーコードに変換して、DT10～DT11に格納します。

アスキーコード(DT11, DT10)
H 42 41 44 43
B A D C

DT11 DT10

H ABCD
16進数の数値(DT0)

■プログラム上のご注意
1 1バイト分を構成する2文字は、変換すると入れ
替わって格納されます。

2 2バイト分を一区切りにして変換します。

4 2 4 1

A B C D

4 4 4 3

B A D C

16進数
データ

変換
結果

⑤⑥ ⑦⑧

①② ③④S1

S1+1

② ① ④ ③

⑥ ⑤ ⑧ ⑦

D+1 D

D+2D+3

16進数データ 変換結果

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S2]のバイト数指定で、変換範囲が
エリアを越えるときON

変換結果がエリアを越えるときON

[S2]の指定が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F71 HEXA, DT 0, K 2, DT 1010
R0

S1 S2 D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F71(HEXA)·P71(PHEXA)※
HEX→16進アスキー変換
●16進数の数値を、アスキーコード化します。 ステップ数：7
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■変換例
16進数データのアスキーコードへの変換は下記に示す
ように行います。

[4バイト分の変換(S2＝K4)]

46 45

EF 12 AB CD

S1+1 S1[16進数データ]

4バイト

32 31 42 41

D+1 D(変換結果)

S1+1を変換したもの

HEXA命令実行

S1を変換したもの

D+3 D+2

44 43

2 1F E D CB A

[3バイト分の変換(S2＝K3)]
バイト単位で指定しますので、1ワードデータの下位
バイトのみを変換することも可能です。

12 AB CD

S1+1 S1[16進数データ]

3バイト

32 31 42 41

D+1 D(変換結果)

HEXA命令実行

D+2

44 43

2 1 D CB A

■参考・アスキーコ－ド

上位
下位 3 4

0 0 ＠

1 1 A

2 2 B

3 3 C

4 4 D

5 5 E

6 6 F

7 7 G

8 8 H

9 9 I

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F71・P71
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P72(PAHEX)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F72 (AHEX)

DT 0

K 4

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 アスキーコードを格納しているエリアの先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 変換するアスキーコードの数(文字数)を格納して
いるエリア、または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 変換結果の16進数の数値を格納するエリアの
先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定するエリアに格納されているアスキー
コードを、16進数の数値データに変換して、[D]で
指定するエリアに格納します。
●変換するアスキーコードの数(文字数)は、[S2]で指
定します。
●結果(16進数の数値データ)の量は、変換したアス
キーコードの半分です。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0～
DT1に格納されているアスキーコード(4文字分)を
16進数の数値データに変換して、DT40に格納します。

アスキーコード(DT1, DT0)
H 44 43 42 41
D C B A

DT1 DT0

H CDAB
16進数の数値(DT40)

■プログラム上のご注意
1アスキーコード2文字分が1バイトの数値2桁に
変換されます。このとき、上位の文字と下位の
文字が入れ替わります。

2 4文字分を一区切りにして変換します。

アスキーコード文字列

A BC D

4 2 4 14 4 4 3

変換結果

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S2]のバイト数指定で、変換範囲が
エリアを越えるときON

変換結果がエリアを越えるときON

[S2]の指定が“0”のときON

[S1]で指定したアスキーコード中に
0～F以外の文字コードがあるとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

F72 AHEX, DT 0, K 4, DT 4010
R0

S1 S2 D

F72(AHEX) ·P72(PAHEX)※
16進アスキー→HEX変換
●アスキーコードの文字列を、16進数の数値に変換します。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−87

■変換例
●アスキーコードから16進数データへの変換は下記に
示すように行います。

[8文字分の変換(S2＝K8)]

31 46 45 44 43 42 41

S1+3 S1+2 S1+1 S1

32

2 1 F E D C B A

[アスキーコード]

8文字(8バイト)

12 EF CD AB

D+1 D(変換結果)

S1+3, S1+2
を変換した
もの

AHEX命令実行

S1+1, S1
を変換した
もの

[7文字分の変換(S2＝K7)]

31 46 45 44 43 42 41

S1+3 S1+2 S1+1 S1

1 F E D C B A

[アスキーコード]

7文字(7バイト)

10 EF CD AB

D+1 D

(変換結果)

AHEX命令実行
“0”が入ります。

[6文字分の変換(S2＝K6)]

46 45 44 43 42 41

S1+2 S1+1 S1

F E D C B A

[アスキーコード]

6文字(6バイト)

EF CD AB

D+1 D(変換結果)

S1+2を変
換したもの

AHEX命令実行

S1+1, S1
を変換した
もの

注）変換結果、D+1ワードには下位バイトのみデータ
が格納されます。上位バイトのデータはそのまま
変わりません。

●変換結果は、バイト単位で格納されます。
変換する文字数が奇数の場合、変換結果の最終デー
タ(バイト)のビット0～3に｢0｣が入ります。

44 n n–1 n–2

アスキー
コード

変換範囲

n
変換結果

0 n–1 n–2

“0”が入ります。

(n=S2で指定した奇数の数値)

■参考・アスキーコ－ド

上位
下位 3 4

0 0 ＠

1 1 A

2 2 B

3 3 C

4 4 D

5 5 E

6 6 F

7 7 G

8 8 H

9 9 I

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F72・P72
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P73(PBCDA)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F73 (BCDA)

DT 0

H 4

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 BCDの数値を格納しているエリアの先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 変換するデータ量および変換方向を表すデータを
格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 変換結果のアスキーコードを格納するエリアの
先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定するエリアに格納されているBCDのデー
タをアスキーコードに変換し、[D]で指定するエリ
アから格納します。最大4バイト(8桁分)まで変換で
きます。
●変換するBCDデータの量(バイト数)および変換方向
を、[S2]で指定します。
●変換結果(アスキーコード)の量は、変換したデータ
の2倍です。

■変換データ量と変換方向の設定[S2]
次の形式に従って、4桁のBCD(H定数)で指定してくだ
さい。

変換範囲

0 :順方向
1 :逆方向

変換するデータ量

1～4バイト

・変換するデータ量は、バイト単位で指定しますの
で、1ワードデータの下位バイトのみを変換するこ
とも可能です。

・変換方向については、＜例＞をご参照ください。

■プログラム上のご注意
●1バイト分を構成する2文字は、変換すると入れ替わっ
て格納されます。
●2バイト分を一区切りにして変換します。

S1

変換結果④ ③② ①

①② ③④

D+1 D

S1

④ ③ ② ①

①② ③④

D+1 D

順方向 逆方向

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越え
たときON

(ER) [S1]を先頭とするデータ中にBCD以
外のデータがあるときON

[S2]で指定したバイト数が、[S1]の
エリアを越えるときON

変換結果がエリアを越えるときON

[S2]のバイト数指定が“0”のとき
ON

[S2]のバイト数指定が4より大きいと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F73 BCDA, DT 0, H 4, DT 1010
R0

S1 S2 D

F73(BCDA)·P73(PBCDA)※
BCD→10進アスキー変換
●最大8桁のBCDデータを、アスキーコードの文字列に変換します。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X
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＜例＞

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0から
格納されているBCDデータをアスキーコードに変換し
て、DT10から格納します。
1 S2＝H2(順方向、2バイト変換)のとき

アスキーコード(DT11, DT10)
H 32 31 34 33
2 1 4 3

DT11 DT10

H 1 2 3 4
BCDデータ(DT0)

2 S2＝H1002(逆方向、2バイト変換)のとき

アスキーコード(DT11, DT10)
H 34 33 32 31
4 3 2 1

DT11 DT10

H 1 2 3 4
BCDデータ(DT0)

■変換例
前記プログラムの場合
BCDデータからアスキーコードへの変換は、下記に示
すように行います。

[4バイト分の順方向変換(S2＝H0004)]

32 31

12 34 56 78

S1+1 S1
(BCDデータ)

4バイト

34 33 36 35

D+1 D(変換結果)

S1+1を変換したもの

BCDA命令実行

S1を変換したもの

D+3 D+2

38 37

4 3 6 5 8 72 1

[4バイト分の逆方向変換(S2＝H1004)]

32 3138 37

12 34 56 78

S1+1 S1
(BCDデータ)

4バイト

34 3336 35

D+1 D(変換結果)

S1+1を変換したもの

BCDA命令実行

S1を変換したもの

D+3 D+2

4 36 58 7 2 1

■参考・アスキーコ－ド

上位
下位 3

0 0

1 1

2 2

3 3

4 4

5 5

6 6

7 7

8 8

9 9

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F73・P73
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P74(PABCD)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F74 (ABCD)

DT 0

H 8

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 アスキーコードを格納しているエリアの先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 変換するアスキーコード数および変換方向を表す
データを格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 変換結果のBCDの数値を格納するエリアの
先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定するエリアから格納されているアスキー
コードを、BCDのデータに変換して、[D]で指定す
るエリアから格納します。最大8文字分まで変換で
きます。
●変換するアスキーコードの数(文字数)および変換方
向を、[S2]で指定します。
●変換結果(BCDのデータ)の量は、変換したアスキー
コード列の半分です。

■変換文字数と変換方向の設定[S2]

変換範囲

0 :順方向
1 :逆方向

変換するデータ量

1～8文字分

■プログラム上のご注意
●アスキーコード2文字分が1バイトの数値(2桁)に変
換されます。このとき、上位の文字と下位の文字が
入れ替わります。
●4文字分を一区切りにして格納されます。
●変換結果は、バイト単位で格納されます。
変換する文字数が奇数の場合、変換結果の
最終データの
i)ビット0～3に｢0｣が入ります。 (順方向の場合)
ii)ビット4～7に｢0｣が入ります。 (逆方向の場合)

BCDデータ

④ ③② ①

①② ③④

④ ③ ② ①

①② ③④

順方向 逆方向

アスキー
コード

ニモニック表記ラダー表記

F74 ABCD, DT 0, H 8, DT 4010
R0

S1 S2 D

F74(ABCD)·P74(PABCD)※
10進アスキー→BCD変換
●アスキーの文字列を、4桁のBCDデータに変換します。 ステップ数：9

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X
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＜例＞

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0から
格納されているアスキーコードをBCDの数値データに
変換して、DT40から格納します。
1 S2＝H4(順方向、4文字分変換)のとき

アスキーコード(DT1, DT0)
H 34 33 32 31
4 3 2 1

DT1 DT0

H 3412
BCDデータ(DT40)

2 S2＝H1004(逆方向、4文字分変換)のとき

アスキーコード(DT1, DT0)
H 34 33 32 31
4 3 2 1

DT1 DT0

H 1234
BCDデータ(DT40)

■変換例
前期プログラムの場合
アスキーコードからBCDデータへの変換は下記の示す
ように行います。

[8文字分の変換(S2＝H0008)]

37 36 35 34 33 32 31

S1+3 S1+2 S1+1 S1

38

8 7 6 5 4 3 2 1

(アスキーコード)

8文字(8バイト)

78 56 34 12

D+1 D(変換結果)

ABCD命令実行

[7文字分の変換(S2＝H1007)]

37 36 35 34 33 32 31

S1+3 S1+2 S1+1 S1

7 6 5 4 3 2 1

(アスキーコード)

7文字(7バイト)

01 23 45 67

D+1 D

(変換結果)

ABCD命令実行
“0”が入ります。

■参考・アスキーコ－ド

上位
下位 3

0 0

1 1

2 2

3 3

4 4

5 5

6 6

7 7

8 8

9 9

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]で指定したアスキーコード中に
0～9以外の文字コードがあるとき
ON

[S2]で指定した文字数が、[S1]のエ
リアを越えるときON

変換結果がエリアを越えるときON

[S2]の文字数指定が“0”のとき
ON

[S2]の文字数指定が8より大きいと
きON

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F74・P74
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P75(PBINA)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F75 (BINA)

DT 0

K 6

DT 50

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 16ビットデータを格納しているエリア、または
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 変換結果を格納するエリアのバイト数を格納して
いるエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 変換結果のアスキーコードを格納するエリアの
先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定する10進数で表す16ビットデータを、ア
スキーコードに変換します。アスキーコードは[D]で
指定するエリアに格納します。格納エリアは、[D]で
先頭を指定し、[S2]で大きさを指定します。
●[S2]には、バイト数を10進数で指定してください。
(BCDデータで指定することはできません。)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0に格
納されている16ビットデータ(10進数表現)をアスキー
コードに変換して、DT50～DT52(6バイト分)に格納
します。

DT52～DT50 : H 30 30 31 2D 20 20
0 0 1 ー

DT52 DT51

DT0 : K–100 (H FF9C)

DT50

■プログラム上のご注意
●変換対象が正の数の場合は、数値データの前に符号
コード(+)は付きません。
●変換対象が負の数の場合は、数値データの前に符号
コード(–：H2D)が付きます。
●格納エリアの余りの部分は、スペース(H20)で埋ま
ります。
●最終アドレス方向に詰めて格納しますので、格納エ
リアの大きさによって、アスキーコードの位置が変
わります。

2D313030 2020 2020

D1+2 D+1 D

1 ー

格納エリア(S2): 8バイト

アスキーコード

0 0

余り

[S2]で指定した範囲

D1+3

●変換後のアスキーコードのバイト数(負の符号を含
みます)が、S2で指定したバイト数よりも大きくな
る時は、演算エラーになります。符号を含めた変換
対象の桁数を考慮して、S2を指定してください。

ニモニック表記ラダー表記

F75 BINA, DT 0, K 6, DT 5010
R0

S1 S2 D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F75(BINA) ·P75(PBINA)※
BIN→10進アスキー変換
●10進数を表す16ビットBINデータを、アスキーコードの文字列に変換します。 ステップ数：7
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■変換例
16ビットの10進数からアスキーコードへの変換は、下
記に示すように行います。

[負の数を変換する場合]

(変換結果)

2D

D+2 D+1 D

31

1 –

アスキーコード

3030

0 0

2020

余り

[S2]で指定した範囲(6バイト)

S1

K–100

9CFF

BINA命令実行

(16ビットデータ)

[正の数を変換する場合]

(変換結果)

31

D+2 D+1 D

32

2 1

アスキーコード

3334

4 3

2020

余り

[S2]で指定した範囲(6バイト)

S1

K1234

D204

BINA命令実行

(16ビットデータ)

■参考・アスキーコ－ド

上位
下位 3

0 0

1 1

2 2

3 3

4 4

5 5

6 6

7 7

8 8

9 9

■フラグ動作
R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S2]で指定したバイト数が、[D]の
エリアを越えるときON

[S2]のバイト数指定が“0”のとき
ON

変換結果がエリアを越えるときON

変換結果のバイト数がS2で指定し
ているバイト数を越えるときON

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F75・P75
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P76(PABIN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F76 (ABIN)

DT 0

K 6

DT 50

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 変換するアスキーコードを格納しているエリアの
先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 変換するバイト数を格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 変換結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定したエリアから[S2]で指定したバイト数
(＝文字数)分の10進数の数値を表すアスキーコード
を、10進数の数値(16ビットのK定数)に変換しま
す。10進数の数値は、[D]で指定したエリアに格納
されます。
●[S2]には、バイト数を10進数で指定してください。
(BCDデータで指定することはできません。)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0～
DT2(6バイト)に格納されているアスキーコードを
10進数(16ビットデータ)に変換して、DT50に格納し
ます。

H 30 30 31 2D 30 30
0 0 1 ー

DT2 DT1

K–100
16ビットデータ(DT50)

DT0

アスキーコード(DT2～ DT0)

■プログラム上の注意
●変換対象のアスキーコードは、指定されたエリアの
最終アドレス方向に詰めて格納してください。

●余りの部分には、“0” (H30)かスペース(H20)を入
れてください。

●符号のアスキーコード(＋；H2B,－；H2D)も変換
されます。＋の符号コードは省略できます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S2]で指定したバイト数が[S1]のエ
リアを越えるときON

[S2]のバイト数指定が“0”のとき
ON

変換結果がエリアを越えるときON

変換結果が16ビットを越えるデー
タのときON

[S1]に0～9、符号コード、スペース
以外の文字のアスキーコードが含
まれているときON

ニモニック表記ラダー表記

F76 ABIN, DT 0, K 6, DT 5010
R0

S1 S2 D

F76(ABIN) ·P76(PABIN)※
10進アスキー→BIN変換
●アスキーコードの文字列を、10進数を表す16ビットBINデータに変換します。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X
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■変換例
アスキーコードから16ビット構成の10進数への変換は、
下記に示すように行います。

[負の数を表すアスキーコードの変換例]

(変換結果)

2D

S1+2 S1+1 S1

31

1 －

アスキーコード

3030

0 0

3030

余り

[S2]で指定した範囲

D

K–100

9CFF

ABIN命令実行

(アスキーコード)

(0) (0)

[正の数を表すアスキーコードの変換例]

2B

S1+2 S1+1 S1

31

1 +

アスキーコード

3030

0 0

2020

余り

[S2]で指定した範囲

(アスキーコード)

例①

例①または
例②の変換結果

20

S1+2 S1+1 S1

31

1

アスキーコード

3030

0 0

2020

余り

[S2]で指定した範囲

D

K100

6400

ABIN命令実行

(アスキーコード)

例②

■参考・アスキーコ－ド

上位
下位 3

0 0

1 1

2 2

3 3

4 4

5 5

6 6

7 7

8 8

9 9

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F76・P76



FPシリーズ
命令語総合版

3−96

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P77(PDBIA)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F77 (DBIA)

DT 0

K 10

DT 50

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 32ビットデータを格納しているエリアの先頭番
号、または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

S2 変換結果を格納するエリアのバイト数を格納して
いるエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 変換結果のアスキーコードを格納するエリアの
先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定する10進数で表す32ビットデータを、ア
スキーコードに変換します。
アスキーコードは[D]で指定するエリア以降に格納
します。格納エリアは、[D]で先頭を指定し、[S2]で
バイト数を指定します。
●[S2]には、バイト数を10進数(K定数)で指定してく
ださい。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0～
DT1に格納されている32ビットデータを10進数に表し
た場合のアスキーコードに変換して、DT50～DT54
(10バイト分)に格納します。

アスキーコード(DT50～DT54)

H 38 37 36 35 34 33 32 31 20 20
8 7 6 5

DT54 DT53

K 1 2 3 4 5 6 7 8
32ビットデータ(DT0, DT1)

DT52

2 1

DT51 DT50

4 3

■プログラム上のご注意
●変換対象が正の数の場合は、数値データの前に符号
コード(＋)は付きません。
●変換対象が負の数の場合は、数値データの前に符号
コード(－：H2D)が付きます。
●格納エリアの余りの部分は、スペース(H20)で埋ま
ります。
●最終アドレス方向に詰めて格納しますので、格納エ
リアの大きさによって、アスキーコードの位置が変
わります。
●変換後のアスキーコードのバイト数(負の符号を含
みます)が、S2で指定したバイト数よりも大きくな
る時は、演算エラーになります。符号を含めた変換
対象の桁数を考慮して、S2を指定してください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON（※1）

(ER) [S2]で指定したバイト数が、[D]の
エリアを越えるときON（※1）

[S2]のバイト数指定が“0”のとき
ON（※1）

変換結果がエリアを越えるとき
ON（※1）

変換結果のバイト数がS2で指定し
ているバイト数を越えるとき
ON（※1）

注）※1：ただし、FP2SH/FP10SHではR9007のみON

ニモニック表記ラダー表記

F77 DBIA, DT 0, K 10, DT 5010
R0

S1 S2 D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F77(DBIA) ·P77(PDBIA)※
BIN→10進アスキー変換
●10進数を表す32ビットBINデータを、アスキーコードの文字列に変換します。 ステップ数：11
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■変換例
32ビットの10進数からアスキーコードへの変換は、下
記に示すように行います。

[負の数を変換する場合]

2D313233 203435363738

D+2 D+1 D

1 –

アスキーコード

3 2

余り

[S2]で指定した範囲(10バイト)

S1

K–12345678

B29E

DBIA命令実行

(32ビットデータ) S1+1

D+3

5 4

D+4

7 68

43FF

(変換結果)

[正の数を変換する場合]

3738

(変換結果)

33

D+2 D+1 D

34

2 1

アスキーコード

3536

4 3

[S2]で指定した範囲(8バイト)

S1

4E61

DBIA命令実行

(32ビットデータ)

K12345678

D+3

6 58 7

3132

S1+1

BC00

■参考・アスキーコ－ド

上位
下位 3

0 0

1 1

2 2

3 3

4 4

5 5

6 6

7 7

8 8

9 9

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F77・P77
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P78(PDABI)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F78 (DABI)

DT 0

K 10

DT 50

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 変換するアスキーコードを格納しているエリアの
先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 変換する範囲を表す数値(バイト数=文字数)を
格納しているエリア、または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － ○ ○ ○

D 変換結果を格納するエリアの先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定したエリアから[S2]で指定したバイト数
(文字数)分の10進数の数値を表すアスキーコード列
を、10進数の数値(32ビットのK定数)に変換します。
10進数の数値は、[D]で指定したエリアから2ワード
分に格納されます。
●[S2]には、バイト数を10進数で指定してください。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0～
DT4(10バイト)に格納されているアスキーコードを
10進数に変換して、DT50～DT51に格納します。

アスキーコード(DT0～DT4)

H 38 37 36 35 34 33 32 31 20 20
8 7 6 5

DT4 DT3

32ビットデータ(DT50, DT51)

K 12345678

DT2

2 1

DT1 DT0

4 3

■プログラム上のご注意
●変換対象のアスキーコードは、指定したエリアの最
終アドレス方向に詰めて格納してください。
●余りの部分には、“0” (H30)かスペース(H20)を入
れてください。
●符号のアスキーコード(＋；H2B,－；H2D)も変換
されます。+の符号コードは省略できます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越え
たときON

(ER) [S2]で指定したバイト数が、[S1]の
エリアを越えるときON

[S2]のバイト数指定が“0”のとき
ON

変換結果がエリアを越えるときON

変換結果が32ビットを越えるデータ
のときON

[S1]に0～9、符号コード、スペース
以外の文字のアスキーコードが含ま
れているときON

ニモニック表記ラダー表記

F78 DABI, DT 0, K 10, DT 5010
R0

S1 S2 D

F78(DABI) ·P78(PDABI)※
10進アスキー→BIN変換
●アスキーコードの文字列を、10進数を表す32ビットBINデータに変換します。 ステップ数：11

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X
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■変換例
アスキーコードから32ビットの10進数への変換は、下
記に示すように行います。

[負の数を表すアスキーコード列の変換例]

38 35 2D

S1+2 S1+1 S1

31

1 –

アスキーコード

3233

3 2

20

余り

[S2]で指定した範囲(10バイト)

S1+3

34

5 4

S1+4

3637

7 68

(変換結果) D

K–12345678

B29E

DABI命令実行

(アスキーコード)

D+1

43FF

[正の数を表すアスキーコードの変換例]

32333435363738

S1+2 S1+1 S1

31

13 2

S1+3

5 47 68

例①

(アスキーコード)

アスキーコード

[S2]で指定した範囲(8バイト)

2B313233 203435363738

S1+2 S1+1 S1

1 +

アスキーコード

3 2

余り

[S2]で指定した範囲(10バイト)

S1+3

5 4

S1+4

7 68

D

K12345678

4E61

DABI命令実行

例②

(アスキーコード)

D+1

BC00

例①または
例②の変換結果

■参考・アスキーコ－ド

上位
下位 3

0 0

1 1

2 2

3 3

4 4

5 5

6 6

7 7

8 8

9 9

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F78・P78
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P80(PBCD)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F80 (BCD)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 対象データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 格納先 変換結果の4桁BCDデータが格納
されているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定した10進数を表す16ビットデータを、4桁
BCDデータに変換し、[D]で指定したエリアに格納
します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容を4桁のBCDデータに変換し、データレジスタ
DT20へ格納します。
DT10が10進数換算で16のとき、DT20には下記のよう
に格納されます。

０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ １ ０ ０ ０ ０

DT10

０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ １ ０ １ １ ０

DT20

BCDに変換

10進数
換算で
K16

6100 (BCD)

■プログラム上のご注意
●変換できる16ビットデータの最大値は、K9999
(H270F)です。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) バイナリデータがBCD変換できる
範囲を越えるときON（マイナスの
とき、あるいはK9999を超える
とき）

ニモニック表記ラダー表記

F80 BCD, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F80(BCD) ·P80(PBCD)※
16ビットBIN→4桁BCD変換
●16ビットバイナリデータを、4桁BCDに変換します。 ステップ数(各)：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P81(PBIN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F81 (BIN)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 –：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 対象データ 4桁BCDデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ △ ○ ○

D 格納先 変換結果のバイナリデータが格納
されているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
[S]で指定した4桁BCDデータを10進数を表す16ビット
データに変換し、[D]で指定したエリアに格納します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容を10進数を表す16ビットデータに変換し、データ
レジスタDT20へ格納します。
DT10がBCDデータでH15のとき、DT20には下記のよ
うに格納されます。

１ １ １ １

DT20

０ ０ ０ ０ ０ １ ０ １

DT10

BINに変換

10進数
換算で
K15

5100 (BCD)

０ ０ ０ ００ ０ ０ ００ ０ ０ ０

０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ １

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]がBCDデータでないときON

ニモニック表記ラダー表記

F81 BIN, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F81(BIN) ·P81(PBIN)※
4桁BCD→16ビットBIN変換
●4桁BCDデータを、16ビットのバイナリデータに変換します。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P82(PDBCD)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F82 (DBCD)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 対象データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー △ ○ ○

D 格納先 変換結果の8桁BCDデータが格納
されているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定された10進数で表す32ビットデータを8桁
BCDデータに変換し、[D]で指定したエリアに格納
します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、データレジスタDT10～
DT11の内容を8桁のBCDデータに変換し、DT21～
DT22に格納します。

■プログラム上のご注意
●変換できるバイナリデータの最大値は、K99999999
(H5F5E0FF)です。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) バイナリデータがBCD変換できる
範囲を超えるとき （マイナスの
とき、あるいはK99999999を超え
るとき）

ニモニック表記ラダー表記

F82 DBCD, DT 10, DT 2010
R20

S D

F82(DBCD)·P82(PDBCD)※
32ビットBIN→8桁BCD変換
●32ビットバイナリデータを、8桁BCDデータに変換します。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P83(PDBIN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F83 (DBIN)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可 △：K0～K9のみ)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 対象データ 8桁BCDデータを格納している
エリア番号または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー △ ○ ○

D 格納先 変換結果のバイナリデータが格納
されているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定された8桁BCDデータを10進数を表す
32ビットデータに変換し、[D]で指定したエリアに
格納します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、データレジスタDT10～
DT11の8桁BCDデータが表す値を32ビットのデータ
(K定数)に変換し、DT20～DT21に格納します。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]がBCDデータでないときON

ニモニック表記ラダー表記

F83 DBIN, DT 10, DT 2010
R20

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F83(DBIN) ·P83(PDBIN)※
8桁BCD→32ビットBIN変換
●8桁BCDデータを32ビットのバイナリデータに変換します。 ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P84(PINV)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F84 (INV)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D 反転するデータを格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビットデータについて、各ビッ
トの1(ON)と0(OFF)を反転します。

●負論理の7セグメント表示器への出力などに使用で
きます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、データレジスタDT0の
内容を反転します。

１１０１

００１０

０１０１DT0 : １１１０ １０１１
15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0

１０１０DT0 : ０００１ ０１００

R20:ON (反転)

(ビット)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F84 INV, DT 010
R20

D

F84(INV) ·P84(PINV)※
16ビットデータの反転
●16ビットのデータを反転します。 ステップ数：3

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P85(PNEG)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F85 (NEG)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D 2の補数をとるデータを格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビットデータの内容を反転し、
+1します(2の補数をとる)。

●符号付16ビットデータの符号反転に利用できます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、データレジスタDT0の
内容を反転し、+1します。

１１０１

００１１００００DT0: ００００ ００００
15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0

１１１１DT0: １１１１ １１１１

R20:ON

(ビット)

(K3)

(K–3)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F85 NEG, DT 010
R20

D

F85(NEG)·P85(PNEG)※
16ビットデータの2の補数
●16ビットデータの2の補数をとります。 ステップ数：3

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−106

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P86(PDNEG)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F86 (DNEG)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D 2の補数をとるデータを格納しているエリアの
先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]、[D＋1]の32ビットデータの内容を反転し、
+1します。

●符号付32ビットデータの符号反転に利用できます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、DT0～DT1の32ビット
データ内容を反転し、+1します。

００１１

００００

１１０１

１１１１

００００DT0: ００００ ００００

００００DT1: ００００ ００００

１１１１ １１１１

15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0 (ビット)
DT0:

DT1:

１１１１ １１１１ １１１１

１１１１

R20:ON
(K–3)

(K3)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F86 DNEG, DT 010
R20

D

F86(DNEG)·P86(PDNEG)※
32ビットデータの2の補数
●32ビットデータの2の補数をとります。 ステップ数：3

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−107

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P87(PABS)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F87 (ABS)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D 絶対値をとるデータを格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された符号付16ビットデータの値の絶対値
を取り、[D]に格納します。

●極性(+/–)の変わるデータの処理に有効です。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、データレジスタDT0の
値の絶対値をとります。
例えば、DT0の値がK1であっても、K–1であっても、
実行するとK1になります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 負の最小値のときON(H8000)

R9009
(CY)

負の値のときON(最小を除く)

ニモニック表記ラダー表記

F87 ABS, DT 010
R20

D

F87(ABS) ·P87(PABS)※
16ビットデータの絶対値
●符号付16ビットデータの絶対値を求めます。 ステップ数：3

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−108

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P88(PDABS)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F88 (DABS)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D 絶対値をとるデータを格納しているエリアの
先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]、[D＋1]に格納された符号付32ビットデータの
値の絶対値をとり、[D]、[D+1]に格納します。

●極性(+/–)の変わるデータの処理に有効です。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、DT0～DT1の符号付
32ビットデータの絶対値を取り、DT0～DT1に格納し
ます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 負の最小値のときON(H80000000)

R9009
(CY)

負の値のときON(最小を除く)

ニモニック表記ラダー表記

F88 DABS, DT 010
R20

D

F88(DABS) ·P88(PDABS)※
32ビットデータの絶対値
●符号付32ビットデータの絶対値を求めます。 ステップ数：3

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−109

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P89(PEXT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F89 (EXT)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D 符号拡張を行うデータを格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●16ビットデータを、符号および値を変えずに、
32ビットデ－タに変換します。
●[D]で指定された16ビットデータの符号ビット(ビッ
ト15)が0のときは[D]の次のエリアの全16ビットを
0にします。1のときは全16ビットを1にします。
これにより、16ビットデータが、符号および値を変
えずに、32ビットデータに変換されます。
●[D]を先頭とするダブルワードのデータは、F89命令
の実行後、32ビット演算命令のオペランドに使用可
能です。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、DT0のデータのビット
15の内容でDT1の全16ビットを満たします。
DT0にK–2が格納されている場合は次のようになりま
す。

3・・ 0
１１１０

１１１１

１１１０

15・・12 11・・ 8 7・・ 4 (ﾋﾞｯﾄ)

K–2 (32ビットデータ)

１１１１

１１１１ １１１１ １１１１

１１１１ １１１１

１１１１１１１１

K–2 (16ビットデータ)

１１１１DT0

15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0

DT0

R20:ON

(ﾋﾞｯﾄ)

DT1

符号ビット (0=正、1=負)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F89 EXT, DT 010
R20

D

F89(EXT) ·P89(PEXT)※
符号の拡張
●16ビットデータを、符号および値を変えずに32ビットデータに拡張します。 ステップ数：3

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−110

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P90(PDECO)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F90 (DECO)

DT 10

H 404

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 変換データを格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

n 制御データを格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 変換結果を格納するエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定されたデータのある部分についてデコード
し、デコード結果を[D]で指定されたエリアに格納
します。

●デコードの対象部分は、[n]の制御データで指定し
ます。

●デコード結果を格納するのに必要なエリアの長さ
は、デコード対象の長さによって変わります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、データレジスタDT10に
ついて、[n]=H404(H定数)で指定している部分をデコー
ドし、その結果をデータレジスタDT20に格納します。

＜例＞ [n]の値(制御データ)がH404の場合

０ １ ０ ０ ０ １ １ ０ ０ １ １ １ １ ０ ０ １

ビット4

4ビット長

DT10:

指定部分(“0111”＝7)をデコードした結果をDT20を
先頭とする24ビットのエリアに格納します。

１ ０ ０ ００ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０DT20:
15 12 11 8 7 4 3 0

DT20を先頭とする24ビットのエリアのビット7が
ONになり、それ以外のビットは0になります。

ニモニック表記ラダー表記

F90 DECO, DT 10, H 404, DT 2010
R20

S n D

F90(DECO)·P90(PDECO)※
デコード
●指定されたデータをデコードします。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−111

■デコード対象の指定(制御データ[n])
変換開始ビットと変換有効ビット長を指定します。

ー ー ー ー ０ ０ ０ ０ ー ー ー ー ０ ０ ０ ０n:
15 12 11 8 7 4 3 0

nH (変換開始ビットの指定)
ビット0 : H0

ビット15 : HF
～

nL (変換有効ビット長の指定)
1ビット: H1

8ビット : H8
～ 注）ー印のビットは

無視します。

デコード結果の有効ビット長は、2nLビットです。

結果の有効ビット長と占有長については、下表をご参
照ください。

＜例＞

制御データ[n]がH0404のとき、デコード対象は、[S]
で指定したエリアのビット4から4ビット分です。

０ ０ ０ ０

変換開始ビット

変換有効ビット長

S: ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０

：デコードの対象

●nLの指定と結果の長さ

<nLの値>
変換有効

デコード
結果の

デコード
結果有効

D内の有効
変換有効
ビット長

結果の
占有長

結果有効
ビット長

D内の有効
ビット長以外の値

1 1ワード 2ビット 0

2 1ワード 4ビット 0

3 1ワード 8ビット 0

4 1ワード 16ビット －

5 2ワード 32ビット －

6 4ワード 64ビット －

7 8ワード 128ビット －

8 16ワード 256ビット －

●変換例

4ビットデータをデコードする場合(nL＝4)、変換デー
タの内容とデコード結果は次のようになります。

変換データ デコード結果

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1

0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0

0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0

0 0 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0

0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0

0 1 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0

0 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0

0 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0

1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0

1 0 0 1 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0

1 0 1 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

1 0 1 1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

1 1 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

1 1 0 1 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

1 1 1 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

1 1 1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越え
たときON

(ER) 変換有効ビット長(nL)が、
1≦nL≦8でないときON

変換開始ビットNo.(nH)と変換有効
ビット長(nL)が、1≦(nH＋nL)≦16
でないときON(整合性)

デコード結果を、[D]で指定された
エリアへ格納するとエリアを越える
ときON

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F90・P90



FPシリーズ
命令語総合版

3−112

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P91(PSEGT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F91 (SEGT)

DT 0

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 変換データを格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 変換結果を格納するエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定された16ビットデータを4桁分の7セグメ
ント表示用データに変換して、[D]を先頭とする
2ワードのエリアに格納します。
●表示内容と[S]に設定する内容及び7セグメント表示
用データの関係は次ページの表をご参照ください。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、データレジスタDT0の
内容を、7セグメント表示用データに変換します。変
換結果はデータレジスタDT10とDT11に格納されます。
例えば、｢ABCD｣と表示したい場合は次のようになり
ます。
(1) DT0にはH ABCDを設定します。

DT0: １ ０ １ ０

CA B D

１ ０ １ １ １ １ ０ ０ １ １ ０ １

(2) DT0の内容を7セグメント表示用に変換すると、次
のようになります。

０ ０ １ １ １ ０ ０ １ ０ １ ０ １ １ １ １ ０DT10:

DC

０ １ １ １ ０ １ １ １ ０ １ １ １ １ １ ０ ０DT11:

A B

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 変換結果を、[D]で指定されたエリ
アへ格納するとエリアを越えると
きON

ニモニック表記ラダー表記

F91 SEGT, DT 0, DT 1010
R20

S D

F91(SEGT) ·P91(PSEGT)※
7セグメントデコード
●指定された16ビットデータを4桁分の7セグメント表示用データに変換します。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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■表示内容とデータの関係

数値
変換データ1桁分 7セグメント表示用データ 1桁分 [D]

7セグメント表示数値
変換データ1桁分

[S] g f e d c b a
7セグメント表示

0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1

1 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 1 0

2 0 0 1 0 0 1 0 1 1 0 1 1 LSB

3 0 0 1 1 0 1 0 0 1 1 1 1 a

4 0 1 0 0 0 1 1 0 0 1 1 0 b

5 0 1 0 1 0 1 1 0 1 1 0 1 c a

6 0 1 1 0 0 1 1 1 1 1 0 1 d f b

7 0 1 1 1 0 0 1 0 0 1 1 1 e g

8 1 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 f

9 1 0 0 1 0 1 1 0 1 1 1 1 g
e c

A 1 0 1 0 0 1 1 1 0 1 1 1 d

B 1 0 1 1 0 1 1 1 1 1 0 0 MSB

C 1 1 0 0 0 0 1 1 1 0 0 1

D 1 1 0 1 0 1 0 1 1 1 1 0

E 1 1 1 0 0 1 1 1 1 0 0 1

F 1 1 1 1 0 1 1 1 0 0 0 1

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F91・P91
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P92(PENCO)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F92 (ENCO)

DT 10

H 5

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 変換データを格納しているエリアの先頭アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

n 制御データを格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 変換結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定されたデータのある部分についてエンコー
ドし、エンコード結果を[D]で指定されたエリアに
格納します。

●エンコードの対象部分は、[n]の制御データで指定
します。

●エンコードの対象部分で複数のビットがONしてい
る場合は、上位のビットが有効です。

●[S]で指定したエリアを先頭に2nLビット分の内容を
エンコードします。エンコード結果は、nHで指定
したビットから8ビット以内に10進数で格納されま
す。

●[D]で指定されたエリアのうち、変換結果を格納す
る部分以外は0になります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、[n]=H5(H定数)で指定し
ているビット分のエリア(データレジスタDT10が先頭)
をエンコードし、その結果をDT20に格納します。

[n]の値(制御データ)がH5の場合(右項参照)
変換有効ビットは、DT10から32ビット分のDT10～
DT11です。この2ワードのエリアでONしているビッ
トの番号を10進数でDT20のビット0から格納します。

DT20:
15 12
０ ０ ０ ０

DT10:
15 12
０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ００ ０ ０ １

11 8 7 4 3 0

０ ０ ０ ０DT11:

DT10の最下位ビットから数えて
ビット8がONしている

11 8 7 4 3 0

結果出力開始ビット

エンコード結果 K80が格納されます

０ ０ ０ ０

０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０

０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ ０ １ ０ ０ ０

ニモニック表記ラダー表記

F92 ENCO, DT 10, H 5, DT 2010
R20

S n D

F92(ENCO)·P92(PENCO)※
エンコード
●指定されたデータをエンコードします。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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■エンコード対象の指定
(制御データ[n])

変換有効ビット長と結果出力開始ビットを指定します。

ー ー ー ー ０ ０ ０ ０n:
15 12 11 8 7 4 3 0

nH (結果出力開始ビットの指定)
ビット0 : H0

ビット15 : HF
～

nL (変換有効ビット長の指定)
変換有効ビット長=2nLビット
21ビット : H1

28ビット : H8
～ 注）ー印のビットは

無視します。

ー ー ー ー ０ ０ ０ ０

＜例＞ 制御データ[n]がH0005のとき

エンコード対象は[S]で指定したエリアを先頭とする
25ビット分(32ビット＝2ワード)です。

変換有効ビット長

S+1 S

結果は、[D]で指定したエリアのビット0から格納され
ます。

●nLの指定と結果の長さ

＜nLの値＞ 〈変換有効ビット長〉

1 2

2 4

3 8 ( 1バイト)

4 16 ( 1ワード)

5 32 ( 2ワード)

6 64 ( 4ワード)

7 128 ( 8ワード)

8 256 (16ワード)

●変換例

16ビットデータをエンコードする場合(nL＝4)、変換
データの内容とエンコード結果は次のようになります。

変換データ(16ビット) エンコード結果

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 1

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 1 0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 1

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1 0 0

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 1 0 1

0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0

0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1

0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0

0 0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1

0 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 0

0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 1 1

0 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0

0 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 1

0 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 0

1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 変換有効ビット長(nL)が、
1≦nL≦8でないときON

結果出力開始ビットNo. (nH)と
変換有効ビット長(nL)が、
1≦(nH＋nL)≦16
でないときON (整合性)

エンコードするデータが、すべて
“0”のときON

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F92・P92
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P93(PUNIT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F93 (UNIT)

DT 10

K 3

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 結合するデータを格納しているエリアの先頭
アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

n 結合データ数を格納しているエリアまたは定数
データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 結合されたデータを格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定されたエリアからn点分のデータの下位
4ビットを、[D]で指定されたエリアの下位から
4ビットごと順に格納します。

●結合データ数[n]の指定可能範囲は、0～4です。
●n＝0の場合、無処理になります。
●n＜4の場合、[D]の残りの部分は“0”で埋められま
す。

15 12

１

２

３

S
15 12

S+1

S+2

４ ３ ２ １D:

４S+3

11 8 7 4 3 0

11 8 7 4 3 0

n

この部分のデータは
参照されません。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、データレジスタ10から
下位4ビット分、DT11から下位4ビット分、DT12から
下位4ビット分をDT20の下位からそれぞれ4ビットづ
つ格納します。

００００ ００００ ００００ ０００１DT10:
15・・12 11・・8 7・・4 3・・0

００００ ００００ ００００ ００１０DT11:

００００ ００００ ００００ ０１００DT12:

００００ ０１００ ００１０ ０００１DT20:

[n]が4未満のとき、出力先に対応する4ビットは
“0”で埋められます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 結合するデータ数[n]が、n≧5のと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F93 UNIT, DT 10, K 3, DT 2010
R20

S n D

F93(UNIT) ·P93(PUNIT)※
16ビットデータの結合
●16ビットデータの下位4ビット(ビット0～3)を結合します。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P94(PDIST)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F94 (DIST)

DT 10

K 4

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 分離する16ビットデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

n 分離する点数を格納しているエリアまたは定数
データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 分離された各桁を格納するエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定された16ビットデータを4ビット(1桁)ずつ
区切り、下位から順番に[n]で指定した桁分だけ、
[D]で指定したエリアを先頭とするn個のエリアの下
位4ビット(ビット0～3)にそれぞれ格納します。
●分離データ数[n]の指定可能範囲は、0～4です。
●n＝0の場合、無処理になります。

D+2

D+3

D+1

１

２

３

15 12

４ ３ ２ １

４

11 87 4 3 0

15 12 11 8 7 4 3 0

n

S

ビット4～ビット15は“0”
で埋められます。

D

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、データレジスタDT10の
データを下位から4ビットずつ分離して、DT20～
DT23のそれぞれ下位4ビットに1桁ずつ順に格納しま
す。

DT23:

００００ ００００ ００００ ０００１DT21:

15・・12 11・・8 7・・4 3・・0

００００ ００００ ００００ ００１１DT22:

００００ ００００ ００００ ０１１１

０１１１ ００１１ ０００１ ００００DT10:

００００ ００００ ００００ ００００DT20:

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 分離するデータ点数[n]が、n≧5の
ときON

[D]で指定したアドレスからn個分
データを転送すると、エリアを越
えるときON

ニモニック表記ラダー表記

F94 DIST, DT 10, K 4, DT 2010
R20

S n D

F94(DIST) ·P94(PDIST)※
16ビットデータの分離
●16ビットデータを4ビットずつ分離して、転送します。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P95(PASC)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 20

11 F95 (ASC)

M ABC1230 DEF

DT 2

注） はスペースを表します。
実際には空白になります。

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) K H M

インデックス
修飾

S 文字定数(12文字分) ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ー

D アスキーコードを格納するエリアの先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ー

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
[S]で指定した文字定数(12文字分)をアスキーコードに
変換し、[D]を先頭とする6ワードのエリアに格納しま
す。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR20がONのとき、指定した文字定数
(ABC1230 DEF)をアスキーコードに変換し、DT2～
DT7に格納します。

H41 (A)H42 (B)DT2:

H43 (C)H31 (1)DT3:

H32 (2)H33 (3)DT4:

H30 (0)H20 ( )DT5:

H44 (D)H45 (E)DT6:

H46 (F)H20 ( )DT7:

上位バイト

S: M ABC1230 DEF]

文字指定はMを指定してから
入力してください。

下位バイト

R20:ON

●[S]に指定した文字定数が12文字未満の場合、余白
部分に相当する格納先エリアはスペ－ス(H20)にな
ります。

■プログラム上のご注意
文字定数Mはツールソフトでのみ入力可能です。

＜変換例＞
1文字のアルファベット(A)を変換する場合、3つの入
力の仕方が考えられます。
1指定文字定数の初頭位置(1文字目)
2指定文字定数の最後尾位置(12文字目)
3指定文字定数の中間位置(2～11文字目)

1初頭位置(1文字目)の場合

H41 (A)DT2:

DT3:

DT4:

H20 ( )DT5:

DT6:

DT7:

上位バイト

S: MA ]

下位バイト

↓R20:ON

]

]

] ] ] ] ] ] ] ] ]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

11個のスペース(空白)

[F95 ASC, MA , DT2]

H20 ( )]

となり、DT2の下位バイトのみAの文字が入り、余白
部分に相当する格納先エリアは全てスペース(H20)に
なります。

ニモニック表記ラダー表記

F95 ASC, M ABC1230 DEF, DT 210
R20

S D

F95(ASC) ·P95(PASC)※
アスキーコード変換
●指定した文字定数をアスキーコードに変換します。 ステップ数：15

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

FP−X
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2最後尾位置(12文字目)の場合

H41 (A)

DT2:

DT3:

DT4:

H20 ( )DT5:

DT6:

DT7:

上位バイト

S: M ]

下位バイト

↓R20:ON

]

]

] ] ] ] ] ] ] ] ]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

11個のスペース(空白)

[F95 ASC, M A , DT2]

H20 ( )]

A

となり、DT7の上位バイトのみAの文字が入り、DT2
～DT6とDT7下位バイトの格納先エリアは全てスペー
ス(H20)になります。

3中間位置(7文字目)の場合

H41 (A)

DT2:

DT3:

DT4:

H20 ( )DT5:

DT6:

DT7:

上位バイト

S: M ]

下位バイト

↓R20:ON

]

]

] ] ] ] ] ] ] ] ]

H20 ( )]

H20 ( )]
H20 ( )]
H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

H20 ( )]

文字Aをはさみ6個と5個のスペース(空白)

[F95 ASC, M A , DT2]

H20 ( )]

A

となり、DT5の下位バイトのみAの文字が入り、その
他の格納先エリアは全てスペース(H20)になります。

■参考・JIS8コード表

0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1

0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1

0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1

b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
列
行

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

0 0 0 0 0 NUL TC7 (DEL) (SP) 0 @ P ｀ p 未定義 ― タ ミ

0 0 0 1 1 TC1 (SOH) DC1 ! 1 A Q a q 。 ア チ ム

0 0 1 0 2 TC2 (STX) DC2 〃 2 B R b r 「 イ ツ メ

0 0 1 1 3 TC3 (ETX) DC3 # 3 C S c s 」 ウ テ モ

0 1 0 0 4 TC4 (EOT) DC4 $ 4 D T d t 、 エ ト ヤ

0 1 0 1 5 TC5 (ENQ) TC8 (NAK) % 5 E U e u ・ オ ナ ユ

0 1 1 0 6 TC6 (ACK) TC9 (SYN) & 6 F V f v ヲ カ ニ ヨ

0 1 1 1 7 BEL TC10 (ETB) ’ 7 G W g w ｧ キ ヌ ラ

1 0 0 0 8 EE0 (BS) CAN ( 8 H X h x ｨ ク ネ リ

1 0 0 1 9 EE1 (HT) EM ) 9 I Y i y ｩ ケ ノ ル

1 0 1 0 A EE2 (LF) SUB ＊ : J Z j z ｪ コ ハ レ

1 0 1 1 B EE3 (VT) ESC + ; K [ k │ ｫ サ ヒ ロ

1 1 0 0 C EE4 (FF) IS4 (FS) , < L ￥ l │ ｬ シ フ ワ

1 1 0 1 D EE5 (CR) IS3 (GS) – = M ] m │ ｭ ス ヘ ン

1 1 1 0 E SO IS2 (RS) . > N ^ n ｮ セ ホ ”

1 1 1 1 F SI IS1 (US) ／ ? O _ o DEL ｯ ソ マ ゜

注）ツールソフトで入力できる文字定数は、上表の の範囲のみです。
は、NPST－GR Ver.4.3以降または、FPWIN GRで入力可能です。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

[D]を先頭とする6ワードのエリア
をとると、エリアを越えるときON

F95・P95

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

FP−X

未
定
義

未
定
義

未
定
義

未
定
義
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P96(PSRC)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F96 (SRC)

DT 10

DT 20

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 サーチするデータを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 サーチテーブルの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S3 サーチテーブルの終端アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定された16ビットデータをサーチデータとし
て、[S2]と[S3]で指定した範囲のエリア(テーブル)を
サーチ(検索)します。
サーチの結果、
(1)同じ値を持つレジスタの個数を特殊データレジ
スタDT9037(FP0T32/FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/
FP10SHでは、DT90037)に10進数で格納しま
す。

(2)最初に一致したレジスタの位置を、[S2]からの
相対位置で、特殊データレジスタDT9038
(FP0 T32/FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHで
は、DT90038)に格納します。

●テーブルは、[S2]で先頭アドレスを、[S3]で終端ア
ドレスを指定します。
●[S2]と[S3]は同じ種類のエリアを指定してくださ
い。また、[S2]≦[S3]になるようにしてください。
●サーチは、[S2]→[S3]の方向で行われます。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S2]＞[S3]のときON

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10と
同じ内容のデータを、データレジスタDT20～DT40の
範囲についてサーチします。
例えば、H1234という値のエリアをサーチする場合、
DT10にH1234を書き込みます。

1 2

1 2 3 4

3 4

1 2

DT40:

1 2DT10: 3 4

[S1]

サーチデータ

1 1 0 [S2]

サーチテーブル

DT20:

1 2 F F 1DT21:

1 2 3 4 2DT22:

7 F F F 3DT23:

19DT39:

20 [S3]

相対位置番号

DT22、DT39、DT40がサーチデータと一致している
とすると、次のようになります。
(1)サーチデータと一致したレジスタの個数＝3個
DT9037(FP0 T32/FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/
FP10SHでは、DT90037)に｢K3｣が格納されます。

(2)最初に一致したデータの位置(相対位置番号)＝2
DT9038(FP0 T32/FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/
FP10SHでは、DT90038)に｢K2｣が格納されます。

ニモニック表記ラダー表記

F96 SRC, DT 10, DT 20, DT 4010
R0

S1 S2 S3

F96(SRC) ·P96(PSRC)※
16ビットデータのサーチ
●指定した16ビットデータを任意の範囲のエリア(テーブル)からサーチします。 ステップ数：9

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P97(PDSRC)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F97 (DSRC)

DT 10

DT 20

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL

(※1)

Ⅰ
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 サーチするデータを格納しているエリア
または定数データ(32ビット) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー

S2 サーチテーブルの先頭エリア(32ビット)の
アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － ○ ー

S3 サーチテーブルの終端エリア(32ビット)の
アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定された32ビットデータをサーチデータとし
て、[S2]と[S3]で指定した範囲のエリア(テーブル)を
サーチ(検索)します。
サーチの結果、
(1)同じ値を持つレジスタの個数を特殊データレジ
スタDT90037に格納します。

(2)最初に一致したレジスタの位置を、[S2]からの
相対位置で、特殊データレジスタDT90038に格
納します。

●テーブルは、[S2]で先頭アドレスを、[S3]で終端ア
ドレスを指定します。

●[S2]と[S3]は同じ種類のエリアを指定してくださ
い。また、[S2]≦[S3]になるようにしてください。

●サーチは、[S2]→[S3]の方向で行われます。

■プログラム上のご注意
●[S2]に0または偶数番号のメモリエリアを指定した
時は、[S3]も偶数番号のメモリエリアで指定してく
ださい。

●[S2]に奇数番号のメモリエリアを指定した時は、[S3]
も奇数番号のメモリエリアで指定してください。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S2]＞[S3]のときON

＜例＞ 上記プログラムの場合

実行条件R0がONのとき、データレジスタDT10～
DT11と同じ内容のデータを、データレジスタDT20～
DT40の範囲についてサーチします。
例えば、H01234567という値のエリアをサーチする
場合、DT10～DT11にH01234567を書き込みます。

相対位置番号

0 1DT11,
DT10:

[S1]

サーチデータ

0 [S2]

サーチテーブル

DT21, DT20:2 3 4 5 6 7 0 1 2 3 5 7 6 4

1DT23, DT22: 1 2 F F 1 2 F F

2DT25, DT24: 0 1 2 3 4 5 6 7

3DT27, DT26: 7 F F F 7 F F F

9DT39, DT38: 0 1 2 3 4 5 6 7

10[S3]DT41, DT40: 0 1 2 3 4 5 6 7

(DT24, DT25)、(DT38, DT39)、(DT40, DT41)がサー
チデータと一致しているとすると、次のようになりま
す。
(1)サーチデータと一致したレジスタの個数＝3個

DT90037に｢K3｣が格納されます。
(2)最初に一致したデータの位置(相対位置番号)＝2

DT90038に｢K2｣が格納されます。

ニモニック表記ラダー表記

F97 DSRC, DT 10, DT 20, DT 4010
R0

S1 S2 S3

F97(DSRC)·P97(PDSRC)※
32ビットデータのサーチ
●指定した32ビットデータを任意の範囲のエリア(テーブル)からサーチします。 ステップ数：9

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P98(PCMPR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F98 (CMPR)

DT 0

DT 5

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL

(※1)
I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D1 指定する範囲の先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

D2 指定する範囲の終端アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

D3 読み出しデータを格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。

■動作説明
●[D1]と[D2]で指定された範囲のエリアについて、
[D2](指定範囲の最上位アドレス)の内容が[D3]で
指定するエリアに転送されます。
0でないデータのみを、指定範囲の上位アドレス方
向に順次シフトします(圧縮)。

03[D1]

[D2]

0

2

0

1

0

0

3

2

1

[D1]

[D2]

[D3]

●エリアは、[D1]で先頭アドレスを、[D2]で終端アド
レスを指定します。
●[D1]と[D2]は同じ種類のエリアを指定してくださ
い。また、[D1]≦[D2]になるようにしてください。
●[D1]と[D2]で指定された範囲の内容がすべて0の場
合、[D3]には0が格納されます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT5の内
容がデータレジスタDT10に転送されます。また、
DT0～DT5の範囲で、0でない内容をDT5から順に格
納していきます。余りの部分は“0”になります。

DT4

555

[D1]

444

0

11

0

10

DT0

DT1

[D2]

DT2

DT3

DT5

0

0

0

555

444

11

DT0

DT5

10 DT10

CMPR命令実行

[D3]

指

定

範

囲

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D1]＞[D2]のときON

[D1]と[D2]が同一種類のエリアで
ないときON

ニモニック表記ラダー表記

F98 CMPR, DT 0, DT 5, DT 1010
R0

D1 D2 D3

F98(CMPR)·P98(PCMPR)※
圧縮シフト読み出し
●指定した範囲から最上位のアドレスのデータを読み出し、上位方向に圧縮します。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2SH

FP3

FP10SH

V3.1以降

FP2

FP−X
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■応用例
●この命令と｢圧縮シフト書き込み｣(F99CMPW)と組
み合わせて、任意の範囲のメモリエリアをバッファ
として使用することができます。
1. CMPW(F99／P99)実行
バッファ(指定した範囲のエリア)の先頭アドレス
にデータを書き込むと、バッファに順次、蓄積し
ていきます。バッファの終端アドレスは、最も古
いデータになります。

0

0

0

31

44

555

CMPW命令実行

31

0

11

指

定

範

囲

2. CMPR(F98／P98)実行
バッファ(指定した範囲のエリア)の最終アドレス
のデータを読み出すと、最も古いデータを順に取
り出すことができます。
残りのバッファ内のデータは、上位アドレス方向
にシフトされますので、バッファの終端アドレス
には、常に、その時点で最も古いデータが格納さ
れます。

0

0

0

44

555

(11)

31

0

0

0

31

44

(555)

0

CMPR命令実行

11 555

●ランダムに書き込まれたデータの中から、0を除い
て有効なデータのみを取り出す場合に使用できま
す。

0

112

0

131

0

12

0

指

定

範

囲

③

②

①

CMPR命令を実行する度に①～③の順で取り出します。

F98・P98

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

V3.1以降

FP−X
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P99(PCMPW)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F99 (CMPW)

DT 10

DT 0

DT 5

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

IX
(※2)

IY
(※3) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 16ビットデータを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D1 指定する範囲の先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

D2 指定する範囲の終端アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D1]と[D2]で指定された範囲のエリアについて、
[D1] (指定範囲の先頭アドレス)に[S]で指定された
エリアの内容が転送されます。
0でないデータのみを、指定範囲の上位アドレス方
向に順次シフトします(圧縮)。

03[D1]

[D2]

0

2

0

1

0

4

2

1

4

[D1]

[D2]

[S]

●エリアは、[D1]で先頭アドレスを、[D2]で終端アド
レスを指定します。
●[D1]と[D2]は同じ種類のエリアを指定してくださ
い。また、[D1]≦[D2]になるようにしてください。
●[S]の内容が0の場合、圧縮シフト動作のみを行いま
す。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容がデータレジスタDT0に転送されます。また、
DT0～DT5の範囲で、0でない内容をDT5から順に格
納していきます。余りの部分には“0”になります。

DT4

555

[D1]

444

0

11

0

10

DT0

DT1

[D2]

DT2

DT3

DT5

0

0

32

444

11

10

CMPW命令実行

指

定

範

囲

32DT10

[S]

注）DT0にまず[S]の内容を書き込みますので、元の
DT0の内容(例は555)が書き換わります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D1]＞[D2]のときON

[D1]と[D2]が同一種類のエリアで
ないときON

ニモニック表記ラダー表記

F99 CMPW, DT 10, DT 0, DT 510
R0

S D1 D2応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2SH

FP3

FP10SH

V3.1以降

FP2

FP−X

F99(CMPW)·P99(PCMPW)※
圧縮シフト書き込み
●指定した範囲の先頭アドレスにデータを書き込み、上位方向に圧縮します。 ステップ数：7
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■応用例
●この命令と｢圧縮シフト読み出し｣(F98CMPR)と組
み合わせて、任意の範囲のメモリエリアをバッファ
として使用することができます。
1. CMPW(F99／P99)実行
バッファ(指定した範囲のエリア)の先頭アドレス
にデータを書き込むと、バッファに順次、蓄積し
ていきます。バッファの終端アドレスは、最も古
いデータになります。

0

0

0

31

44

555

CMPW命令実行

31

0

11

指

定

範

囲

2. CMPR(F98／P98)実行
バッファ(指定した範囲のエリア)の最終アドレス
のデータを読み出すと、最も古いデータを順に取
り出すことができます。
残りのバッファ内のデータは、上位アドレス方向
にシフトされますので、バッファの終端アドレス
には、常に、その時点で最も古いデータが格納さ
れます。

11

0

0

0

44

555

(11)

31

0

0

0

31

44

(555)

0

CMPR命令実行

555

●ランダムに書き込まれるデータの中から、0を除い
て有効なデータのみを取り出す場合に使用できま
す。

0

0

0

112

131

12

S

0

有
効
な
デ
ー
タ

D1

D2

12
0
0

131
112
0
31

CMPW命令を実行することによって、有効なデータだ
けを格納していきます。

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

V3.1以降

FP−X

F99・P99



FPシリーズ
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P100(PSHR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F100 (SHR)

DT 0

K 4

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D シフト対象の16ビットデータを格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

n シフトするビット数を格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビットデータを、[n](10進数で指
定)で指定したビット分右(下位ビット方向)へシフト
します。

００００

D :
15 0

D :

n (“0”で埋められます。)

n

CY

●右シフトを行うと、
(1) 最上位ビットからnビット分は0で埋められます。
(2) 最下位ビットからnビット目の内容は、

CY(キャリー)フラグ(R9009)に格納されます。

●[n]は16ビットデータ中の下位8ビットのみ有効で
す。シフト量は、1ビット～255ビットの範囲で指定
できます。

００００００００ーーーーーーーー

15 0

n :

注）－印のビットは
無効です

K0～K255
(H00～HFF)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT0の内容が4ビット分
右にシフトします。
CY(キャリー)フラグには、シフト前のビット3の内容
が格納されます。

１０１０DT0 : ０１１０ １１００１０１１
15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0

００００DT0 : １０１０ ０１１０ １１００

R0:ON

CYフラグ(R9009)へ｢0｣で埋めら
れます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009
(CY)

最下位ビットからnビット目の内容
が“1”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F100 SHR, DT 0, K 410
R0

D n

F100(SHR) ·P100(PSHR)※
16ビットデータのnビット右シフト
●16ビットデータを指定のビット分に右にシフトします。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X



FPシリーズ
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P101(PSHL)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F101 (SHL)

DT 0

K 4

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D シフト対象の16ビットデータを格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

n シフトするビット数を格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビットデータを、[n](10進数で指
定)で指定したビット分左(上位ビット方向)へシフト
します。

００００

D :
15 0

D :

n (“0”で埋められます。)

n

CY

●左シフトを行うと、
(1) 最下位ビットからnビット分は0で埋められます。
(2) 最上位ビットからnビット目の内容は、

CY(キャリー)フラグ(R9009)に格納されます。

●[n]は16ビットデータ中の下位8ビットのみ有効で
す。シフト量は、1ビット～255ビットの範囲で指定
できます。

００００００００ーーーーーーーー

15 0

n :

注）－印のビットは
無効です

K0～K255
(H00～HFF)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT0の内容が4ビット分
左にシフトします。
CY(キャリー)フラグには、シフト前のビット12の内容
が格納されます。

１０１０DT0 : ０１１０ １１００ １０１１
15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0

００００DT0 : １０１１１１０００１１０
R0:ON

CYフラグ(R9009)へ ｢0｣で埋められ
ます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009
(CY)

最上位ビットからnビット目の内容
が“1”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F101 SHL, DT 0, K 410
R0

D n 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F101(SHL) ·P101(PSHL)※
16ビットデータのnビット左シフト
●16ビットデータを指定のビット分に左にシフトします。 ステップ数：5



FPシリーズ
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3−128

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P102(PDSHR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F102 (DSHR)

DT 10

DT 2

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

D シフト対象のダブルワードデータを
格納しているエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

n シフトするビット数を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[D, D+1]で指定されたダブルワードデータを[n](16
ビットK定数)で指定したビット分だけ右(下位ビッ
ト方向)へシフトします。

15

00000000

0

[nビット] (“0”で埋められます。)

[nビット]

CY

0 15

[D+1] [D]

最下位ビット
からnビット
目の内容

nビット右シフト

●右シフトを行うと、
(1)最上位ビットからnビット分は0で埋められま
す。

(2)最下位ビットからnビット目の内容は、CY(キャ
リー)フラグ(R9009)に格納されます。

●[n]は16ビットデータ中の下位8ビットのみ有効で
す。シフト量は、1ビット～255ビットの範囲で指定
できます。

００００ ００００

15 0

注）－印のビットは
無効です

K0～K255(H00～HFF)

n :

●[n]=K0の場合、[D, D+1]の内容とCYフラグは変化
しません。

●[n]=K32以上を指定の場合、[D, D+1]の内容は0にな
ります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009(CY) 命令実行直前の最下位ビットから
nビット目の内容が反映されます。

ニモニック表記ラダー表記

F102 DSHR, DT 10, DT 210
R0

D n

F102(DSHR)·P102(PDSHR)※
32ビットデータ nビット右シフト
●32ビットデータ(ダブルワードデータ)をnビット右シフトします。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X



FPシリーズ
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3−129

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P103(PDSHL)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F103 (DSHL)

DT 10

DT 2

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

D シフト対象のダブルワードデータを
格納しているエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

n シフトするビット数を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[D, D+1]で指定されたダブルワードデータを[n](16
ビットK定数)で指定したビット分だけ左(上位ビッ
ト方向)へシフトします。

15

00000000

0

[nビット] (“0”で埋められます。)

[nビット]

CY

0 15

[D+1] [D]

最上位ビット
からnビット
目の内容

nビット左シフト

●左シフトを行うと、
(1)最下位ビットからnビット分は0で埋められま
す。

(2)最上位ビットからnビット目の内容は、CY(キャ
リー)フラグ(R9009)に格納されます。

●[n]は16ビットデータ中の下位8ビットのみ有効で
す。シフト量は、1ビット～255ビットの範囲で指定
できます。

００００ ００００

15 0

注）－印のビットは
無効です

K0～K255(H00～HFF)

n :

●[n]=K0の場合、[D, D+1]の内容とCYフラグは変化
しません。

●[n]=K32以上を指定の場合、[D, D+1]の内容は0に
なります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009(CY) 命令実行直前の最上位ビットから
nビット目の内容が反映されます。

ニモニック表記ラダー表記

F103 DSHL, DT 10, DT 210
R0

D n

F103(DSHL) ·P103(PDSHL)※
32ビットデータ nビット左シフト
●32ビットデータ(ダブルワードデータ)をnビット左シフトします。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X



FPシリーズ
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P105(PBSR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F105 (BSR)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D シフトの対象となる16ビットデータを格納している
エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビット(4デジット)データを1デ
ジット(4ビット)分右(下位方向)へシフトします。

D :
15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0

D :

デジット4 デジット3 デジット2 デジット1

デジット4 デジット3 デジット20

デジット10

0で埋められます。

0 0DT9014:

(DT90014)

●右シフトを行うと、
(1) シフト実行前のビット0～3(デジット1)は、シフ
ト実行後、特殊データレジスタDT9014(FP0
T32/FPΣ /FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHは
DT90014)のビット0～3へ格納されます。

(2) シフト実行後、ビット12～15はそれぞれ、0で埋
められます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT0の内容が1デジット
分右にシフトします。DT9014(FP0 T32/FPΣ/FP−X/
FP2/FP2SH/FP10SHはDT90014)のビット0～3にシフ
ト実行前のビット0～3の内容が格納されます。

１００１DT0: １００１ １００１ １００１
15 0

００００DT0:

R0:ON

００００DT9014: １００１

(H999)

(H9999)

(H9)

１００１ １００１ １００１

００００ ００００
(DT90014)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F105 BSR, DT 010
R0

D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F105(BSR) ·P105(PBSR)※
1デジット右シフト
●16ビットデータを1デジット(4ビット)分右にシフトします。 ステップ数：3



FPシリーズ
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P106(PBSL)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F106 (BSL)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D シフト対象の16ビットデータを格納しているエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビット(4デジット)データを1デ
ジット(4ビット)分左(上位方向)へシフトします。

デジット4D :
15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0

0D :

デジット3 デジット2 デジット1

デジット3 デジット2 デジット1

0で埋められます。

デジット4DT9014: 0 0 0

(DT90014)

●左シフトを行うと、
(1) シフト実行前のビット12～15は、シフト実行後、
特殊データレジスタDT9014(FP0 T32/FPΣ/
FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHはDT90014)のビッ
ト0～3へ格納されます。

(2) シフト実行後、ビット0～3は0で埋められます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT0の内容が1デジット
分左にシフトします。DT9014(FP0 T32/FPΣ/FP−X/
FP2/FP2SH/FP10SHはDT90014)のビット0～3にシフ
ト実行前のビット12～15の内容が格納されます。

１０００DT0: ０００１ ００００ ００００
15 0

０００１DT0: ００００ ００００ ００００

R0:ON

００００DT9014: ００００ ００００ １０００

(H1000)

(H8100)

(H8)

(DT90014)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F106 BSL, DT 010
R0

D 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F106(BSL) ·P106(PBSL)※
1デジット左シフト
●16ビットデータを1デジット(4ビット)分左にシフトします。 ステップ数：3



FPシリーズ
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P108(PBITR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F108 (BITR)

DT 10

DT 12

K 4

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL

(※1)
I

K H f
インデックス
修飾

整数
デバイス

D1 シフトするエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D2 シフトするエリアの終端アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

n シフトするビット数を格納しているエリア、
またはデータ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[D1]と[D2]で指定した範囲のエリアを右に[n]で指定
した分ビットシフトします。

D2 D1

nビット
は消滅し
ます

nビット

指定範囲

実行前

実行後

●シフトするエリアは[D1]で先頭アドレスを、[D2]で
終端アドレスを指定します。

●[D1]と[D2]は同じ種類のエリアを指定してくださ
い。
また、[D1]≦[D2]となるようにしてください。

●右シフトを行うと
(1)実行前の[D1]の下位nビットは消滅します。
(2)実行後の[D2]の上位nビットは0が入ります。

●[n]には0から15まで指定できます。
n=0のときにシフトしません。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT10～DT12の3ワード
データを右に4ビットシフトします。

DT12 DT11

H0021

4bit
消滅

H0212
DT10

3ワード

H0030 H0232

H2003 H0023

4bit“0”が
入ります

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D1]＞[D2]のときON

[n]が16以上のときON

ニモニック表記ラダー表記

F108 BITR, DT 10, DT 12, K 410
R0

D2 nD1

F108(BITR) ·P108(PBITR)※
nビット分の一括右シフト
●ブロック領域をビット単位で右にシフトします。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P109(PBITL)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F109 (BITL)

DT 10

DT 12

K 4

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL
Ⅰ

定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

D1 シフトするエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D2 シフトするエリアの終端アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

n シフトするビット数を格納しているエリア、
またはデータ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[D1]と[D2]で指定した範囲のエリアを左に[n]で指定
した分ビットシフトします。

D2 D1

指定範囲

実行前

実行後

nビットは
消滅します

nビット

●シフトするエリアは[D1]で先頭アドレスを、[D2]で
終端アドレスを指定します。

●[D1]と[D2]は同じ種類のエリアを指定してくださ
い。
また、[D1]≦[D2]となるようにしてください。

●左シフトを行うと
(1)実行前の[D2]の上位nビットは消滅します。
(2)実行後の[D1]の下位nビットは0が入ります。

●[n]には0から15まで指定できます。
n=0のときにシフトしません。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT10～DT12の3ワード
データを左に4ビットシフトします。

DT12 DT11

H2320

4bit
消滅

H0212
DT10

3ワード

H0030 H0232

H0300H2120

4bit
“0”が
入ります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D1]＞[D2]のときON

[n]が16以上のときON

ニモニック表記ラダー表記

F109 BITL, DT 10, DT 12, K 410
R0

D2 nD1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F109(BITL) ·P109(PBITL)※
nビット分の一括左シフト
●ブロック領域をビット単位で左にシフトします。 ステップ数：7
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P110(PWSHR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F110 (WSHR)

DT 0

DT 2

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D1 シフトするエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

D2 シフトするエリアの終端アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。

■動作説明
●[D1]と[D2]で指定した範囲のエリアを右(下位方向)
へ1ワード分シフトします。

D2 D1

H0

消滅

｢0｣が入ります。

指定範囲

実行前

実行後

●シフトするエリアは、[D1]で先頭アドレスを、[D2]で
終端アドレスを指定します。

●[D1]と[D2]は同じ種類のエリアを指定してくださ
い。また、[D1]のアドレス≦[D2]のアドレスになる
ようにしてください。
●右シフトを行うと、
(1) 実行前の[D1]の内容は消滅します。
(2) 実行後の[D2]には、H0が入ります。

＜例＞上記プログラムの場合
内部リレーR0がONのとき、DT0～DT2の3ワードの
データが1ワード分右にシフトします。

DT2 DT1

H0000

消滅します。

H0212
DT0

シフト幅=3ワード

H0030 H0232

H0212 H0030

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D1]のアドレス＞[D2]のアドレス
のときON

ニモニック表記ラダー表記

F110 WSHR, DT 0, DT 210
R0

D1 D2

F110(WSHR)·P110(PWSHR)※
ワード単位の一括右シフト
●指定した範囲のデータを1ワード分右にシフトします。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P111(PWSHL)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F111 (WSHL)

DT 0

DT 2

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D1 シフトするエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

D2 シフトするエリアの終端アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。

■動作説明
●[D1]と[D2]で指定した範囲のエリアを左(上位方向)
へ1ワード分シフトします。

D2 D1

H0

消滅

｢0｣が入ります。

指定範囲

実行前

実行後

●シフトするエリアは、[D1]で先頭アドレスを、[D2]で
終端アドレスを指定します。

●[D1]と[D2]は同じ種類のエリアを指定してくださ
い。また、[D1]のアドレス≦[D2]のアドレスになる
ようにしてください。
●左シフトを行うと、
(1) 実行前の[D2]の内容は消滅します。
(2) 実行後の[D1]には、H0が入ります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT0～DT2の3ワードの
データが1ワード分左にシフトします。

DT2 DT1

H0000

消滅します。

H0212
DT0

シフト幅=3ワード

H0030 H0232

H0232H0030

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D1]のアドレス＞[D2]のアドレス
のときON

ニモニック表記ラダー表記

F111 WSHL, DT 0, DT 210
R0

D1 D2 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F111(WSHL) ·P111(PWSHL)※
ワード単位の一括左シフト
●指定した範囲のデータを1ワード分左にシフトします。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P112(PWBSR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F112 (WBSR)

DT 0

DT 9

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D1 シフトするエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

D2 シフトするエリアの終端アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。

■動作説明
●[D1]と[D2]で指定した範囲のエリアを右(下位方向)
へ1デジット(4ビット)分シフトします。

D2

0

消滅

｢H0｣が入ります。

実行前

実行後

D1

●シフトするエリアは、[D1]で先頭アドレスを、[D2]で
終端アドレスを指定します。

●[D1]と[D2]は同じ種類のエリアを指定してくださ
い。また、[D1]のアドレス≦[D2]のアドレスになる
ようにしてください。
●右シフトを実行すると、
(1) 実行前の｢D1]のビット0～3(デジット1)の内容は
消滅します。

(2) 実行後の[D2]のビット12～15(デジット4)は“0”
で埋められます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT0～DT9の10ワードの
データが1デジット分右にシフトします。

DT9 DT1

消
滅
し
ま
す。

DT0

シフト幅10ワード=40デジット

最上位のデジットに
｢H0｣が入ります。

０ ２ １ ２ ０ ０ ３ ０ ０ ２ ３ ２

０ ０ ２ １ ２ １ ０ ０ ３ ０ ０ ２ ３

R0:
ON

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D1]のアドレス＞[D2]のアドレス
のときON

ニモニック表記ラダー表記

F112 WBSR, DT 0, DT 910
R0

D1 D2

F112(WBSR)·P112(PWBSR)※
デジット単位の一括右シフト
●指定した範囲のデータを1デジット分右にシフトします。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P113(PWBSL)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F113 (WBSL)

DT 0

DT 9

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D1 シフトするエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

D2 シフトするエリアの終端アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。

■動作説明
●[D1]と[D2]で指定した範囲のエリアを左(上位方向)
へ1デジット(4ビット)分シフトします。

D2

0

消滅

｢H0｣が入ります。

実行前

実行後

D1

●シフトするエリアは、[D1]で先頭アドレスを、[D2]で
終端アドレスを指定します。

●[D1]と[D2]は同じ種類のエリアを指定してくださ
い。また、[D1]のアドレス≦[D2]のアドレスになる
ようにしてください。
●左シフトを実行すると、
(1) 実行前の[D2]のビット12～15(デジット4)の内容
は消滅します。

(2) 実行後の｢D1]のビット0～3(デジット1)は“0”
で埋められます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT0～DT9の10ワードの
データが1デジット分左にシフトします。

DT9 DT1

消
滅
し
ま
す。

DT0

シフト幅10ワード=40デジット

最下位のデジット
に｢H0｣が入ります。

０ ２ １ ２ １ ０ ０ ３ ０ ０ ２ ３ ２

２ １ ２ １ ０ ３ ０ ０ ２ ３ ２ ０

R0:
ON

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D1]のアドレス＞[D2]のアドレス
のときON

ニモニック表記ラダー表記

F113 WBSL, DT 0, DT 910
R0

D1 D2

F113(WBSL) ·P113(PWBSL)※
デジット単位の一括左シフト
●指定した範囲のデータを1デジット分左にシフトします。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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応
用
命
令

３
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P115(PFIFT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 F115 (FIFT)

K 256

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

IX
(※2)

IY
(※3) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

n FIFOバッファの大きさ(ワード数)を格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D FIFOバッファエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●FIFOバッファとして使用するエリアを定義します。
[D]で指定されたエリアに、nワード(n=K1～K
256)のデータ格納領域が設定されます。

FIFT命令による領域の定義は、FIFOバッファの
書き込み/読み出しを行う前に、一回のみ実行す
るようにしてください。常時、実行するとその
間読み出し、書き込みができません。

●FIFT命令を実行すると、FIFOバッファエリアは次
のように定義されます。

K0

0

KnD

D+1

D+2

15 0

D+3

D+2+n

FIFOバッファ大きさ(n)

格納データ数(ワード)

FIFOポインタ

n–2

n–1

デ
ー
タ
格
納
領
域（

ｎ
ワ
ー
ド）

0

1
15 0

読み出し
ポインタ
(0～255/
H00～HFF)

書き込み
ポインタ
(0～255/
H00～HFF)

0

●FIFT命令実行時は、初期値として[D]=n(FIFT命令
で指定した値)、[D+1]=K0、[D+2]=H0000が格納
されます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT0を先頭とするエリア
がFIFOバッファエリアに定義されます。
DT0には｢FIFOバッファの大きさ｣(K256)、DT1には
｢格納データ数｣(初期値K0)、DT2には｢FIFOポイン
タ｣(初期値H0000)が格納されます。
n=K256のとき、DT3からDT258までの256ワードが
データ格納領域として定義されます。

K0

0

K256DT0

15 0

FIFOバッファ大きさ(n)

格納データ数(ワード)

FIFOポインタ

DT1

DT2

DT3

DT257

DT258

データ格納領域
(256ワード)

0

F0命令
で転送
可能
(上書き
可能)

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) n=0のときON

n＞256のときON

FIFOの大きさによって設定した
FIFOの終端アドレスがエリアを越
えるときON

ニモニック表記ラダー表記

F115 FIFT, K 256, DT 010

n D

R0
DF

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

FP−X

F115(FIFT) ·P115(PFIFT)※
FIFO(ファーストイン・ファーストアウト)バッファの定義
●FIFOバッファエリアの先頭と大きさを定義します。 ステップ数：5
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P116(PFIFR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 DF

12 F116 (FIFR)

DT 0

DT 100

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

IX
(※2)

IY
(※3) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S FIFOバッファエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

D FIFOバッファから読み出したデータを格納する
エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定されたエリアを先頭とするFIFOバッファ
から、データを読み出し、[D]で指定されるエリア
に格納します。
[S]は、FIFT命令で定義されているFIFOバッファの
先頭を指定してください。
●読み出しは、実行時に読み出しポインタが指定して
いるアドレスから行われます。

(n–2)

S

S+1

S+2

15 0

(0)

(n–1)

FIFOバッファ大きさ

格納データ数(ワード)

(上位)読み出しポインタ
のアドレス

データ格納領域
(nワード)

[D]

注）1. (0)～(n–1)はデータ格納領域につけられた
アドレスです。

2. nはF115(FIFT)命令で指定した値です。
3. は読み出しポインタです。

●読み出しポインタは、FIFOバッファエリアの3ワー
ド目の上位8ビットに格納されます。データ格納領
域内のアドレスで示されます。
実際のアドレスは、[S]で指定されたFIFOバッファ
エリアの先頭アドレス+3+読み出しポインタの値
(上位バイトのみを10進数にした値)です。
●読み出しを実行すると、格納データ数が－1され、
読み出しポインタは+1されます。

ご注意

・格納データ数が0のときに実行するとエラーにな
ります。
[D]にはデータをセットしません。
・読み出しが行われるのは、読み出しポインタ≠
書き込みポインタのときです。
・読み出しポインタがFIFOバッファの終端アドレ
ス(FIFO命令で定義したn–1)を示している場合
は、実行すると、読み出しポインタは0になりま
す。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]で指定されたFIFOの大きさ(n)
がn=0または、n＞256のときON

FIFOの格納データ数が、0のとき
ON

FIFOの格納データ数が、FIFOの
大きさ(n)より大きいときON

FIFOの大きさ(n)によるFIFOの終
端アドレスがエリアを越えるとき
ON

FIFOの読み出しポインタが、
FIFOの大きさ(n)より大きいとき
ON

データを読み出した後、FIFOの読
み出しポインタが、K256(H100)以
上となるときON

ニモニック表記ラダー表記

F116 FIFR, DT 0, DT 10010
R10

S D

DF
応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2SH

FP3

FP10SH

FP2

FP−X

F116(FIFR) ·P116(PFIFR)※
FIFOバッファからの読み出し
●指定されたFIFOバッファからデータを読み出します。 ステップ数：5
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＜例＞ 前記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、DT0を先頭とする
FIFOバッファエリアからデータを読み出して、
DT100に格納します。

[読み出しポインタが2の場合]

4

K100

K101

K100

K101

K102

2

DT0

DT1

DT2

15 0

DT3

(H0204)

DT4

DT6

0

1

2

3

DT7 4 書き込みポインタ

K 5

K 2

K102

K103

4

読み出し
ポインタ

DT5

3

DT0

DT1

DT2

15 0

DT3

(H0304)

DT4

DT6

0

1

2

3

DT7

K 5

K 1

K103

4

DT5

FIFR実行

読み出し
ポインタ
移動

DT100

DT100

格納数

K102

読み出し

(1) 読み出しポインタ2が示すDT5の内容がDT100に
転送されます。

(2) 読み出し後、DT1(格納データ数)の内容は－1さ
れ、読み出しポインタは3に移動します。
(次に読み出しが実行されると、3が示すDT6の
内容がDT100に転送されます。)

■プログラム上のご注意
データ格納数([S+1])が0のとき、FIFR命令を実行す
るとエラーになります。

[参考]
下記のプログラムでは、データ格納数が0のとき、
FIFR命令を実行しません。

F115 FIFT, K256, DT0

R9010

R0

R2

FIFO定義

格納データ数
チェック

FIFO
読み出し

F60 CMP, DT1, K0

DF

DF

R900B

F116 FIFR, DT0, WY4

FIFOバッファは、データを書き込んだ順番で格納
しておき、格納順序が先のデータから読み出すバッ
ファエリアです。搬送ラインやバッファラインでの
物体の順番記憶に用いると便利です。

＜使用手順＞
1. FIFT命令(F115)で、FIFOバッファとして使用す
るエリアを定義します。(読み出し／書き込みを
行うまえに一回だけ行ってください。)

2. データの書き込みをFIFW命令(F117)命令で、読
み出しをFIFR命令(F116)で行ってください。

データの書き込み
●データを書き込むと、データ格納領域の1番目
から順に格納されます。書き込みポインタが次
に書き込むエリアを指示しています。
●データ格納領域が一杯になると書き込みできな
くなります。

データの読み出し
●読み出しを実行すると、1番目に格納されてい
るデータから順に転送していきます。読み出し
ポインタが次に読み出されるエリアを指示して
います。
●データ格納領域にデータが書き込まれていない
場合、読み出しを実行するとエラーになりま
す。

＜データ格納領域の例＞

FIFOバッファの使い方

15 0

0

1

2

3

4

K100

K101

K102

読み出し
ポインタ

書き込み
ポインタ

●上図の状態で、書き込みを行うと、｢3｣のエリ
アにデータが格納されます。書き込みポインタ
は｢4｣に移動します(次は｢4｣に書き込まれます)。
読み出しを行うと、｢0｣のエリアからデータが
読み出されます。読み出しポインタは｢1｣に移
動します(次は｢1｣から読み出されます)。

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

FP−X

F116・P116
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P117(PFIFW)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 DF

12 F117 (FIFW)

DT 110

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

IX
(※2)

IY
(※3) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S FIFOバッファに書き込む16ビットデータを格納
しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D FIFOバッファエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定された16ビットデータを、[D]で指定した
エリアを先頭とするFIFOバッファに格納します。
[D]は、FIFT命令で定義されているFIFOバッファ
の先頭を指定してください。

●指定のデータは、実行時に書き込みポインタが指定
しているアドレスに書き込まれます。

D

D+1

D+2

15 0

(0)

(n–1)

FIFOバッファ大きさ

格納データ数(ワード)

(下位)書き込みポインタ

(n–2) データ格納領域

書き込みポインタ

[S]

注）1. (0)～(n–1)はデータ格納領域につけられた
アドレスです。

2. nはF115(FIFT)命令で指定した値です。

●書き込みポインタは、FIFOバッファエリアの3ワー
ド目の下位8ビットに格納されます。データ格納領
域内の相対位置で示されます。
実際のアドレスは、[D]で指定されたFIFOバッファ
エリアの先頭アドレス+3+書き込みポインタの値
(下位バイトのみを10進数にした値)です。
●書き込みを実行すると、格納データ数が+1され、
書き込みポインタは+1されます。

・データがFIFOバッファ一杯に格納されている
(格納データ数=FIFT命令で定義したFIFOの大き
さn)ときに実行するとエラーになります。書き込
めません。

・書き込みポインタがFIFOバッファの終端アドレ
ス(FIFT命令で定義したn)を示している場合は、
実行すると、書き込みポインタは0になります。

ご注意

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D]で指定されたFIFOの大きさ(n)
がn=0または、n＞256のときON

FIFOの格納データ数が、FIFOの
大きさ(n)より大きいときON

FIFOの大きさ(n)によるFIFOの終
端アドレスがエリアを越えるとき
ON

FIFOの書き込みポインタが、
FIFOの大きさ(n)より大きいとき
ON

データを書き込んだ後、FIFOの書
き込みポインタが、K256(H100)
以上となるときON

ニモニック表記ラダー表記

F117 FIFW, DT 110, DT 010
R10

S D

DF
応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2SH

FP3

FP10SH

FP2

FP−X

F117(FIFW)·P117(PFIFW)※
FIFOバッファへの書き込み
●指定されたFIFOバッファへデータを書き込みます。 ステップ数：5
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＜例＞ 左記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、DT110の内容をDT0を
先頭とするFIFOバッファエリアに書き込みます。

[書き込みポインタが3の場合]

4

3

K101

K100

0

DT0

DT1

DT2

15 0

DT3

(H0003)

DT4

DT6

0

1

2

DT7 4

K 5

K 3

K101

K102

K500

3読み出し
ポインタ

DT5

0

DT0

DT1

DT2

15 0

DT3

(H0004)

DT4

DT6

0

1

2

3

DT7

K 5

K 4

K100

K102

K103

4

DT5

FIFW実行

書き込みポインタ
移動

DT110

DT110

格納数

K103

書き込みポインタ

書き込み

K103

書き込みポインタ

(1) DT110の内容“103”が、ポインタ3が示す
DT6に転送されます。

(2) 書き込み後、DT1(格納データ数)の内容は+1さ
れ、書き込みポインタは4に移動します。
(次に書き込みが実行されると、4が示すDT7に
DT110の内容が書き込まれます。)

●上図の状態で、書き込みを行うと、｢3｣のエリ
アにデータが格納されます。書き込みポインタ
は｢4｣に移動します(次は｢4｣に書き込まれます)。
読み出しを行うと、｢0｣のエリアからデータが
読み出されます。読み出しポインタは｢1｣に移
動します(次は｢1｣から読み出されます)。

FIFOバッファは、データを書き込んだ順番で格納
しておき、格納順序が先のデータから読み出すバッ
ファエリアです。搬送ラインやバッファラインでの
物体の順番記憶に用いると便利です。

＜使用手順＞
1. FIFT命令(F115)で、FIFOバッファとして使用す
るエリアを定義します。
(読み出し／書き込みを行うまえに一回だけ行っ
てください。)

2.データの書き込みをFIFW命令(F117)命令で、読
み出しをFIFR命令(F116)で行ってください。

データの書き込み
●データを書き込むと、データ格納領域の1番目
から順に格納されます。書き込みポインタが次
に書き込むエリアを指示しています。
●データ格納領域が一杯になると書き込みできな
くなります。

データの読み出し
●読み出しを実行すると、1番目に格納されてい
るデータから順に転送していきます。読み出し
ポインタが次に読み出されるエリアを指示して
います。
●データ格納領域にデータが書き込まれていない場
合、読み出しを実行するとエラーになります。

＜データ格納領域の例＞

FIFOバッファの使い方

15 0

0

1

2

3

4

K100

K101

K102

読み出し
ポインタ

書き込み
ポインタ

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

FP−X

F117・P117
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■使用する際の注意点
バッファ容量を超えるデータが入ると演算エラーとなります。

[例：書き込みポインタがFIFOバッファの最終の場合]

0

4

K101

K100

0

DT0

DT1

DT2

DT3

DT4

DT6

0

1

2

3

DT7

K 5

K 4

K101

K102

K103

4

DT5

0

DT0

DT1

DT2

DT3

DT4

DT6

1

2

3

DT7 4

K 5

K 5

K100

K102

K103

0

DT5

FIFW実行

書き込み
ポインタ移動

WR0

格納数

書き込みポインタ

K104

K104

読み出し
ポインタ

書き込み

F117(FIFW)命令を実行すると、バッファの最終アド
レス(4)にデータを書き込み後、書き込みポインタは先
頭アドレス(0)になります。

[例：書き込みポインタが1周した場合]

読み出し
ポインタ

K101

K100

0

DT0

DT1

DT2

DT3

DT4

DT6

0

1

2

3

DT7 4

K 5

K 5

K101

K102

K103

0

DT5

0

DT0

DT1

DT2

DT4

DT6

0

1

2

3

DT7 4

K 5

K 5

K100

K102

K103

0

DT5

FIFW実行

WR0
K105

K104

K104

エラーが発生して処理されません

書き込み
ポインタ1周

書き込み

DT3

FIFOの格納データ数(DT1=5)がFIFOの大きさ
(DT0=5)を越える為実行されず、演算エラーとなりま
す。

演算エラーを発生させないための対策

1. 比較命令によりFIFW命令を実行させない。
FIFOバッファの大きさ(DT0)＝格納データ数
(DT1)の時FIFWを実行しないようにします。

F115 FIFT, K 5, DT0

R9010

X0

X1

F60, DT0, DT1

DF

R0
F117 FIFW, WR0, DT0DF

R900B R0

2. FIFR命令を実行してからFIFW命令を実行
させる。

F115 FIFT, K 5, DT0

R9010

X0

X1

F60, DT0, DT1

DF

R0
F117 FIFW, WR0, DT0DF

R900B R0

R9010

X2

F60, DT1, K 0

R1
F116 FIFR, DT0, WY4DF

R900B R1

R0

F117・P117

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2SH

FP3

FP10SH

FP2

FP−X
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応
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アドレス 命令

50 ST R 0

51 ST R 1

52 ST R 2

53 F118 (UDC)

DT 10

DT 0

58 ST=

DT 0

K 0

63 OT Y 50

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S プリセット値を格納しているエリアまたは定数
データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ー

D アップダウンカウンタ経過値エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。

■動作説明
●アップ／ダウン入力に指定されたリレーのON／
OFFによって、アップカウント(加算)か、ダウンカ
ウント(減算)かを切り替えられるカウンタです。
●カウント動作は、アップ／ダウン入力がONのとき
はアップカウント(+1)、OFFのときはダウンカウン
ト(－1)です。経過値は、[D]で指定されたエリアに
格納されます。
●リセット入力がON→OFFになるときに、[S]のプリ
セット値が[D]に転送されます。
計数範囲は、K–32,768(H8000)～K32,767(H7FFF)
です。
●カウント入力がOFF→ONに変化したとき(リセット
入力はOFF状態)、[D]に設定された値を初期値とし
てカウント動作します。
●リセット入力がONのとき、[D]の経過値エリアをク
リアします。

●カウント結果は、[D]の経過値をデータ比較命令で任
意の設定値と比較することによって判定できます。
●データ比較命令は命令F118の直後に実行するように
してください。

アップ／ダウン入力
F118 UDC

ニモニック表記ラダー表記

50

R0

DT10

S
カウント入力R1

リセット入力R2
DT 0

D

51

52

58
Y50

(プリセット値)

(経過値)

=, DT 0, K 0

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F118(UDC)
アップダウンカウンタ
●可逆式プリセットカウンタを実行します。 ステップ数：5
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＜例＞ 左記プログラムの場合

左記のプログラムは、初期値を設定し、対象が0のと
きに外部出力Y50をONする例です。
増減するワークがある数量になったときに表示灯を点
灯するプログラムなどに使用できます。

1) リセット入力R2がONからOFFになったとき、
DT10の値がDT0に書き込まれます。この値を目標
値とします。

2) R0がOFFのときにカウント入力R1がONになると、
DT0の値を－1します(減算カウント)。
R0がONのときにカウント入力R1がONになると、
DT0の値を+1します(加算カウント)。

3) ワークが増減した結果、カウンタ経過値エリア
DT0の値とK0とを比較し、DT0=K0のとき、外部
出力Y50がONになります。

R2

R0

R1

Y50

ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF

時間の経過
プリセット

リセット

Ｄ
Ｔ
０
の
値

０

■プログラム上のご注意
●経過値エリアに保持型のメモリエリアを指定した場
合、経過値は保持されている内容に従って動作しま
す。
●演算開始時に設定値は経過値エリアへ自動的にプリ
セットされませんのでご注意ください。プリセット
する時は、リセット入力をON→OFFにしてくださ
い。
●F118命令を、アンドスタック命令やポップスタック
命令と組み合わせるときは、正しくない記述になら
ないようにご注意ください。

■カウント入力検出についてのご注意
F118命令では、カウント入力のOFF→ONの立ち上が
りを検出して、加減算します。

●カウント入力がONしつづけている間は、立ち上が
り時のみカウントして、以後はカウントしません。
●RUNに切り替えたときやRUNモードで電源を投入
したときにカウント入力が最初からONしている場
合には最初のスキャンでは加減算動作が行われませ
ん。

カウント入力

命令の動作

RUN
(電源ON)

カウントしますカウントしません

●MC～MCE命令、JP～LBL命令など命令を実行する
順序を変える命令(下記①～⑦)と合わせて使用する
場合、命令の実行とカウント入力のタイミングによ
り、命令の動作が変わりますのでご注意ください。
1 MC～MCE命令
2 JP～LBL命令
3 F19(SJP)～LBL命令
4 LOOP～LBL命令
5 CNDE命令
6 ステップラダー命令
7 サブルーチン命令

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F118
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アドレス 命令

50 ST R 0

51 ST R 1

52 ST R 2

53 ST R 3

54 F119 (LRSR)

DT 0

DT 9

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D1 シフトするエリアの先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー

D2 シフトするエリアの最終番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。

■動作説明
●左右シフト入力に指定されたリレーのON／OFFに
よって、左(上位ビット方向)か右(下位ビット方向)
か、1ビット移動(シフト)する方向を切り替えられる
シフトレジスタです。
●シフト動作は、左右シフト入力がONのときは左シ
フト、OFFのときは右シフトです。
●[D1]と[D2]は同じ種類のエリアを指定してくださ
い。また、[D1]≦[D2]になるようにしてください。
●次のように動作します。
(1) シフト入力がOFF→ONに変化すると(リセット
入力はOFF状態)、[D1]と[D2]で指定したエリア
の内容を左または右に1ビットシフトします。

(2) シフト動作したとき、データ入力がONなら1、
OFFなら0をシフトによってできた空きビット(
最上位ビットまたは最下位ビット)にセットしま
す。
また、シフトによって押し出されるビット(左シ
フト時は最上位ビット、右シフト時は最下位ビッ
ト)が特殊内部リレーR9009(キャリーフラグ)に
セットされます。

(3) リセット入力がONのとき、指定されたエリアの
内容は0クリアされます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

15 0 15 0

DT9 DT0

15 0 15 0

CY
R0:ON
R2:
OFF→ON

ビット０へ
R1: ON時 :“1”

OFF時:“0”

左シフト

15 0 15 0

DT9 DT0

15 0 15 0

CY

ビット15へ
R1: ON時 :“1”

OFF時:“0”

右シフト

R0:OFF
R2:
OFF→ON

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

[D1]のアドレス＞[D2]のアドレス
のときON

R9009
(CY)

シフトによって押し出されるビッ
トが“1”のときON

ニモニック表記ラダー表記

50
R0 F119 LRSR

DT 0
D1

51
R1 データ入力

52
R2 シフト入力

DT 9
D2

53
R3リセット入力

左右シフト入力
(ON:左、OFF:右）

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F119(LRSR)
左右シフトレジスタ
●左または右に1ビットシフトします。 ステップ数：5
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■シフト入力検出についてのご注意
F119命令では、シフト入力のOFF→ONの立ち上がり
を検出して、シフトします。

●シフト入力がONしつづけている間は、立ち上がり
時のみシフトして、以後はシフトしません。

●RUNに切り替えたときやRUNモードで電源を投入
したときにシフト入力が最初からONしている場合
には最初のスキャンではシフト動作が行われませ
ん。

シフト入力

命令の動作

RUN
(電源ON)

シフトしますシフトしません

●MC～MCE命令、JP～LBL命令など命令を実行する
順序を変える命令(下記①～⑦)と合わせて使用する
場合、命令の実行とシフト入力のタイミングによ
り、命令の動作が変わりますのでご注意ください。
1 MC～MCE命令
2 JP～LBL命令
3 F19(SJP)～LBL命令
4 LOOP～LBL命令
5 CNDE命令
6 ステップラダー命令
7 サブルーチン命令

■プログラム上のご注意
●F119命令を、アンドスタック命令やポップスタック
命令と組み合わせるときは、正しくない記述になら
ないようにご注意ください。

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F119
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P120(PROR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F120 (ROR)

DT 0

K 4

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D 回転の対象となるエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

n 回転するビット数指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビットデータを、[n]で指定した
ビット分、右(下位ビット方向)に回転します。

＜1ビット右回転の例＞

０１０１ ０１０１ ０１０１ ０１０１
15 0

１０１０
実行後
[D] １０１０ １０１０

実行前
[D]

１０１０

CYフラグ： １ (実行前のビット0の内容)

●右回転を行うと、回転すると最下位ビットに移動す
るビットの1ビット下位にあるビットの内容がCYフ
ラグ(R9009)に格納されます。
このビットは回転の結果、最上位ビットに移動しま
す。
●[n]は16ビットデータ中の下位8ビットのみ有効で
す。

００００００００ーーーーーーーー

15 0

n :

注）－印のビットは
無効です

K0～K255
(H00～HFF)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0の内
容が4ビット右に回転します。

０００１ ００１０ ００１１ ０１００
15 0

０１００DT0 : ０００１ ００１０

DT0 :

００１１

CYフラグ： ０ (実行前のビット3の内容)

R0: ON

■プログラム上のご注意
●nは16の倍数ごとに同一動作になります。

＜例＞ n=16のとき、n=0と同一
(CYフラグも変化しません)

n=17のとき、n=1と同一
n=32のとき、n=0と同一

(CYフラグも変化しません)
n=33のとき、n=1と同一

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009
(CY)

最下位ビットから[n]番目のビット
が実行前に“1”のとき、実行する
とON

ニモニック表記ラダー表記

F120 ROR, DT 0, K 410
R0

D n応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F120(ROR)·P120(PROR)※
16ビットデータの右回転
●指定された16ビットデータを右方向に回転させます。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P121(PROL)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F121 (ROL)

DT 0

K 4

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D 回転の対象となるエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

n 回転するビット数指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビットデータを、[n]で指定した
ビット分、左(上位ビット方向)に回転します。
＜1ビット左回転の例＞

０１０１ ０１０１ ０１０１ ０１０１
15 0

１０１０
実行後
[D] １０１０ １０１０

実行前
[D]

１０１０

CYフラグ： ０ (実行前のビット15の内容)

●左回転を行うと、回転すると最上位ビットに移動す
るビットの1ビット上位にあるビットの内容がCYフ
ラグ(R9009)に格納されます。
このビットは回転の結果、最下位ビットに移動しま
す。
●[n]は16ビットデータ中の下位8ビットのみ有効で
す。

００００００００ーーーーーーーー

15 0

n :

注）－印のビットは
無効です

K0～K255
(H00～HFF)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0の内
容が4ビット左に回転します。

０００１ ００１０ ００１１ ０１００
15 0

００１０DT0 : ００１１ ０１００

DT0 :

０００１

CYフラグ： １ (実行前のビット12の内容)

R0: ON

12

■プログラム上のご注意
●nは16の倍数ごとに同一動作になります。

＜例＞ n=16のとき、n=0と同一
(CYフラグも変化しません)

n=17のとき、n=1と同一
n=32のとき、n=0と同一

(CYフラグも変化しません)
n=33のとき、n=1と同一

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009
(CY)

最上位ビットから[n]番目のビット
が実行前に“1”のとき、実行する
とON

ニモニック表記ラダー表記

F121 ROL, DT 0, K 410
R0

D n 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F121(ROL) ·P121(PROL)※
16ビットデータの左回転
●指定された16ビットデータを左方向に回転させます。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P122(PRCR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F122 (RCR)

DT 0

K 4

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D 回転の対象となるエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

n 回転するビット数指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビットデータを、[n]で指定した
ビット分、右(下位ビット方向)にCY(キャリー)フラ
グ(R9009)込みで回転します。
＜1ビット右回転の例＞

０１０１ ０１０１ ０１０１ ０１０１
15 0

００１０
実行後
[D] １０１０ １０１０

実行前
[D]

１０１０

CY

１

CY
０

●右回転を行うと、
(1) 回転すると最下位ビットに移動するビットの1ビッ
ト下位にあるビットの内容がCYフラグ
(R9009)に格納されます。

(2) 実行前のCYフラグ(R9009)の内容が最上位ビッ
トから[n]番目のビットに格納されます。

●[n]は16ビットデータ中の下位8ビットのみ有効で
す。

００００００００ーーーーーーーー

15 0

n :

注）－印のビットは
無効です

K0～K255
(H00～HFF)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0の内
容が4ビット右に回転します。
(実行直前のCYの値を1とします)

０００１ ００１０ ００１１ ０１００
15 0

１００１DT0 : ０００１ ００１０

DT0 :

００１１

R0: ON
CY
０

CY
１

■プログラム上のご注意
●nは17の倍数ごとに同一動作になります。

＜例＞ n=17のとき、n=0と同一
n=18のとき、n=1と同一
n=34のとき、n=0と同一
n=35のとき、n=1と同一

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009
(CY)

最下位ビットから[n]番目のビット
が実行前に“1”のとき、実行する
とON

ニモニック表記ラダー表記

F122 RCR, DT 0, K 410
R0

D n応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F122(RCR) ·P122(PRCR)※
16ビットデータの右回転(キャリー込み)
●指定された16ビットデータとキャリーを加えた17ビットデータを右方向に
回転させます。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P123(PRCL)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F123 (RCL)

DT 0

K 4

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D 回転の対象となるエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

n 回転するビット数指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビットデータを、[n]で指定した
ビット分、左(上位ビット方向)にCY(キャリー)フラ
グ(R9009)込みで回転します。
＜1ビット左回転の例＞

０１０１ ０１０１ ０１０１ ０１０１
15 0

１０１０
実行後
[D] １０１０ １０１０

実行前
[D]

１０１０

CY
０

CY

０

●左回転を行うと、
(1) 回転すると最上位ビットに移動するビットの1ビッ
ト上位にあるビットの内容がCYフラグ
(R9009)に格納されます。

(2) 実行前のCYフラグ(R9009)の内容が最下位ビッ
トから[n]番目のビットに格納されます。

●[n]は16ビットデータ中の下位8ビットのみ有効で
す。

００００００００ーーーーーーーー

15 0

n :

注）－印のビットは
無効です

K0～K255
(H00～HFF)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0の内
容が4ビット左に回転します。
(実行直前のCYの値を1とします)

０００１ ００１０ ００１１ ０１００
15 0

００１０DT0 : ００１１ ０１００

DT0 :

１０００

R0: ON

CY
１

CY
１

■プログラム上のご注意
●nは17の倍数ごとに同一動作になります。

＜例＞ n=17のとき、n=0と同一
n=18のとき、n=1と同一
n=34のとき、n=0と同一
n=35のとき、n=1と同一

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009
(CY)

最上位ビットから[n]番目のビット
が実行前に“1”のとき、実行する
とON

ニモニック表記ラダー表記

F123 RCL, DT 0, K 410
R0

D n 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F123(RCL) ·P123(PRCL)※
16ビットデータの左回転(キャリー込み)
●指定された16ビットデータとキャリーを加えた17ビットデータを左方向に
回転させます。 ステップ数：5
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P125(PDROR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F125 (DROR)

DT 10

K 4

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

D 回転の対象となるエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

n 回転するビット数指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[D, D+1]で指定されたダブルワードデータを[n]で
指定したビット分、右(下位ビット方向)に回転しま
す。

15 0

実行後

実行前

実行前の
ビット0
の内容

CY

[D+1] [D]

1ビット右回転の例

0 15

●右回転を行うと、
回転すると最下位ビットに移動するビットの1ビッ
ト上位にあるビットの内容がCYフラグ(R9009)に格
納されます。
このビットは、回転の結果、最上位ビットに移動し
ます。
●[n]は16ビットデータ中の下位8ビットのみ有効で
す。

００００ ００００

15 0

注）－印のビットは
無効です

K0～K255(H00～HFF)

n :

●[n]=K0の場合、[D, D+1]の内容とCYフラグは、変
化しません。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT11とDT10の内容が4
ビット分右に回転します。
CYフラグには、実行前のビット3の内容が格納されま
す。

１０１０ １１００ １０１１

31 0

１０１１
実行後
DT11,
DT10:

１０１０

実行前
DT11,
DT10:

１１００

CY

28 27 8 7 4 3・・・

１

■プログラム上のご注意
●n=(32の倍数)のとき、n=0の場合と同一の動作にな
ります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009(CY) 命令実行直前の最下位ビットから
nビット目の内容が反映されます。

ニモニック表記ラダー表記

F125 DROR, DT 10, K410
R0

D n応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F125(DROR)·P125(PDROR)※
32ビットデータの右回転
●32ビットデータ(ダブルワードデータ)をnビット右回転します。 ステップ数：5
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P126(PDROL)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F126 (DROL)

DT 10

K 4

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

D 回転の対象となるエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

n 回転するビット数指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[D, D+1]で指定されたダブルワードデータを[n]で
指定したビット分、左(上位ビット方向)に回転しま
す。

15 0

実行後

実行前

実行前の
最上位ビット
の内容

CY

[D+1] [D]

1ビット左回転の例

0 15

●左回転を行うと、
回転すると最上位ビットに移動するビットの1ビッ
ト上位にあるビットの内容がCYフラグ(R9009)に格
納されます。
このビットは、回転の結果、最下位ビットに移動し
ます。
●[n]は16ビットデータ中の下位8ビットのみ有効で
す。

００００ ００００

15 0

注）－印のビットは
無効です

K0～K255(H00～HFF)

n :

●[n]=K0の場合、[D, D+1]の内容とCYフラグは、
変化しません。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT11とDT10の内容が4
ビット分左に回転します。
CYフラグには、実行前のビット28の内容が格納され
ます。

１０１０ １１００ １０１１

31 0

１１００実行後
DT11, DT10:

実行前
DT11, DT10:

１０１０

CY

28 27 24 23 4 3・・・

１０１１

０

■プログラム上のご注意
●n=(32の倍数)のとき、n=0の場合と同一の動作にな
ります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009(CY) 命令実行直前の最上位ビットから
nビット目の内容が反映されます。

ニモニック表記ラダー表記

F126 DROL, DT 10, K410
R0

D n 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F126(DROL) ·P126(PDROL)※
32ビットデータの左回転
●32ビットデータ(ダブルワードデータ)をnビット左回転します。 ステップ数：5
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P127(PDRCR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F127 (DRCL)

DT 10

K 4

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

D 回転対象となるエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

n 回転するビット数指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[D, D+1]で指定されたダブルワードデータを[n]で
指定したビット分、右(下位ビット方向)にCY(キャ
リー)フラグ(R9009)込みで回転します。

15 0

実行後

実行前

実行前の
ビット0
の内容

CY

[D+1] [D]

1ビット右回転(キャリー込み)の例

0 15

●右回転を行うと、
(1)回転すると最下位ビットに移動するビットの1ビッ
ト下位にあるビットの内容がCYフラグ(R9009)に格
納されます。

(2)実行前のCYフラグ(R9009)の内容が最上位ビットか
ら[n]番目のビットに格納されます。

●[n]は16ビットデータ中の下位8ビットのみ有効で
す。

００００ ００００

15 0

注）－印のビットは
無効です

K0～K255(H00～HFF)

n :

●[n]=K0の場合、[D, D+1]の内容とCYフラグは、変
化しません。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、DT11とDT10の内容が
4ビット分右に回転します。
CYフラグには、実行前のビット3の内容が格納されま
す。ビット28には、実行前のCYフラグの内容が格納
されます。

１０１０ １１００ ０１１

31 0

０１１１
実行後
DT11,
DT10:

１０１０

実行前
DT11,
DT10:

１１００

CY

28 27 8 7 3・・・

CY １

０

０＠

＠

4

■プログラム上のご注意
●n=(33の倍数)のとき、n=0の場合と同一の動作にな
ります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009(CY) 命令実行直前の最下位ビットから
nビット目の内容が反映されます。

ニモニック表記ラダー表記

F127 DRCR, DT 10, K410
R0

D n応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F127(DRCR)·P127(PDRCR)※
32ビットデータの右回転（キャリー込み）
●32ビットデータ(ダブルワードデータ)をキャリー込みでnビット右回転します。 ステップ数：5
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P128(PDRCL)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F128 (DRCL)

DT 10

K 4

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

D 回転の対象となるエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

n 回転するビット数指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[D, D+1]で指定されたダブルワードデータを[n]で
指定したビット分、左(上位ビット方向)にCY(キャ
リー)フラグ(R9009)込みで回転します。

15 0

実行後

実行前

実行前の
最上位
ビット
の内容

CY

[D+1] [D]

1ビット左回転(キャリー込み)の例

0 15

●左回転を行うと、
(1)回転すると最上位ビットに移動するビットの1ビッ
ト上位にあるビットの内容がCYフラグ(R9009)に格
納されます。

(2)実行前のCYフラグ(R9009)の内容が最下位ビットか
ら[n]番目のビットに格納されます。
●[n]は16ビットデータ中の下位8ビットのみ有効で
す。

００００ ００００

15 0

注）－印のビットは
無効です

K0～K255(H00～HFF)

n :

●[n]=K0の場合、[D, D+1]の内容とCYフラグは、変
化しません。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT11とDT10の内容が4
ビット分左に回転します。
CYフラグには、実行前のビット28の内容が格納され
ます。ビット3には、実行前のCYフラグの内容が格納
されます。

１０１ １１００ １０１１

31 0

１１００実行後
DT11,
DT10:

実行前
DT11,
DT10:

１１０１

CY

28 27 24 23 4 3・・・

１０１１

０

＠

CY

１

＠

０

■プログラム上のご注意
●n=(33の倍数)のとき、n=0の場合と同一の動作にな
ります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009(CY) 命令実行直前の最上位ビットから
nビット目の内容が反映されます。

ニモニック表記ラダー表記

F128 DRCL, DT 10, K410
R0

D n 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F128(DRCL) ·P128(PDRCL)※
32ビットデータの左回転（キャリー込み）
●32ビットデータ(ダブルワードデータ)をキャリー込みでnビット左回転します。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P130(PBTS)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F130 (BTS)

DT 0

DT 2

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D ビットセットの対象となるエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

n セットするビットの位置指定を格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビットデータ中の[n]で指定した
番号のビットをONします。
指定のビット以外は変化しません。

●[n]はK0～K15の範囲で設定します。
16ビットデータ中の下位4ビットのみ有効です。

００００ーーーーーーーーーーーー

15 0

n :

注）－印のビットは
無効です

K0～K15
(H0～HF)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT0に格納されているデー
タ中の、DT2で指定しているビットをONにします。
DT2＝K7のときは、次のようになります。

０１００DT0 : ００１１ ００１０ ０００１
15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0 (ビット)

０１００DT0 : ００１１ １０１０ ０００１

R0:ON

R0がONすると、
ビット7がON
(対象ビット以外は
変化しません)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F130 BTS, DT 0, DT 210
R0

D n応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F130(BTS) ·P130(PBTS)※
16ビットデータのビットセット
●指定された16ビットデータの任意のビットをONします。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P131(PBTR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F131 (BTR)

DT 0

DT 2

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D ビットリセットの対象となるエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

n リセットするビットの位置指定を格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビットデータ中の[n]で指定した
番号のビットをOFFします。
指定のビット以外は変化しません。

●[n]はK0～K15の範囲で設定します。
16ビットデータ中の下位4ビットのみ有効です。

００００ーーーーーーーーーーーー

15 0

n :

注）－印のビットは
無効です

K0～K15
(H0～HF)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT0に格納されているデー
タ中の、DT2で指定しているビットをOFFにします。
DT2＝K7のときは、次のようになります。

１１０１DT0 : １１００ １０１１ １０１０
15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0 (ビット)

１１０１DT0 : １１００ ００１１ １０１０

R0:ON

R0がONすると、
ビット7がOFF
(対象ビット以外は
変化しません)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F131 BTR, DT 0, DT 210
R0

D n 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F131(BTR) ·P131(PBTR)※
16ビットデータのビットリセット
●指定された16ビットデータの任意のビットをOFFします。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P132(PBTI)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F132 (BTI)

DT 0

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D ビット反転の対象となるエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

n 反転するビットの番号を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビットデータ中の[n]で指定した
番号のビットを反転(OFF→ONまたはON→OFF)し
ます。
指定のビット以外は変化しません。
●[n]はK0～K15の範囲で指定します。
16ビットデータ中の下位4ビットのみ有効です。

００００ーーーーーーーーーーーー

15 0

n :

注）－印のビットは
無効です

K0～K15
(H0～HF)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT0に格納されているデー
タ中の、DT10で指定しているビットを反転します。
DT10＝K7のときは、次のようになります。

００００DT0 : ０００１ ００１１ ００１０
15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0 (ビット)

００００DT0 : ０００１ １０１１ ００１０

R0:ON

R0がONすると、
ビット7がON
(対象ビット以外は
変化しません)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F132 BTI, DT 0, DT 1010
R0

D n応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F132(BTI) ·P132(PBTI)※
16ビットデータのビット反転
●指定された16ビットデータの任意のビットを反転します。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P133(PBTT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F133 (BTT)

DT 0

DT 2

16 ST R 0

17 AN R 900B

18 OT R 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D ビットテストの対象となるエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

n テストするビットの番号を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D]で指定された16ビットデータ中の[n]で指定した
番号のビットがONかOFFかを判定し、判定結果を
特殊内部リレーR900B(“＝(ZERO)”フラグ)に出力
します。
●判定結果は次のようになります。

指定ビットの状態 “＝(ZERO)”フラグ(R900B)

ON(1) OFF(0)

OFF(0) ON(1)

●[n]はK0～K15の範囲で指定できます。
16ビットデータ中の下位4ビットのみ有効です。

００００ーーーーーーーーーーーー

15 0

n :

注）－印のビットは
無効です

K0～K15
(H0～HF)

■判定フラグ(R900B)を2回以上使う
場合の注意点

●判定フラグR900Bは、演算命令や比較命令を実行す
るたびに更新されます。

●従って、判定フラグを2回以上使う場合は、
①判定フラグを使ったプログラムは、判定を行う命令
のすぐ後に入れてください。

②各々の命令ごとに出力リレーや内部リレーに出力し
てください。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0に格
納されているデータ中の、DT2で指定しているビット
がONかOFFかを判定します。
指定のビットがOFFのとき、内部リレーR10をONし
ます。
DT2＝K7のときは、次のようになります。

００００DT0 : ０００１ ００１１ ００１０
15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0 (ビット)

ビット7をテス
トします。

ビット7はOFF(0)のため
R900B：ON(テスト結果)→ R10 : ON

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B
(=)

テストビット(ビットn)が“0”のと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F133 BTT, DT 0, DT 210
R0

D n
R0 R10R900B

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F133(BTT) ·P133(PBTT)※
16ビットデータのビットテスト
●指定された16ビットデータの任意のビットをテスト(ON/OFFの判定)します。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P135(PBCU)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F135 (BCU)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S ビットカウントの対象となる16ビットデータを
格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D ONビットの数を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定された16ビットデータ中のONビット(値
が1のビット)の数をカウントし、カウント結果を
[D]で指定されたエリアに格納します。

●結果は10進数で格納されます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT10に格納されている
データ中でONとなっているビットの数をDT20に格納
します。

００００DT10: ０００１ ００１１ ０１０１

15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0 (ビット)

R0がONすると、DT20にK5が格納されます。

｢1｣(ON)のビット数は5

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F135 BCU, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X

F135(BCU) ·P135(PBCU)※
16ビットデータの1の総数カウント
●指定された16ビットデータ中のONビットの数をカウントします。 ステップ数：5
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P136(PDBCU)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F136 (DBCU)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S ビットカウントの対象となる32ビットデータを
格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D ONビットの数を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]、[S＋1]に格納されている32ビットデータ中の
ONビット(値が1のビット)の数をカウントし、カウ
ント結果を[D]で指定されたエリアに格納します。
●結果は10進数で格納されます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT10～DT11に格納され
ているデータ中でONとなっているビットの数をDT2
0に格納します。

００００DT10: ０００１ ００１１ ０１１０
15・・12 11・・ 8 7・・ 4 3・・ 0 (ビット)

R0がONすると、DT20にK9が格納されます。

｢1｣(ON)のビット数は9

００１１DT11: ００１０ ００００ ０００１

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F136 DBCU, DT 10, DT 2010
R0

S D

F136(DBCU)·P136(PDBCU)※
32ビットデータの1の総数カウント
●指定された32ビットデータ中のONビットの数をカウントします。 ステップ数：7

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

FP−X
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F137 (STMR)

DT 10

DT 20

16 OT R 5

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※1)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 設定値を格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー

D 経過値エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●0.01秒単位のオンディレータイマとして動作します。
内部リレーがONのとき、設定時間を減算動作し、
経過値[D]が0になると、特殊内部リレーR900Dが
ONになります。(内部リレーOFF時および減算中は
OFFしています)
●FP3のVer.4.0以降のコントローラおよびFP2、
FP2SH、FP10SHでは、補助タイマのすぐ後にOT命
令を記述できます。内部リレーがONのとき、設定時
間を減算動作し、経過値[D]が0になると、特殊内部
リレーR900Dと同時にOT命令で使用しているリレー
がONになります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーが成立して、補助タイマが働き、DT10に
格納されている値×0.01秒経過したとき、R5がONに
なります。

●内部リレーOFF時、経過値エリアは0クリアされます。
OT命令で使用しているリレーはOFFになります。
●特殊内部リレーR900DもタイムアップするとONに
なります。
R900Dをタイマ接点として使用することもできます。
(内部リレーOFF時および減算中はOFFしています)

R0

R900D R5

F137 STMR, DT10, DT20

上記例と同じ動作になります。

■タイマ時間の設定について
1) タイマ時間は、0.01×(タイマ設定値)となります。

2) タイマ設定値は、K1～K32767の範囲でK定数で設
定します。

｢STMR｣は、0.01秒単位で0.01～327.67秒。

例）設定値がK500のとき、設定時間は、
0.01×500＝5秒となります。

■プログラム作成上のご注意
●設定値を格納しているエリア、経過値エリアの指定
は他のタイマ／カウンタ命令や応用命令の演算用メ
モリエリアと重ならないようにしてください。
●減算動作は演算時に行うので、1スキャン中に1回演
算するようにプログラムを作成してください。
(割り込み処理プログラム中やジャンプ／ループ命令
などで、1スキャン中に複数回演算したときや一度も
演算できなかったときは、正しい結果が得られませ
ん。)

ニモニック表記ラダー表記

10
R0 R5

S

F137 STMR, DT 10, DT 20

D

設定値 経過値

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F137(STMR)
補助タイマ(16ビット)
●0.01秒単位のオンディレータイマを作ります。(0.01～327.67秒) ステップ数：5
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■補助タイマ動作のしくみ
1) 内部リレーがOFF→ONになると、[S]で指定して
いる設定値が経過値エリア[D]に転送されます。

R0

R900D

R5
F137 STMR, DT10, DT20

F0 MV, DT30, DT40

①[D]に転送

K500

DT20
K500

S
DT10

2) スキャンごとに、内部リレーがONならば、経過値
エリア[D]の値を減算します。

R0

R900D

R5
F137 STMR, DT10, DT20

F0 MV, DT30, DT40

②減算動作
499
498
497

DT20
K500

3) 経過値エリア[D]の値が0になれば、つづけて記述
しているOT命令で使用しているリレーがONにな
ります。特殊内部リレーR900DもONになります。
R0

R900D

R5
F137 STMR, DT10, DT20

F0 MV, DT30, DT40

③減算動作
完了

DT20
0

■R900D使用時のご注意
R900Dを使用して複数の補助タイマを使用するときは、
R900Dを必ず補助タイマ命令の次の行で使用してくだ
さい。

＜例＞

R0

R900D Y10

F137 STMR, DT10, DT20

R1

R900D Y11

F137 STMR, DT30, DT40

ペア

ペア

R0:ONで働くタイマ がタイムアップすると、Y10が
ONします。R1:ONで働くタイマ がタイムアップす
ると、Y11がONします。

●下記のように記述すると正しい動作が得られませ
ん。

R1
F137 STMR, DT30, DT40

R900D Y10

F137 STMR, DT10, DT20

R900D Y11

R0

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

56, 72

20, 32

V3.1以降

FP−X

F137
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※FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P138(PHMSS)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F138 (HMSS)

DT 0

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 時間・分・秒を表す2ワードのデータを格納して
いるエリアの先頭アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

D 変換結果(秒データ)を格納するエリアの先頭
アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定するアドレスを先頭とする2ワードの時間
データ(時間・分・秒)を、秒単位で換算し、[D]で指
定するアドレスを先頭とする2ワードのエリアに格
納します。

■データ構成
●時分秒を表す時間データ[S]

・2ワードのBCD(H定数)で構成します。

・下記のように、時間(4桁)、分(2桁)、秒(2桁)を指
定します。
(最大9999時間59分59秒まで指定できます)

秒(H00～H59)

時間 (H0000～H9999)

分(H00～H59)S

S+1

(下位)(上位)

[例] 3時間45分19秒
S ＝H4519
S＋1 ＝H0003

●秒を表す時間データ[D]

・2ワードのBCD(H定数、最大8桁)で構成します。

・下記のように、格納されます。
D+1 D

(H00000000～H99999999)秒

[例] 35,999,999秒
D ＝H9999
D＋1＝H3599

注）指定できる時間データが最大9999時間59分59秒
ですので、[D]に格納される秒単位の時間データ
の最大値は、実際には、35,999,999秒です。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]で指定したデータがBCDでない
ときON

[S]の分、秒を表す部分が、00～59の
範囲にないときON

ニモニック表記ラダー表記

F138 HMSS, DT 0, DT 1010
R0

S D

F138(HMSS) ·P138(PHMSS)※
時分秒データ→秒変換
●時間、分、秒を表すデータを、秒を表すデータに換算します。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V4.0以降

FP0/FP−e

T32

FP−X
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＜例＞ 前記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0～
DT1に格納されている時間、分、秒を表わす時間デー
タを秒単位で換算して、DT10～DT11に格納します。

15

０ ０ ０ ７ ４ ５ ３ ０

15 0 (ビット)15 0
DT1 DT0

時間 分 秒

7時間45分30秒
DT0=H4530
DT1=H7

０ ０ ０ ２ ７ ９ ３ ０

15 00
DT11 DT10

秒

27,930秒
DT0=H7930
DT1=H2

HMSS命令実行

(ビット)

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

FP−X

24, 40,
56, 72

20, 32

V4.0以降

T32

F138・P138
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※FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P139(PSHMS)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F139 (SHMS)

DT 0

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 秒を表す2ワードのデータを格納しているエリア
の先頭アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

D 変換結果(時間・分・秒データ)を格納するエリア
の先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]で指定するアドレスを先頭とする2ワードの時間
データ(秒単位)を、時間、分、秒で表す時間データ
(H定数)に換算して、[D]で指定するアドレスを先頭
とする2ワードのエリアに格納します。

■データ構成
●秒を表す時間データ[S]

・2ワードのBCD(H定数、最大8桁)で構成します。

・下記のように、秒で指定します。
S+1 S

(H00000000～H35999999)秒

[例] 35,999,999秒
S ＝H9999
S＋1 ＝H3599

注）[D]に格納できる値が最大9999時間59分59秒です
ので、指定できる秒単位の時間データの最大値
は、35,999,999秒になります。

●時分秒を表す時間データ[D]

・2ワードのBCD(H定数)で構成します。

・下記のように、時間(4桁)、分(2桁)、秒(2桁)を表
します。

秒(H00～H59)

時間 (H0000～H9999)

分(H00～H59)D

D+1

(下位)(上位)

[例] 3時間45分19秒
D ＝H4519
D＋1＝H0003

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]で指定したデータがBCDでない
ときON

[S]の内容が35,999,999を越えてい
るときON

ニモニック表記ラダー表記

F139 SHMS, DT 0, DT 1010

R0

S D

F139(SHMS)·P139(PSHMS)※
秒→時分秒データ変換
●秒を表すデータ(最大8桁)を時間、分、秒を表すデータに換算します。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

V4.0以降

FP0/FP−e

T32

FP−X
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＜例＞ 前記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT0～
DT1に格納されている秒単位の時間データを、時間・
分・秒で表す時間データに換算して、DT10～DT11に
格納します。

４ ０ ０ ００ ０ ０ ０

0 15 0 ビット15
DT1 DT0

秒

4000秒
DT0=H4000
DT1=H 0

０ ０ ０ １ ０ ６ ４ ０

15 0 ビット15 0
DT11 DT10

時間 分 秒

1時間6分40秒
DT10=H640
DT11=H01

SHMS命令実行

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

FP−X

24, 40,
56, 72

20, 32

V4.0以降

T32

F139・P139



FPシリーズ
命令語総合版

3−170

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P140(PSTC)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F140 (STC)

■動作説明
CY(キャリー)フラグ(R9009)をONします。

■フラグ動作

R9009
(CY)

本命令を実行した後ON

ニモニック表記ラダー表記

F140 STC10
R0

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

FP−X

F140(STC) ·P140(PSTC)※
キャリーのセット
●CYフラグをONします。 ステップ数：1
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P141(PCLC)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F141 (CLC)

■動作説明
●CY(キャリー)フラグ(R9009)をOFFします。

■フラグ動作

R9009
(CY)

本命令を実行した後OFF

ニモニック表記ラダー表記

F141 CLC10
R0

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

FP−X

24, 40,
56, 72

20, 32

F141(CLC) ·P141(PCLC)※
キャリーのリセット
●CYフラグをOFFします。 ステップ数：1
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F142 (WDT)

K 128

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL I
(※1) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S プリセット値(定数データ) ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定された設定値で、演算渋滞ウォッチドグタ
イマのタイムアウト時間をプリセットします。
●本命令によるプリセットの後で行われる演算処理ブ
ロックは、ここで設定したタイムアウト時間で監視
が行われます。
●[S]は、K4～K6400の範囲で設定できます。
タイムアウト時間は、[S]×0.1(ms)となります。

＜例＞ [S]＝K100のとき、タイムアウト時間は
10msとなります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、演算渋滞ウォッチドグタ
イマのプリセット値をK128にします。
実行後、タイムアウト時間は12.8msとなります。

演算渋滞ウォッチドグタイマのタイムアウト時間
は、スキャンの先頭で、システムレジスタNo.30の
値で自動的にプリセットされます。
全ての演算について、タイムアウト時間を同じに
する場合はシステムレジスタNo.30にて設定してく
ださい。
WDT命令は、演算によってタイムアウト時間を変
更したい場合に有効です。

■プログラム上のご注意
●WDT命令は、何回でも使用できます。
●演算によって、タイムアウト時間を変えたい場合は
次のようにしてください。
(1) 処理ブロックの直前でWDT命令を実行して、プ
リセットを行う。

(2) 処理が終了した後で再度WDT命令を実行して、
新たな値でプリセットを行う。

●WDT命令で設定したタイムアウト時間にかかわら
ず、1スキャンにかかる時間が640msを越えると、
システムウォッチドグタイマが働いて動作を停止
し、出力をOFFします。
●一度タイムアウトした演算渋滞ウォッチドグタイマ
をリセットしたいときは、次のいずれかを実行して
ください。
① ツールソフトで｢ステータス表示｣のメニューで｢エ
ラークリア｣を実行。

② テスト／イニシャライズスイッチをイニシャラ
イズ側に倒す。

ニモニック表記ラダー表記

F142 WDT, K 12810
R0

S応
用
命
令

３

対応機種

FP2SH

FP10SH

F142(WDT) ·P142(PWDT)
ウォッチドグタイマのリフレッシュ
●ウォッチドグタイマのタイムアウト時間をプリセットします。 ステップ数：3
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 F143 (IORF)

WX 0

WX 0

：

20 ST R 20

21 F143 (IORF)

WY 0

WY 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT I
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT I
K Ｈ

インデックス
修飾

D1 リフレッシュするI/Oの先頭ワードNo. ○ ○ ー ー ー ー ー ー ー ○

D2 リフレッシュするI/Oの終了ワードNo. ○ ○ ー ー ー ー ー ー ー ○

■動作説明
●[D1]で指定された番号から[D2]で指定された番号ま
での範囲の外部入力Xまたは外部出力YについてI/O
リフレッシュ(入出力処理)を実行します。
●IORF命令によるリフレッシュはコントロールユニッ
トにのみ行われます。
●入力リフレッシュの場合[D1]と[D2]にWX0を指定し
てください。
●出力リフレッシュの場合は、[D1]と[D2]にWY0を指
定してください。
●部分リフレッシュ可能な入出力の範囲は機種によっ
て異なります。

機種別の部分リフレッシュ対象

本体
FP0
増設

FPΣ
増設

拡張
ｶｾｯﾄ

FP−X
増設

FP0
増設
ｱﾀﾞﾌﾟﾀ

FP0 可 不可 － － － －

FP−e 可 － － － － －

FPΣ 12k 可 不可 可 － － －

FPΣ 32k 可 可* 可 － － －

FP−X 可 － － 可 不可 不可

＊) FPΣ 32Κタイプで、FP0増設の部分リフレッシュは可能
ですが約1ms/1ユニットの時間がかかります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、入力リレーWX0(X0～
XF)についてI/Oリフレッシュを実行します。また内部
リレーR20がONのとき、出力リレーWY0(Y0～YF)に
ついて、I/Oリフレッシュを実行します。

ニモニック表記ラダー表記

F143 IORF, WX 0, WX 010
R10

D1 D2

入力リフレッシュ

F143 IORF, WY 0, WY 020
R20

D1 D2

出力リフレッシュ

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X

F143(IORF)
部分I/Oリフレッシュ FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xの場合
●指定した範囲の入力または出力をリフレッシュします。 ステップ数：5
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 F143 (IORF)

WX 0

WX 3

：

20 ST R 20

21 F143 (IORF)

WY 0

WY 5

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
K Ｈ

インデックス
修飾

D1 リフレッシュするI/Oの先頭ワードNo. ○ ○ ー ー ー ー ー ー ー ー ○

D2 リフレッシュするI/Oの終了ワードNo. ○ ○ ー ー ー ー ー ー ー ー ○

■動作説明
●[D1]で指定された番号から[D2]で指定された番号ま
での範囲の外部入力Xまたは外部出力YについてI/O
リフレッシュ(入出力処理)を実行します。

●[D1]、[D2]にWXを指定したときは入力処理、WYを
指定したときは出力処理が行われます。

●IORF命令によるリフレッシュは、次のI/Oに対して
行われます。
・FP1 ：コントロールユニット、増設ユニット
・FP–M：コントロールボード、増設ボード

注）FP1高機能ユニットやFP–M高機能ボード(I/O
リンクユニットを含む)に割り付けられている
I/Oに対しては部分I/Oリフレッシュが行われま
せんので、ご注意ください。

●[D1]、[D2]は同じ領域で[D1]≦[D2]となるように指
定してください。

●1ワード分のみの処理を行う場合は、[D1]と[D2]に
同じ番号を指定してください。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、入力リレーWX0～
WX3(X0～X3F)についてI/Oリフレッシュを実行しま
す。また内部リレーR20がONのとき、出力リレー
WY0～WY5(Y0～Y5F)について、I/Oリフレッシュを
実行します。

C24
E16
入出力

E8
入出力

Y0～Y7 Y30～Y37 Y50～Y53

X0～XF X30～X37 X50～X53

R20：ON時、I/Oリフレッシュ

R10：ON時、I/Oリフレッシュ

ニモニック表記ラダー表記

F143 IORF, WX 0, WX 310
R10

D1 D2

入力リフレッシュ

F143 IORF, WY 0, WY 520
R20

D1 D2

出力リフレッシュ

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

24, 40,
56, 72

16, 20, 32

F143(IORF)
部分I/Oリフレッシュ FP1/FP–Mの場合
●指定した範囲の入力または出力をリフレッシュします。 ステップ数：5
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 F143 (IORF)

K 0

K 1

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

D1 リフレッシュするI/Oの先頭アドレス ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

D2 リフレッシュするI/Oの終了アドレス ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

注）※1：FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※2：FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[D1]で指定された番号から[D2]で指定された番号ま
での範囲の外部入出力リレー(XまたはY)について
I/Oリフレッシュ(入出力処理)を実行します。
●IORF命令によるリフレッシュは、CPUユニットを
装着している基本マザーボードおよび増設マザー
ボード上のユニットに対してのみ、行われます。
リモートI/O子局の入出力接点に対してはリフレッ
シュが行われませんので、ご注意ください。
●リフレッシュする範囲は、次のように指定してくだ
さい。
(1) [D1]で先頭アドレスを[D2]で終了アドレスを指
定してください。([D1]≦[D2])

(2) [D1]および[D2]は、K0～K255の範囲で設定でき
ます。
(K0≦[D1]≦[D2]≦K255)

●1ワードのみの処理を行う場合は、[D1]と[D2]に同
じ番号を指定してください。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、ワード番号0～1の2ワー
ド(32点)の入出力リレーについて、I/Oリフレッシュを
実行します。

下図のような構成になっている場合
実行時、WX0(X0～XF)の入力処理及びWY1(Y10～
Y1F)の出力処理を行います。

電
源
ユ
ニ
ッ
ト

Ｃ
Ｐ
Ｕ
ユ
ニ
ッ
ト

点
入
力
ユ
ニ
ッ
ト

点
出
力
ユ
ニ
ッ
ト

16 16

0 1 2 3 4 (スロット)

ニモニック表記ラダー表記

F143 IORF, K 0, K 110
R10

D1 D2

F143(IORF) ·P143(PIORF)
部分I/Oリフレッシュ FP2/FP2SH/FP3/FP10SHの場合
●指定した範囲のI/Oをリフレッシュします。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 F144 (TRNS)

DT 100

K 8

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルの先頭エリア(データレジスタ) ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ー ○

n

送信するデータのバイト数を格納しているエリア、
または定数データ
・正の値のときは、送信時終端コードを付加する
・負の値のときは、送信時終端コードを付加しない
・H8000のときは、送信時RS232Cポートの使用目的を切
り替える

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

■動作説明
RS232Cポートに外部機器(パソコン、計測器、バーコー
ドリーダなど)を接続し、コマンドやデータの送受信
を行うときに使用します。

(1)送信
[S]で指定したエリアを先頭とするデータテーブルに格
納されているデータを[n]バイト分、RS232Cポートか
らシリアル伝送で外部機器に送信します。
始端コード、終端コードを自動的に付加して送信する
ことができます。

(2)受信
受信完了フラグ(R9038)のON/OFFにより受信が制御
されています。受信完了フラグがOFFであれば常時
受信は可能で、RS232Cポートに送られてくるデータ
はシステムレジスタNo.417、No.418で指定した受信
バッファに格納されます。受信動作においては、
F144(TRNS)命令は受信完了フラグ(R9038)をOFF(受
信許可)するために使用します。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [n]のバイト数指定で、データテー
ブルがエリアを越えるときON

(3) RS232Cポート使用目的の切り替え
F144命令を実行して、「コンピュータリンク通信用」
と「シリアルデータ通信用(汎用ポート)」を切り替え
ることができます。
n(送信バイト数)に「H8000」を指定して、実行して
ください。

・「汎用ポート」選択時に「コンピュータリンク」へ
の切り替え。

F144 TRNS, DT100, H8000

R0 R9032
DF 1

1

・「コンピュータリンク」選択時に「汎用ポート」へ
の切り替え。

F144 TRNS, DT100, H8000

H8000を指定
してください。

この場合、どの番号で
もかまいません。

R0 R9032
DF 1

1

R9032：RS232Cポート選択フラグ
「汎用ポート」選択時ONになります。

ご注意 電源を投入したときは、システムレジスタ
No.412で選択した使用目的になります。

ニモニック表記ラダー表記

10
R0

F144 TRNS, DT 100, K 8

1

S n
1

DF
応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FP0：V1.2以降

F144(TRNS)
シリアルデータ送受信 FP0/FP−eの場合
●RS232Cポートを介して、外部機器との間でデータを送受信します。 ステップ数：5
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■送信時のプログラムと動作
送信時はデータテーブルに送信するデータを書き込み、
それをF144(TRNS)命令で指定して実行してください。

[送信用データテーブル]
[S]で指定されたデータレジスタを先頭として送信用デー
タテーブルとして使用します。

[S]
未送信バイト数が
格納されるエリア
となります。

送信データ
格納エリア

[S+1]

[S+2]

[S+n]

丸数字は送信される
順序を示します。

② ①

④ ③

2n 2n–1

●送信するデータは[S]で指定された送信データ格納エ
リア(2ワード目以降)に、F0(MV)命令やF95(ASC)命
令などを使用して書き込んでください。

注）1. 終端コードは自動的に付加されますので、送
信データに終端コードを含めないでください。

2. システムレジスタNo.413で始端コードを「有」
に指定した場合は、始端コードは自動的に付
加されますので、送信データに始端コードを
含めないでください。

3. 送信バイト数[n]に制限はありません。データ
テーブル[S]の、先頭エリアから以降、データ
レジスタが使用できる限り送信可能です。

●データテーブルの先頭エリアにはF144命令実行時、
送信されていない残りのデータの量(バイト数)が格
納されます。

送信用データテーブルと受信バッファ(システムレジ
スタNo417, 418で指定)のエリアが重ならないよう
にご注意ください。

＜例＞ A, B, C, D, E, F, G, Hの8文字(8バイトのデータ)
を送信する場合

DT100～DT104をデータテーブルとする例です。

DT100
送信するごとに
未送信バイト数が
格納されます。

下位バイトから順
にデータが送信さ
れます。

DT101

DT102

DT104

H42(B) H41(A)

H44(D) H43(C)

H48(H) H47(G)

H46(F) H45(E)

K8

DT103

送信前のデータテーブル

注）「A」はバイナリーでは41Hexです。

[プログラム]
送信用データテーブルの先頭アドレス全角を[S]で、送
信するデータのバイト数を[n]で指定してください。

R0
F1 DMV, H44434241, DT101

F1 DMV, H48474645, DT103

F144 TRNS, DT100, K 8

データテーブル
に送信データを
書き込む。

データテーブル
のデータを送信
する。

R1
DF 1

1

[動作]
送信完了フラグ(R9039)がONでF144(TRNS)命令の内
部リレーがONのとき、次のように動作します。

(1) [n]が[S](未送信バイト数)にプリセットされます。
また、受信完了フラグR9038をOFFとし、受信デー
タ数を0クリアします。

(2) テーブルの[S+1]の下位バイトから順にセットされ
ているデータが送信されます。
・1バイト送信される毎に、[S]の値(未送信バイト
数)が1づつ減ります。

・送信中は送信完了フラグ(R9039)がOFFします。
・システムレジスタNo.413で始端コードSTX有り
に設定した場合、自動的にデータの先頭に始端
コードが付加されます。
・システムレジスタNo.413で指定した終端コード
がデータの末尾に自動的に付加されます。

Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ Ｇ Ｈ

８ ７ ６ ５ ４ ３ ２ １ ０

(CR)送信データ

未送信バイ
ト数(DT100)

R9039 ON
OFF

ON
OFF

内部リレー
R0

送信中
（この間はTRNS命令は実行できません）

DT101 DT102 DT103 DT104

TRNS命令実行

(3) 指定した量のデータがすべて送信されると[S]の値
(未送信バイト数)が0になり、送信完了フラグ
(R9039)がONします。

●送信時に終端コードを付加しない場合

①送信するバイト数を負の値で指定してください。
②送受信共に終端コードを付加しない場合、システム
レジスタNo.413で終端コード「無し」に設定してく
ださい。

＜例＞ 8バイトのデータを終端コードを付けずに送信
する場合のプログラム

R0
DF 1

1 F144 TRNS, DT100, K–8

「K–8」を指定
してください。

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FP0：V1.2以降

F144 FP0/FP−eの場合
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■受信バッファの設定 No.417, No.418
初期設定では、データレジスタの全エリアを受信バッ
ファとして使用する設定になっています。受信バッファ
として使用するデータレジスタのエリアを変更する
場合は、システムレジスタNo.417に先頭番号を、
No.418に容量（ワード数、最大1024ワード）を設定
してください。受信バッファは、次のようになります。

受信バイト数
先頭エリア
をNo.417
で指定

受信データ
格納エリア

№
４
１
８
の
指
定
ワ
｜
ド
数

■受信時のプログラムと動作
RS232Cポートに接続した外部機器から送られてくる
データは、受信バッファとして設定されているデータ
レジスタに格納されます。

[受信バッファ]

(ワード) 0
受信バイト数が
格納されるエリア
となります。

受信データ
格納エリア

1

2

n

丸数字は格納される
順序を示します。

② ①

④ ③

2n 2n–1

●受信バッファの先頭アドレスにはデータを受信する
毎に受信したデータの量(バイト数)がカウントされ
ます。初期値は0です。
●受信したデータは、受信データ格納エリア2ワード
目の下位バイトから順に格納されます。

＜例＞ 外部機器から、A, B, C, D, E, F, G, Hの8文字
(8バイトのデータ)を受信する場合

●DT200～DT204を受信バッファとします。
システムレジスタの設定は次の通りです。
No.417：K200
No.418：K5

DT200
データが格納される
ごとに受信したバイ
ト数が格納されま
す。

下位バイトから順
に受信データが格
納されます。

DT201

DT202

DT204

H42(B) H41(A)

H44(D) H43(C)

H48(H) H47(G)

H46(F) H45(E)

K8

DT203

受信完了時の受信バッファ

[プログラム]
外部機器からのデータの受信が完了すると受信完了フ
ラグ(R9038)がONになって、それ以後のデータの受信
を禁止します。
次のデータを受信するには、F144(TRNS)命令を実行
して、受信完了フラグを(R9038)OFFにし、バイト数
を0クリアする必要があります。

R0
F144 TRNS, DT100, K0

・受信のみ繰り返し行う場合は、K0を
指定してください。

・送信バイト数を指定して送信を行う
ときも、R9038はOFFになります。

[動作]
受信完了フラグ(R9038)がOFFのとき、外部機器から
データが送られてくると次のように動作します。
(RUN後、第1スキャンではR9038はOFFになっていま
す。)

(1) 受信バッファの2ワード目のエリアの下位バイトか
ら順に、送られてくるデータが格納されます。
・始端および終端コードは格納されません。
・1バイト格納する毎に、受信バッファの先頭アド
レスの値が+1づつ加算されます。

Ａ Ｂ … Ｔ

０ １ ２ … 20

(CR)受信データ
受信バイト
数(テーブル
の先頭)

R9038

内部リレー
R0

Ｕ Ｖ …

０ １ ２ …

受信開始 受信再開

受信可能 受信不可 受信可能

ON
OFF

TRNS命令実行

(2) 終端コードを受信すると、受信完了フラグ
(R9038)がONになります。これ以降、次のデータ
の受信は禁止されます。

(3) F144(TRNS)命令が実行されると受信完了フラグ
(R9038)がOFFになり、受信バイト数がクリアされ、
次のデータが受信バッファの2ワード目のエリアの
下位バイトから順に格納されます。

注）データを繰り返し受信する場合は以下の手順①～
⑤を参考にしてください。
①データを受信
②受信完了(R9038:ON、受信禁止)
③受信したデータを処理
④F144を実行(R9038:OFF、受信可能)
⑤次のデータを受信

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FP0：V1.2以降

F144 FP0/FP−eの場合
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応
用
命
令

３
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F144 (TRNS)

DT 100

K 8

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルの先頭エリア(データレジスタ) ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ー ○

n

送信するデータのバイト数を格納しているエリアまたは
定数データ
・正の値のときは、終端コードを付加する
・負の値のときは、終端コードを付加しない
・H8000のときは、RS232Cポートの使用目的を切り替え
る

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

■動作説明
(1)送信
[S]で指定したエリアを先頭とするデータテーブルに格
納されているデータを[n]バイト分、RS232Cポートか
らシリアル伝送で外部機器に送信します。
始端コード、終端コードを自動的に付加して送信する
ことができます。

外部機器
(パソコンなど)

RS232Cポート

(システムレジスタNo.412=K2)

送信

(2)受信
RS232Cポートに送られてくるデータは、受信完了フ
ラグ(R9038)がOFFのとき、システムレジスタNo.417、
No.418で指定した受信バッファに格納されます。
F144(TRNS)命令を実行すると、受信完了フラグが
OFFとなります。

外部機器
(バーコードリーダなど)

RS232Cポート

(システムレジスタNo.412=K2)

受信

(3) RS232Cポート使用目的の切替(Ver.2.9以降
のコントローラで対応)

F144命令を実行して、「コンピュータリンク通信用」
と「シリアルデータ通信用(汎用ポート)」を切り替え
できます。n(送信バイト数)に「H8000」を指定して、
実行してください。

R0
F144 TRNS, DT100, H8000

H8000を指定
してください。

この場合は、どの番号
でも無効です。

・「コンピュータリンク」選択時に実行すると、「汎用
ポート」になります。

・「汎用ポート」選択時に実行すると、「コンピュータ
リンク」になります。

ご注意 電源を投入したときは、システムレジスタ
No.412で選択した使用目的になります。ま
た、RUN直後5～10秒後は、実行できませ
ん。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [n]のバイト数指定で、データテー
ブルがエリアを越えるときON

ニモニック表記ラダー表記

F144 TRNS, DT 100, K 810
R0

S n応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

24, 40, 56,
72 Cタイプ

20, 32
Cタイプ

F144(TRNS)
シリアルデータ送受信 FP1/FP–Mの場合
●RS232Cポートを介して、外部機器との間でデータを送受信します。 ステップ数：5
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■送受信のための準備
(システムレジスタの設定)

RS232Cポートは、初期設定では、通信できる状態に
なっていません。通信するときは、下記の項目につい
て、システムレジスタを設定してください。

1. RS232Cポートの使用目的の設定 No.412. . . . . . .
「汎用ポート」(FPプログラマの場合はK2)を指定し
てください。シリアル通信を行う設定です。

参照 F144命令を実行して使用目的を切り替えら
れます。前ページをご覧ください。

2. RS232C伝送フォーマットの設定 No.413. . . . . . .
伝送フォーマットは、初期設定では、次のようになっ
ています(FPプログラマの場合はH3)。

データ長 8ビット
パリティチェック 有り・奇数
ストップビット 1ビット
終端コード C

R
始端コード STX無し

RS232Cポートに接続する外部機器にあわせて、伝送
フォーマットを変更する場合は、それぞれの項目につ
いて設定してください。
送信時には、指定した終端コードが自動的に付加され
ます。また、始端コードSTXを「有」にすると、
STXが自動的に付加されます。

参照 Ver.2.9以降のコントローラでは、送信時に終
端コードの指定を無効にすることができま
す。次ページをご覧ください。

FPプログラマⅡでは、下記のように各項目をビット
単位で選択して、H定数で設定してください。

15 6 5 4 3 2 1 0

始端コード 0:STX無
1:STX有

終端コード 00:CR 01:CR+LF
11:ETX

ストップ 0:1ビット
ビット 1:2ビット

パリティ 00:無 01:有(奇数)
11:有(偶数)

データ長 0:7ビット 1:8ビット

＜例＞ 終端コードを「CR+LF」に変更するとき

H3

0 0 0 1 0 0 1 1

H1

データ長
パリティチェック
ストップビット
終端コード
始端コード

3.ボーレートの設定 No.414. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
シリアル通信のボーレート(伝送速度)は、初期設定で
は、「9600bps」(H1)になっています。

RS232Cポートに接続する外部機器にあわせて、変更
する場合は、下記のなかから選んでください。

19200 bps (H0)
9600 bps (H1)
4800 bps (H2)
2400 bps (H3)
1200 bps (H4)
600 bps (H5)
300 bps (H6)

4.受信バッファの設定 No.417, No.418. . . . . . . . . . . .
初期設定では、データレジスタの全エリアを受信バッ
ファとして使用する設定になっています。受信バッファ
として使用するデータレジスタのエリアを変更する場
合は、システムレジスタNo.417に先頭番号を、
No.418に容量(ワード数)を設定してください。
受信バッファは、次のようになります。

受信バイト数
先頭エリア
をNo.417
で指定

受信データ
格納エリア

№
４
１
８
の
指
定
ワ
｜
ド
数

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

24, 40, 56,
72 Cタイプ

20, 32
Cタイプ

F144 FP1/FP–Mの場合
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■送信時のプログラムと動作
送信する時は、データテーブルに送信するデータを書
き込み、それをF144(TRNS)命令で指定して、実行し
てください。

[送信用データテーブル]
[S]で指定されたデータレジスタを先頭として送信用デー
タテーブルとして使用します。

[S]
未送信バイト数が
格納されるエリア
となります。

送信データ
格納エリア

[S+1]

[S+2]

[S+n]

丸数字は送信される
順序を示します。

② ①

④ ③

2n 2n−1

●送信するデータは、[S]で指定された送信データ格納
エリア(2ワード目以降)に、F0(MV)命令やF95(ASC)
命令などを使用して書き込んでください。

注）1. 終端コードは自動的に付加されますので、送信
データに終端コードを含めないでください。

2. システムレジスタNo.413で始端コードを「有」
に指定した場合は、始端コードは自動的に付加
されますので、送信データに始端コードを含め
ないでください。

●データテーブルの先頭エリアには、F144命令実行
時、送信されていない残りのデータの量(バイト数)
が格納されます。

送信用データテーブルと受信バッファ(システムレジ
スタNo417, 418で指定)のエリアが重ならないよう
にご注意ください。

＜例＞ A, B, C, D, E, F, G,Hの8文字(8バイトのデータ)
を送信する場合

DT100～DT104をデータテーブルとする例です。

DT100
送信するごとに
未送信バイト数が
格納されます。

下位バイトから順
にデータが送信さ
れます。

DT101

DT102

DT104

H42 H41

H44 H43

H48 H47

H46 H45

K8

DT103

送信前のデータテーブル

[プログラム]
送信用データテーブルの先頭アドレス全角を[S]で、送
信するデータのバイト数を[n]で指定してください。

R0
F1 DMV, H44434241, DT101

F1 DMV, H48474645, DT103

R1
F144 TRNS, DT100, K 8

データテーブル
に送信データを
書き込む。

データテーブル
のデータを送信
する。

[動作]
送信完了フラグ(R9039)がONで、F144(TRNS)命令の
内部リレーがONのとき、次のように動作します。

(1) [n]が、[S](未送信バイト数)にプリセットされます。
また、受信完了フラグR9038をOFFとし、受信デー
タ数を0クリアします。

(2) テーブルの[S+1]の下位バイトから順にセットされ
ているデータが送信されます。
・1バイト送信される毎に、[S]の値(未送信バイト
数)が1づつ減ります。

・送信中は、送信完了フラグ(R9039)がOFFしま
す。
・システムレジスタNo.413で始端コードSTX有り
に設定した場合、自動的にデータの先頭に始端
コードが付加されます。
・システムレジスタNo.413で指定した終端コード
がデータの末尾に自動的に付加されます。

Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ Ｇ Ｈ

８ ７ ６ ５ ４ ３ ２ １ ０

(CR)送信データ

未送信バイ
ト数(DT100)

R9039 ON
OFF

ON
OFF

内部リレー
R1

送信中
（この間はTRNS命令は実行できません）

DT101 DT102 DT103 DT104

(3) 指定した量のデータがすべて送信されると、[S]の
値(未送信バイト数)が0になり、送信完了フラグ
(R9039)がONします。

注）命令F144を実行しても、RS232Cの送信可信号
(CS)5番ピンが入力されていないと、命令の実行
が中断され、R9039はONになりません。

●終端コードを付加しないで送信するには

Ver.2.9以降のコントローラでは、終端コードを付加し
ないで送信することができます。
①送信するバイト数を負の値で指定してください。
②必要に応じて、送信データに、終端コードを書き込
んでください。

＜例＞ 8バイトのデータを終端コードを付けずに送信
する場合のプログラム

R1
F144 TRNS, DT100, K–8

「K–8」を指定
してください。

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

24, 40, 56,
72 Cタイプ

20, 32
Cタイプ

F144 FP1/FP–Mの場合
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■受信バッファの設定 No.417, No.418
初期設定では、データレジスタの全エリアを受信バッ
ファとして使用する設定になっています。受信バッファ
として使用するデータレジスタのエリアを変更する
場合は、システムレジスタNo.417に先頭番号を、
No.418に容量（ワード数、最大1024ワード）を設定
してください。受信バッファは、次のようになります。

受信バイト数
先頭エリア
をNo.417
で指定

受信データ
格納エリア

№
４
１
８
の
指
定
ワ
｜
ド
数

■受信時のプログラムと動作
RS232Cポートに接続した外部機器から送られてくる
データは、受信バッファとして設定されているデータ
レジスタに格納されます。

[受信バッファ]

(ワード) 0
受信バイト数が
格納されるエリア
となります。

受信データ
格納エリア

1

2

n

丸数字は格納される
順序を示します。

② ①

④ ③

2n 2n−1

●受信バッファの先頭アドレスには、データを受信す
る毎に、受信したデータの量(バイト数)がカウント
されます。初期値は0です。

●受信したデータは、受信データ格納エリア2ワード
目の下位バイトから順に格納されます。

＜例＞ 外部機器から、A, B, C, D, E, F, G, Hの8文字
(8バイトのデータ)を受信する場合

●DT200～DT204を受信バッファとします。
システムレジスタの設定は次の通りです。
No.417：K200
No.418：K5

DT200
データが格納される
ごとに受信したバイ
ト数が格納されま
す。

下位バイトから順
に受信データが格
納されます。

DT201

DT202

DT204

H42 H41

H44 H43

H48 H47

H46 H45

K8

DT203

受信完了時の受信バッファ

[プログラム]
外部機器からのデータの受信が完了すると、受信完了
フラグ(R9038)がONになって、それ以後のデータの受
信を禁止します。
次のデータを受信するには、F144(TRNS)命令を実行
して、受信完了フラグを(R9038)OFFにし、バイト数
を0クリアする必要があります。

R0
F144 TRNS, DT100, K0

・受信のみ繰り返し行う場合は、K0を
指定してください。

・送信バイト数を指定して送信を行う
ときも、R9038はOFFになります。

[動作]
受信完了フラグ(R9038)がOFFの時、外部機器からデー
タが送られてくると次のように動作します。(RUN後、
第1スキャンではR9038はOFFになっています。)

(1) 受信バッファの2ワード目のエリアの下位バイトか
ら順に、送られてくるデータが格納されます。
・始端および終端コードは格納されません。
・1バイト格納する毎に、受信バッファの先頭アド
レスの値が+1づつ加算されます。

Ａ Ｂ … Ｔ

０ １ ２ … 20

(CR)受信データ

受信バイト数
(テーブルの先頭)

R9038

内部リレー
R0

Ｕ Ｖ …

０ １ ２ …

受信開始 受信再開

受信可能 受信不可 受信可能

(2) 終端コードを受信すると、受信完了フラグ
(R9038)がONになります。これ以降、次のデータ
の受信は禁止されます。

(3) F144(TRNS)命令が実行されると、受信完了フラ
グ(R9038)がOFFになって、受信データ数が0クリ
アされ、次のデータが受信バッファの2ワード目の
エリアの下位バイトから順に格納されます。

注）データを繰り返し受信する場合は以下の手順①～
⑤を参考にしてください。
①データを受信
②受信完了(R9038:ON、受信禁止)
③受信したデータを処理
④F144を実行して、受信を許可(R9038:OFF)
受信データ数は0クリア
⑤次のデータを受信

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

24, 40, 56,
72 Cタイプ

20, 32
Cタイプ

F144 FP1/FP–Mの場合
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 F144 (TRNS)

DT 100

K 8

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT I 定数 インデックスWX WY WR SV EV DT I
(※1) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルの先頭エリア(データレジスタ) ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ○

n

送信するデータのバイト数を格納しているエリア、
または定数データ
・正の値のときは、送信時に終端コードを付加する
・負の値のときは、送信時に終端コードを付加しない
・H8000のときは、RS232Cポートの使用目的を切り替える

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：I0～ID

■動作説明
CPUユニットのCOMポートに外部機器(パソコン、計
測器、バーコードリーダなど)を接続し、コマンドや
データの送受信を行うときに使用します。

(1)送信
[S]で指定したエリアを先頭とするデータテーブルに格
納されているデータを[n]バイト分、COMポートから
シリアル伝送で外部機器に送信します。
始端コード、終端コードを自動的に付加して送信する
ことができます。

FP10SHの例

送信

外部機器
(パソコンなど)

COMポート
(下側)

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT101～
DT104に格納されている8バイト分のデータがCOMポー
トから送信されます。

(2)受信
受信完了フラグ(R9038)のON/OFFにより受信が制御さ
れています。受信完了フラグがOFFであれば常時受信
は可能で、COMポートに送られてくるデータはシステ
ムレジスタNo.417、No.418で指定した受信バッファに
格納されます。F144(TRNS)命令は、受信完了フラグ
(R9038)をOFF(受信許可)するために使用します。

FP10SHの例

受信

外部機器
(バーコード
リーダなど)

COMポート
(下側)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [n]のバイト数指定で、データテー
ブルがエリアを越えるときON

ニモニック表記ラダー表記

10
R0

F144 TRNS, DT 100, K 8

1

S n
1

DF
応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F144(TRNS)
シリアルデータ送受信 FP2/FP2SH/FP10SHの場合
●CPUユニットのCOMポートを介して、外部機器との間でデータを送受信します。 ステップ数：5
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(1)送信
■送信のための準備
1.伝送フォーマットの設定
●FP10SHの場合

・伝送フォーマットは、初期設定では、次のように
なっています。

データ長 8ビット
パリティチェック 有り・奇数
ストップビット 1ビット
終端コード C

R
始端コード STX無し

COMポートに接続する外部機器にあわせて、伝送フォー
マットを変更する場合は、それぞれの項目について、
動作モード設定スイッチの上側で設定してください。

OFF

ON
1 2 3 4 5 6 7 8

↓ 上側

・動作モード設定スイッチ(上側スイッチ)

OFF

ON
1 2 3 4 5 6 7 8

↓ 下側

機 能
設 定

機 能 SW
1

SW
2

SW
3

SW
4

SW
5

SW
6

SW
7

SW
8

モデム制御
しない 0

モデム制御
する 1

始端コード
STX(02h)無効 0

始端コード
STX(02h)有効 1

(none) 0 0

終端コード

CR(0Dh)+
LF(0Ah)コード 1 0

終端コード
CR(0Dh)コード 0 1

ETX(03h)コード 1 1

ストップビット長
2bit 0

ストップビット長
1bit 1

パリティ

無効 0 0

パリティ
チェック

偶数パリティ 1 0
チェック

奇数パリティ 1 1

データ長
7bit 0

データ長
8bit 1

(“0”: OFF/“1”: ON)

●FP2/FP2SHの場合

システムレジスタNo.413の「伝送フォーマットの設
定」をCOMポートに接続する外部機器にあわせて、
伝送フォーマットの項目を設定してください。初期
設定はFP10SHの初期設定と同じです。

●送信時には、指定した終端コードが自動的に付加さ
れます。終端コードを無効にしたい時は、F144命令
を記述する時に送信するバイト数を負の値で設定し
てください。
始端コードSTXを「有」にすると、STXが自動的に
付加されます。

2.ボーレートの設定
●FP10SHの場合

シリアル通信のボーレート(伝送速度)は、初期設定で
は、「9600bps」になっています。
COMポートに接続する外部機器にあわせて、変更す
る場合は、下側の動作モード設定スイッチで指定して
ください。

・動作モード設定スイッチ(下側スイッチ)

機 能
設 定

機 能 SW
1

SW
2

SW
3

SW
4

SW
5

SW
6

SW
7

SW
8

伝送速度

115,200 bps
57,600 bps
38,400 bps
19,200 bps
9,600 bps
4,800 bps
2,400 bps
1,200 bps

ツールポート設定、
メモリ設定で使用
しています。

0
1
0
1
0
1
0
1

0
0
1
1
0
0
1
1

0
0
0
0
1
1
1
1

(“0”: OFF/“1”: ON)

●FP2/FP2SHの場合

システムレジスタNo.414の「COMポートのボーレー
ト設定」をCOMポートに接続する外部機器にあわ
せて、伝送速度を設定してください。初期設定は
「19200bps」になっています。

3. COMポートの使用目的の設定
●システムレジスタNo.412で「汎用ポート」を指定し
てください。シリアル通信を行う設定です。

●F144命令を実行して、「コンピュータリンク通信
用」と「シリアルデータ通信用(汎用ポート)」を切
り替えることができます。(例：通常コンピュータ
リンクで使用するが、非常時にはPLCから上位コン
ピュータへ送信したい時。)
n(送信バイト数)に「H8000」を指定して、実行し
てください。
・「コンピュータリンク」選択時に「汎用ポート」へ
の切り替え。

F144 TRNS, DT100, H8000

H8000を指定
してください。

この場合は、どの番号
でも無効です。

R0 R9032
DF 1

1

・「汎用ポート」選択時に「コンピュータリンク」へ
の切り替え。

F144 TRNS, DT100, H8000

R0 R9032
DF 1

1

R9032：COMポート選択フラグ
「汎用ポート」選択時ONになります。

ご注意 電源を投入したときは、システムレジスタ
No.412で選択した使用目的になります。

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F144 FP2/FP2SH/FP10SHの場合
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■送信時のプログラムと動作
送信する時は、データテーブルに送信するデータを書
き込み、それをF144(TRNS)命令で指定して、実行し
てください。

[送信用データテーブル]
[S]で指定されたデータレジスタを先頭として送信用デー
タテーブルとして使用します。

送信用データテーブルと受信バッファ(システムレ
ジスタNo.417, 418で指定)のエリアが重ならない
ようにご注意ください。

[S]
未送信バイト数が
格納されるエリア
となります。

[S+1]

[S+2]

[S+n]

② ①

④ ③

2n 2n–1

送信データ
格納エリア
丸数字は送信される
順序を示します。

●送信するデータは、[S]で指定された送信データ格納
エリア(2ワード目以降)に、F0(MV)命令やF95(ASC)
命令などを使用して書き込んでください。

注）1.終端コードは自動的に付加されますので、送信データ
に終端コードを含めないでください。

2.始端コードを「有」に指定した場合は、始端コードは
自動的に付加されますので、送信データに始端コード
を含めないでください。

3.送信するデータのバイト数[n]はデータテーブル[S]で
の先頭エリアから以降、データレジスタが使用できる
限り、制限はありません。

●データテーブルの先頭エリアには、F144命令実行
時、送信されていない残りのデータの量(バイト数)
が格納されます。

＜例＞ A,B,C,D,E,F,G,Hの8文字(8バイトのデータ)を
送信する場合
DT100～DT104をデータテーブルとする例で
す。

DT100
送信するごとに
未送信バイト数が
格納されます。

DT101

DT102

DT104

H42
(B)

H41
(A)

H44
(D)

H43
(C)

H48
(H)

H47
(G)

下位バイトから
順にデータが送
信されます。DT103 H46

(F)
H45
(E)

K8

送信前のデータテーブル

注）「A」はバイナリーでは41Hexです。

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F144 FP2/FP2SH/FP10SHの場合
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[プログラム]
送信用データテーブルの先頭アドレスを[S]で、送信す
るデータのバイト数を[n]で指定してください。

1

R0
F1 DMV, H44434241, DT101

F1 DMV, H48474645, DT103

F144 TRNS, DT100, K 8

データテーブル
に送信データを
書き込む。

データテーブル
のデータを送信
する。

R1
DF

1

[動作]
送信完了フラグ(R9039)がONで、F144(TRNS)命令の
内部リレーがONのとき、次のように動作します。

(1) [n]が、[S](未送信バイト数)にプリセットされます。
また、受信完了フラグR9038をOFFとし、受信デー
タ数を0クリアします。

(2)テーブルの[S+1]の下位バイトから順にセットされ
ているデータが送信されます。

・1バイト送信される毎に、[S]の値(未送信バイト
数)が1づつ減ります。
・送信中は、送信完了フラグ(R9039)がOFFしま
す。
・始端コードSTX有りに設定した場合、自動的に
データの先頭に始端コードが付加されます。
・指定した終端コードがデータの末尾に自動的に
付加されます。

A B C D E F G H (CR)

DT101 DT102 DT103 DT104

送信データ

ON
OFF

ON
OFF

未送信バイ
ト数(DT100)

7 6 5 4 3 2 1 08

R9039

内部リレー
R1

送信中
(この間はTRNS命令は実行できません)

TRNS命令実行

(3)指定した量のデータがすべて送信されると、[S]の
値(未送信バイト数)が0になり、送信完了フラグ
(R9039)がONします。

注）命令F144を実行しても、RS232Cの送信可信号
(CS)5番ピンが入力されていないと、命令の実行
が中断され、R9039はONになりません。

■送信時に終端コードを付加しない場合
1送信するバイト数を負の値で指定してください。
2送受信共に終端コードを付加しない場合、終端コー
ド「無し」に設定してください。

＜例＞ 8バイトのデータを終端コードを付けずに送信
する場合のプログラム

R1
DF 1

1 F144 TRNS, DT100, K–8

「K–8」を指定
してください。

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F144 FP2/FP2SH/FP10SHの場合
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(2)受信
■受信のための準備
1.伝送フォーマットの設定
●FP10SHの場合

・伝送フォーマットは、初期設定では、次のように
なっています。

データ長 8ビット
パリティチェック 有り・奇数
ストップビット 1ビット
終端コード C

R
始端コード STX無し

COMポートに接続する外部機器にあわせて、伝送フォー
マットを変更する場合は、それぞれの項目について、
動作モード設定スイッチの上側で設定してください。

OFF

ON
1 2 3 4 5 6 7 8

↓ 上側

・動作モード設定スイッチ(上側スイッチ)

OFF

ON
1 2 3 4 5 6 7 8

↓ 下側

機 能
設 定

機 能 SW
1

SW
2

SW
3

SW
4

SW
5

SW
6

SW
7

SW
8

モデム制御
しない 0

モデム制御
する 1

始端コード
STX(02h)無効 0

始端コード
STX(02h)有効 1

(none) 0 0

終端コード

CR(0Dh)+
LF(0Ah)コード 1 0

終端コード
CR(0Dh)コード 0 1

ETX(03h)コード 1 1

ストップビット 2bit 0ストップビット
長 1bit 1

パリティ

無効 0 0

パリティ
チェック

偶数パリティ 1 0
チェック

奇数パリティ 1 1

データ長
7bit 0

データ長
8bit 1

(“0”: OFF/“1”: ON)

●FP2/FP2SHの場合

システムレジスタNo.413の「伝送フォーマットの設
定」をCOMポートに接続する外部機器にあわせて、
伝送フォーマットの項目を設定してください。初期
設定はFP10SHの初期設定と同じです。

●始端コードを有効にすると、STXを受信してから次
に指定の終端コードを受信するまでを1フレームと
みなします。

2.ボーレートの設定
●FP10SHの場合

シリアル通信のボーレート(伝送速度)は、初期設定で
は、「9600bps」になっています。
COMポートに接続する外部機器にあわせて、変更す
る場合は、下側の動作モード設定スイッチで指定して
ください。

・動作モード設定スイッチ(下側スイッチ)

機 能
設 定

機 能 SW
1

SW
2

SW
3

SW
4

SW
5

SW
6

SW
7

SW
8

伝送速度

115,200 bps
57,600 bps
38,400 bps
19,200 bps
9,600 bps
4,800 bps
2,400 bps
1,200 bps

ツールポート設定、
メモリ設定で使用
しています。

0
1
0
1
0
1
0
1

0
0
1
1
0
0
1
1

0
0
0
0
1
1
1
1

(“0”: OFF/“1”: ON)

●FP2/FP2SHの場合

システムレジスタNo.414の「COMポートのボーレー
ト設定」をCOMポートに接続する外部機器にあわ
せて、伝送速度を設定してください。初期設定は
「19200bps」になっています。

3. COMポートの使用目的の設定
●システムレジスタNo.412で「汎用ポート」を指定し
てください。シリアル通信を行う設定です。

注）F144命令を実行して、COMポートの使用目的を切り替
えることができます。P.3−185をご覧ください。

4.受信バッファの設定 No.417, No.418
初期設定では、データレジスタの全エリアを受信バッ
ファとして使用する設定になっています。受信バッファ
として使用するデータレジスタのエリアを変更する場
合は、システムレジスタNo.417に先頭番号を、
No.418に容量(ワード数、最大1024ワード)を設定して
ください。
受信バッファは、次のようになります。

受信バイト数

受信データ
格納エリア

№
４
１
８
の
指
定
ワ
｜
ド
数

先頭エリア
をNo.417
で指定

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F144 FP2/FP2SH/FP10SHの場合



FPシリーズ
命令語総合版

3−189

■受信時のプログラムと動作
COMポートに接続した外部機器から送られてくるデー
タは、受信バッファとして設定されているデータレジ
スタに格納されます。

[受信バッファ]

(ワード) 0
受信バイト数が
格納されるエリア
となります。

1

2

n

② ①

④ ③

2n 2n–1

受信データ
格納エリア
丸数字は送付される
順序を示します。

●受信バッファの先頭アドレスには、データを受信す
る毎に、受信したデータの量(バイト数)がカウント
されます。初期値は0です。
●受信したデータは、受信データ格納エリア2ワード
目の下位バイトから順に格納されます。

＜例＞ 外部機器から、A,B,C,D,E,F,G,Hの8文字(8バイ
トのデータ)を受信する場合

DT200～DT204を受信バッファとする場合、システ
ムレジスタの設定は次の通りです。
No.417：K200
No.418：K5

DT200
データが格納される
ごとに受信したバイ
ト数が格納されま
す。

DT201

DT202

DT204

H42
(B)

H41
(A)

H44
(D)

H43
(C)

H48
(H)

H47
(G)

下位バイトから
順に受信データ
が格納されま
す。

DT203 H46
(F)

H45
(E)

K8

受信完了時の受信バッファ

[プログラム]
外部機器からのデータの受信が完了すると、受信完了
フラグ(R9038)がONになって、それ以後のデータの受
信を禁止します。
次のデータを受信するには、F144(TRNS)命令を実行
して、受信完了フラグを(R9038)OFFにし、バイト数
を0クリアする必要があります。

R0
F144 TRNS, DT100, K 0

・受信のみ繰り返し行う場合は、K0を指定
してください。
・送信バイト数を指定して送信を行うとき
も、R9038はOFFになります。

DF

[動作]
受信完了フラグ(R9038)がOFFの時、外部機器からデー
タが送られてくると次のように動作します。(RUN後、
第1スキャンではR9038はOFFになっています。)

(1)受信バッファの2ワード目のエリアの下位バイトか
ら順に、送られてくるデータが格納されます。
・始端および終端コードは格納されません。
・1バイト格納する毎に、受信バッファの先頭アド
レスの値が+1づつ加算されます。

A B … Ｔ U V(CR)

受信開始

受信データ

受信バイト数
(テーブルの先頭)

1 2 20 0 1 20

R9038

内部リレー
R0

受信可能

…

…

…

受信可能受信
不可

受信再開

ON

OFF
ON

OFF

TRNS命令実行

(2)終端コードを受信すると、受信完了フラグ
(R9038)がONになります。これ以降、次のデータ
の受信は禁止されます。

(3) F144(TRNS)命令が実行されると、受信完了フラグ
(R9038)がOFFになって、受信バイト数がクリアさ
れ、次のデータが受信バッファの2ワード目のエリ
アの下位バイトから順に格納されます。

注）データを繰り返し受信する場合は以下の手順①～
⑤を参考にしてください。
①データを受信
②受信完了(R9038:ON、受信禁止)
③受信したデータを処理
④F144を実行(R9038:OFF、受信可能)
⑤次のデータを受信

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F144 FP2/FP2SH/FP10SHの場合
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F145 (SEND)

DT 10

DT 20

DT 0

K 100

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD In SWR SDT
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD In

(※1)
SWR SDT

K H
インデックス
修飾

S1 コントロールデータを格納しているエリアの
先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ー ー ○

S2 自局の指定 送信するデータを格納しているエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ー ー ○

D 相手局の指定 送信先のエリア
(デバイス番号は0固定) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ー ー

N 相手局の指定 送信先の先頭アドレス ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

注）※1：I0～ID

■動作説明
●指定するユニットのシリアルポート(COM1もしく
はCOM2)に、MEWTOCOL−COMコマンドを受
信可能なユニットを接続し、コンピュータリンク
モード時にコマンド送信を行うときに使用します。
使用するCOMポートの動作モードは（システムレ
ジスタ設定）コンピュータリンクを設定して使用
してください。
●[S1]で指定したエリアを先頭とするコントロール
データに格納されているデータ2ワード分の指定に
従い、自局の[S2]で指定するデータを相手局の
[D]と[N]で指定されたエリアから書き込みます。

■各項目の指定
●[S1][S1+1]で指定するコントロールデータは、以下
のように指定します。

[S1]:転送単位・転送方法の指定

送信ワード数を指定ワード単位転送

[S1]: H0

H001～H1FB(1～507)
(送信先が機種グループAの場合)
H001～H18(1～24)*
(送信先が機種グループBの場合)
H1FBは、507ワード H18は、24ワード

グループ
A機種

FPΣ, FP−X, FP2,
FP2SH,FP10S, FP10SH

グループ
B機種

FP0, FP−e, FP1,
FP−M, FP3

*但し、相手局のデバイス指定Dが、SV､EV
いずれかの場合は､H19(25)ワードまで可能

自局ビットNo.:
(H0～HF)

送信先ビットNo.
(H0～HF)

[S1]:

ビット単位転送

H0固定H8

[S1+1]:相手局の指定

ユニットNo.(H00～H63)
(0～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択(H1かH2)

(1) 転送単位・転送方法の指定[S1]

ワード単位送信の場合はデータの量を、ビット単
位送信の場合は対象ビットの位置を指定します。

(2) 相手局の指定[S1+1]

ユニットNo.で相手局を指定します。H00の場合は
グローバル転送となります。(レスポンス無し)
相手局へ送信する送信元のポートをCOM1か
COM2で指定します。ルートNo.にはH0(固定)を指
定します。

(3) [S2]で自局の送信するデータを格納しているエリ
アを指定します

送信するデータを格納している自局のメモリエリ
アを指定します。

(4) [D][N]で相手局の格納するエリアを指定します

[D]のデバイス番号には0を指定します。
送信したデータを格納する相手局のメモリエリア
は、種類[D]とアドレス[N]を組み合わせて指定し
ます。

例）

ニモニック表記ラダー表記

F145 SEND, DT 10, DT 20, DT 0, K 10010
R0

S1 S2 D N応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

V1.20以降

32kタイプ

F145(SEND)·P145(PSEND)
データの送信(MEWTOCOLマスタモードの場合)

●指定のデータをユニットのシリアルポートから他のPLCやコンピュータに送信します。ステップ数：9

FPΣ 32kタイプ
FP−X V1.20以降の場合

[D]:DT0, [N]:K100

DT100
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●［S1][S1+1],[S2],[D],[N]で指定されたオペランド
に従って、MEWTOCOL−COMコマンドを作成し
ます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

[S1],[S1+1]のコントロールデータ
が指定範囲外の値のときON

(ER) ワード単位転送時、[S1]での指定の
ワード数をとると、[S2]または[D]
のエリアを越えるときON

[D]+[N]が[D]のエリアを越えると
きON

対象のCOMポートの動作モードが、
コンピュータリンク以外のときON

ワード単位
・[D]がDT/LDの場合、[N]が0～
32767でないときON

・[D]がWY/WR/WL/SV/EVの場
合、[N]が0～9999でないとき
ON

ビット単位
・[D]がWY/WR/WLでないときON
・[N]が0～999でないときON

[D]のデバイス番号が0でないとき
ON

対象のCOMポートに対して通信カ
セットが装着されていないときON

■プログラム上のご注意
●使用するCOMポートの動作モード（システムレジ
スタ設定）は、コンピュータリンクを指定してくだ
さい。
●同一の通信ポートに対して、複数のSEND命令
(F145)やRECV命令(F146)を同時に実行することは
できません。SEND/RECV実行可フラグ(R9044:
COM1/ R904A: COM2)がONのときに実行される
ようにプログラムしてください。

R9044
(COM1)

0:実行不可(SEND/RECV命令実行中)
1:実行可

R904A
(COM2)

0:実行不可(SEND/RECV命令実行中)
1:実行可

●SEND命令では送信要求を行うだけで、実際の処理
は、ED命令時に行います。送信が完了したかどう
かは、SEND/RECV完了フラグ(R9045: COM1/
R904B: COM2)を使用して確認してください。

R9045
(COM1)

0:正常終了
1:異常終了(エラーコードはDT90124)

DT90124
(COM1)

異常終了時(R9045:ON)、
異常内容(エラーコード)を格納

R904B
(COM2)

0:正常終了
1:異常終了(エラーコードはDT90125)

DT90125
(COM2)

異常終了時(R904B:ON)、
異常内容(エラーコード)を格納

エラーコードの内容については、エラーコード一覧表
をご参照ください。エラーコードがH73の場合は、
レスポンス待ちタイムアウトです。タイムアウト時間
は、システムレジスタNo.32の設定で10.0ms～
81.9s(2.5ms単位)の範囲で変更できます。
デフォルト値では、10sに設定されています。

コード(HEX) 異常内容

73 レスポンス待ちタイムアウトエラー

●グローバル転送(ユニットNo.にH00を指定して行う
送信)の場合は、送信完了後も、最大スキャン時間
程度待ってから送信されるようにプログラムしてく
ださい。
●特殊内部リレー(R9000～)及び特殊データレジスタ
(DT90000)、ファイルレジスタFLへのF145、F146
の実行は出来ません。

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

V1.20以降

32kタイプ

F145・P145
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F145 (SEND)

DT 10

DT 20

DT 0

K 100

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD In SWR SDT
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD In

(※1)
SWR SDT

K H
インデックス
修飾

S1 コントロールデータを格納しているエリアの
先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ー ー ○

S2 自局の指定 送信するデータを格納しているエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ー ー ○

D 相手局の指定 送信先のエリア
(デバイス番号は0固定) ー ○ ○ ー ー ー ○ ー ー ー ー ー ー ー

N 相手局の指定 送信先の先頭アドレス ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

注）※1：I0～ID

■動作説明
●指定するユニットのシリアルポート(COM1もしく
はCOM2)に、MODBUSコマンド受信可能なユニッ
トを接続し、MODBUSモード時にコマンド送信を
行うときに使用します。
(MODBUSコマンド05,06,15,16)
●[S1]で指定したエリアを先頭とするコントロール
データに格納されているデータ2ワード分の指定に
従い、自局の[S2]で指定するデータを相手局の
[D]と[N]で指定されたエリアから書き込みます。

■各項目の指定
●[S1][S1+1]で指定するコントロールデータは、以下
のように指定します。

[S1]:転送単位・転送方法の指定

送信ワード数を指定(H001～H07F)
※MODBUSプロトコル上の制限による

ワード単位転送

[S1]: H0

自局ビットNo.:
(H0～HF)

送信先ビットNo.
(H0～HF)

[S1]:

ビット単位転送

H0固定H8

[S1+1]:相手局の指定

ユニットNo.(H00～H63)
(0～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択(H1かH2)

(1) 転送単位・転送方法の指定[S1]

ワード単位送信の場合はデータの量を、ビット単
位送信の場合は対象ビットの位置を指定します。
※ワード単位の場合、データの送信範囲が254バイ
トまでのため127(7Fh)ワードがMAXとなります。

(2) 相手局の指定[S1+1]

ユニットNo.で相手局を指定します。H00の場合は
グローバル転送となります。(レスポンス無し)
相手局へ送信する送信元のポートをCOM1か
COM2で指定します。ルートNo.にはH0(固定)を指
定します。

(3) [S2]で自局の送信するデータを格納しているエリ
アを指定します

送信するデータを格納している自局のメモリエリ
アを指定します。

(4) [D][N]で相手局の格納するエリアを指定します

[D]のデバイス番号には0を指定します。
送信したデータを格納する相手局のメモリエリア
は、種類[D]とアドレス[N]を組み合わせて指定し
ます。

例） [D]:DT0, [N]:K100

DT100

ニモニック表記ラダー表記

F145 SEND, DT 10, DT 20, DT 0, K 10010
R0

S1 S2 D N応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

V1.20以降

32kタイプ

FP−X

F145(SEND)·P145(PSEND)
データの送信(MODBUSマスタモードの場合)
●指定のデータをユニットのシリアルポートから他のPLCやコンピュータに送信します。ステップ数：9
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●［S1][S1+1],[S2],[D],[N]で指定されたオペランド
に従って、MODBUSコマンドを作成します。
ワード単位転送時：コマンド06（DT1ワード書き込

み)、コマンド15(Y・R複数点書
き込み）、コマンド16(DT複数
ワード書き込み)送信可能

ビット単位転送時：コマンド05（Y・R単点書き込
み）送信可能

●MODBUSコマンド作成後に終端にCRCを2バイト
付加して送信をします。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

[S1],[S1+1]のコントロールデータ
が指定範囲外の値のときON

(ER) ワード単位転送時、[S1]での指定の
ワード数をとると、[S2]または[D]
のエリアを越えるときON

[D]+[N]が[D]のエリアを越えると
きON

[S1+1]で指定されたコントロール
データのCOMポート指定がMOD
BUSモードでないときON

ビット単位転送時、[D]のエリアが
DTの場合、ON

[D]のデバイス番号が0でないとき
ON

■プログラム上のご注意
●同一の通信ポートに対して、複数のSEND命令
(F145)やRECV命令(F146)を同時に実行することは
できません。SEND/RECV実行可フラグ(R9044:
COM1/ R904A: COM2)がONのときに実行される
ようにプログラムしてください。

R9044
(COM1)

0:実行不可(SEND/RECV命令実行中)
1:実行可

R904A
(COM2)

0:実行不可(SEND/RECV命令実行中)
1:実行可

●SEND命令では送信要求を行うだけで、実際の処理
は、ED命令時に行います。送信が完了したかどう
かは、SEND/RECV完了フラグ(R9045: COM1/
R904B: COM2)を使用して確認してください。

R9045
(COM1)

0:正常終了
1:異常終了(エラーコードはDT90124)

DT90124
(COM1)

異常終了時(R9045:ON)、
異常内容(エラーコード)を格納

R904B
(COM2)

0:正常終了
1:異常終了(エラーコードはDT90125)

DT90125
(COM2)

異常終了時(R904B:ON)、
異常内容(エラーコード)を格納

エラーコードの内容については、エラーコード一覧表
をご参照ください。エラーコードがH73の場合は、
レスポンス待ちタイムアウトです。タイムアウト時間
は 、 シ ス テ ム レ ジ ス タ N o . 3 2 の 設 定 で
10.0ms~81.9s(2.5ms単位)の範囲で変更できます。
デフォルト値では、10sに設定されています。

コード(HEX) 異常内容

73 レスポンス待ちタイムアウトエラー

●グローバル転送(ユニットNo.にH00を指定して行う
送信)の場合は、送信完了後も、最大スキャン時間
程度待ってから送信されるようにプログラムしてく
ださい。
●特殊内部リレー(R9000～)及び特殊データレジスタ
(DT90000)へのF145、F146の実行は出来ません。

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

32kタイプ

F145・P145
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■コマンド説明
●コマンド05(Y・R単点書き込み)送信

例）WR3の0ビット目の値を相手局の局番7のWY1の
1ビット目にCOM1より転送する場合
[ F145(SEND), DT10, WR3, WY0, K1 ]

自局ビットNo.:
(H0～HF)

送信先ビット
No. (H0～HF)

[S1]:

ビット単位
転送

H0固定H8 H1 H0 DT10

※コマンド05を送信する場合には[S1]の転送方法の指
定をビット単位(H8)にしてください。

ユニットNo.
(H00～H63)
(0～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択
(H1かH2)

H1 H0 H7 DT11

MODBUSコマンド
スレーブアドレス
コマンド(05H)
コイル番号(H)
コイル番号(L)
設定状態(H)
設定状態(L)
CRC16(H)
CRC16(L)

07
05
00
11
FF
00
DC
59

1
2
3
4
5
6
7
8

コマンド変換

[S1]:DT10(DT10=8100H、DT11=1007H)
[S2]:WR3(WR3=0007H)
[D] :WY0
[N] :K1

※WR3の0ビット目の値を読み出しONかOFFにより設定状
態をセットする
書き込み先のコイル番号はY11を指定(相手局)
ON=FF00を設定、OFF=0000を設定

●コマンド06(DT1ワード書き込み)送信

例）WR3の1ワードのデータを相手局の局番7の
DT1000にCOM1より転送する場合
[ F145(SEND), DT10, WR3, DT0, K1000 ]

送信ワード数の指定(H1～H7F)

[S1]:

ワード単位
転送

H0H0 H0 H0 DT10

※コマンド06を送信する場合には[S1]の転送方法の指
定をワード単位(H0)、送信ワード数の指定を(H1)にし
てください。

ユニットNo.(H00～H63)
(0～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択
(H1かH2)

H1 H0 H7 DT11

MODBUSコマンド
スレーブアドレス
コマンド(06H)
書き込み開始番号(H)
書き込み開始番号(L)
書き込みデータ(H)
書き込みデータ(L)
CRC16(H)
CRC16(L)

07
06
03
E8
12
34
04
AB

1
2
3
4
5
6
7
8

コマンド変換

※WR3のワードデータを読み出し、書き込みデータにセッ
トする

[S1]:DT10(DT10=0001H、DT11=1007H)
[S2]:WR3(WR3=1234H)
[D] :DT0
[N] :K1000

●コマンド15(Y・R複数点書き込み)送信

例）WR3の0ビット目からWR6のFビット目までの64
ビットのデータを、相手局の局番7のY0からY3F
にCOM1より転送する場合
[ F145(SEND), DT10, WR3, WY0, K0 ]

送信ワード数の指定(H1～H7F)

[S1]:

ワード単位
転送

H0H0 H0 H4 DT10

※コマンド15を送信する場合には[S1]の転送方法の指
定をワード単位(H0)にしてください。

ユニットNo.
(H00～H63)
(0～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択
(H1かH2)

H1 H0 H7 DT11

コマンド変換

[S1]:DT10(DT10=0004H、DT11=1007H)
[S2]:WR3(WR3=3210H

WR4=7654H
WR4=BA98H
WR6=FEDCH)

[D] :WY0
[N] :K0

※状態変更開始番号は書き込み先コイル番号を指定
(相手局)
変更コイル個数は書き込みビット数をHEXに変更する
変更コイル個数の最大数は2032(07F0H)個
(MODBUSプロトコル上の制限によるため)
データ数(バイト数)は8コイルを1データ(1バイト)
として計算する(最大254(FEH)バイト)

MODBUSコマンド
スレーブアドレス
コマンド(0FH)
状態変更開始番号(H)
状態変更開始番号(L)
変更コイル個数(H)
変更コイル個数(L)
データ数(バイト数)
設定データ1
設定データ2
設定データ3
設定データ4
設定データ5
設定データ6
設定データ7
設定データ8
CRC16(H)
CRC16(L)

07
0F
00
00
00
40
08
10
32
54
76
98
BA
DC
FE
6C
B3

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17

F145・P145

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

V1.20以降

32kタイプ

FP−X
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●コマンド16(DT複数ワード書き込み)送信

例）例)WR3からWR5までの3ワードのデータを、相手
局の局番7のDT500からDT502にCOM1より転送
する場合
[ F145(SEND), DT10, WR3, DT0, K500 ]

送信ワード数の指定(H1～H7F)

[S1]:

ワード単位
転送

H0H0 H0 H3 DT10

※コマンド16を送信する場合には[S1]の転送方法の指
定をワード単位(H0)にしてください。

ユニットNo.(H00～H63)
(0～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択
(H1かH2)

H1 H0 H7 DT11

コマンド変換

[S1]:DT10(DT10=0003H、DT11=1007H)
[S2]:WR3(WR3=0011H

WR4=2233H
WR5=4455H)

[D] :DT0
[N] :K500

※書き込みレジスタ数の最大数は127(7FH)個
(MODBUSプロトコル上の制限によるため)
データ数(バイト数)は書き込みレジスタ数を2バイト
として計算する(最大254(FEH)バイト)

MODBUSコマンド
スレーブアドレス
コマンド(10H)
書き込み開始番号(H)
書き込み開始番号(L)
書き込みレジスタ数(H)
書き込みレジスタ数(L)
データ数(バイト数)
書き込みデータ1(H)
書き込みデータ1(L)
書き込みデータ2(H)
書き込みデータ2(L)
書き込みデータ3(H)
書き込みデータ3(L)
CRC16(H)
CRC16(L)

07
10
01
F4
00
03
06
00
11
22
33
44
55
5A
E7

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15

F145・P145

応
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対応機種

FPΣ

FP−X

32kタイプ
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F145 (SEND)

DT 10

DT 20

DT 0

K 100

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 コントロールデータを格納しているエリアの
先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 自局の指定 送信するデータを格納しているエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

D 相手局の指定 送信されたデータを格納するエリア
(デバイス番号は0を指定) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ー

N 相手局の指定 送信されたデータを格納するアドレス ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

注）※1：FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※2：FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S2]で指定するエリアの自局データを、
MEWNET－W、MEWNET－P、MEWNET－H
で接続されている相手局の[D][N]で指定するエリ
アに送信します。
●相手局(ルート、ユニットNo.)、転送単位(ビット単
位かワード単位か)、転送方法等はコントロール
データ[S1]で指定します。

リンク
ユニット

CPU
ユニット

自局 相手局

S2 D・N

SEND命令

相手局は[S1]で指定します

FP2/FP2SH/FP10SHのCOMポートより汎用通信を行
う場合はこの命令ではなく、F144を使用します。
F144(TRNS)命令をご覧ください。

参照

■各項目の指定
●コントロールデータ[S1]

詳細は、次ページの説明をご参照ください。
(1)相手局の指定
ルートNo.とユニットNo.で相手局を指定します。
同一ネットワーク内のPLCか、階層の異なるネット
ワーク内のPLCかで設定のしかたが変わります。

(2)転送単位・転送方法の指定
ワード単位送信の場合はデータの量を、ビット単位
送信の場合は対象ビットの位置を指定します。

●自局のメモリエリアの指定[S2]

送信するデータを格納している自局のメモリエリア
を指定します。
●相手局のメモリエリアの指定[D][N]

送信したデータを格納する相手局のメモリエリアは、
種類[D]とアドレス[N]を組み合わせて指定します。
例）[D]：DT0, [N]：K100

↓
DT100

■フラグ動作

R9007
R9008

コントロールデータが指定範囲外
の値のときON

(ER) 相手局が存在しないときON

ワード単位送信時、[S1]での指定の
ワード数をとると、[S2]または[D]
のエリアを越えるときON

ニモニック表記ラダー表記

F145 SEND, DT 10, DT 20, DT 0, K 10010
R0

S1 S2 D N応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F145(SEND)·P145(PSEND)
データの送信(MEWNETリンク) FP2/FP2SH/FP3/FP10SHの場合
●MEWNETリンクを介して、指定のデータを他のPLCやコンピュータに送信します。ステップ数：9
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■同一ネットワーク内のPLCへの送信
●コントロールデータの指定[S1][S1+1]

コントロールデータはH定数で指定してください。
[S1]で転送単位、転送方法などを指定し、[S1+1]で
相手局を指定します。

相手局の指定

[S1+1] [S1]

転送単位,転送方法の指定

(1) ワード単位送信の指定
ワード単位で送信する場合、[S2]で指定された自局
のメモリエリアから指定ワード数分のデータが、
[D]と[N]で指定された相手局のメモリエリアの先頭
から格納されます。MEWNET－Hだけのネットワー
クでは最大1,020ワードまで、MEWNET－P/Wを使
用しているネットワークでは最大16ワードまで、
一度に送信できます。
15

送信ワード数 : H001～H3FC
(1～1020)

H0を指定

S1:

11 7 4 0

例) 10ワードのデータを送信するとき、[S1]に
は、K10(H000A)を設定してください。

(2) ビット単位送信の指定
ビット単位で送信する場合、[S2]で指定された自局
のメモリエリアの指定ビットの情報が、[D]と[N]で
指定された相手局のメモリエリアの指定ビットに送
信されます。

1115

自局のビットNo.:
H0～HF(0～15)

H8を指定

S1:
7 4 0

H0を指定

相手局のビットNo.:
H0～HF(0～15)

例) 自局のメモリエリアのビット15のデータを
相手局のメモリエリアのビット0に転送する
とき、[S1]には、H800Fを指定してくださ
い。

(3) 相手局の指定(ワード／ビット送信共通)
15

ユニットNo.:H01～H40
(0～64)

H0を指定

S1+1:

11 7 4 0

ルートNo.:H1～H8(1～8)

注)ユニットNo.は、16進数に換算して指定してくださ
い。
MEWNET–Wの場合： H01～H20(1～32)
MEWNET–Pの場合 ： H01～H3F(1～63)
MEWNET–Hの場合 ： H01～H40(1～64)

＜例＞ 前頁のプログラムの場合

①ワード単位送信の例
コントロールデータが、

DT10(S1)=H0005 (=K5)

DT11(S1+1)=H010A
ワード単位 5ワード

ユニットNo.10
ルートNo.1

となっている場合、
内部リレーR0がONすると、DT20～DT24の5ワー
ドのデータが、ルートNo.1に接続しているユニット
No.10のDT100～DT104に転送されます。

②ビット単位送信の例
コントロールデータが、

DT10(S1)=H850D

DT11(S1+1)=H010A

ビット単位
送信

自局のビット13

ユニットNo.10
ルートNo.1

相手局のビット5

となっている場合、
内部リレーR0がONすると、DT20のビット13の
ON/OFF情報が、ルートNo.1に接続しているユニッ
トNo.10のDT100のビット5に転送されます。

FP2/FP2SH/FP10SHのみで構成しているネット
ワークの場合、ユニットNo.に「FF」(HFF)を指
定すると、同一ネットワーク上のすべてのリンク
局に対して同じ内容を送信します。

FP3がネットワークに接続されている場合は、
HFF指定によるグローバル転送を絶対に行わない
でください。

■プログラム上のご注意
P.3−199をご覧ください。

F145・P145

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH
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■異なる階層にあるPLCへの送信
●階層リンクとは

階層リンクは、同じマザーボードに装着されている
2台のリンクユニットを中継局として、異なるネッ
トワークに加入しているCPUユニット間で通信する
機能です。

＜例＞ 深さ1にあるCPUユニットとの通信

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ

リ
ン
ク

自局

電源
CPU
リンク

リンク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ

リ
ン
ク

中継局

相手局

中継元ユニット

中継先ユニット

相手局ユニット

深さ1

深さ0

このように中継局を介することによって、深さ3まで
通信可能です。

ご注意 MEWNET－P、MEWNET－Wの場合は、
ひとつ深いネットワークまでしか中継でき
ません。

＜例＞ 深さ3にあるCPUユニットとの通信
(CPU1からCPU5への送信)

深さ0 深さ1

深さ2

深さ3

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
１

リ
ン
ク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
２

リ
ン
ク

リ
ン
ク

リ
ン
ク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
４

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
３

リ
ン
ク

リ
ン
ク

リ
ン
ク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
５

リ
ン
ク

注) CPU1～CPU5は、階層リンクの中継順を示すた
めに仮につけた番号です。

●コントロールデータの設定[S1]

コントロールデータはH定数で指定してください。
[S1]で転送単位、転送方法などを指定し、[S1+1]以降
で相手局(中継元ユニット、中継先ユニット、通信対
象ユニット)を指定します。(深さ+3)ワード必要です。

＜例＞ 深さ3にある相手局を指定するときのコント
ロールデータ

[S1]

[S1+1]

[S1+2]

自局 深さ(H03)

中継元 中継先

中継元 中継先

相手局 H00

CPU1

CPU2

CPU3

CPU5

[S1+3]

[S1+5]

転送単位・転送方法の指定

中継元 中継先 CPU4[S1+4]

中
継
局
・
相
手
局
の
指
定

注） :同一ネットワーク
:同一マザーボード

中継元はネットワーク内でのユニットNo.で、
中継先はマザーボード上でのルートNo.で指定
します。

(1) ワード単位送信の指定
ワード単位で送信する場合、[S2]で指定された自局
のメモリエリアから指定ワード数分のデータが、
[D]と[N]で指定された相手局のメモリエリアの先頭
から格納されます。MEWNET－Hだけのネットワー
クでは最大1,020ワードまで、MEWNET－P/Wを使
用しているネットワークでは最大16ワードまで、一
度に送信できます。
15

送信ワード数 : H001～H3FC
(1～1020)

H0を指定

S1:

11 7 4 0

例) 10ワードのデータを送信するとき、[S1]に
は、K10(H000A)を設定してください。

(2) ビット単位送信の指定
ビット単位で送信する場合、[S2]で指定された自
局のメモリエリアの指定ビットの情報が、[D]と
[N]で指定された相手局のメモリエリアの指定ビッ
トに送信されます。
15

自局のメモリエリ
アのビットNo.:
H0～HF(0～15)

H8を指定

S1:

11 7 4 0

H0を指定

相手局のメモリエリアの
ビットNo.:
H0～HF(0～15)

例) 自局のメモリエリアのビット15のデータを相
手局のメモリエリアのビット0に転送すると
き、[S1]には、H800Fを指定してください。

F145・P145

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH
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(3) 相手局の指定(ワード／ビット送信共通)
1ルートNo.と深さの指定

相手局の深さ:H01～H03

H8を指定

S1+1:

自局のルートNo.:H1～H8

2中継局の指定
[S1+1]で指定した深さの分だけ、同じ項目について
深さ2の指定(S1+3)、深さ3の指定(S1+4)と続けて
ください。

深さ1の中継先ルートNo.:
H01～H08

S1+2:

深さ1の中継元ユニットNo.:
H01～H40(1～64)

3相手局の指定
中継局の指定の後に続けてください。

H00を指定

S1+n:

相手局のユニットNo.:
H01～H40(1～64)

(n=深さ+2)

＜例＞ 3−192ページのプログラムの場合
自局(CPU1)のDT20～DT24の5ワードのデー
タを、下図で示すCPUユニット(CPU5)の
DT100以降に送信するときの例です。

・接続図

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
１

リ
ン
ク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
２

リ
ン
ク

リ
ン
ク

リ
ン
ク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
４

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
３

リ
ン
ク

リ
ン
ク

リ
ン
ク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
５

リ
ン
ク

No.2

No.4

No.16

No.10

4321

3211

321

DT100
～
DT104

DT20
～
DT24

No.1

この例では、DT10を先頭とするコントロールデータ
(深さ3→6ワード)は次のように設定してください。
5ワードのデータを送信する→DT10=H0005

CPU1 ルート1
0
CPU2 No.2
CPU2 ルート3

1
CPU3 No.4
CPU3 ルート1

2
CPU4 No.16
CPU4 ルート2

3
CPU5 No.10

:深さ

DT11=H8103

DT12=H0203

DT13=H0401

DT14=H1002

DT15=H0A00

■プログラム上のご注意
●複数のSEND命令(F145)やRECV命令(F146)を同時
に実行することはできません。
MEWNET送受信実行可フラグ(R9030)がONのとき
に実行されるようにプログラムしてください。

R9030 0：実行不可(SEND／RECV命令実行中)
1：実行可

●SEND命令では送信要求を行うだけで、実際の処理
は、ED命令時に行います。送信が完了したかどう
かは、MEWNET送受信完了フラグ(R9031)を使用
して確認してください。

R9031
0：正常終了
1：異常終了

(エラーコードはDT9039※)

DT9039
(DT90039)

異常終了時(R9031：ON)、異常内容
(エラーコード)を格納

※ FP2/FP2SH/FP10SHではDT90039

エラーコードの内容については、各リンクユニットの
マニュアルをご参照ください。エラーコードがH71～
H73の場合は、通信タイムアウトエラーです。タイムア
ウト時間は、システムレジスタNo.32の設定で10.0ms～
81.9s(10ms単位)の範囲で変更できます。デフォルト値
では、FP3は2s、FP2/FP2SH/FP10SHでは10sに設定さ
れています。

コード(HEX) 異常内容

71 送信アンサー待ちタイムアウト

72 送信バッファ空き待ちタイムアウト

73 レスポンス待ちタイムアウト

●FP2/FP3がネットワークに接続されている場合は、
グローバル転送(ユニットNo.にHFFを指定して行う
送信)を絶対に行わないでください。
●特殊内部リレー(R9000～)及び特殊データレジスタ
(DT9000[DT90000]～)へのF145、F146の実行は出
来ません。

応
用
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令
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対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F145・P145
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■データ送信命令で特殊データレジスタ
DT、特殊内部リレーRを送信する方法

特殊データレジスタおよび特殊内部リレーは、F145命
令によるデータを送信することはできません。
下記のようなプログラムによりデータの送信を行って
ください。

1 FP3の特殊データレジスタを送信する場合
(コマンド発行元=FP3)

X10
F145 SEND, S, DT9***, DT0, Kn10

注）送信先がFP2、FP2SHまたはFP10SHであっても
DT9****を指定しないでください。

2 FP2、FP2SHまたはFP10SHの特殊データレ
ジスタを送信する場合
(コマンド発行元=FP2/FP2SH/FP10SH)

X10
F145 SEND, S, DT9****, DT0, Kn10

注）送信先がFP3であってもDT9***を指定しないで
ください。

3特殊内部リレーを送信する場合
(コマンド発行元=FP2/FP2SH/FP3/FP10SH)

X10
F145 SEND, S, WR9**, DT0, Kn10

■FLを送信する方法（FLバンクの指定
方法）

●相手局のFLバンクを指定する方法
通信先のFLは、FL0＋H10の様に指定するが､バン
ク1のFLを指定する場合は、FL1+H10の様に指定
します。（バンク2はFL2+H10）

●自局のFLバンクを指定する方法
自局のFLは、通常FLnと指定しますが､FLバンクを
指定する場合は、本命令実行時に選択されている
FLバンクが送信の対象になります。

応
用
命
令
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対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F145・P145
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F146 (RECV)

DT 10

DT 0

K 100

DT 50

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD In SWR SDT
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD In

(※1)
SWR SDT

K H
インデックス
修飾

S1 コントロールデータを格納しているエリアの
先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ー ー ○

S2 相手局の指定 受信先のエリア
（デバイス番号は0固定) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ー ー

N 相手局の指定 受信先の先頭アドレス ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

D 自局の指定 受信するデータを格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ー ○

注）※1：I0～ID

■動作説明
●指定するユニットのシリアルポート(COM1もしくは
COM2)に、MEWTOCOL−COMコマンドを受信可
能なユニットを接続し、コンピュータリンクモード
時にコマンド送信を行うときに使用します。

●[S1]で指定したエリアを先頭とするコントロール
データに格納されているデータ2ワード分の指定に
従い、相手局の[S2]と[N]で指定されたエリアから
自局の[D]のエリアを先頭に読み出します。

■各項目の指定
●[S1][S1+1]で指定するコントロールデータは、以下
のように指定します。

[S1]:転送単位・転送方法の指定

送信ワード数を指定ワード単位転送

[S1]: H0

H001～H1FD(1～509ワード)
(送信先が機種グループAの場合)
H001～H1B(1～27ワード)
(送信先が機種グループBの場合)

グループ
A機種

FPΣ, FP−X, FP2,
FP2SH,FP10S, FP10SH

グループ
B機種

FP0, FP−e, FP1,
FP−M, FP3

相手局ビットNo.
(H0～HF)

自局ビットNo.
(H0～HF)

[S1]:

ビット単位転送

H0固定H8

[S1+1]:相手局の指定

ユニットNo.(H01～H63)
(1～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択(H1かH2)

(1) 転送単位・転送方法の指定[S1]

ワード単位送信の場合はデータの量を、ビット単
位送信の場合は対象ビットの位置を指定します。

(2) 相手局の指定[S1+1]

ユニットNo.で相手局を指定します。
相手局への送信先のポートをCOM1かCOM2で指
定します。ルートNo.にはH0(固定)を指定します。

(3) [S2][N]で受信する相手局のエリアを指定します

[S2]のデバイス番号には0を指定します。
送信したデータを格納する相手局のメモリエリア
は、種類[S2]とアドレス[N]を組み合わせて指定し
ます。

例） [S2]:DT0, [N]:K100

DT100

(4) [D]で指定する自局の受信するデータを格納するエ
リアの指定

受信するデータを格納する自局のメモリエリアを
指定します。

ニモニック表記ラダー表記

F146 RECV, DT 10, DT 0, K 100, DT 5010
R0

S1 S2 DN

F146(RECV) ·P146(PRECV)
データの受信（MEWTOCOLマスタモードの場合）

●指定のデータを他のPLCやコンピュータのシリアルポートからユニットに受信
します。 ステップ数：9

FPΣ 32kタイプ
FP−X V1.20以降の場合
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●[S1][S1+1],[S2],[D],[N]で指定されたオペランド
に従って、MEWTOCOL−COMコマンドを作成し
ます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

[S1],[S1+1]のコントロールデータ
が指定範囲外の値のときON

(ER) ワード単位転送時、[S1]での指定の
ワード数をとると、[S2]または[D]
のエリアを越えるときON

[S2]+[N]が[S2]のエリアを越える
ときON

対象のCOMポートの動作モードが、
コンピュータリンク以外のときON

ワード単位
・[S2]がDT/LDの場合、[N]が0～
32767でないときON

・[S2]がWX/WY/WR/WL/SV/EVの
場合、[N]が0～9999でないとき
ON

ビット単位
・[S2]がWX/WY/WR/WLでないと
きON

・[N]が0～999でないときON

[S2]のデバイス番号が0でないとき
ON

対象のCOMポートに対して通信カ
セットが装着されていないときON

■プログラム上のご注意
●使用するCOMポートの動作モード（システムレジ
スタ設定）は、コンピュータリンクを指定してくだ
さい。
●同一の通信ポートに対して、複数のSEND命令
(F145)やRECV命令(F146)を同時に実行することは
できません。SEND/RECV実行可フラグ(R9044:
COM1/ R904A: COM2)がONのときに実行される
ようにプログラムしてください。

R9044
(COM1)

0:実行不可(SEND/RECV命令実行中)
1:実行可

R904A
(COM2)

0:実行不可(SEND/RECV命令実行中)
1:実行可

●SEND命令では送信要求を行うだけで、実際の処理
は、ED命令時に行います。送信が完了したかどう
かは、SEND/RECV完了フラグ(R9045: COM1/
R904B: COM2)を使用して確認してください。

R9045
(COM1)

0:正常終了
1:異常終了(エラーコードはDT90124)

DT90124
(COM1)

異常終了時(R9045:ON)、
異常内容(エラーコード)を格納

R904B
(COM2)

0:正常終了
1:異常終了(エラーコードはDT90125)

DT90125
(COM2)

異常終了時(R904B:ON)、
異常内容(エラーコード)を格納

エラーコードの内容については、マニュアルをご参照
ください。エラーコードがH73の場合は、
レスポンス待ちタイムアウトです。タイムアウト時間
は、システムレジスタNo.32の設定で10.0ms～
81.9s(2.5ms単位)の範囲で変更できます。
デフォルト値では、10sに設定されています。

コード(HEX) 異常内容

73 レスポンス待ちタイムアウトエラー

●特殊内部リレー(R9000～)及び特殊データレジスタ
(DT90000)、ファイルレジスタFLへのF145、F146
の実行は出来ません。
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F146 (RECV)

DT 10

DT 0

K 100

DT 50

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD In SWR SDT
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD In

(※1)
SWR SDT

K H
インデックス
修飾

S1 コントロールデータを格納しているエリアの
先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ー ー ○

S2 相手局の指定 受信先のエリア
（デバイス番号は0固定) ○ ○ ○ ○ ー ー ○ ○ ー ー ー ー ー ー

N 相手局の指定 受信先の先頭アドレス ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

D 自局の指定 受信するデータを格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ー ○

注）※1：I0～ID

■動作説明
●指定するユニットのシリアルポート(COM1もしくは
COM2)に、MODBUSコマンド受信可能なユニット
を接続し、MODBUSモード時にコマンド送信を行
うときに使用します。
(MODBUSコマンド01,02,03,04)

●[S1]で指定したエリアを先頭とするコントロール
データに格納されているデータ2ワード分の指定に
従い、相手局の[S2]と[N]で指定されたエリアから
自局の[D]のエリアを先頭に読み出します。

■各項目の指定
●[S1][S1+1]で指定するコントロールデータは、以下
のように指定します。

[S1]:転送単位・転送方法の指定

送信ワード数を指定(H001～H07F)
※MODBUSプロトコル上の制限による

ワード単位転送

[S1]: H0

相手局ビットNo.
(H0～HF)

自局ビットNo.
(H0～HF)

[S1]:

ビット単位転送

H0固定H8

[S1+1]:相手局の指定

ユニットNo.(H01～H63)
(1～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択(H1かH2)

(1) 転送単位・転送方法の指定[S1]

ワード単位送信の場合はデータの量を、ビット単
位送信の場合は対象ビットの位置を指定します。
※ワード単位の場合、データの送信範囲が254バイ
トまでのため127(7Fh)ワードがMAXとなります。

(2) 相手局の指定[S1+1]

ユニットNo.で相手局を指定します。
相手局への送信先のポートをCOM1かCOM2で指
定します。ルートNo.にはH0(固定)を指定します。

(3) [S2][N]で受信する相手局のエリアを指定します

[S2]のデバイス番号には0を指定します。
送信したデータを格納する相手局のメモリエリア
は、種類[S2]とアドレス[N]を組み合わせて指定し
ます。

例） [S2]:DT0, [N]:K100

DT100

(4) [D]で指定する自局の受信するデータを格納するエ
リアの指定

受信するデータを格納する自局のメモリエリアを
指定します。

ニモニック表記ラダー表記

F146 RECV, DT 10, DT 0, K 100, DT 5010
R0

S1 S2 DN

F146(RECV) ·P146(PRECV)
データの受信（MODBUSマスタモードの場合）
●指定のデータを他のPLCやコンピュータのシリアルポートからユニットに受信
します。 ステップ数：9
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●[S1][S1+1],[S2],[D],[N]で指定されたオペランド
に従って、MODBUSコマンドを作成します。
ワード単位転送時:コマンド01(Y・Rコイル読み出

し）、コマンド02(X接点読み出
し)、コマンド03(DT読み出し)、
コマンド04(WL・LD読み出し)
送信可能

ビット単位転送時:コマンド01(Y・Rコイル読み出
し）、コマンド02(X接点読み出
し)送信可能

●MODBUSコマンド作成後に終端にCRCを2バイト
付加して送信を行ないます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

[S1],[S1+1]のコントロールデータ
が指定範囲外の値のときON

(ER) ワード単位転送時、[S1]での指定の
ワード数をとると、[S2]または[D]
のエリアを越えるときON

[S2]+[N]が[S2]のエリアを越える
ときON

[S1+1]で指定されたコントロール
データのCOMポート指定がMOD
BUSモードでないときON

ビット単位転送時、[S2]のエリアが
DT・WL・LDの場合、ON

[S2]のデバイス番号が0でないとき
ON

■プログラム上のご注意
●同一の通信ポートに対して、複数のSEND命令
(F145)やRECV命令(F146)を同時に実行することは
できません。SEND/RECV実行可フラグ(R9044:
COM1/ R904A: COM2)がONのときに実行される
ようにプログラムしてください。

R9044
(COM1)

0:実行不可(SEND/RECV命令実行中)
1:実行可

R904A
(COM2)

0:実行不可(SEND/RECV命令実行中)
1:実行可

●SEND命令では送信要求を行うだけで、実際の処理
は、ED命令時に行います。送信が完了したかどう
かは、SEND/RECV完了フラグ(R9045: COM1/
R904B: COM2)を使用して確認してください。

R9045
(COM1)

0:正常終了
1:異常終了(エラーコードはDT90124)

DT90124
(COM1)

異常終了時(R9045:ON)、
異常内容(エラーコード)を格納

R904B
(COM2)

0:正常終了
1:異常終了(エラーコードはDT90125)

DT90125
(COM2)

異常終了時(R904B:ON)、
異常内容(エラーコード)を格納

エラーコードの内容については、マニュアルをご参照
ください。エラーコードがH73の場合は、
レスポンス待ちタイムアウトです。タイムアウト時間
は、システムレジスタNo.32の設定で10.0ms～
81.9s(2.5ms単位)の範囲で変更できます。
デフォルト値では、10sに設定されています。

コード(HEX) 異常内容

73 レスポンス待ちタイムアウトエラー

●特殊内部リレー(R9000～)及び特殊データレジスタ
(DT90000)へのF145、F146の実行は出来ません。
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■コマンド説明
●コマンド01(Y・Rコイル読み出し)送信

例）相手局の局番17よりY17の1ビット読み出し、読
み出したビットデータを自局のDT100の5ビット
目に、転送するコマンドをCOM1より送信する場
合
[ F146(RECV), DT10, WY0, K1, DT100 ]

相手局ビットNo.
(H0～HF)

自局ビットNo.
(H0～HF)

[S1]:

ビット単位
転送

H0固定H8 H5 H7 DT10

※コマンド01で1ビットのみの読み出しを行う場合に
は[S1]の転送方法の指定をビット単位(H8)にしてくだ
さい。

ユニットNo.
(H01～H63)
(1～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択
(H1かH2)

H1 H1 H1 DT11

MODBUSコマンド
スレーブアドレス
コマンド(01H)
読み出し開始番号(H)
読み出し開始番号(L)
読み出し個数(H)
読み出し個数(L)
CRC16(H)
CRC16(L)

11
01
00
17
00
01
DC
59

1
2
3
4
5
6
7
8

コマンド変換

[S1]:DT10(DT10=8507H、DT11=1011H)
[S2]:WY0
[N] :K1
[D] :DT100

※読み出し開始番号は読み出し先コイル番号を指定
(相手局:Y17)読み出し個数は1とする

例）相手局の局番17よりY10~Y4Fの64ビット(4ワー
ド)読み出し、読み出したデータを自局のDT100
を先頭に、転送するコマンドをCOM1より送信す
る場合
[ F146(RECV), DT10, WY0, K1, DT100 ]

送信ワード数を指定(H001～H07F)

[S1]:

ワード単位
転送

H0H0 H0 H4 DT10

※コマンド01でワード単位の読み出しを行う場合には
[S1]の転送方法の指定をビット単位(H0)にしてくださ
い。

ユニットNo.(H01～H63)
(1～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択
(H1かH2)

H1 H1 H1 DT11

MODBUSコマンド
スレーブアドレス
コマンド(01H)
読み出し開始番号(H)
読み出し開始番号(L)
読み出し個数(H)
読み出し個数(L)
CRC16(H)
CRC16(L)

11
01
00
10
00
40
3E
AF

1
2
3
4
5
6
7
8

コマンド変換

※読み出し開始番号は読み出し先コイル番号を指定
(相手局:Y10)読み出し個数は指定ワード数×16とする
(64ビット読み出し）

[S1]:DT10(DT10=0004H、DT11=1011H)
[S2]:WY0
[N] :K1
[D] :DT100

●コマンド02(X接点読み出し）送信

例）相手局の局番17よりX17の1ビット読み出し、読
み出したビットデータを自局のDT100の5ビット
目に、転送するコマンドをCOM1より送信する場
合
[ F146(RECV), DT10, WX0, K1, DT100 ]

相手局ビットNo.
(H0～HF)

自局ビットNo.
(H0～HF)

[S1]:

ビット単位
転送

H0固定H8 H5 H7 DT10

※コマンド02で1ビットのみの読み出しを行う場合に
は[S1]の転送方法の指定をビット単位(H8)にしてくだ
さい。

ユニットNo.
(H01～H63)
(1～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択
(H1かH2)

H1 H1 H1 DT11

MODBUSコマンド
スレーブアドレス
コマンド(02H)
読み出し開始番号(H)
読み出し開始番号(L)
読み出し個数(H)
読み出し個数(L)
CRC16(H)
CRC16(L)

11
02
00
17
00
01
0B
5E

1
2
3
4
5
6
7
8

コマンド変換

[S1]:DT10(DT10=8507H、DT11=1011H)
[S2]:WX0
[N] :K1
[D] :DT100

※読み出し開始番号は読み出し先コイル番号を指定
(相手局:X17)読み出し個数は1とする

例）相手局の局番17よりX10～X4Fの64ビット(4ワー
ド)読み出し、読み出したデータを自局のDT100
を先頭に、転送するコマンドをCOM1より送信す
る場合
[ F146(RECV), DT10, WX0, K1, DT100 ]

送信ワード数を指定(H001～H07F)

[S1]:

ワード単位
転送

H0H0 H0 H4 DT10

F146・P146
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※コマンド02でワード単位の読み出しを行う場合には
[S1]の転送方法の指定をビット単位(H0)にしてくださ
い。

ユニットNo.
(H01～H63)
(1～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択
(H1かH2)

H1 H1 H1 DT11

MODBUSコマンド
スレーブアドレス
コマンド(02H)
読み出し開始番号(H)
読み出し開始番号(L)
読み出し個数(H)
読み出し個数(L)
CRC16(H)
CRC16(L)

11
02
00
10
00
40
7A
A0

1
2
3
4
5
6
7
8

コマンド変換

[S1]:DT10(DT10=0004H、DT11=1011H)
[S2]:WX0
[N] :K1
[D] :DT100

※読み出し開始番号は読み出し先コイル番号を指定
(相手局:X10)読み出し個数は指定ワード数×16とする
(64ビット読み出し）

●コマンド03(DT読み出し)送信

例）相手局の局番17よりDT500～DT505の6ワード読
み出し、読み出したデータを自局のDT100を先頭
に、転送するコマンドをCOM1より送信する場合
［ F146(RECV), DT10, DT0, K500, DT100 ]

送信ワード数を指定(H001～H07F)

[S1]:

ワード単位
転送

H0H0 H0 H6 DT10

※コマンド03でワード単位の読み出しを行う場合には
[S1]の転送方法の指定をワード単位(H0)にしてくださ
い。

ユニットNo.
(H01～H63)
(1～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択
(H1かH2)

H1 H1 H1 DT11

MODBUSコマンド
スレーブアドレス
コマンド(03H)
読み出し開始番号(H)
読み出し開始番号(L)
読み出し個数(H)
読み出し個数(L)
CRC16(H)
CRC16(L)

11
03
01
F4
00
06
87
56

1
2
3
4
5
6
7
8

コマンド変換

[S1]:DT10(DT10=0006H、DT11=1011H)
[S2]:DT0
[N] :K500
[D] :DT100

※読み出し開始番号は読み出し先データ番号を指定
(相手局:DT500)
読み出し個数は指定ワード数とする(6ワード読み出し)

●コマンド04(WL・LD読み出し)送信

例）相手局の局番17よりWL20～WL25の6ワード読み
出し、読み出したデータを自局のDT100を先頭に、
転送するコマンドをCOM1より送信する場合
[ F146(RECV), DT10, WL0, K20, DT100 ]

送信ワード数を指定(H001～H07F)

[S1]:

ワード単位
転送

H0H0 H0 H6 DT10

※コマンド04でワード単位の読み出しを行う場合には
[S1]の転送方法の指定をワード単位(H0)にしてくださ
い。

ユニットNo.
(H01～H63)
(1～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択
(H1かH2)

H1 H1 H1 DT11

MODBUSコマンド
スレーブアドレス
コマンド(04H)
読み出し開始番号(H)
読み出し開始番号(L)
読み出し個数(H)
読み出し個数(L)
CRC16(H)
CRC16(L)

11
04
00
14
00
06
32
9C

1
2
3
4
5
6
7
8

コマンド変換

[S1]:DT10(DT10=0006H、DT11=1011H)
[S2]:WL0
[N] :K20
[D] :DT100

※読み出し開始番号は読み出し先データ番号を指定
(相手局:WL20)読み出し個数は指定ワード数とする
(6ワード読み出し）

例）相手局の局番17よりLD100～LD105の6ワード読
み出し、読み出したデータを自局のDT100を先頭
に、転送するコマンドをCOM1より送信する場合
[ F146(RECV), DT10, LD0, K100, DT100 ]

送信ワード数を指定(H001～H07F)

[S1]:

ワード単位
転送

H0H0 H0 H6 DT10

※コマンド04でワード単位の読み出しを行う場合には
[S1]の転送方法の指定をワード単位(H0)にしてくださ
い。

ユニットNo.
(H01～H63)
(1～99)

[S1+1]: H0固定

COMポート選択
(H1かH2)

H1 H1 H1 DT11

MODBUSコマンド
スレーブアドレス
コマンド(04H)
読み出し開始番号(H)
読み出し開始番号(L)
読み出し個数(H)
読み出し個数(L)
CRC16(H)
CRC16(L)

11
04
08
34
00
06
31
36

1
2
3
4
5
6
7
8

コマンド変換

[S1]:DT10(DT10=0006H、DT11=1011H)
[S2]:LD0
[N] :K100
[D] :DT100

※読み出し開始番号は読み出し先データ番号を指定
(相手局:LD100)読み出し個数は指定ワード数とする
(6ワード読み出し)

※LD指定の場合は、07D0H(LD0)～となります。

F146・P146

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

V1.20以降

32kタイプ

FP−X
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F146 (RECV)

DT 10

DT 0

K 100

DT 50

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 コントロールデータを格納しているエリアの
先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 相手局の指定 受信するデータを格納しているエリア
(デバイス番号は0を指定) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー －

N 相手局の指定 受信されたデータを格納するアドレス ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

D 自局の指定 受信するデータを格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※2：FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●MEWNET－W、MEWNET－P、MEWNET－Hで
接続されている相手局の[S2]と[N]で指定するエリ
アのデータを読み出して、自局の[D]で指定するエ
リアに格納します。

●相手先(ルート、ユニットNo.)、転送単位(ビット単
位かワード単位か)、転送方法等はコントロール
データ[S1]で指定します。

リンク
ユニット

CPU
ユニット

自局 相手局

D S2・N

(受信要求)

データ

相手局は[S1]で指定する

FP2/FP2SH/FP10SHのCOMポートより汎用通信を
行う場合はこの命令ではなく、F144を使用します。
F144(TRNS)命令をご覧ください。

参照

■各項目の指定
●コントロールデータ[S1]

詳細は、次ページの説明をご参照ください。
(1) 相手局の指定
ルートとユニットNo.で相手局を指定します。
同一ネットワーク内のPLCか、階層の異なるネット
ワーク内のPLCかで設定のしかたが変わります。

(2) 転送単位・転送方法の指定
ワード単位受信の場合はデータの量を、ビット単位
受信の場合は対象ビットの位置を指定します。
●相手局のメモリエリアの指定[S2][N]

受信するデータを格納している相手局のメモリエリ
アは、種類[S2]とアドレス[N]を組み合わせて指定
します。
例) [S2]：DT10, [N]：K100

↓
DT100

●自局のメモリエリアの指定[D]

相手局から受信したデータを格納する自局のメモリ
エリアを指定します。

■フラグ動作

R9007
R9008

コントロールデータが指定範囲外
の値のときON

(ER) 相手先が存在しないときON

ワード単位受信時、[S1]での指定の
ワード数をとると、[S2]または[D]
のエリアを越えるときON

ニモニック表記ラダー表記

F146 RECV, DT 10, DT 0, K 100, DT 5010
R0

S1 S2 DN 応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F146(RECV) ·P146(PRECV)
データの受信(MEWNETリンク) FP2/FP2SH/FP3/FP10SHの場合
●MEWNETリンクを介して、他のPLCやコンピュータの指定のデータを受信します。ステップ数：9
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■同一ネットワーク内のPLCからの受信
●コントロールデータの指定[S1][S1+1]
コントロールデータはH定数で指定してください。
[S1]で転送単位、転送方法などを指定し、[S1+1]で
相手局を指定します。

相手局の指定

[S1+1] [S1]

転送単位,転送方法の指定

(1) ワード単位受信の指定
ワード単位で転送する場合、[S2]と[N]で指定され
た相手局のメモリエリアから指定ワード数分のデー
タが、[D]を先頭とする自局のメモリエリアに格納
されます。MEWNET－Hだけのネットワークでは
最大1,020ワードまで、MEWNET－P／Wを使用
しているネットワークでは最大16ワードまで、一
度に受信できます。
15

受信ワード数 : H001～H3FC
(1～1020)

H0を指定

S1:

11 7 4 0

例) 10ワードのデータを受信するとき、[S1]には、
K10(H000A)を設定してください。

(2) ビット単位受信の指定
ビット単位で転送する場合、[S2]と[N]で指定され
た相手局のメモリエリアの指定ビットの情報が、
[D]で指定された自局のメモリエリアの指定ビット
に格納されます。

1115

相手局の
ビットNo.：
H0～HF
(0～15)

H8を指定

S1:
7 4 0

H0を指定

自局のビットNo.:
H0～HF(0～15)

例)相手局のメモリエリアのビット0のデータを自
局のメモリエリアのビット15に転送するとき、
[S1]には、H8F00を指定してください。

(3) 相手局の指定(ワード／ビット送信共通)
15

ユニットNo.:H01～H40
(0～64)

H0を指定

S1+1:

11 7 4 0

ルートNo.:H1～H8(1～8)

注)ユニットNo.は、16進数に変換して指定してくださ
い。

MEWNET－Wの場合：H01～H20(1～32)
MEWNET－Pの場合 ：H01～H3F(1～63)
MEWNET－Hの場合：H01～H40(1～64)

＜例＞ 前頁のプログラムの場合

1ワード単位受信の例
コントロールデータが、
DT10(S1)=H0005 (=K5)

DT11(S1+1)=H010A
ワード単位 5ワード

ユニットNo.10
ルートNo.1

となっている場合、
内部リレーR0がONすると、ルートNo.1に接続して
いるユニットNo.10のDT100～DT104のデータが、
自局のDT50～DT54に転送されます。

2ビット単位受信の例
コントロールデータが、
DT10(S1)=H850D

DT11(S1+1)=H010A

ビット単位 相手局メモリエリアのビット13

ユニットNo.10
ルートNo.1

自局メモリエリアのビット5

となっている場合、
内部リレーR0がONすると、ルートNo.1に接続して
いるユニットNo.10のDT100のビット13のON／
OFF情報が、DT50のビット5に転送されます。

■プログラム上のご注意
P.3−210をご覧ください。

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F146・P146
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■異なる階層にあるPLCからの送信
●階層リンクとは
階層リンクは、同じマザーボードに装着されている
2台のリンクユニットを中継局として、異なるネッ
トワークに加入しているCPUユニット間で通信する
機能です。

＜例＞ 深さ1にあるCPUユニットとの通信

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ

リ
ン
ク

自局

電源
CPU
リンク

リンク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ

リ
ン
ク

中継局

相手局

中継元ユニット

中継先ユニット

相手局ユニット

深さ1

深さ0

このように中継局を介することによって、深さ3まで
通信可能です。

ご注意 MEWNET－P、MEWNET－Wの場合は、
ひとつ深いネットワークまでしか中継でき
ません。

＜例＞ 深さ3にあるCPUユニットとの通信
(CPU5からCPU1への受信)

深さ0 深さ1

深さ2

深さ3

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
１

リ
ン
ク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
２

リ
ン
ク

リ
ン
ク

リ
ン
ク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
４

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
３

リ
ン
ク

リ
ン
ク

リ
ン
ク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
５

リ
ン
ク

注) CPU1～CPU5は、階層リンクの中継順を示すため
に仮につけた番号です。

●コントロールデータの設定[S1]
コントロールデータはH定数で指定してください。
[S1]で転送単位、転送方法などを指定し、[S1+1]以
降で相手局(中継元ユニット、中継先ユニット、通
信対象ユニット)を指定します。(深さ+3)ワード必
要です。

＜例＞ 深さ3にある相手先を指定するときのコント
ロールデータ

[S1]

[S1+1]

[S1+2]

自局 深さ(H03)

中継元 中継先

中継元 中継先

相手局 H00

CPU1

CPU2

CPU3

CPU5

[S1+3]

[S1+5]

転送単位・転送方法の指定

中継元 中継先 CPU4[S1+4]

相
手
局
の
指
定

注） :同一ネットワーク
:同一マザーボード

中継元はネットワーク内でのユニットNo.で、
中継先はマザーボード上でのルートNo.で指定
します。

(1) ワード単位受信の指定
ワード単位で転送する場合、[S2]と[N]で指定され
た相手局のメモリエリアから指定ワード数分のデー
タが、[D]を先頭とする自局のメモリエリアに格納
されます。MEWNET－Hだけのネットワークでは
最大1,020ワードまで、MEWNET－P／Wを使用
しているネットワークでは最大16ワードまで、一
度に受信できます。
15

受信ワード数 : H001～H3FC
(1～1020)

H0を指定

S1:

11 7 4 0

例) 10ワードのデータを送信するとき、[S1]には、
K10(H000A)を設定してください。

(2) ビット単位受信の指定
ビット単位で転送する場合、[S2]と[N]で指定され
た相手局のメモリエリアの指定ビットの情報が、
[D]で指定された自局のメモリエリアの指定ビット
に格納されます。
15

相手局のメモリ
エリアのビットNo.:
H0～HF(0～15)

H8を指定

S1:

11 7 4 0

H0を指定

自局のメモリエリアの
ビットNo.:
H0～HF(0～15)

例)相手局のメモリエリアのビット0のデータを自
局のメモリエリアのビット15に転送すると
き、[S1]には、H8F00を指定してください。

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F146・P146
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(3) 相手局の指定(ワード／ビット送信共通)
1ルートNo.と深さの指定

相手局の深さ:H01～H03

H8を指定

S1+1:

自局のルートNo.:H1～H8

2中継局の指定
[S1+1]で指定した深さの分だけ、同じ項目について
深さ2の指定(S1+3)、深さ3の指定(S1+4)と続けて
ください。

深さ1の中継先ルートNo.:
H01～H08

S1+2:

深さ1の中継元ユニットNo.:
H01～H40(1～64)

3相手局の指定
中継局の指定の後に続けてください。

H00を指定

S1+n:

相手局のユニットNo.:
H01～H40(1～64)

(n=深さ+2)

＜例＞ 3−207ページのプログラムの場合

下図で示すCPUユニット(CPU5)のDT100～DT104の
データを自局(CPU1)のDT50～DT54に受信するとき
の例です。

・接続図

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
１

リ
ン
ク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
２

リ
ン
ク

リ
ン
ク

リ
ン
ク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
４

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
３

リ
ン
ク

リ
ン
ク

リ
ン
ク

電
源
Ｃ
Ｐ
Ｕ
５

リ
ン
ク

No.2

No.4

No.16

No.10

4321

3211

321

DT100
～
DT104

DT50
～
DT54

この例では、DT10を先頭とするコントロールデータ
(深さ3→6ワード)は次のように設定してください。
5ワードのデータを送信する→DT10=H0005

CPU1 ルート1
0
CPU2 No.2
CPU2 ルート3

1
CPU3 No.4
CPU3 ルート1

2
CPU4 No.16
CPU4 ルート2

3
CPU5 No.10

:深さ

DT12=H0203

DT13=H0401

DT14=H1002

DT15=H0A00

DT11=H8103

■プログラム上のご注意
●複数のSEND命令(F145)やRECV命令(F146)を同時
に実行することはできません。
MEWNET送受信実行可フラグ(R9030)がONのとき
に実行されるようにプログラムしてください。

R9030 0：実行不可(SEND／RECV命令実行中)
1：実行可

●RECV命令では受信要求を行うだけで、実際の処理
は、ED命令時に行います。受信が完了したかどう
かは、MEWNET送受信完了フラグ(R9031)を使用
して確認してください。

R9031
0：正常終了
1：異常終了

(エラーコードはDT9039※)

DT9039
(DT90039)

異常終了時(R9031：ON)、異常内容
(エラーコード)を格納

※ FP2/FP2SH/FP10SHではDT90039

エラーコードの内容については、リンクユニット等の
MEWNET関係のマニュアルをご参照ください。エラー
コードがH71～H73の場合は、通信タイムアウトエラー
です。タイムアウト時間は、システムレジスタNo.32
の設定で10.0ms～81.9s(10ms単位)の範囲で変更でき
ます。デフォルト値では、FP3は2s、FP2/FP2SH/
FP10SHでは10sに設定されています。

コード(HEX) 異常内容

71 送信アンサー待ちタイムアウト

72 送信バッファ空き待ちタイムアウ
ト

73 レスポンス待ちタイムアウト

●特殊内部リレー(R9000～)及び特殊データレジスタ
(DT9000[DT90000]～)へのF145、F146の実行は出
来ません。

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F146・P146
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■データ受信命令で特殊データレジスタ
DT、特殊内部リレーRを受信する方法

特殊データレジスタおよび特殊内部リレーは、F146命
令によるデータを受信することはできません。
下記のようなプログラムによりデータの受信を行って
ください。

1 FP3のDT0に特殊データレジスタを受信する
場合(コマンド発行元=FP3)

X10
F146 RECV, S, DT9000, Kn, DT010

注）受信先がFP2、FP2SHまたはFP10SHであっても
DT9****を指定しないでください。

2 FP2、FP2SHまたはFP10SHに特殊デ―タレ
ジスタを受信する場合
(コマンド発行元=FP2/FP2SH/FP10SH)

X10
F146 RECV, S, DT90000, Kn, DT010

注）受信先がFP3であってもDT9***を指定しないで
ください。

3特殊内部リレーを受信する場合
(コマンド発行元=FP2/FP2SH/FP3/FP10SH)

X10
F146 RECV, S, WR900, Kn, DT010

■FLを受信する方法（FLバンクの指定
方法）

●相手局のFLバンクを指定する方法
通信先のFLは、FL0＋H10の様に指定するが､バン
ク1のFLを指定する場合は、FL1+H10の様に指定
します。（バンク2はFL2+H10）

●自局のFLバンクを指定する方法
自局のFLは、通常FLnと指定しますが､FLバンクを
指定する場合は、本命令実行時に選択されている
FLバンクが受信の対象になります。

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F146・P146
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 DF

12 OR R 9033

14 F147 (PR)

DT 0

WY 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S プリントアウトデータ(アスキーコード)を格納
しているエリアの先頭アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー

D プリントアウトデータを出力するエリア ー ○ ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー

注）※1：FP0/FP−e/FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。

■動作説明
●[S]で指定されたアドレスを先頭とする6ワードのエ
リアに格納されているアスキーコード(12文字分)
を、[D]で指定するエリアWYに出力します。

S → WY

S+1

S+2

S+3

S+4

S+5

15 0

DATA1～
DATA8
STROBE

●WYエリアのうち、Y□0～Y□7がデータ信号
DATA1～DATA8、Y□8がストローブ信号です。
Y□9～Y□Fは使用しません。
プリントアウト命令が実行されると、Y0～Y7から
プリントアウトデータ(アスキーコード)が、Y8から
ストローブ信号が出力されます。
●先頭アドレスから順にアスキーコードを出力しま
す。
●プリンタ用の制御コード(LF、CR)は、上記の6ワー
ド(12文字分)のエリアにデータとして設定してくだ
さい。
●プリントアウト命令を実行し始めてから、12文字を
出力し終わるまで37スキャンかかります。
(次ページのタイムチャートをご参照ください。)

■プログラム上のご注意
●複数のPR命令を同時に実行することはできませ
ん。
PR命令実行中フラグ(R9033)を使って、同時に実行
することがないようにプログラムしてください。
●アスキーコード変換命令(F95)で、文字定数(M)をア
スキーコードに変換することができます。
●文字定数はツールソフトでのみ入力可能です。
●トランジスタタイプの出力ユニット(出力ボ－ド)が
必要です。
●命令実行時、[D]で指定したWYエリアのうち、Y□
9～Y□Fにはゼロ<OFF>がセットされます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、デ－タレジスタDT0～
DT5に格納されているアスキ－コ－ドをWY0に出力し
ます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

[S]を先頭とする6ワードがエリアの
範囲を越えたときON

(ER) 他のPR命令実行中に、実行しよう
としたときON

ニモニック表記ラダー表記

F147 PR, DT 0, WY 010
R10

S D
R9033

DF

12
PR命令
実行中フラグ

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

16, 20, 32

FP−X

F147(PR)
プリントアウト
●文字データ(アスキーコード)をプリンタ用に出力します。
(トランジスタ出力タイプのみ) ステップ数：5
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■接続方法

Y0
Y1
Y2
Y3
Y4
Y5
Y6
Y7
Y8
：

COM

DATA1
DATA2
DATA3
DATA4
DATA5
DATA6
DATA7
DATA8
STROBE

GND

プリンタ
(セントロニクス
コネクタ)

トランジスタ出力
タイプのユニット
(出力: 9点以上)

■デ－タの設定
プリントアウトするデータは1ワード目の下位バイト
から順に設定してください。

＜例＞ “ABCDEFGHIJ”の10文字をプリンタに出力
する場合

LF CR

DT1

DT2

DT3

DT4

DT5

15 0

44

46

48

4A

0A

43

45

47

49

0D

DT0 42 41

■8点出力でプリンタ出力を行うには
●出力を8点だけ使うときは、下図のように接続し、
ストローブ信号をY7から出力するようにプログラム
してください。
●ただし、この場合、出力できるのは英数字のみで
す。

・接続例

Y0
Y1
Y2
Y3
Y4
Y5
Y6
Y7

COM

DATA1
DATA2
DATA3
DATA4
DATA5
DATA6
DATA7
DATA8

STROBE
GND

プリンタ
(セントロニクス
コネクタ)

トランジスタ出力
タイプのユニット
(出力: 8点)

・プログラム例
R10

F147 PR, DT0, WY0

R9033

Y8 Y7 ストローブ
信号をY7
から出力

■タイムチャート

140 101 2 3 4 5 6 7 8 9 11 15 17161312 32 33 34 35 36 37

H41 H42 H43 H44 H45 H0D H0A

A B C D E CR LF

PR命令実行中R9033

Y0

Y7
～

アスキーコード

Y8ストローブ信号
ON
OFF

ON
OFF

スキャン数

出力ユニット
での信号

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

16, 20, 32

FP−X

F147
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P148(PERR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F148 (ERR)

K 100

20 ST R 1

21 F148 (ERR)

K 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

n 自己診断エラーコード(0, 100～299) ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

■動作説明
●[n]で指定されている自己診断エラーコードを特殊
データレジスタDT9000またはDT90000に格納する
とともに､自己診断エラーフラグ(R9000)をONしま
す。また、FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xのコントロールユ
ニットの場合、ERROR/ALARM LEDが点滅、
FP1/FP–M/FP2/ FP2SH/FP3/FP10SHのCPUユ
ニット(コントロールボ－ド)の場合ERRORLEDが
点灯します。
●[n](自己診断エラーコード)は、K100～K299の範囲
で設定できます。設定値によって、実行時に運転を
停止するか、継続するかが決まっています。
[n]の設定 エラー発生時の動作

K100～199 運転停止
K200～299 運転継続

●[n]にK200～299を設定したとき、同時に複数の
ERR命令を処理した場合は、若いコードが優先して
受け付けられます。
●[n]に0を指定してERR命令を実行すると、エラー
コード43以上の自己診断エラーをクリアします。
コントロ－ラ本体のバ－ジョンがVer.4.4より前の
FP3、およびコントロ－ラ本体のバ－ジョンが
Ver.2.7より前のFP1/FP–Mではできません。
(1) FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xの場合

ERROR/ALARM LED：消灯
FP1/FP–M/FP2/FP2SH/FP3/FP10SHの場合
ERROR LED：消灯

(2) R9000, R9005, R9006, R9007, R9008：OFF
(3) DT9000, DT9017, DT9018：0クリア

DT90000, DT90017, DT90018：0クリア
●同じエラーコードを設定したERR命令を、重複して
記述することも可能です。

＜例＞ 上記プログラムの場合

●内部リレーR0がONのとき、自己診断エラー100を
設定します。FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xのコントロール
ユニットの場合、ERROR/ALARM LEDが点滅、
FP1/FP–M/FP2/FP2SH/FP3/FP10SHのCPUユニッ
ト(コントロールボ－ド)の場合のERRORLEDが点
灯し、運転が停止します。
(自己診断エラー100を設定したい状況が発生したら、
内部リレーR0がONになるようにしてください。)
●内部リレーR1がONのときエラーコード43以上の自
己診断エラーをクリアします。

■自己診断エラーの確認
●通常の自己診断エラーの確認方法と同じです。
●機種により、特殊データレジスタの番号が次のよう
に異なります。

FP0C10, C14, C16, C32/
FP−e/FP1/FP–M/FP3

FP0 T32/FPΣ/FP−X/
FP2/FP2SH/FP10SH

ＤＴ９０００ ＤＴ９００００

ＤＴ９０１７ ＤＴ９００１７

ＤＴ９０１８ ＤＴ９００１８

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

[n]が指定範囲外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F148 ERR, K 10010
R0

n

F148 ERR, K 020
R1

n

自己診断エラークリア

自己診断エラーセット

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

16, 20, 32

FP−X

F148(ERR) ·P148(PERR)※
自己診断エラーセット
●任意に設定した検知条件で自己診断エラーを検知します。 ステップ数：3
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P149(PMSG)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F149 (MSG)

M TEST PROGRAM

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY

K H M
インデックス
修飾

S メッセージ(文字定数) ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ー

■動作説明
●[S]で指定されたM定数の文字をコントローラに接続
しているプログラミングツールに表示します。
●ツールソフトのメニューの「メッセージ表示」で読
み出すこともできます。

●文字定数Mは、ツールソフトでのみ入力可能です。
●メッセージ有フラグ(R9026)をONし、[S]の内容を右
表の特殊データレジスタに設定します。

●すでにメッセージを表示している場合は、この命令
が実行されても、表示内容は変わりません。
表示中のメッセージを消去したいときは、ツールソ
フトの｢PLCメッセージ表示｣で、｢開始｣キーを押し
て下さい。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR10がONになるとプログラミングツール
に｢TEST PROGRAM｣と表示されます。

●機種により、文字定数を格納する特殊データレジス
タの番号が次のように異なります。

機種 特殊データレジスタ

FP0 C10, C14, C16, C32/
FP−e/FP1/FP–M/FP3

DT9030～DT9035

FP0 T32/FPΣ/FP−X/
FP2/FP2SH/FP10SH

DT90030～DT90035

ニモニック表記ラダー表記

F149 MSG, M TEST PROGRAM10
R10

S 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40,
56, 72

20, 32

FP−X

F149(MSG)·P149(PMSG)※
メッセージ表示
●メッセージをプログラミングツールに表示します。 ステップ数：13
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※FPΣでは、微分実行型命令P150(PREAD)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F150 (READ)

H 3

K 19

K 4

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD
FL

I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD

FL
(※1)

I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 スロットNo.およびバンクNo.の指定 ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

S2 高機能ユニットのメモリの読み出し先頭アドレス ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

n 読み出しワード数 ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

D 読み出しデータを格納するエリアの先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FPΣでは指定できません。

■動作説明
●[S1]で指定された高機能ユニットの共有メモリに
格納されているデータを[S2]で指定するアドレス
から[n]ワード分読み出して、CPUユニットまたは
コントロールユニットの[D]で指定されたエリア
から格納します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、番号3のスロットに装着
している高機能ユニットの共有メモリから、アドレス
19～22の4ワードのデータを読み出して、CPUユニッ
トのデータレジスタDT0～DT3に格納します。

(スロット番号)0 1 2 3 4

CPUユニット

DT0

DT1

0

18

高機能ユニット

19
20
21
22

DT2
DT3
DT4

４
ワ
ー
ド

DT5

24
23

17

電

源

Ｃ
Ｐ
Ｕ

■各項目の指定
●スロットNo.およびバンクNo.の指定[S1]

高機能ユニットが装着されているスロットを指定し
てください。バンクのあるメモリの場合は、バンク
No.も合わせて指定します。

●高機能ユニットの共有メモリの読み出し先頭アドレ
ス[S2]

各高機能ユニットの共有メモリ一覧を参照して指定
してください。

例)アドレス2を指定する場合、K2を指定してくだ
さい。

●読み出しワード数[n]

K定数で指定してください。

例) 10ワードのデータを読み出す場合、K10を指定
してください。

■フラグ動作

R9007
R9008

[S1]の値が指定範囲外のときON
R9008
(ER) インデックス修飾時にエリアを越

えたときON

読み出したデータが、[D]の領域を
越えるときON

ニモニック表記ラダー表記

F150 READ, H 3, K 19, K 4, DT 010
R10

S1 S2 Dn応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

Ver. 2

F150(READ)·P150(PREAD)
高機能ユニットからのデータの読み出し
●高機能ユニットのメモリからデータを読み出します。 ステップ数：9
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■[S1]の指定方法
(1) バンクのない高機能ユニットの場合
対象となる高機能ユニットを装着しているスロッ
トNo.を指定してください。

(上位バイト) (下位バイト)

H00 スロットNo.: H00～H1F

S1

(2) バンクのある高機能ユニットの場合
対象となる高機能ユニットを装着しているスロッ
トNo.(H定数)とバンクNo.(H定数)を指定してくだ
さい。

(上位バイト) (下位バイト)

スロットNo.: H00～H1F

バンクNo.: H00～HFF

S1

＜参考＞バンクのある高機能ユニット

品名 ご注文品番

FP3拡張データメモリユニット AFP32091
AFP32092

FPΣ拡張データメモリユニット AFPG201

■スロットNo.の指定方法
●対象となる高機能ユニットのスロットNo.は、装着
位置によって、自動的に割り付けられます。

(1) FPΣの場合(左増設のみ）

コントロールユニットに近い方から左へ順に数え
ます。

指定する番号 3 2 1 0

コントロールユニット

(2) FP2、FP2SHの場合

スロット番号は、ボード番号順に割り付けられます。

7, 9, 12モジュールタイプのボードの場合も14モ
ジュールと同じ指定になります。

指定する番号(H定数)

00 01 02 03 04 05 06 07 08 09 0A 0B 0C0D 0E0F

10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 1A 1B 1C 1D 1E1F

(3) FP3、FP10SHの場合

スロット番号は、ボード番号順に割り付けられま
す。

3スロットタイプ、5スロットタイプのボードの場
合も、8スロットと同じ指定になります。

指定する番号(H定数)

電

源

08 09 0A 0B 0C 0D 0E 0Fボード番号=1

ボード番号=2

ボード番号=3

8 9 10 11 12 13 14 15

電

源

10 11 12 13 14 15 16 17

16 17 18 19 20 21 22 23

電

源

18 19 1A 1B 1C 1D 1E 1F

24 25 26 27 28 29 30 31

電

源

Ｃ
Ｐ
Ｕ

00 01 02 03 04 05 06 07

0 1 2 3 4 5 6 7

増

設

増

設

増

設

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

Ver. 2

F150・P150
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※FPΣでは、微分実行型命令P151(PWRT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F151 (WRT)

H 0

DT 10

K 5

K 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL

(※1)
I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 スロットNo.およびバンクNo.の指定 ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

S2 書き込みデータを格納するエリアの先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

n 書き込みワード数 ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

D 高機能ユニットのメモリの書き込み先頭アドレス ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ○

注）※1：FPΣでは指定できません。

■動作説明
●CPUユニットまたはコントロールユニットの[S2]で
指定されたエリアを先頭とする[n]ワード分のデー
タを、[S1]で指定された高機能ユニットの共有メモ
リの[D]で指定するアドレスから書き込みます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、番号0のスロットに装着
している高機能ユニットの共有メモリのアドレス0～
4に、CPUユニットのデータレジスタDT10～DT14の
5ワードのデータを書き込みます。

(スロット番号)0 1 2 3 4

高機能ユニット
DT0
DT1

0

2

1

CPUユニット

3

4

5

6

DT10
DT11
DT12

DT14

５
ワ
ー
ド

DT13

電

源

Ｃ
Ｐ
Ｕ

■各項目の指定
●スロットNo.およびバンクNo.の指定[S1]

高機能ユニットが装着されているスロットを指定し
てください。バンクのあるメモリの場合は、バンク
No.も合わせて指定します。

●書き込みワード数[n]

K定数で指定してください。

例) 10ワードのデータを書き込む場合、K10を指定
してください。

●高機能ユニットの共有メモリの書き込み先頭アドレ
ス[D]

各高機能ユニットの共有メモリ一覧を参照して指定
してください。

例)アドレス2を指定する場合、K2を指定してくだ
さい。

■フラグ動作

R9007
R9008

[S1]の値が指定範囲外のときON
R9008
(ER) インデックス修飾時にエリアを越

えたときON

書き込みデータの範囲が、[S2]の領
域を越えるときON

ニモニック表記ラダー表記

F151 WRT, H 0, DT 10, K 5, K 010
R10

S1 S2 Dn応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

Ver. 2

F151(WRT) ·P151(PWRT)
高機能ユニットへのデータの書き込み
●高機能ユニットのメモリへデータを書き込みます。 ステップ数：9
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■[S1]の指定方法
(1) バンクのない高機能ユニットの場合
対象となる高機能ユニットを装着しているスロッ
トNo.を指定してください。

(上位バイト) (下位バイト)

H00 スロットNo.: H00～H1F

S1

(2) バンクのある高機能ユニットの場合
対象となる高機能ユニットを装着しているスロッ
トNo.(H定数)とバンクNo.(H定数)を指定してくだ
さい。

(上位バイト) (下位バイト)

スロットNo.: H00～H1F

バンクNo.: H00～HFF

S1

＜参考＞バンクのある高機能ユニット

品名 ご注文品番

FP3拡張データメモリユニット AFP32091
AFP32092

FPΣ拡張データメモリユニット AFPG201

■スロットNo.の指定方法
●対象となる高機能ユニットのスロットNo.は、装着
位置によって、自動的に割り付けられます。

(1) FPΣの場合(左増設のみ）

コントロールユニットに近い方から左へ順に数え
ます。

指定する番号 3 2 1 0

コントロールユニット

(2) FP2、FP2SHの場合

スロット番号は、ボード番号順に割り付けられます。

7, 9, 12モジュールタイプのボードの場合も14モ
ジュールと同じ指定になります。

指定する番号(H定数)

00 01 02 03 04 05 06 07 08 09 0A 0B 0C0D 0E0F

10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 1A 1B 1C 1D 1E1F

(3) FP3、FP10SHの場合

スロット番号は、ボード番号順に割り付けられま
す。

3スロットタイプ、5スロットタイプのボードの場
合も、8スロットと同じ指定になります。

指定する番号(H定数)

電

源

08 09 0A 0B 0C 0D 0E 0Fボード番号=1

ボード番号=2

ボード番号=3

8 9 10 11 12 13 14 15

電

源

10 11 12 13 14 15 16 17

16 17 18 19 20 21 22 23

電

源

18 19 1A 1B 1C 1D 1E 1F

24 25 26 27 28 29 30 31

電

源

Ｃ
Ｐ
Ｕ

00 01 02 03 04 05 06 07

0 1 2 3 4 5 6 7

増

設

増

設

増

設

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

Ver. 2

F151・P151
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 F152 (RMRD)

DT 0

K 0

K 10

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL
IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL
IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 コントロールデータ(2ワード)を格納しているエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 高機能ユニットのメモリの読み出し先頭アドレス
を格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

n 読み出しワード数を格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 読み出しデータを格納するエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※2：FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1][S1+1]で指定されたMEWNET－F(リモート
I/Oシステム)子局上の高機能ユニットの共有メモリ
に格納されているデータを[S2]で指定するアドレス
から[n]ワード分読み出して、親局のCPUユニット
の[D]で指定されたエリアから格納します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、DT0とDT1で指定して
いる子局上の高機能ユニットの共有メモリから、アド
レス0～9の10ワードのデータを読み出して、親局の
CPUユニットのデータレジスタDT10～DT19に格納し
ます。

電

源

Ｃ
Ｐ
Ｕ

マ
ス
タ
１

マ
ス
タ
２

電

源

ス
レ
ー
ブ

No.5 0 1 2 3 4

親局1 DT0=H105
DT1=H0

高機能ユニット
(共有メモリ)

DT10

DT12
DT11

DT18
DT19

0

2
1

8
9

CPUユニット

■各項目の指定
●コントロールデータ[S1]

親局No.、子局No.、スロットNo.(バンクがある場合
はバンクNo.)を指定して、高機能ユニットのメモリ
を指定してください(詳細は次ページをご参照くだ
さい)。

●高機能ユニットの共有メモリの読み出し先頭アドレ
ス[S2]

各高機能ユニットの共有メモリ一覧を参照して指定
してください。

例)アドレス2を指定する場合、K2を指定してくだ
さい。

●読み出しワード数[n]

K定数で指定してください。

例) 10ワードのデータを読み出す場合、K10を指定
してください。

■フラグ動作

R9007
R9008

コントロールデータが指定範囲外
のときON

(ER) マスタユニットがないときON

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

読み出したデータが、[D]の領域を
越えるときON

ニモニック表記ラダー表記

F152 RMRD, DT 0, K 0, K 10, DT 1010
R10

S1 S2 Dn応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F152(RMRD)·P152(PRMRD)
リモート子局上の高機能ユニットからのデータの読み出し
●MEWNET－F(リモートI/Oシステム)子局上の高機能ユニットのメモリから
データを読み出します。 ステップ数：9
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■コントロールデータの指定
[S1] [S1+1]

[S1]で親局No.および子局No.を指定し、[S1+1]で対象
となる高機能ユニットのスロットNo.を指定してくだ
さい。
(1) バンクのない高機能ユニットの場合

(上位バイト) (下位バイト)

(上位バイト) (下位バイト)

子局No.：H01～H20
(1～32)

親局No.：
H01～H04 (1～4)

H00 スロットNo.：H00～H1F

S1

S1+1

(2) バンクのある高機能ユニットの場合
(上位バイト) (下位バイト)

(上位バイト) (下位バイト)

子局No.：H01～H20
(1～32)

親局No.：
H01～H04 (1～4)

バンクNo.：H00～HFF

スロットNo.：H00～H1F

S1

S1+1

＜参考＞バンクのある高機能ユニット

品名 ご注文品番

FP3拡張データメモリユニット AFP32091
AFP32092

■設定例
左記プログラムで親局No.1の経路にあるNo.5の子局の
スロットNo.0に装着されている高機能ユニットを指定
するときは次のようにプログラムします。

F0 MV, H0105, DT0
R10

F0 MV, H 0 , DT1

F152 RMRD, DT0, K0, K10, DT10

注）コントロールデータを下記のように設定しています。
DT0=H0105 (親局No.1、子局No.5)
DT1=H 0 (スロット0)

■プログラム上のご注意
●複数のF152(RMRD)命令やF153(RMWT)命令を同時
に実行することはできません。
RMRD/RMWT命令実行可フラグ(R9035)がONのと
きに実行されるようにプログラムしてください。

R9035 0：実行不可(RMRD/RMWT命令実行中)
1：実行可

●F152(RMRD)命令では受信要求を行うだけで、実際の
処理は、ED命令時に行います。実行が完了したかど
うかは、RMRD/RMWT命令完了フラグ(R9036)を使
用して確認してください。

R9036
0：正常終了
1：異常終了

(エラーコードはDT9036 ※)

DT9036
(DT90036)

異常終了時(R9036：ON)、異常内容
(エラーコード)を格納

※ FP2/FP2SH/FP10SHではDT90036

＜参考＞ DT9036(DT90036)に格納されるエラーコード
一覧

コード(HEX) 内容

5B
タイムアウト：
相手先が存在しません。送信不可
状態が続いています。

68
アクセスエリア無し：
指定したメモリまたはアドレスが
存在しません。

71 送信アンサー待ちタイムアウト

72 送信バッファ空き待ちタイムアウ
ト

73 レスポンス待ちタイムアウト

エラーコードがH71～H73の場合は、通信タイムアウ
トエラーです。タイムアウト時間は、システムレジス
タNo.32の設定で10.0ms～81.9s(10ms単位)の範囲で
変更できます。デフォルト値では、FP3は2s、
FP2/FP2SH/FP10SHでは10sに設定されています。

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F152・P152
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 F153 (RMWT)

DT 0

DT 250

K 20

K 500

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 コントロールデータを格納しているエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

S2 書き込みデータを格納しているエリアの先頭
アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

n 書き込みワード数を格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D 高機能ユニットのメモリの書き込み先頭アドレス
を格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※2：FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●CPUユニットの[S2]で指定されたエリアを先頭とす
る[n]ワード分のデータを、[S1] [S1+1]で指定され
たMEWNET－F(リモートI/Oシステム)子局上の高
機能ユニットの共有メモリの[D]で指定するアドレ
スから書き込みます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、DT0とDT1で指定して
いる子局上の高機能ユニットの共有メモリのアドレス
500～519に、親局のCPUユニットのデータレジスタ
DT250～DT269の20ワードのデータを書き込みます。

電

源

Ｃ
Ｐ
Ｕ

マ
ス
タ
１

マ
ス
タ
２

電

源

ス
レ
ー
ブ

No.10 0 1 2 3 4

親局2 DT0=H20A
DT1=H 2

高機能ユニット
(共有メモリ)

DT250

DT252
DT251

DT267

DT269
DT268

500

502
501

517

519
518

CPUユニット

■各項目の指定
●コントロールデータ[S1]

親局No.、子局No.、スロットNo.(バンクがある場合
はバンクNo.)を指定して、高機能ユニットのメモリ
を指定してください(詳細は次ページをご参照くだ
さい)。

●共有メモリのアドレス指定[S2]

各高機能ユニットの共有メモリ一覧を参照して指定
してください。

例)アドレス2を指定する場合、K2を指定してくだ
さい。

●書き込みワード数[n]

K定数で指定してください。

例) 10ワードのデータを書き込む場合、K10を指定
してください。

■フラグ動作

R9007
R9008

コントロールデータが指定範囲外
のときON

(ER) マスタユニットがないときON

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

書き込みデータの範囲が、[S2]の領
域を越えるときON

ニモニック表記ラダー表記

F153 RMWT, DT 0, DT 250, K 20, K 50010
R10

S1 S2 Dn応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F153(RMWT)·P153(PRMWT)
リモート子局上の高機能ユニットへのデータの書き込み
●MEWNET－F(リモートI/Oシステム)子局上の高機能ユニットのメモリへ
データを書き込みます。 ステップ数：9
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■コントロールデータの指定
[S1] [S1+1]

[S1]で親局No.および子局No.を指定し、[S1+1]で対象
となる高機能ユニットのメモリを指定してください。
(1) バンクのない高機能ユニットの場合

(上位バイト) (下位バイト)

(上位バイト) (下位バイト)

子局No.：H01～H20
(1～32)

親局No.：
H01～H04(1～4)

H00 スロットNo.：H00～H1F

S1

S1+1

(2) バンクのある高機能ユニットの場合
(上位バイト) (下位バイト)

(上位バイト) (下位バイト)

子局No.：H01～H20
(1～32)

親局No.：
H01～H04(1～4)

バンクNo.：H00～HFF

スロットNo.：H00～H1F

S1

S1+1

＜参考＞バンクのある高機能ユニット

品名 ご注文品番

FP3拡張データメモリユニット AFP32091
AFP32092

■設定例
左記プログラムで、親局No.2の経路にあるNo.10の子
局のスロットNo.2に装着されている高機能ユニットを
指定するときは、次のようにプログラムします。

F0 MV, H020A, DT0
R10

F0 MV, H 2, DT1

F153 RMWT, DT0, DT250, K20, K500

注）コントロールデータを下記のように設定しています。
DT0=H020A (親局No.2、子局No.10)
DT1=H 2 (スロット2)

■プログラム上のご注意
●複数のF152(RMRD)命令やF153(RMWT)命令を同時
に実行することはできません。
RMRD/RMWT命令実行可フラグ(R9035)がONのと
きに実行されるようにプログラムしてください。

R9035 0：実行不可(RMRD/RMWT命令実行中)
1：実行可

●F152(RMRD)命令では送信要求を行うだけで、実際の
処理は、ED命令時に行います。実行が完了したかど
うかは、RMRD/RMWT命令完了フラグ(R9036)を使
用して確認してください。

R9036
0：正常終了
1：異常終了

(エラーコードはDT9036※)

DT9036
(DT90036)

異常終了時(R9036：ON)、異常内容
(エラーコード)を格納

※ FP2/FP2SH/FP10SHではDT90036

＜参考＞ DT9036(DT90036)に格納されるエラーコード
一覧

コード(HEX) 内容

5B
タイムアウト：
相手先が存在しません。送信不可
状態が続いています。

68
アクセスエリア無し：
指定したメモリまたはアドレスが
存在しません。

71 送信アンサー待ちタイムアウト

72 送信バッファ空き待ちタイムアウト

73 レスポンス待ちタイムアウト

注)エラーコードがH71～H73の場合は、通信タイム
アウトエラーです。タイムアウト時間は、システ
ムレジスタNo.32の設定で10.0ms～81.9s(10ms単
位)の範囲で変更できます。デフォルト値では、
FP3は2s、FP2/FP2SH/FP10SHでは10sに設定され
ています。

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

F153・P153
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 F155 (SMPL)

■動作説明
●サンプリングトレース中、指定のデータ(接点、レ
ジスタ)について、サンプリングを行い、実行時の
データ内容をサンプリングトレース用のメモリに格
納します。
●サンプリングトレースの設定と起動がツールソフト
により指定されていないときは、内部リレーが成立
しても無処理になります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、あらかじめ登録してあ
る接点やレジスタについてサンプリングを行います。

R10

サンプ
リング

OFF ON ON OFFサンプル

サンプリングするデータの登録、サンプリング方
法(回線や時間間隔など)の指定、サンプリングトレー
ス開始の指示は、ツールソフトのみ行うことがで
きます。

■サンプリングトレースについて
登録した接点のON/OFF状態およびレジスタに格納さ
れているデータを定期的または条件が成立したときに
サンプリングして記憶しておき、データの変化を確認
できる機能です。

●接点は16点、レジスタは3ワードまで登録できます。
●サンプリングトレースの実行手順
(1) サンプリングするデータの登録やサンプリング
方法(回数や時間間隔など)の指定を行います。

(2) サンプリングトレース開始を指示します。
(3) サンプリングします。
定時サンプリングまたはSMPL命令によるサン
プリングがあります。

(4) サンプリングトレースを停止します
ツールソフトのオンライン操作またはSTRG命
令実行で停止指示トリガをかけます。(トリガを
かけると指定のディレイ数分のサンプリングを
行ったあと、停止します。) (ツールソフトから
強制停止を行うこともできます。)

(5) ツールソフトにて、サンプリング結果をCPUユ
ニットより読み出してモニタし、確認すること
ができます。

ニモニック表記ラダー表記

F155 SMPL10
R10

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

FP−X

V2.0以降

応
用
命
令

３

FPΣ

V3.10以降

F155(SMPL) ·P155(PSMPL)
サンプリング
●サンプリングトレース実行時、サンプリングを行います。 ステップ数：１
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 F155 (STRG)

■動作説明
●サンプリングトレース停止指示トリガをかけます。
トリガをかけると指定のディレイ数分のサンプリン
グを行ったあと、サンプリングトレースが停止しま
す。
●サンプリングトレースの設定と起動がツールソフト
により指定されていないときは、内部リレーが成立
しても無処理になります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR10がONのとき、サンプリングトレース
停止指示トリガがかかります。

R10

サンプ
リング

停止指示
トリガ

ディレイ回数
サンプリング
トレース停止

サンプリングするデータの登録、サンプリング方
法(回線や時間間隔など)の指定、サンプリングトレー
ス開始の指示は、ツールソフトのみ行うことがで
きます。

■サンプリングトレースについて
登録した接点のON/OFF状態およびレジスタに格納さ
れているデータを定期的または条件が成立したときに
サンプリングして記憶しておき、データの変化を確認
できる機能です。

●接点は16点、レジスタは3ワードまで登録できます。
●サンプリングトレースの実行手順
(1) サンプリングするデータの登録やサンプリング
方法(回数や時間間隔など)の指定を行います。

(2) サンプリングトレース開始を指示します。
(3) サンプリングします。
定時サンプリングまたはSMPL命令によるサン
プリングがあります。

(4) サンプリングトレースを停止します。
ツールソフトのオンライン操作またはSTRG命
令実行で停止指示トリガをかけます。(トリガを
かけると指定のディレイ数分のサンプリングを
行ったあと、停止します。) (ツールソフトから
強制停止を行うこともできます。)

(5) ツールソフトにて、サンプリング結果をCPUユ
ニットより読み出してモニタし、確認すること
ができます。

ニモニック表記ラダー表記

F156 STRG10
R10

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

FP−X

V2.0以降

FPΣ

V3.10以降

F156(STRG)·P156(PSTRG)
サンプリングトリガ
●サンプリングトレース実行時、停止指示トリガをかけます。 ステップ数：１
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※FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P157(PCADD)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F157 (CADD)

DT 9054

DT 10

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 時刻データ(3ワード)を格納しているエリアの先頭
アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 時刻データ(2ワード)を格納しているエリアの先頭
アドレスまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 加算結果の時刻データ(3ワード)を格納するエリア
の先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定するアドレスを先頭とする3ワードの時刻
データ(年、月、日、時、分、秒)に、[S2]で指定する
時間データ(時間、分、秒)を加えた結果(経過値の時
刻)を[D]で指定するアドレスを先頭とする3ワードの
エリアに格納します。

秒 (H00～H59)

日 (H01～H31) 時 (H00～H23)

年 (H00～H99) 月 (H01～H12)

分 (H00～H59)[S1]

[S1+1]

[S1+2]

(下位)(上位)＜時刻データ＞

(加算)

秒 (H00～H59)

時間 (H0000～H9999)

分 (H00～H59)[S2]

[S2+1]

(下位)(上位)

秒 (H00～H59)

日 (H01～H31) 時 (H00～H23)

年 (H00～H99) 月 (H01～H12)

分 (H00～H59)[D]

[D+1]

[D+2]

(下位)(上位)＜時刻データ＞

＜時間データ＞

●時刻データ[S1]、時間データ[S2]の値はBCDデータ
(H定数)で指定してください。
[時刻データの例]
1992年8月1日14時23分31秒
S1 ＝H2331 (23分31秒)
S1+1 ＝H0114 (1日14時)
S1+2 ＝H9208 (92年8月)

[時間データの例]
32時間50分45秒
S2 ＝H5045 (50分45秒)
S2+1 ＝H0032 (32時間)

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]，[S2]の内容がBCDでないとき
ON

[S1]の内容が時刻データでないとき
ON

[S2]の内容が時間データでないとき
ON

指定したデータがエリアを越える
ときON

ニモニック表記ラダー表記

F157 CADD, DT 9054, DT 10, DT 3010
R0

S1* S2 D

* FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SH時
[S1]=DT90054

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40, 56,
72 V2.0以降

16, 20, 32
V2.0以降

FP0/FP−e

T32

FP−X

F157(CADD)·P157(PCADD)※
時刻加算
●ある時刻(年・月・日・時・分・秒)からの指定の時間(時・分・秒)が経過した後の
時刻を求めます。 ステップ数：9
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＜例＞ 前記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、内蔵カレンダタイマの時
刻データを読み出し、データレジスタDT10～DT11に
格納している時間データを加算します。加算した結果
の時刻は、DT30～DT32に格納します。

H30 H24

H17 H10

H92 H06

DT9054
（DT90054）

1992年6月17日
10時30分24秒

DT9055
（DT90055）
DT9056
（DT90056）

(加算)

H45 H00

H00 H20

DT10
20時45分後

DT11

H15 H24

H18 H07

H92 H06

DT30
1992年6月18日
7時15分24秒DT31

DT32

■内蔵カレンダタイマのデータ構成
●FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SH

秒

日 時

年 月

分DT90054

DT90055

DT90056

(下位)(上位)

●FP1/FP–M/FP3

秒

日 時

年 月

分DT9054

DT9055

DT9056

(下位)(上位)

■プログラム上のご注意
●[D]に直接、内蔵カレンダタイマの値を格納している
特殊データレジスタDT9054～DT9056(FPΣ/FP−X/
FP2/FP2SH/FP10SHではDT90054～DT90056)を指
定することはできません。内蔵カレンダタイマの値
を変更する場合は、別のメモリエリアに加算結果を
格納してから、DT9054～DT9056 (FPΣ/FP−X/
FP2/FP2SH/FP10SHではDT90054～DT90056)にF0(
MV)命令にて転送してください。

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40, 56,
72 V2.0以降

16, 20, 32
V2.0以降

FP0/FP−e

T32

FP−X

F157・P157
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※FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは、微分実行型命令P158(PCSUB)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F157 (CSUB)

DT 9054

DT 10

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

IX
(※3)

IY
(※4) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S1 時刻データ(3ワード)を格納しているエリアの先頭
アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 時刻データ(2ワード)を格納しているエリアの先頭
アドレスまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 減算結果の時刻データ(3ワード)を格納するエリア
の先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FP1/FP–Mでは指定できません。 ※2：FPΣ/FP−X/FP1/FP–Mでは指定できません。
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※4：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S1]で指定するアドレスを先頭とする3ワードの時
刻データ(年、月、日、時、分、秒)から[S2]で指定
する時間データ(時間、分、秒)を差し引いた結果
を、[D]で指定するアドレスを先頭とする3ワードの
エリアに格納します。

秒 (H00～H59)

日 (H01～H31) 時 (H00～H23)

年 (H00～H99) 月 (H01～H12)

分 (H00～H59)[S1]

[S1+1]

[S1+2]

(下位)(上位)＜時刻データ＞

(減算)

秒 (H00～H59)

時間 (H0000～H9999)

分 (H00～H59)[S1]

[S2+1]

(下位)(上位)

秒 (H00～H59)

日 (H01～H31) 時 (H00～H23)

年 (H00～H99) 月 (H01～H12)

分 (H00～H59)[D]

[D+1]

[D+2]

(下位)(上位)＜時刻データ＞

＜時間データ＞

●時刻データ[S1]、時間データ[S2]の値はBCDデータ
(H定数)で指定してください。
[時刻データの例]
1994年12月1日14時23分31秒
S1 =H2331 (23分31秒)
S1+1 =H0114 (1日14時)
S1+2 =H9412 (94年12月)

[時間データの例]
32時間50分45秒
S2 =H5045 (50分45秒)
S2+1 =H0032 (32時間)

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]，[S2]の内容がBCDでないとき
ON

[S1]の内容が時刻データでないとき
ON

[S2]の内容が時間データでないとき
ON

指定したデータがエリアを越える
ときON

ニモニック表記ラダー表記

F158 CSUB, DT 9054, DT 10, DT 3010
R0

S1* S2 D

* FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SH時
[S1]=DT90054

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40, 56,
72 V2.0以降

16, 20, 32
V2.0以降

FP0/FP−e

T32

FP−X

F158(CSUB)·P158(PCSUB)※
時刻減算
●ある時刻(年・月・日・時・分・秒)に対する指定の時間(時・分・秒)分前の
時刻を求めます。 ステップ数：9
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＜例＞ 前記プログラムの場合

内部リレーR0がONのﾆき、内蔵カレンダタイマの時
刻データを読み出し、データレジスタDT10～DT11に
格納している時間データを減算します。減算した結果
の時刻はDT30～DT32に格納します。

H59 H54

H17 H06

H92 H06

1992年6月17日
6時59分54秒

H30 H30

H00 H03
3時30分30秒前

(減算)

H30 H24

H17 H10

H92 H06

DT9054
（DT90054）

1992年6月17日
10時30分24秒

DT9055
（DT90055）
DT9056
（DT90056）

DT10

DT11

DT30

DT31

DT32

■プログラム上のご注意
●[D]に直接、内蔵カレンダタイマの値を格納している
特殊データレジスタDT9054～DT9056(FPΣ/FP−X/
FP2/FP2SH/FP10SHではDT90054～DT90056)を指定
することはできません。内蔵カレンダタイマの値を
変更する場合は、別のメモリエリアに減算結果を格
納してから、DT9054～DT9056(FPΣ/FP−X/
FP2/FP2SH/FP10SHではDT90054～DT90056)にF0(
MV)命令にて転送してください。

■使用例/経過時間の算出
F158(CSUB)命令を使って、経過時間を算出すること
ができます。
カレンダタイマを使って、起点時刻と終点時刻をデー
タメモリに格納し、その間の経過時間を算出します。
8時2分15秒に停止した運転を10時30分25秒に再開さ
せたとして、停止している時間を算出する例で説明し
ます。
「10時30分25秒から8時間2分15秒を減算する」と考
えます。

起点時刻
：

[S2]

02 15

23 08

94 12

2分15秒

23日8時

1994年12月

30 25

23 10

94 12

終点時刻
[S2]

30分25秒

23日10時

1994年12月

●減算するデータは、起点時刻のデータから下記のよ
うに取り出します。

2分15秒

8時間

02 15

00 08

｢日｣を表す部分を0にする。

CSUB命令実行

結果は、次のようになります。

28 10

23 02

94 12

[D] 28分10秒

23日2時

1994年12月

時間・分・秒の部分を「2時間28分10秒」と読んで、
経過時間とします。

■内蔵カレンダタイマのデータ構成
●FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SH

秒

日 時

年 月

分DT90054

DT90055

DT90056

(下位)(上位)

●FP1/FP–M/FP3

秒

日 時

年 月

分DT9054

DT9055

DT9056

(下位)(上位)

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP1

FP–M

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

24, 40, 56,
72 V2.0以降

16, 20, 32
V2.0以降

FP0/FP−e

T32

FP−X

F158・P158
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 F159 (MTRN)

DT 100

K 8

K 1

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD I 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD I
(※1) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルの先頭エリア(データレジスタ) ー ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ー ○

n

送信するデータのバイト数を格納しているエリア、
または定数データ
・正の値のときは、送信時終端コードを付加する
・負の値のときは、送信時終端コードを付加しない
・H8000のときは、送信時RS232Cポートの使用目的を切替

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D データを送信するポート（K0, K1, K2）※2 ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ー ○

注）※1：I0～ID
※2：K0:ツールポート（FPΣ 32k, FP−Xのみ）、K1: COM1ポート、K2: COM2ポート

■動作説明
指定するRS232Cポートに外部機器(パソコン、計測器、
バーコードリーダなど)を接続し、コマンドやデータ
の送受信を行うときに使用します。

(1)送信
[S]で指定したエリアを先頭とするデータテーブルに格
納されているデータを[n]バイト分、[D]で指定する通
信ポートから外部機器に送信します。
始端コード、終端コードを自動的に付加して送信する
ことができます。送信バイト数は最大2048バイトです。

(2)受信
受信動作は、受信完了フラグ(R9038/R9048)のON/
OFFにより制御されています。受信完了フラグが
OFFであれば常時受信可能となり、RS232Cポートに
送られてくるデータはシステムレジスタNo.416～419
で指定したデータレジスタに格納されます。
F159(MTRN)命令は受信完了フラグ(R9038/R9048)を
OFF(受信許可)するために使用します。
受信バイト数は、最大4094バイトです。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [n]のバイト数指定で、データテー
ブルがエリアを越えるときON

(3) RS232Cポート使用目的の切り替え
F159命令を実行して、[汎用通信モード]と[コンピュー
タリンクモード]を切り替えることができます。
n(送信バイト数)に「H8000」を指定して、実行して
ください。
●汎用ポート→コンピュータリンクへ切替。

F159 MTRN, DT100, H8000, K1

R0 R9032
DF 1

1

R9032またはR9042： RS232Cポート選択フラグ
「汎用ポート」選択時ONに
なります。

●コンピュータリンク→汎用ポートへ切替。

F159 MTRN, DT100, H8000, K1

H8000を指定
してください。

R0 R9032
DF 1

1

ご注意 電源を投入したときは、システムレジスタ
No.412で選択した使用目的になります。
FP−Xのツールポートは、PROGモードで
は、必ずコンピュータリンクモードになっ
ています。

ニモニック表記ラダー表記 ニモニック表記ラダー表記

10
R0

F159 MTRN, DT 100, K 8, K1

1

S n
1

DF

D

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

F159(MTRN)
シリアルデータ送受信
●指定するRS232Cポートを介して、外部機器にデータを送信または受信します。 ステップ数：7
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■送信時のプログラムと動作
送信時はデータテーブルに送信するデータを書き込み、
F159(MTRN)命令で指定して実行してください。

[送信用データテーブル]
[S]で指定されたデータレジスタを先頭として送信用デー
タテーブルとして使用します。

[S]
送信開始時
何もセット
されません。

送信完了時
0がセットされます。

送信データ
格納エリア

[S+1]

[S+2]

[S+n]

丸数字は送信される
順序を示します。

② ①

④ ③

2n 2n–1

●送信するデータは[S]で指定された送信データ格納エ
リアに、F0(MV)命令やF95(ASC)命令などを使用して
書き込んでください。

注）1. 終端コードは自動的に付加されますので、送
信データに終端コードを含めないでください。

2. システムレジスタNo.413または414で始端コー
ドを「有」に指定した場合は、始端コードは
自動的に付加されますので、送信データに始
端コードを含めないでください。

3. 最大送信バイト数[n]は2048バイトです。

＜例＞ A, B, C, D, E, F, G, Hの8文字(8バイトのデータ)
を送信する場合

DT100～DT104をデータテーブルとする例です。

DT100
送信開始時：
何もセットされません
送信完了時：
0クリアされます

下位バイトから順
にデータが送信さ
れます。

DT101

DT102

DT104

H42(B) H41(A)

H44(D) H43(C)

H48(H) H47(G)

H46(F) H45(E)

K8

DT103

送信前のデータテーブル

ご注意 コミュニケーションカセットRS232C×1ch
タイプ使用時は、CS(送信許可)がONになっ
ていないと送信しません。相手機器と接続
しない場合は、RS(送信要求)と接続してく
ださい。

[プログラム]
送信用データテーブルの先頭アドレスを[S]で、送信す
るデータのバイト数を[n]で指定してください。
R0

F1 DMV, H44434241, DT101

F1 DMV, H48474645, DT103

F159 MTRN, DT100, K 8, K1

データテーブル
に送信データを
書き込む。

データテーブル
のデータを送信
する。

R1
DF 1

1

[動作]
送信完了フラグ(R9039/R9049)がONでF159(MTRN)
命令の実行条件がONのとき、次のように動作します。

(1) [n]が[S]にプリセットされます。また、受信完了フ
ラグR9038/R9048をOFFとし、受信データ数を0ク
リアします。

(2) テーブルの[S+1]の下位バイトから順にセットされ
ているデータが送信されます。
・送信中は送信完了フラグ(R9039/R9049)がOFF
になります。
・システムレジスタNo.413で始端コードSTX有り
に設定した場合、自動的にデータの先頭に始端
コードが付加されます。
・システムレジスタNo.413で指定した終端コード
がデータの末尾に自動的に付加されます。

Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ Ｇ Ｈ (CR)送信データ

R9039 ON
OFF

ON
OFF

内部リレー
R0

送信中
この間はF159(MTRN)命令は実行できません。

DT101 DT102 DT103 DT104

F159(MTRN)命令実行

R9049

(3) 指定した量のデータがすべて送信されると[S]の値
が0になり、送信完了フラグ(R9039/R9049)がON
になります。

●送信時に終端コードを付加しない場合、下記のいず
れかの方法で指定してください。

・送信するバイト数を負の値で指定してください。
・送受信共に終端コードを付加しない場合、システム
レジスタNo.413または414で終端コード「無し」に
設定してください。

＜例＞ 8バイトのデータを終端コードを付けずに送信
する場合のプログラム

R0
DF 1

1 F159 MTRN, DT100, K–8, K1

「K–8」を指定
してください。

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

F159
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■受信のための準備
COM1ポート用受信バッファの設定 No.416, No.417
初期設定では、データレジスタのDT0～DT2047まで
のエリアが受信バッファになっています。最大受信可
能バイト数は、4094バイトです。

受信バイト数
先頭エリア
をNo.416
で指定

受信データ
格納エリア

№
４
１
７
の
指
定
ワ
｜
ド
数

COM2ポート用受信バッファの設定 No.418, No.419
初期設定では、データレジスタのDT2048～DT4095
までのエリアが受信バッファになっています。最大
受信可能バイト数は、4094バイトです。

受信バイト数
先頭エリア
をNo.418
で指定

受信データ
格納エリア

№
４
１
９
の
指
定
ワ
｜
ド
数

TOOLポート用受信バッファの設定 No.420, No.421
初期設定では、データレジスタのDT4096～DT6143
までのエリアが受信バッファになっています。最大
受信可能バイト数は、4094バイトです。

受信バイト数
先頭エリア
をNo.420
で指定

受信データ
格納エリア

№
４
２
１
の
指
定
ワ
｜
ド
数

■受信時のプログラムと動作
RS232Cポートに接続した外部機器から送られてくる
データは、受信バッファとして設定されているデータ
レジスタに格納されます。

●受信バッファは、データレジスタを使用します。
指定は、システムレジスタNo.416～419で行いま
す。
●受信バッファの先頭アドレスには受信したデータの
バイト数が格納されます。初期値は0です。
●受信したデータは、受信データ格納エリアに下位バ
イトから順に格納されます。

[受信バッファ]データレジスタを使用

(ワード) 0
受信バイト数が
格納されるエリア
となります。

受信データ
格納エリア

1

2

n

丸数字は格納される
順序を示します。

② ①

④ ③

2n 2n–1

＜例＞ 外部機器から、A, B, C, D, E, F, G, Hの8バイ
トのデータをCOM1ポートで受信する場合

DT200～DT204を受信バッファとします。
システムレジスタの設定は次の通りです。
No.416：K200
No.417：K5

DT200
データが格納さ
れるごとに受信
したバイト数が
格納されます。

下位バイトから
順に受信データ
が格納されま
す。

DT201

DT202

DT204

H42(B) H41(A)

H44(D) H43(C)

H48(H) H47(G)

H46(F) H45(E)

K8

DT203

受信完了時の受信バッファ

■関連フラグ・システムレジスタ一覧

項目 COM1用 COM2用 TOOL用

通信モードフラグ R9032 R9042 R9040

受信完了フラグ R9038 R9048 R903E

送信完了フラグ R9039 R9049 R903F

受信バッファ先頭 No.416
で指定

No.418
で指定

No.420
で指定

受信バッファ容量 No.417
で指定

No.419
で指定

No.421
で指定

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

F159
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[プログラム]

外部機器からのデータの受信が完了すると受信完了フ
ラグ(R9038/R9048)がONになって、それ以後のデータ
の受信を禁止します。
次のデータを受信するには、F159(MTRN)命令を実行
して、受信完了フラグを(R9038/R9042)OFFにし、バ
イト数を0クリアする必要があります。

R0
F159 MTRN, DT100, K0, K1

・受信のみ繰り返し行う場合は、K0を
指定してください。
・送信バイト数を指定して送信を行うとき
も、R9038/R9048はOFFになります。

[動作]

受信完了フラグ(R9038/R9048)がOFFのとき、外部機
器からデータが送られてくると次のように動作します。
(RUN後、第1スキャンではR9038/R9048はOFFになっ
ています。また、システムレジスタで指定された受信
バッファの先頭のエリアにも0がセットされます。)

(1) 受信バッファの2ワード目のエリアの下位バイトか
ら順に、送られてくるデータが格納されます。
・始端および終端コードは格納されません。

Ａ Ｂ … Ｔ (CR)受信データ

R9038

実行条件
R0

Ｕ Ｖ …

受信開始 受信再開

受信可能 受信不可 受信可能

ON
OFF

F159(MTRN)
命令実行

R9048

(2) 終端コードを受信すると、受信完了フラグ
(R9038/R9048)がONになります。これ以降、次の
データの受信は禁止されます。

(3) F159(MTRN)命令が実行されると受信完了フラグ
(R9038/R9048)がOFFになり、受信バイト数がク
リアされ、次のデータが下位バイトから順に格納
されます。

注）データを繰り返し受信する場合は以下の手順を参
考にしてください。
①データを受信
②受信完了(R9038/R9048: ON、受信禁止)
③受信したデータを処理
④F159(MTRN)命令を実行
(R9038/R9048: OFF、受信可能)

⑤次のデータを受信

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ
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※本機能は、FP2/FP2SHのV1.5以降追加。

アドレス 命令

10 ST X 4

11 F159 (MTRN)

12 DT 0

K 10

H C1

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD I 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD I
(※1) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルの先頭エリア(データレジスタ) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

n

送信するデータのバイト数を格納しているエリア、
または定数データ
・正の値のときは、送信時終端コードを付加する
・負の値のときは、送信時終端コードを付加しない
・H8000のときは、送信時指定するMCUのポートの使用目
的を切替

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D
データを送信するMCUユニットのスロットNo.及びポート
NO.の指定 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：I0～ID

■動作説明
●指定するMCUユニットのCOMポート(COM1もしく
はCOM2)に、外部機器(パソコン、計測器、バー
コードリーダーなど)を接続し、コマンドやデータ
など、送信を行うときに使用します。

注）MCUの通信ポートの動作モードが、汎用シリア
ル通信に設定されている必要があります。

●[S]で指定したエリアを先頭とするデータテーブルに
格納されているデータを[n]バイト分、[D]で指定す
るCPUまたはMCUユニットの通信ポートから外部
機器に送信します。

S

S+1

S+2

S+3

S+4

データテーブル（送信バッファ）

S+n/2

送信データ
格納エリア

※1

※1:送信バッファ先頭アドレスは、何も設定されません

参照 詳しくはFP2マルチコミュニケーションユ
ニットマニュアルをご覧ください。

●[D]で指定するスロットNo./通信ポートNo.は以下の
ように指定します。

通信ポートNo.を指定
HC1/HD1:COM1ポート
HC2/HD2:COM2ポート

[D]:

スロットNo.を指定
H00~H1Fを指定

※注意事項
1:CPUのCOMポートを指定する場合は、K1(H1)と指
定して下さい。
2:[D]の指定をK定数で指定する場合、
例)スロットNo.が3、MCUの通信ポートがCOM2(2)を
指定した場合

H03C2→K962(※16進で設定した内容を10進に変換)
のように、設定してください。

●始端コード、終端コードを自動的に付加して送信す
ることができます。

●送信バイト数は、最大2048バイト(始端・終端コー
ド含む)です。

●送信バイト数に負の値を指定した場合は、送信時の
データに終端コードを付加しないで、送信します。

●送信バイト数に8000Hを指定した場合は、指定され
ている通信ポートの動作モードをコンピュータリン
クと汎用通信モード間で切り替えることができま
す。

ニモニック表記ラダー表記 ニモニック表記ラダー表記

10
X4

F159 MTRN, DT 0, K10, HC1
S n D応

用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

V1.5以降

V1.5以降

F159(MTRN)·P159(PMTRN)
シリアルデータ送信（MCU COMポートの場合）
●指定するMCUのCOMポートを介して、外部機器にデータを送信します。 ステップ数：7
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●通信するポート番号の値を、HD1またはHD2を指定
することで、通信ポートの通信パラメータの設定が
できます。
HD1を指定: COM1ポートに対し、通信パラメータ

を登録。
HD2を指定: COM2ポートに対し、通信パラメータ

を登録。
(例)

R0
F159 MTRN, DT0, K22, H D1

●通信パラメータのデータは、全部で11ワードで構成
されています。
1) 局番設定値(K1～K99)

2) 通信速度設定値(K0～K10)※2

※2．通信速度設定値

格納値 ボーレート値
0 300
1 600
2 1200
3 2400
4 4800
5 9600
6 19200
7 38400
8 57600
9 115K
10 230K

3) データ長設定値(K0=7ビット長、K1=8ビット長)

4) パリティ設定値
(K0=パリティなし、K1=パリティ0、K2=パリ
ティ奇数、K3=パリティ偶数)

5) ストップビット長設定値(K0:1ビット、K1:2ビット)

6) RS/CS有効無効(K0=無効、K1=有効)

7) 送信開始待ち時間設定値
(K:0=即時/有効時間=Kn＊0.01ms(0～100ms))

8) 始端コードSTX設定値(K0=無効、K1=有効)

9) 終端設定値
(K0=cR、K1=cR+Lf、K2=時間(24ビット)、
K3=EXT)

10) 受信完了判定時間
(K:0=約３文字分の時間/有効時間=Kn＊0.01ms(0～
100ms))
※但し、終端設定が時間の場合のみ有効

11) モデム初期化
(K0=モデム初期化しない、K1=モデム初期化する。）

ご注意 通信の動作モード切替（コンピュータリン
クと汎用シリアル通信モード間）を実行す
る場合や、通信パラメータの設定を行う場
合は、通信をしていないときにして下さ
い。
もし、通信中に動作モード切替や通信パラ
メータの設定を行った場合は、送信中の
データはキャンセルされ、受信中のデータ

は受信エラーが発生し、受け取れないこと
があります。

●通信パラメータの設定時の送信バイト数
は、22バイト以下の偶数データで指定して
ください。22バイトより大きい数値や、奇
数バイトを指定して実行した場合､MCUで
パラメータ設定異常となります。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [D]で指定したスロットNo.にMCU
ユニットが存在しないとき

[D]で指定した通信ポートが存在し
ないとき

[S]で指定したデータデバイスが領
域を越えるとき

[n]で指定した送信バイト数が、指
定範囲外のとき

[n]で指定した送信バイト数が、
データテーブルのエリアを越える
とき

PC(PLC)リンクモードで、H8000
を指定したとき

パラメータ登録実行中に、更にパ
ラメータ登録をしようとしたとき

パラメータ登録の指定で、H8000
を指定したとき

パラメータ登録の指定で、負の値
を指定したとき

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

V1.5以降

V1.5以降

F159
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※本機能は、FP2/FP2SHのV1.5以降追加。

アドレス 命令

10 ST X 0

11 F161 (MRCV)

H C1

DT 0

DT 100

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD I 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD I
(※1) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S
データを受信するMCUのスロットNo.および、ポート
No.の指定 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D1 受信したデータを格納する先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

D2 受信したデータを格納する最終アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：I0～ID

■動作説明
●指定するMCUユニットのCOMポート(COM1もしく
はCOM2)に、外部機器(パソコン、計測器、バー
コードリーダーなど)を接続し、コマンドやデータ
など、受信を行うときに使用します。

注）MCUの通信ポートの動作モードが、汎用シリア
ル通信に設定されている必要があります。

<上記プログラムの場合>
スロット0のCOMポートの受信完了信号X0が、ONの
とき、受信データを読み出し、DT0～DT100に格納し
ます。

参照 詳しくはFP2マルチコミュニケーションユ
ニットマニュアルをご覧ください。

●[S]で指定したスロットNO.にあるMCUユニットの
通信ポートに受信完了したデータを読出し、[D1]か
ら[D2]までの指定されたデータ領域に格納します。

●[S]で指定するスロットNo./通信ポートNo.は以下の
ように指定します。

通信ポートNo.を指定
HC1/HD1/HE1:COM1ポート
HC2/HD2/HE2:COM2ポート

[D]:

スロットNo.を指定
H00～H1Fを指定

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]で指定したスロットNo.にMCU
ユニットが存在しないとき

[S]で指定した通信ポートが存在し
ないとき

[D1]で指定したデータデバイスが
領域を越えるとき

[D2]で指定したデータデバイスが
領域を越えるとき

[D1]>[D2]の指定のとき

ニモニック表記ラダー表記 ニモニック表記ラダー表記

10
X0

F161 MRCV, HC1, DT0, DT100
S D1 D2応

用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

V1.5以降

V1.5以降

F161(MRCV)·P161(PMRCV)
シリアルデータ受信（MCU COMポートの場合）
●指定するMCUユニットのCOMポートを介して、外部機器からのデータを受信します。

ステップ数：7
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●[D1]で指定するデータエリアの先頭アドレスには受
信したバイト数をセットします。※受信したデータ
が、[D2]で指定された最終アドレスを越えた場合
は、演算エラーを検知しますが、[D2]の範囲まで受
信したデータが格納されます。

D1

D1+1

D1+2

D1+3

D1+4

データテーブル（受信バッファ）

D2−3

D2−2

D2−1

D2

受信データ
格納エリア

受信したバイト数
が格納されます。

<MCUの通信パラメータ読出と、状態読出>
●[S]で指定した通信ポート番号が、HD1または
HD2、HE1またはHE2の場合、登録している通信パ
ラメータ及びモニタデータの読出しを行います。
HD1: COM1ポートの通信パラメータデータを読み

出します。

HD2: COM2ポートの通信パラメータデータを読み
出します。

HE1: COM1ポートのモニタデータを読み出します。

HE2: COM2ポートのモニタデータを読み出します。

R0
F161 (MRCV) HD1, DT0, DT11

（例）

R0
F161 (MRCV) HE1, DT0, DT7

（例）

●MCUユニットの受信バッファは、2048バイトバッ
ファが8個あり、内部で8回分のデータを連続して、
受信することができます。
9個以上のデータ受信が発生した場合は、MCUユ
ニットが受信バッファFULLエラーを検知します。
受信バッファFULLエラーを検知するとMCUはその
チャンネルの受信を禁止し､エラーを報知します。
１バッファで受信可能なバイト数は2048バイト(終
端コード含む)です。
但し､MRCVで受信できるデータに終端コードは含
みません。

<通信パラメータの構成>
●通信パラメータのデータは、全部で11ワードで構成
されています。
1) 局番設定値(K1～K99)

2) 通信速度設定値(K0～K10)※2

※2．通信速度設定値
格納値 ボーレート値
0 300
1 600
2 1200
3 2400
4 4800
5 9600
6 19200
7 38400
8 57600
9 115K
10 230K

3) データ長設定値(K0=7ビット長、K1=8ビット長)
4) パリティ設定値

(K0=パリティなし、K1=パリティ0、K2=パリティ奇
数、K3=パリティ偶数)

5) ストップビット長設定値(K0:1ビット、K1:2ビット)
6) RS/CS有効無効(K0=無効、K1=有効)
7) 送信開始待ち時間設定値

(K:0=即時/有効時間=Kn＊0.01ms(0～100ms))
8) 始端コードSTX設定値(K0=無効、K1=有効)
9) 終端設定値

(K0=cR、K1=cR+Lf、K2=時間(24ビット)、
K3=EXT)

10) 受信完了判定時間
(K:0=約3文字分の時間/有効時間=Kn＊0.01ms(0～
100ms))
※但し、終端設定が時間の場合のみ有効

11) モデム初期化
(K0=モデム初期化しない、K1=モデム初期化する｡)

<モニターデータ構成>
1) 動作モード(K0～K7)

(K0=コンピュータリンク、K1=汎用通信、K2=PCリ
ンク、K7=モデム初期化)

2) 通信カセット判別(K0～)
(通信カセット無し=0、RS232C=K232、
RS422=K422、RS485=K485)

3) 受信エラーコード
(下位バイト:ビット0=受信バッファオーバーラン、ビッ
ト1=ストップビット未検出、ビット2=パリティ不一
致)
(上位バイト:ビット０=受信バッファオーバーフロー、
ビット１=受信バッファFULL)

4) 受信エラー発生回数
(上記の下位バイトに格納される受信エラーの検知回
数)

5) 設定エラーコード
(下位バイト:ビット0=動作モードのディップSW設定
異常、ビット1=ユニット使用制限を越えた動作モー
ド設定)
(上位バイト:ビット0=通信パラメータの設定異常、ビッ
ト1=送信データ数異常)

6) エラーパラメータNo(K0～K11)

7) モデム初期化状態
(h0000=無処理、h0100=初期化中、h0200=初期化完
了成功、h02FF=初期化完了失敗)

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

V1.5以降

V1.5以降

F161
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応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

V1.5以降

V1.5以降

F161
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P160(PDSQR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F160 (DSQR)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD FL IX IY 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

IX
(※2)

IY
(※3) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 平方根を求めるデータを格納しているエリアまた
は定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 求めた平方根を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC
※3：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●[S]と[S+1]に格納されている32ビットデータ(K定数)
の平方根を求めて、結果(K定数)を[D]と[D+1]に格
納します。
小数点以下は切り捨てとなります。

√[S] → [D]

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、DT10～DT11に格納され
ている32ビットデータの平方根(√)を求めて、結果を
DT20～DT21に格納します。
DT10～DT11にK64が格納されているときは、次のよ
うになります。

K64

DT11 DT10

K8

DT21 DT20

64の平方根、8が求められます。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]で指定されたデータが、負の値
のときON

ニモニック表記ラダー表記

F160 DSQR, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP3

FP10SH

FP−X

F160(DSQR)·P160(PDSQR)※
32ビットデータの平方根
●指定の32ビットデータの平方根を求めます。 ステップ数：7
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アドレス 命令

10 ST X 3

11 F0 (MV)

H 1

DT 9052

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 高速カウンタ制御コードを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

■動作説明
●高速カウンタ使用時、[S]で指定された制御コード
に応じた高速カウンタの制御を行います。

●この命令は、高速カウンタ使用時に下記のような
操作をする場合に使用します。

<機能> ①ソフトリセットをかける場合
②カウントを禁止する場合
③外部入力X2によるハードリセットを一時
的に禁止する場合

④パルス出力を強制的に停止する場合
⑤パターン出力、カム出力を全てOFFし、
リセットする場合

⑥高速カウンタ命令F162, F163, F164, F165
で実行している制御をクリアする場合

●一度書き込まれた制御コードは、次に書き込みが
行われるまで保持されます。

●F0(MV)命令で書き込んだ制御コードは、特殊データ
レジスタDT9052の第0デジットに格納されます。

DT9052:
15 11 7 3 0

＜モード設定＞
システムレジスタNo.400で設定
(H00～H08)

＜制御コード＞
F0(MV)命令で書き込み(H0～HF)

■[S] (制御コード)の指定
●制御コードは、下記に示すようにビット単位で制御
内容を選択して、H定数にして設定してください。
制御コード ＝ □□□□（バイナリ）

①ソフトリセット
(0：しない／1：する)
②カウント
(0：許可／1：禁止)
③ハードリセット
(0：許可／1：禁止)

④高速カウンタ命令の
クリア
(0：継続／1：クリア)

＜例＞
・ソフトリセットを行う H1(0001). . . . . . . . . . . . . . .
・カウントを禁止する H2(0010). . . . . . . . . . . . . . . . .
・パルス出力を停止する
(F164のクリア) H8(1000). . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
・カム出力をOFFし、
経過値をリセットする H9(1001). . . . . . . . . . . . . . .

●PROG.モードからRUNモードに切り替えた時点で
のDT9052の下位バイトはH0です。
H0の時、[ソフトリセットしない/カウント許可/
ハードリセット許可/高速カウンタ命令の実行継続]
です。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]が指定範囲外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F0 MV, H 1, DT905210
X3

S 高速カウンタ
制御フラグエリア

DF
応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

F0(MV)
高速カウンタ制御 FP1/FP–Mの場合
●ソフトリセットやカウンタ禁止など高速カウンタ制御を行います。 ステップ数：5
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■制御コードの動作内容

1ソフトリセット DT9052 ビット0

ビット0に「1」をセットすると、高速カウンタの経
過値が0クリアされます。また、ビット0に「0」がセッ
トされされるまでカウントは禁止されます。

カウント

X0

0
ソフト
リセット

2カウントの禁止/許可 DT9052 ビット1

ビット1に「1」をセットすると、カウントが禁止さ
れます。カウント中の場合、経過値は保持されます。

ビット1に「0」をセットすると、カウントが許可さ
れます。

カウント

X0

0
カウント
許可

カウント
禁止

3ハードリセットの禁止/許可 DT9052 ビット2

ビット2に「1」をセットすると、X2からリセット入
力が入ってもリセットは行われません。
ハードリセットが可能なのは、ビット2が「0」で、
システムレジスタNo.400の設定値が偶数のときです。

カウント

X0

0
ハードリセット禁止

X2

リセット
されません

リセット

4高速カウンタ命令のクリア DT9052 ビット3

ビット3に「1」をセットすると、高速カウンタ命令
F162, F163, F164, F165で実行中の制御を中止し、ク
リアします。

・目標値一致ON制御(F162)のクリア
・目標値一致OFF制御(F163)のクリア
・パターン出力制御(F164)のクリア
・パルス出力制御(F164)のクリア
・カム出力制御(F165)のクリア

●F164およびF165で指定している出力はすべて
OFFになります。

●特殊内部リレーR903A(F162,163,164,165を実行し
ている間ON)とR903B(F165を実行している間
ON)はOFFとなります。

●経過値はクリアされません。
●高速カウンタによる割り込みプログラム(P.80)の実
行も禁止します。

●次にビット3に「0」がセットされるまでは、高速
カウンタ命令(F162,163,164,165)を実行することは
できません。

■プログラム例

＜例①＞
X7の入力で、高速カウンタの経過値を0クリアします。

X7
DF F0 MV, H1, DT9052

F0 MV, H0, DT9052

＜例②＞
X6の入力で、高速カウンタのカウントを禁止します。

X6
DF F0 MV, H2, DT9052

＜例②’＞
X6の入力がOFFのとき、高速カウンタのカウントを
許可します。

X6
DF/ F0 MV, H0, DT9052

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

F0 FP1/FP–Mの場合
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アドレス 命令

10 ST X 3

11 F1 (DMV)

DT 4

DT 9044

… …

20 ST R 20

21 F1 (DMV)

DT 9044

DT 6

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 設定時 高速カウンタに設定する経過値(32ビット)
を格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 読み出し時 高速カウンタの経過値を読み出すエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

■経過値の設定
●[S]で指定した32ビットデータを特殊データレジス
タDT9044とDT9045に書き込むと、同時に、シス
テム内部で使用している高速カウンタの経過値エ
リアにセットします。

●経過値に書き込む32ビットデータの値は、下記の
範囲内になるようにしてください。
設定可能な範囲： K–8,388,608～K8,388,607

（H FF800000～H 007FFFFF）
●書き込みは、F1（DMV）命令でのみ可能です。転
送命令F0（MV）や算術演算命令など、他の応用命
令で書き込むことはできません。

●[S]または読み出し時の[D]のメモリエリアの指定
は、下位16ビット分のメモリエリア番号で指定し
てください。

■経過値の読み出し
●高速カウンタの経過値を、特殊データレジスタ
DT9045とDT9045、および[D]で指定したエリアに
読み出します。

＜参考＞高速カウンタ使用時には、この命令の実行
に関係なく、毎スキャンED命令実行時に、
経過値が特殊データレジスタDT9044と
DT9045に読み出されます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

実行条件X4がONのとき、データレジスタDT4と
DT5を合わせた32ビットデータが高速カウンタの経
過値エリアに書き込まれます。
実行条件R10がONのとき、高速カウンタの経過値が
データレジスタDT6とDT7に転送されます。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]が指定範囲外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F1 DMV, DT 4, DT904410
X4

S 高速カウンタ
経過値エリア

DF

読み出し

設定

F1 DMV, DT9044, DT 620
R10

D
DF

高速カウンタ
経過値エリア

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

F1(DMV)
高速カウンタ経過値の設定・読み出し FP1/FP–Mの場合
●高速カウンタ経過値の設定・読み出しを行います。 ステップ数：7
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■プログラム例
＜例①＞
X4の入力で、高速カウンタに、データレジスタ
DT4の値を設定値としてセットします。

X4
DF F1 DMV, DT4, DT9044

(減算入力)
X0

0
設定値
書き込み

X4

DT4の値

（時間）

＜例②＞
X8の入力で、高速カウンタの経過値をデータレジス
タDT100に格納します。

X8
DF F1 DMV, DT9044, DT100

＜例③＞
高速カウンタの経過値が「K10000」より大きくなる
と、内部リレーR0をONします。

R9010

R900A R0

F1 DT9044, DT0

F61 DCMP, DT0, K10000

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

F1 FP1/FP–Mの場合
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アドレス 命令

10 ST R 3

11 F162 (HC0S)

K 1000

Y 5

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 高速カウンタの目標値(32ビット)を格納するエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 経過値=目標値のとき、ONする出力コイルYn(n=0～7) ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー

■動作説明
●[S]で指定した数値を高速カウンタの目標値として
設定し、経過値が目標値と一致したとき、指定の
出力[Yn]をONします（割り込み処理で行われま
す）。

●目標値の設定および目標値一致出力の制御は、目
標値一致時にクリアされます。

●目標値[S]に指定する32ビットデータの値は、下記
の範囲内としてください。
K–8,388,608～K8,388,607
(H FF800000～H 007FFFFF)

●[S]の値は、命令実行時に特殊データレジスタ
DT9046, DT9047に格納されます。

●[Yn]に指定可能な範囲：Y0～Y7
＜例＞上記プログラムの場合

目標値
10000

0

R3

R903A

Y5

F162制御の
終了(クリア)

目標値一致時ON

経過値

■プログラム上のご注意
●F162(HC0S)命令の内部リレーがONになってか
ら、目標値一致出力がONになるまで、高速カウン
タ制御中フラグR903AがONになります。

●高速カウンタ制御中フラグR903AがONのときは、
他に高速カウンタ命令(F162, F163, F164, F165)を
実行することはできません。

●目標値と一致する前に、ハードリセットがかかっ
ても、目標値および目標値一致出力の設定はクリ
アされません(経過値は0クリアされます)。

●目標値一致出力に指定した出力Yについては、
OT命令、KP命令、その他の応用命令との2重出力
チェックは行いません。

●ONした目標値一致出力をOFFにするときは、
RST命令やF0(MV)命令などでリセットをかける
か、F163(HC0R)命令とペアで使用してください。

F162命令は、高速カウンタ機能を使用しないとき
は、実行できません。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]が指定範囲外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F162 HC0S, K 1000, Y 510
R3

S D
DF

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

F162(HC0S)
目標値一致ON
●高速カウンタ機能使用時、経過値と目標値が一致したとき、指定の出力を
ONします。

ステップ数：7
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アドレス 命令

10 ST R 3

11 F163 (HC0R)

K – 200

Y 5

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 高速カウンタの目標値(32ビット)を格納するエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 経過値=目標値のとき、OFFする出力コイルYn(n=0～7) ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー

■動作説明
●[S]で指定した数値を高速カウンタの目標値として
設定し、経過値が目標値と一致したとき、指定の出
力[Yn]をOFFします(割り込み処理で行われます)。

●目標値の設定および目標値一致出力OFFの制御
は、目標値一致時にクリアされます。

●目標値[S]に指定する32ビットデータの値は、下記
の範囲内としてください。
K–8,388,608～ K8,388,607
(H FF800000～ H 007FFFF7))

●[S]の値は、命令実行時に特殊データレジスタ
DT9046, DT9047に格納されます。

●[Yn]に指定可能な範囲:Y0～Y7
＜例＞上記プログラムの場合

目標値
–200

0

R0

R903A

Y0

F163制御の
終了(クリア)

目標値一致時OFF

経過値

■プログラム上のご注意
●F163(HC0R)命令の内部リレーがONになってか
ら、目標値一致出力がOFFになるまで、高速カウ
ンタ制御中フラグR903AがONになります。

●高速カウンタ制御中フラグR903AがONのときは、
他に高速カウンタ命令(F162, F163, F164, F165)を
実行することはできません。

●目標値と一致する前に、ハードリセットがかかっ
ても、目標値および目標値一致出力の設定はクリ
アされません(経過値は0クリアされます)。

●目標値一致出力に指定した出力Yについては、OT
命令、KP命令、その他の応用命令との2重出力
チェックは行いません。

F163命令は、高速カウンタ機能を使用しないとき
は、実行できません。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]が指定範囲外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F163 HC0R, K – 200, Y 010
R3

S D
DF

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

F163(HC0R)
目標値一致OFF
●高速カウンタ機能使用時、経過値と目標値が一致したとき、指定の出力を
OFFします。

ステップ数：7
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アドレス 命令

10 ST R 3

11 DF

F164 (SPD0)

DT 100

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S パルス出力用データテーブルの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ー ○

■動作説明
●[S]で指定したアドレスを先頭とするデータテーブ
ルで設定している周波数でパルス出力を行いま
す。

●高速カウンタの経過値が、データテーブルで設定
している目標値に達すると、パルス周波数を切り
換えます(割り込み処理で行われます)。

●経過値が最終目標値に達すると、パルス出力が停
止します。

●高速カウンタ制御命令F0(MV)を用いて、強制的に
パルス出力を停止することもできます。

高速カウンタ入力

モータ

パルス出力
モータ
ドライバPC Y7

R0

F164命令は、高速カウンタ機能を使用しないとき
は、実行できません。
コントローラの種類により、使用できるモードと
結線方法が異なります。

■プログラム上のご注意
●F164(SPD0)命令の内部リレーがONになってか
ら、パルス出力が停止するまで、高速カウンタ制
御中フラグR903AがONになります。

●高速カウンタ制御中フラグR903AがONのときは、
他に高速カウンタ命令(F162, F163, F164, F165)を
実行することはできません。

●[S]の値、周波数データ、目標値1が範囲外の値の
時、演算エラーになります。

●2段目以降の目標値が範囲外の値のとき、エラーに
はなりませんが、それ以降のパルス出力制御を中
止します(R903AがOFFします)。

●パルス出力中にテーブルポインタがデータレジス
タDTの領域を越えた場合は、パルス出力制御を中
止します(R903AがOFFします)。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]の値、周波数データ、目標値1
が指定範囲外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F164 SPD0, DT10010
R3

S
DF

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

F164(SPD0)
速度制御（パルス出力）
●高速カウンタ機能使用時、経過値に応じて指定の周波数でパルス出力を行います
(トランジスタ出力タイプのみ)。 ステップ数：3
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■データテーブルの設定
●データテーブルの構成

0[S]

[S+1]

[S+2]

[S+3]

[S+4]

[S+6]

[S+5]

0

K0

周波数レンジ
パルス出力端子

周波数データ1

目標値1

周波数データ2

目標値2

周波数データn

目標値n

テーブルの終端
(パルス出力停止指定)

1パルス幅、周波数レンジおよびパルス出力端子の選
択

[S] (先頭アドレス)にパルス幅、周波数レンジおよび
パルス出力端子をH定数で指定してください。
[S]＝ H□□□ 0

オンパルス幅指定
0: デューティ50%

1～F: オンパルス幅固定
パルス出力端子の選択（注1）

0: Y7から出力
1: Y6から出力

周波数レンジの選択（注2）
0: 360Hz～5kHz
1: 180Hz～5kHz
2: 90Hz～5kHz
3: 45Hz～5kHz
4: 1440Hz～5kHz
5: 720Hz～5kHz

注）1. FP1の14点・16点・24点・40点タイプではY7端子
固定です。

2. 周波数レンジは、バージョンVer.2.7より前は0のみ、
Ver.2.7～Ver.2.8は0～3、Ver.2.9以降は0～5を選択
できます。

2周波数データ

出力したいパルス周波数に対応したデータ(K0～
K255)を設定してください。
周波数データがK0のときは、パルス出力停止します。
3目標値

目標値に指定する32ビットデータの値は、下記の範
囲内としてください。

K–8,388,608～ K+8,388,607
(H FF800000～ H 7FFFFF)

4テーブルの終端(パルス出力停止指定)

最終の目標値の次のアドレスには、K0を設定してく
ださい。このように設定すると、最終の目標値に達
成したあと、パルス出力が停止します。

■プログラム例
[動作内容]
(1) F164(SPD0)命令の実行条件X3がONのとき、

890Hzでパルス出力を開始します。

(2) 890Hzの動作で1000パルスをカウントした時点で、
周波数を1460Hzに切り替えます。

(3) 1460Hzの動作で3000パルスをカウントした時点
で、周波数を890Hzに切り替えます。

(4) 4000パルスをカウントした時点で、パルス出力を
停止します。

実行条件
X3

R903A

890

周波数(速度)[Hz]
1460

0 1000 3000 4000

高速
カウンタ
経過値
(移動量)

注）F164命令の実行条件X3がONになると、高速カウンタ
制御中フラグR903AがONします。経過値が4000に達し
てパルス出力が停止すると、R903AはOFFします。

[設定およびプログラム]
・システムレジスタNo.400で、高速カウンタを加算
入力モード(設定値3または4)に設定してください。

・周波数レンジは360Hz～5kHz、出力端子はY7にし
ます。

・データテーブルをデータレジスタDT100からに設
定します。

R9013
F0 MV , H 0, DT100

F0 MV , K 152, DT101

X3
DF F164 SPD0, DT100

F1 DMV, K 1000, DT102

F0 MV , K 193, DT104

F1 DMV, K 3000, DT105

F0 MV , K 152, DT107

F1 DMV, K 4000, DT108

F0 MV , K 0, DT110

レンジ、出力端子

890Hzの周波数ﾃﾞｰﾀ

目標値1000

1460Hzの周波数ﾃﾞｰﾀ

目標値3000

890Hzの周波数ﾃﾞｰﾀ

目標値4000

パルス出力開始

パルス出力停止

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

F164



FPシリーズ
命令語総合版

3−248

アドレス 命令

10 ST R 3

11 DF

12 F164 (SPD0)

DT 100

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S パルス出力用データテーブルの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ー ○

■動作説明
●[S]で指定したアドレスを先頭とするデータテーブ
ルで設定しているON/OFFパターンでの出力を行
います。

●制御段数は、最大15パターン、制御点数は最大8点
(Y0～Y7)です。

●高速カウンタの経過値が、データテーブルで設定
している目標値に達すると、順次、出力パターン
を切り換えます(割り込み処理で行われます)。

目標値④

目標値③

Y0

経過値

目標値②

目標値①

Y1

Y2

パターン
出力

① ② ③ ④

●最終の目標値に達すると、パターン出力制御は終
了し、終了時のパターンが出力されます。

F164命令は、高速カウンタ機能を使用しないとき
は、実行できません。

■プログラム上のご注意
●F164(SPD0)命令の内部リレーがONになってか
ら、カウンタの経過値が最終の目標値に達するま
で、高速カウンタ制御中フラグR903AがONになり
ます。

●高速カウンタ制御中フラグR903AがONのときは、
他に高速カウンタ命令(F162, F163, F164, F165)を
実行することはできません。

●制御段数、制御点数、1段目の目標値が範囲外の値
のとき、演算エラーになります。

●2段目以降の目標値が範囲外の値のとき、エラーに
はなりませんが、それ以降のパターン出力制御を
中止します(R903AがOFFします)。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 制御段数、制御点数、1段目の目標
値が指定範囲以外のときON

データテーブルがエリアを越える
ときON

ニモニック表記ラダー表記

F164 SPD0, DT10010
R3

S
DF

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

F164(SPD0)
速度制御（パターン出力）
●高速カウンタ機能使用時、経過値に応じて指定へのパターン出力を行います。 ステップ数：3
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■データテーブルの設定
●データテーブルの構成

[S]

[S+1]

[S+2]

[S+3]

[S+4]

[S+6]

[S+5]

H00

制御段数n
制御点数

パターン①

目標値①

パターン②

目標値②

パターン n

目標値 n

終了時のパターン

H00

H00

H00

H00

1段目

2段目

n段目

1制御段数n : H1～HF(最大15段)

切り換えるパターン数を指定してください。

2制御点数 : H1～H8(最大8点)
Y0～Y7のうちパターン出力に使用する点数を指定し
てください。Y0から指定の点数分がパターン出力に
なります。例えば、4点を使用する場合はY04～4Y3
になります。

3目標値

目標値に指定する32ビットデータの値は、下記の範
囲内としてください。

K–8,388,608～ K+8,388,607
(H FF800000～ H FFFFFF)

4パターン

出力パターンは、ビットのON/OFFで設定し、ONす
る接点を1、OFFする接点を0として、H定数で指定
してください。

Y7

7

Y6 Y5 Y4 Y3 Y2 Y1 Y0

0

＜例＞ Y1とY3をON、その他をOFFにする場合

0
Y7

0
Y6

0
Y5

0
Y4

1
Y3

0
Y2

1
Y1

0
Y0

0 A

→HAと設定してください。

■プログラム例
パターン出力を使ったインバータ制御の例を紹介
します。

[機器構成]

高速カウンタ入力
(2相入力モード)

エンコーダ

パターン出力

PC Y1

X0 X1

Y0

ACモーター

インバータ

[制御内容]
[プログラム]

内部リレー
(R3)

R903A

Y2

目標値① 1000

Y0

Y1

高速 中速 低速

速度

目標値② 2000
目標値③ 3000

パターン①
(1段目)

パターン②
(2段目)

パターン③
(3段目)

R9013
F0 MV , H 33, DT100

F0 MV , H 3, DT101

R3
DF F164 SPD0, DT100

F1 DMV, K10000, DT102

F0 MV , H 2, DT104

F1 DMV, K20000, DT105

F0 MV , H 1, DT107

F1 DMV, K30000, DT108

F0 MV , H 4, DT110

段数3,点数3(Y0～Y2)

パターン①

目標値①

パターン②

目標値②

パターン③

目標値③

パルス出力開始

終了時のパターン
Y0, Y1:OFF, Y2:ON

Y0, Y1 :ON
Y2 :OFF

Y0 :OFF
Y1 :ON
Y2 :OFF

Y0 :ON
Y1, Y2 :OFF

注）1. インバータ出力Y0,Y1の組み合わせと実際の速度の関
係は、インバータの種類や設定によって変わります。

2. 終了時のパターンでONさせた出力をOFFにするとき
は、
RST命令などを使用してください。

3. R3がONになってから目標値③に達するまでの間、
高速カウンタ制御中フラグR903AがONになります。

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

16, 20, 32

F164
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アドレス 命令

10 ST R 3

11 DF

12 F165 (CAM0)

DT 100

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S パルス出力用データテーブルの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ー ○

■動作説明
●[S]で指定したアドレスを先頭とするデータテーブ
ルで設定しているパターンで、最大8点(Y0～Y7)の
カム出力を行います。

●高速カウンタ(加算モード)の経過値に応じて、カム
出力のON/OFFが切り換わります(割り込み処理で
行われます)。

●カウンタの経過値が上限値に達すると、経過値を0
クリアし、最初から再スタートします。

K14000

R3

カム0
(Y0)

カム1
(Y1)

初期パターン

K12000

K8000

K6000

K4000

K2000

K10000

時間

上限値

Y0:ON, Y1:OFF

Y1:ON

Y1:OFF

Y0:OFF

Y1:ON

高速カウンタ経過値

●カム出力開始時の各カム出力のON/OFF状態は任
意にセットできます(初期パターン)。

●カム出力開始時は、経過値の0クリアが行われませ
んので、他の命令や高速カウンタのリセットなどを
使って、開始前に経過値クリアを行ってください。

●ハードリセットあるいはソフトリセットがかかった
場合は、出力を初期パターンにセットし、経過値を
クリアしてから、最初から制御を再スタートしま
す。

F165命令は、高速カウンタ機能を使用しないとき
は、実行できません。

■フラグ動作
R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときONR9008

(ER) 目標値、上限値が範囲外のとき
ON
目標値>上限値のときON
目標値が0のときON
目標値がONとOFFのペアで設定
されていないときON
目標値<上限値のときON
目標値の数の合計が制限を越えて
いるときON(FP1の14点・16点タ
イプは32個まで、それ以外は64個
まで)
制御点数が指定範囲外のときON
カム出力に指定していない出力に相
当する[S+1]のビットが1のときON
データテーブルがエリアを越える
ときON

ニモニック表記ラダー表記

F165 CAM0, DT10010
R3

S
DF

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

F165(CAM0)
カム出力
●高速カウンタ機能使用時、経過値に応じて指定パターンでカム出力を行います。 ステップ数：３
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■データテーブルの設定

S

S+1

S+2

S+3

S+4

S+6

S+5

F F

上限値制御の指定
制御点数n

初期パターン

ON目標値

OFF目標値

ON目標値

Y0

OFF目標値

終端データ
F F

上限値

F F

F F

ON目標値
S+7

S+8

S+9

S+10

S+12

S+11

OFF目標値

終端データ

ON目標値
S+13

S+14

S+16

S+15

S+17

OFF目標値

終端データ
F F

F F

F F

F F

F F

F F

F F

F F

Y1

Yn−1

1上限値制御と制御点数の指定

データテーブルの先頭のエリア(1ワード)に、上限値
と制御点数をH定数で指定してください。

Ｈ□００□
＜上限値＞
0：K8388607（H7FFFFF） （注1）
1：データテーブル末尾の値 （注2）

＜制御点数の指定＞
指定可能な範囲：1～8 （注3）

注）1. エンコーダのZ相入力など外部信号によりリセットを
かけて制御する場合は0を指定してください。

2. 経過値が上限値に達すると自動的にリセットをかけ
て制御する場合は1を指定してください。

3. Y0から指定の点数分がカム出力となります。
例えば、4を指定すると、Y0～Y3の4点がカム出力と
なります。

2初期パターンの指定

2ワード目のエリアに、初期パターンを、ONする接
点を1、OFFする接点を0として、H定数で指定して
ください(指定可能な範囲：H0～HFF)。

Y7

7

Y6 Y5 Y4 Y3 Y2 Y1 Y0

0

＜例＞ Y0～Y3のうち、Y0とY3をON、その他を
OFFにする場合

0
Y7

0
Y6

0
Y5

0
Y4

1
Y3

0
Y2

0
Y1

1
Y0

0 5

→H5と設定してください。

3カム出力の指定

・3ワード目以降に、各カム出力のON/OFF目標値を
設定してください。

・ON目標値とOFF目標値をペアにして設定してくだ
さい。各カム出力ごとに、複数のペアを設定でき
ます。

・目標値に指定する32ビットデータの値は、下記の
範囲内としてください。

K1～ K+8,388,607
(H21～ H 7FFFFF)

・カム出力の設定は、Y0、Y1、Y2、····の順に行い
ます。

・各カム出力の設定の終わりには、終端データとし
て、「HFFFFFFFF」を指定してください。

・ON目標値だけ、OFF目標値だけを設定することは
できません。必ず、ペアで指定してください。

・1データテーブルに設定できるON目標値および
OFF目標値の個数(合計)には制限があります。

機種・タイプ 目標値の数

FP1 C14, C16 最大
32個(16ペア)

FP1 C24, C40, C56, C72 最大
個 ペア

FP1 C24, C40, C56, C72
FP–M C20, C32

最大
64個(32ペア)

4上限値の設定

・最終のカム出力設定の終端データ「H FFFFFFFF」
の次のアドレスに上限値を指定してください。

・上限値に指定する32ビットデータの値は、下記の
範囲内としてください。

K1～ K+8,388,607
(H21～ H 7FFFFF)

・ここでの設定は、データテーブルの先頭アドレス
の第3デジットをH1に設定した場合に有効です。

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

F165
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■プログラム上のご注意
●F165命令を実行するときは、高速カウンタの動作
モードを必ず加算モードにしてください。

●カム出力開始時は、経過値の0クリアが行われませ
んので、他の命令や高速カウンタのリセットなど
を使って、開始前に経過値をリセットしてくださ
い。

●F165(CAM0)命令の実行条件がONになってから、
カム制御がクリアされるまで、高速カウンタ制御
中フラグR903Aと高速カウンタカム位置制御フラ
グR903BがONになります。

●高速カウンタ制御中フラグR903AがONのときは、
他に高速カウンタ命令(F162, F163, F164, F165)を
実行することができません。

●カム出力を停止するときは、「高速カウンタ命令の
実行のクリア」を実行してください。

●隣り合う目標値と目標値の間は、1ms以内にON→
OFFまたはOFF→ONに変化しないように設定して
ください。隣り合う目標値が同じ値の場合は、問
題ありません。

1ms以上

カム出力

1ms以上

OFF目標値 ON目標値ON目標値

●目標値データに0を指定することはできません。目
標値0のタイミングでコイルをONしたり、OFFし
たりする必要があるときは、次のように目標値を
指定してください。
1.上限値を指定する場合 上限値と同じ値を指定

してください。
2.上限値を指定しない場合 ハードリセットがか
(ハードリセット使用時) かる値よりも大きな値

を使用してください。

■カム出力の設定例
[条件]
(1) カム出力を4点とります。Y0～Y3からの出力にな
ります。

(2) 各カムのON目標値、OFF目標値は次の表の通り
とします。

カム出力 ON位置 OFF位置

0 (Y0) 12000 4000

1 (Y1)
2000 6000

1 (Y1)
8000 12000

2 (Y2) 4000 10000

3 (Y3) 12000 2000

(3) 上限値を14000パルスとします。

(4) 初期パターンを、Y0:ON, Y1:OFF, Y2:OFF,
Y3:ONとします。

0
Y7

0
Y6

0
Y5

0
Y4

1
Y3

0
Y2

0
Y1

1
Y0

0 9

(5) カム出力開始前に高速カウンタの経過値を0クリ
アしておきます。

[プログラム]

R9013
F0 MV , H 1004, DT100

F0 MV , H 9, DT101

R3
DF F165 CAM0, DT100

F1 DMV, K 12000, DT102

F1 DMV, K 4000, DT104

F1 DMV, HFFFFFFFF, DT106

F1 DMV, K 2000, DT108

F1 DMV, K 6000, DT110

F1 DMV, K 8000, DT112

上限値指定､4点出力

初期パターン

Y0 ON目標値

OFF目標値

**Y0の設定終り**

カム出力開始

F1 DMV, K 12000, DT114

F1 DMV, HFFFFFFFF, DT116

F1 DMV, K 4000, DT118

F1 DMV, K 10000, DT120

F1 DMV, HFFFFFFFF, DT122

F1 DMV, K 12000, DT124

F1 DMV, K 2000, DT126

F1 DMV, HFFFFFFFF, DT128

F1 DMV, K 14000, DT130

F1 DMV, K 0, DT9044

上限値

経過値リセット

Y1 ON目標値

OFF目標値

Y1 ON目標値

OFF目標値

**Y1の設定終り**

Y2 ON目標値

OFF目標値

**Y2の設定終り**

Y3 ON目標値

OFF目標値

**Y3の設定終り**

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

F165
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[プログラムの実行]
内部リレーR3がONのとき、次のような動作になりま
す。

K14000

R3

Y0

Y1

K12000

K8000

K6000

K4000

K2000

K10000

時間

高速カウンタ経過値

R903A
R903B

Y2

Y3

上限値K14000

応
用
命
令

３

対応機種

FP1

FP–M

14, 16, 24,
40, 56, 72

20, 32

F165
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 F0 (MV)

H 1

DT 9052

17 F0 (MV)

H 0

DT 9052

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT
IX IY 定数 インデックスWX WY WR SV EV DT
IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 高速カウンタの制御コードを格納しているエリアまた
は定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FPΣ, FP−XではI0～IC ※2：FPΣ, FP−XではID

■動作説明
●[S]で指定された制御コードに応じた高速カウンタ

の制御を行います。

●この命令は、高速カウンタ使用時に下記のような
操作をする場合に使用します。

<機能> ①ソフトリセットをかける場合
②カウントを禁止する場合
③外部入力によるリセット入力設定を一時
的に無効にする場合

④高速カウンタ命令F166～F167で実行して
いる制御をクリアする場合

●一度書き込まれた制御コードは、次に書き込みが行
われるまで保持されます。

■プログラム上のご注意
●ハードリセット無効はリセット入力を使用してい
る場合のみ有効です。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]が指定範囲外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F0 MV, H 1, DT9052またはDT90052

R0
DF 1

1

F0 MV, H 0, DT9052またはDT90052
S 高速カウンタ／パルス出力

制御フラグエリア

＊高速カウンタ/パルス出力経過値エリアは、機種により異なります

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X

F0(MV)
高速カウンタ制御 FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xの場合
●ソフトリセットやカウント禁止、高速カウンタ命令クリアなど制御を行います。 ステップ数：5
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■FP0/FP−eの場合
高速カウンタ／パルス出力制御フラグエリア

●制御コード書き込みエリアDT9052(FP0 T32で
は、DT90052)は、高速カウンタの各チャンネル
毎に各々4ビットずつ割り当てられています。

●F0(MV)命令で書き込んだ制御コードは、特殊データ
レジスタDT9052(FP0 T32では、DT90052)に格納
されます。

FP0の高速カウンタ／パルス出力制御フラグエリア

DT9052:
DT90052:

15 12 11 8 7 4 3 0

＜制御コード＞
F0(MV)命令で書き込み(H0～HF)

ch3 ch2 ch1 ch0

●制御コードは、ビット単位で選択し、H指定に変換
してください。

高速カウンタ命令のクリア 0：継続 1：クリア

リセット入力設定（注） 0：有効 1：無効

カウント 0：許可 1：禁止

ソフトリセット 0：しない 1：する

＜例＞
・ソフトリセットを行う H1(0001). . . . . . . . . . . . . .
・カウントを禁止する H2(0010). . . . . . . . . . . . . . . .
・高速カウンタ命令をクリアする H8(1000). . . . . .
・高速カウンタ命令をクリアし、経過値をリセット
する H9(1001). . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

プログラム例
<例1> 高速カウンタch0のソフトリセットをかける

場合。

R0
DF F0 MV, H1, DT9052

F0 MV, H0, DT9052

■FPΣの場合
高速カウンタ／パルス出力制御フラグエリア
●該当するチャンネルと制御コードを書き込むエリア
DT90052は、下記のように割り当てられています。

●F0(MV)命令で書き込んだ制御コードは、特殊レジ
スタDT90052に書き込まれると同時に、制御コー
ドモニターエリアにも格納されます。（次頁表参
照）

FPΣの高速カウンタ／パルス出力制御フラグエリア

DT90052:

15 12 11 8 7 4 3 0

チャンネル指定
H0～H3：CH0～CH3

高速カウンタ命令のクリア 0：継続 1：クリア

リセット入力設定（注） 0：有効 1：無効

カウント 0：許可 1：禁止

ソフトリセット 0：しない 1：する

プログラム例
<例1> 高速カウンタch0のソフトリセットをかける

場合。

R0
DF F0 MV, H1, DT90052

F0 MV, H0, DT90052

<例2> 高速カウンタch2のソフトリセットをかける
場合。

R0
DF F0 MV, H2001, DT90052

F0 MV, H2000, DT90052

注）リセット入力設定では、システムレジスタの高
速カウンタ設定で割付けられたリセット入力
(X2またはX5)を有効または無効に設定します。

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X

F0
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■FP−Xの場合
高速カウンタ／パルス出力制御フラグエリア
●該当するチャンネルと制御コードを書き込むエリア
DT90052は、下記のように割り当てられています。

●F0(MV)命令で書き込んだ制御コードは、特殊レジ
スタDT90052に書き込まれると同時に、制御コー
ドモニターエリアにも格納されます。（右表参照）

FP−Xの高速カウンタ／パルス出力制御フラグエリア

DT90052:

15 12 11 8 7 4 3 0

チャンネル指定
H0～HB：CH0～CHB

但し、機種により、指定可能な
チャンネルは異なります。（右表参照）

高速カウンタ命令のクリア 0：継続 1：クリア

リセット入力設定（注） 0：有効 1：無効

カウント 0：許可 1：禁止

ソフトリセット 0：しない 1：する

H0固定 (HSC)

プログラム例
<例1> 高速カウンタch0のソフトリセットをかける

場合。

R0
DF F0 MV, H1, DT90052

F0 MV, H0, DT90052

<例2> 高速カウンタch1のソフトリセットをかける
場合。

R0
DF F0 MV, H1001, DT90052

F0 MV, H1000, DT90052

注）FP−X Ryタイプのリセット入力設定では、シス
テムレジスタの高速カウンタ設定で割付けられ
たパルス入出力カセットのリセット入力(X2また
はX5)を有効または無効に設定します。
FP−X Trタイプのリセット入力設定では、本体
入力に割付けられたリセット入力(X6またはX7)
を有効または無効にします。

■FPΣとFP−Xの高速カウンタ制御

チャンネル
制御コードモニターエリア

チャンネル
No. FPΣ FP−X Ry

タイプ
FP−X Tr
タイプ

ch0 DT90190 DT90360 DT90370

ch1 DT90191 DT90361 DT90371

ch2 DT90192 DT90362 DT90372

ch3 DT90193 DT90363 DT90373

ch4 − DT90364 DT90374

ch5 − DT90365 DT90375

ch6 − DT90366 DT90376

ch7 − DT90367 DT90377

ch8 − DT90368 −

ch9 − DT90369 −

chA − DT90370 −

chB − DT90371 −

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X

F0
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 F0 (MV)

H 1

DT 9052

17 F0 (MV)

H 0

DT 9052

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT
IX IY 定数 インデックスWX WY WR SV EV DT
IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S パルス出力の制御コードを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

注）※1：FPΣ, FP−XではI0～IC ※2：FPΣ, FP−XではID

■動作説明
●[S]で指定された制御コードに応じたパルス出力の

制御を行います。

●この命令は、パルス出力使用時に下記のような操
作をする場合に使用します。

<機能> ①ソフトリセットをかける場合
②カウントを禁止する場合
③位置決め／パルス出力を強制的に停止す
る場合

④パルス出力関連命令F171～F176で実行し
ている制御をクリアする場合

⑤原点復帰動作時に原点近傍入力をセット
し、減速移行する場合

●一度書き込まれた制御コードは、次に書き込みが行
われるまで保持されます。

■プログラム上のご注意
●原点復帰動作中のカウント禁止、ソフトリセット
は、原点近傍処理ができなくなります。

●原点近傍ビットは保持されますが、原点復帰動作時
に原点近傍処理をさせるには毎回対象ビットに1を
書き込む必要があります。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]が指定範囲外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F0 MV, H 1, DT9052またはDT90052

R0
DF 1

1

F0 MV, H 0, DT9052またはDT90052
S パルス出力制御フラグ

エリア

＊高速カウンタ／パルス出力経過値エリアは、機種により異なります

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X

F0(MV)
パルス出力制御 FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xの場合
●ソフトリセットやカウント禁止、パルス出力停止など制御を行います。 ステップ数：5
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■FP0/FP−eの場合
高速カウンタ／パルス出力制御フラグエリア

●制御コード書き込みエリアDT9052(FP0 T32で
は、DT90052)は、パルス出力の各チャンネル毎
に各々4ビットずつ割り当てられています。

●F0(MV)命令で書き込んだ制御コードは、特殊データ
レジスタDT9052(FP0 T32では、DT90052)に格納
されます。

FP0の高速カウンタ／パルス出力制御フラグエリア

DT9052:
DT90052:

15 12 11 8 7 4 3 0

＜制御コード＞
F0(MV)命令で書き込み(H0～HF)

ch1 ch0

●制御コードは、ビット単位で選択し、H指定に変換
してください。

パルス出力の停止 0：継続 1：停止

原点近傍入力 0：無効 1：有効

カウント 0：許可 1：禁止

ソフトリセット 0：しない 1：する

＜例＞
・ソフトリセットを行う H1(0001). . . . . . . . . . . . . .
・カウントを禁止する H2(0010). . . . . . . . . . . . . . . .
・パルス出力を停止する H8(1000). . . . . . . . . . . . . .
・パルス出力をOFFし、経過値をリセットする

H9(1001). . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

プログラム例
<例1> パルス出力ch0のソフトリセットをかける場

合。

R0
DF F0 MV, H1, DT9052

F0 MV, H0, DT9052

<例2> パルス出力制御時に原点近傍入力を有効に
し、減速移行する場合。

X3
DF F0 MV, H4, DT9052

F0 MV, H0, DT9052

■FPΣの場合
高速カウンタ／パルス出力制御フラグエリア
●該当するチャンネルと制御コードを書き込むエリア
DT90052は、下記のように割り当てられています。

●F0(MV)命令で書き込んだ制御コードは、特殊レジ
スタDT90052に書き込まれると同時に、制御コー
ドモニターエリアにも格納されます。（次頁表参
照）

FPΣの高速カウンタ／パルス出力制御フラグエリア

DT90052:

15 12 11 8 7 4 3 0

チャンネル指定
H0、H2：CH0、CH2

原点近傍入力 0：無効 1：有効

パルス出力の停止 0：継続 1：停止

カウント 0：許可 1：禁止

ソフトリセット 0：しない 1：する

プログラム例
<例1> パルス出力のソフトリセットをかける場

合。

R0
DF F0 MV, H1, DT90052

F0 MV, H0, DT90052

(ch0)

R0
DF F0 MV, H2001, DT90052

F0 MV, H2000, DT90052

(ch2)

<例2> パルス出力制御時に原点近傍入力を有効に
し、減速移行する場合。

X3
DF F0 MV, H10, DT90052

F0 MV, H0, DT90052

(ch0)

X3
DF F0 MV, H2010, DT90052

F0 MV, H2000, DT90052

(ch2)

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X

F0
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■FP−Xの場合
高速カウンタ／パルス出力制御フラグエリア
●該当するチャンネルと制御コードを書き込むエリア
DT90052は、下記のように割り当てられています。

●F0(MV)命令で書き込んだ制御コードは、特殊レジ
スタDT90052に書き込まれると同時に、制御コー
ドモニターエリアにも格納されます。（右表参照）

FP−Xの高速カウンタ／パルス出力制御フラグエリア

DT90052:

15 12 11 8 7 4 3 0

チャンネル指定
H0～H3：CH0～CH3

但し、機種により、指定可能な
チャンネルは異なります。（右表参照）
原点近傍入力 0：無効 1：有効

パルス出力の停止 0：継続 1：停止

カウント 0：許可 1：禁止

ソフトリセット 0：しない 1：する

H1固定 (PLS)

プログラム例
<例1> パルス出力のソフトリセットをかける場

合。

R0
DF F0 MV, H101, DT90052

F0 MV, H100, DT90052

(ch0)

R0
DF F0 MV, H1101, DT90052

F0 MV, H1100, DT90052

(ch1)

<例2> パルス出力制御時に原点近傍入力を有効に
し、減速移行する場合。

X3
DF F0 MV, H110, DT90052

F0 MV, H100, DT90052

(ch0)

X3
DF F0 MV, H1110, DT90052

F0 MV, H1100, DT90052

(ch1)

■FPΣとFP−Xのパルス出力制御

チャンネル
制御コードモニターエリア

チャンネル
No. FPΣ FP−X Ry

タイプ
FP−X Tr
タイプ

ch0 DT90190 DT90372 DT90380

ch1 − DT90373 DT90381

ch2 DT90192 − DT90382

ch3 − − DT90383

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X

F0
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 F1 (DMV)

K 3000

DT 9044

… …

20 ST R 10

21 DF

22 F1 (DMV)

DT 9044

DT 6

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY 定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 設定時
高速カウンタ／パルス出力に設定する経過
値(32ビット)を格納しているエリアまた
は定数データ

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 読み出し時 高速カウンタ／パルス出力の経過値を読
み出すエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FPΣ, FP−XではI0～IC ※2：FPΣ, FP−XではID

■経過値の設定
●[S]で指定した32ビットデータを使用する高速カウ
ンタ／パルス出力のチャンネルに該当する経過値
エリアに書き込むと同時に、システム内部で使用
している高速カウンタの経過値エリアにセットし
ます。
●経過値に書き込む32ビットデータの値は、下記の
範囲内になるようにしてください。

機種 設定可能な範囲

FP0, FP−e K−8,388,608～K8,388,607

FPΣ FP−X K−2 147 483 648～K2 147 483 647FPΣ, FP−X K−2,147,483,648～K2,147,483,647

●書き込みは、F1（DMV）命令でのみ可能です。転
送命令F0（MV）や算術演算命令など、他の応用命
令で書き込むことはできません。
●[S]または読み出し時の[D]のメモリエリアの指定は、
下位16ビット分のメモリエリア番号で指定してく
ださい。

＜例＞ 上記プログラムの場合

実行条件R0がONのとき、K3000が高速カウンタ／パ
ルス出力ch0経過値エリアに書き込まれます。

■経過値の読み出し
●高速カウンタ／パルス出力の経過値を格納してい
る特殊データレジスタの内容を[D]で指定したエリ
アに読み出します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

実行条件R10がONのとき、高速カウンタ／パルス出
力の経過値がデータレジスタDT6とDT7に転送され
ます。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]が指定範囲外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F1 DMV, K3000, DT904410
R0

S 高速カウンタ／

パルス出力

経過値エリア

DF

読み出し

設定

F1 DMV, DT9044, DT 620
R10

D
DF

高速カウンタ／

パルス出力

経過値エリア

＊高速カウンタ／パルス出力経過値エリアは、機種により異なります

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X

F1(DMV)
高速カウンタ／パルス出力経過値の書き込み・読み出し
●高速カウンタ／パルス出力経過値の書き込み・読み出しを行います。 ステップ数：7

FP0/FP−e/FPΣ/FP−X
の場合
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■プログラム例
経過値エリアは、機種およびチャンネルNo.により変
わります。

＜例①＞
R0の入力で、CH0経過値エリアに、データレジスタ
DT4の値を設定値としてセットします。

R0
DF F1 DMV, DT4, DT9044

(減算入力)
X0

0
設定値
書き込み

R0

DT4の値

（時間）

＜例②＞
R1の入力で、CH0の経過値をデータレジスタ
DT100に格納します。

R1
DF F1 DMV, DT9044, DT100

＜例③＞
CH0の経過値が「K10000」より大きくなると、内部
リレーR0をONします。

R9010

R900A R0

F1 DT9044, DT0

F61 DCMP, DT0, K10000

■チャンネルNo.－経過値エリア対応表
●FP0/FP−eの場合

高速カウンタ
チャンネルNo.

パルス出力
チャンネル
No.

経過値エリア

ch0 ch0 DT9044～DT9045

ch1 ch1 DT9048～DT9049

ch2 — DT9104～DT9105

ch3 — DT9108～DT9109

●FP0(T32)の場合

高速カウンタ
チャンネルNo.

パルス出力
チャンネル
No.

経過値エリア

ch0 ch0 DT90044～DT90045

ch1 ch1 DT90048～DT90049

ch2 — DT90104～DT90105

ch3 — DT90108～DT90109

●FPΣの場合

高速カウンタ
チャンネルNo.

パルス出力
チャンネル
No.

経過値エリア

ch0 ch0 DT90044～DT90045

ch1 — DT90048～DT90049

ch2 ch2 DT90200～DT90201

ch3 — DT90204～DT90205

●FP−X Ryタイプの場合

高速カウンタ
チャンネルNo.

パルス出力
チャンネル
No.

経過値エリア

ch0 — DT90300～DT90301

ch1 — DT90304～DT90305

ch2 — DT90308～DT90309

ch3 — DT90312～DT90313

ch4 — DT90316～DT90317
ch5 — DT90320～DT90321

ch6 — DT90324～DT90325
ch7 — DT90328～DT90329

ch8 — DT90332～DT90333

ch9 — DT90336～DT90337
chA — DT90340～DT90341

chB — DT90344～DT90345

— ch0 DT90348～DT90349
— ch1 DT90352～DT90353

●FP−X Trタイプの場合

高速カウンタ
チャンネルNo.

パルス出力
チャンネル
No.

経過値エリア

ch0 — DT90300～DT90301

ch1 — DT90304～DT90305

ch2 — DT90308～DT90309

ch3 — DT90312～DT90313

ch4 — DT90316～DT90317
ch5 — DT90320～DT90321

ch6 — DT90324～DT90325

ch7 — DT90328～DT90329
— ch0 DT90348～DT90349

— ch1 DT90352～DT90353
— ch2 DT90356～DT90357

— ch3 DT90360～DT90361

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X

F1
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 F166 (HC1S)

K 0

K 10000

Y 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY 定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

n
一致出力の対象とする高速カウンタのチャンネルNo.
（FP0/FPΣ: H0～H3, FP−X: H0～HB） ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

S 高速カウンタの目標値データまたは、データが格納
されているエリアの先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 一致した際にONする出力コイル(Yn) ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー

注）※1：FPΣ, FP−XではI0～IC ※2：FPΣ, FP−XではID

■動作説明
●[S]で指定した数値を高速カウンタの目標値として
設定し、経過値が目標値と一致したとき、指定の
出力[Yn]をONします（割り込み処理で行われま
す）。

●目標値の設定および目標値一致出力の制御は、目
標値一致時にクリアされます。

●目標値[S]に指定する32ビットデータの値は、下記
の範囲内としてください。
FP0 K–8,388,608～K8,388,607
FPΣ K–2,147,483,648～K2,147,483,647

●[S]の値は、命令実行時に目標値エリアに格納されま
す。

●[Yn]に指定可能な範囲：
一致ON/OFF出力に指定可能なデバイス

機種 デバイス範囲

FP0・FP−e Y0～Y7

FPΣ Y0～Y7

FPΣ (V3.10以降) Y0～Y1F

FP−X Y0～Y29F

但し、未実装のデバイスは、メモリのみON/OFF
します。

＜例＞上記プログラムの場合

目標値
10000

0

R0
FP0/Σ/−e

R903A
FP−X R9110

Y0

F166制御の
終了(クリア)

目標値一致時ON

経過値

使用するchによって高速カウンタ制御中フラグの
番号が変わります。
機種毎のCH番号と制御中フラグは次頁の表を参照
して下さい。

ニモニック表記ラダー表記

F166 HC1S, K 0, K10000, Y 010
R0

n S D

DF
応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X

F166(HC1S)
目標値一致ON(チャンネル指定付)
●指定した高速カウンタチャンネルの経過値が目標値と一致したときに、指定した
出力をONする命令です。 ステップ数：11
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■プログラム上のご注意
●本命令を使用する前にシステムレジスタで高速カ
ウンタの設定をしてください。

●F166(HC1S)命令の実行条件がONになってから、
目標値一致出力がONになるまで、高速カウンタ制
御中フラグがONになります。このとき同じチャン
ネルの高速カウンタに対して命令(F166～ F176)
を実行することはできません。

●目標値と一致する前に、ハードリセットがかかっ
ても、目標値および目標値一致出力の設定はクリ
アされません(経過値は0クリアされます)。

●目標値一致出力に指定した出力Yについては、
OT命令、KP命令、その他の応用命令とのニ重出
力チェックは行いません。

●この命令でONした目標値一致出力をOFFにすると
きは、RST命令やF0(MV)命令などでリセットをか
けるか、F167(HC1R)命令とペアで使用してくださ
い。

●通常プログラムと割込みプログラムの両方に同じ
チャンネルについて記述する場合、同時に実行さ
れないようにしてください。

●目標値一致時に割り込みプログラムを実行させる
ことができます。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) nが指定範囲外のときON

[S]が指定範囲外のときON

[D]が指定範囲外のときON

システムレジスタで指定チャンネ
ルの高速カウンタ設定がされてい
ないときON

FP0,FPe

高速カウンタ
チャンネルNo.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R903A DT9044～
DT9045

DT9046～
DT9047

ch1 R903B DT9048～
DT9049

DT9050～
DT9051

ch2 R903C DT9104～
DT9105

DT9106～
DT9107

ch3 R903D DT9108～
DT9109

DT9110～
DT9111

FPΣ

高速カウンタ
チャンネルNo.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R903A DT90044～
DT90045

DT90046～
DT90047

ch1 R903B DT90048～
DT90049

DT90050～
DT90051

ch2 R903C DT91200～
DT91201

DT91202～
DT91203

ch3 R903D DT91204～
DT91205

DT91206～
DT91207

FPX Ryタイプ=ch0～chB Trタイプ=ch0～ch7

高速カウンタ
チャンネルNo.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R9110 DT90300～
DT90301

DT90302～
DT90303

ch1 R9111 DT90304～
DT90305

DT90306～
DT90307

ch2 R9112 DT90308～
DT90309

DT90310～
DT90311

ch3 R9113 DT90312～
DT90313

DT90314～
DT90315

ch4 R9114 DT90316～
DT90317

DT90318～
DT90319

ch5 R9115 DT90320～
DT90321

DT90322～
DT90323

ch6 R9116 DT90324～
DT90325

DT90326～
DT90327

ch7 R9117 DT90328～
DT90329

DT90330～
DT90331

ch8 R9118 DT90332～
DT90333

DT90334～
DT90335

ch9 R9119 DT90336～
DT90337

DT90338～
DT90339

chA R911A DT90340～
DT90341

DT90342～
DT90343

chB R911B DT90344～
DT90345

DT90346～
DT90347

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X

F166
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 DF

12 F167 (HC1R)

K 0

K – 200

Y 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY 定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

n 一致出力の対象とする高速カウンタのチャンネルNo.
（FP0/FPΣ: H0～H3, FP−X: H0～HB） ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

S 高速カウンタの目標値データまたは、データが格納
されているエリアの先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

D 一致した際にOFFする出力コイル(Yn) ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー

注）※1：FPΣ, FP−XではI0～IC ※2：FPΣ, FP−XではID

■動作説明
●[S]で指定した数値を高速カウンタの目標値として
設定し、経過値が目標値と一致したとき、指定の出
力[Yn]をOFFします(割り込み処理で行われます)。

●目標値の設定および目標値一致出力OFFの制御
は、目標値一致時にクリアされます。

●目標値[S]に指定する32ビットデータの値は、下記
の範囲内としてください。
FP0 K–8,388,608～K8,388,607
FPΣ K–2,147,483,648～K2,147,483,647

●[S]の値は、命令実行時に目標値エリアに格納されま
す。

●[Yn]に指定可能な範囲：
一致ON/OFF出力に指定可能なデバイス

機種 デバイス範囲

FP0・FP−e Y0～Y7

FPΣ Y0～Y7

FPΣ (V3.10以降) Y0～Y1F

FP−X Y0～Y29F

但し、未実装のデバイスは、メモリのみON/OFF
します。

＜例＞上記プログラムの場合

目標値
–200

0

R0

Y0

F167制御の
終了(クリア)

目標値一致時OFF

経過値

FP0/Σ/−e
R903A

FP−X R9110

使用するchによって高速カウンタ制御中フラグの
番号が変わります。
機種毎のCH番号と制御中フラグは次頁の表を参照
して下さい。

ニモニック表記ラダー表記

F167 HC1R, K 0, K –200, Y 010
R0

n S D

DF

F167(HC1R)
目標値一致OFF(チャンネル指定付)
●指定した高速カウンタチャンネルの経過値が目標値と一致したときに、
指定した出力をOFFする命令です。 ステップ数：11

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X
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■プログラム上のご注意
●本命令を使用する前にシステムレジスタで高速カ
ウンタの設定をしてください。

●F167(HC1R)命令の実行条件がONになってから、
目標値一致出力がOFFになるまで、高速カウンタ
制御中フラグがONになります。このとき同じチャ
ンネルの高速カウンタに対して命令(F166～F173)
を実行することはできません。

●目標値と一致する前に、ハードリセットがかかっ
ても、目標値および目標値一致出力の設定はクリ
アされません(経過値は0クリアされます)。

●目標値一致出力に指定した出力Yについては、OT
命令、KP命令、その他の応用命令とのニ重出力
チェックは行いません。

●この命令でOFFにした出力をONにするときは、
SET命令やF0(MV)命令でリセットをかけるか、
F166(HC1S)命令とペアで指定してください。

●通常プログラムと割込みプログラムの両方に同じ
チャンネルについて記述する場合、同時に実行さ
れないようにしてください。

●目標値一致時に割り込みプログラムを実行させる
ことができます。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) nが指定範囲外のときON

[S]が指定範囲外のときON

[D]が指定範囲外のときON

システムレジスタで指定チャンネ
ルの高速カウンタ設定がされてい
ないときON

FP0,FPe

高速カウンタ
チャンネルNo.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R903A DT9044～
DT9045

DT9046～
DT9047

ch1 R903B DT9048～
DT9049

DT9050～
DT9051

ch2 R903C DT9104～
DT9105

DT9106～
DT9107

ch3 R903D DT9108～
DT9109

DT9110～
DT9111

FPΣ

高速カウンタ
チャンネルNo.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R903A DT90044～
DT90045

DT90046～
DT90047

ch1 R903B DT90048～
DT90049

DT90050～
DT90051

ch2 R903C DT91200～
DT91201

DT91202～
DT91203

ch3 R903D DT91204～
DT91205

DT91206～
DT91207

FPX Ryタイプ=ch0～chB Trタイプ=ch0～ch7

高速カウンタ
チャンネルNo.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R9110 DT90300～
DT90301

DT90302～
DT90303

ch1 R9111 DT90304～
DT90305

DT90306～
DT90307

ch2 R9112 DT90308～
DT90309

DT90310～
DT90311

ch3 R9113 DT90312～
DT90313

DT90314～
DT90315

ch4 R9114 DT90316～
DT90317

DT90318～
DT90319

ch5 R9115 DT90320～
DT90321

DT90322～
DT90323

ch6 R9116 DT90324～
DT90325

DT90326～
DT90327

ch7 R9117 DT90328～
DT90329

DT90330～
DT90331

ch8 R9118 DT90332～
DT90333

DT90334～
DT90335

ch9 R9119 DT90336～
DT90337

DT90338～
DT90339

chA R911A DT90340～
DT90341

DT90342～
DT90343

chB R911B DT90344～
DT90345

DT90346～
DT90347

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP−X

F167
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 DF

12 F168 (SPD1)

DT 100

K 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルが登録されているエリアの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ー ○

n パルス出力の対象とする出力Yn(n:K0またはK1) ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

■動作説明
●対応する制御フラグがOFFで、内部リレーがONの
とき、指定した出力(Y0またはY1)からパルスを出力
します。

●制御コード、初速、最高速、加減速時間、目標値
は、ユーザプログラムにより、次頁のデータテー
ブルを作成し指定します。

●初速から最高速へ指定した加減速時間で周波数を
切り替えます。(通常30段)減速時は、加速時と同じ
傾斜で周波数を切り替えます。

■使用エリア一覧

ﾁｬﾝﾈﾙ
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

方向
出力

ch0 R903A
DT9044､DT9045
(T32では､DT90044,
DT90045)

DT9046､DT9047
(T32では､DT90046,
DT90047)

Y2

ch1 R903B
DT9048､DT9049
(T32では､DT90048,
DT90049)

DT9050､DT9051
(T32では､DT90050,
DT90051)

Y3

・この命令を使用する場合、システムレジスタNo.400の
対応するチャンネルの設定は“高速カウンタを使用しな
い”に設定してください。

・パルス出力中にRUN中書き換えを行うと、設定より多
くのパルスを出力する事があります。

注意

■動作モードの説明
インクリメンタル＜相対値制御＞
目標値で設定されたパルスを出力します。

制御コード: H02
正転OFF/逆転ON

制御コード: H03
正転ON/逆転OFF 経過値

正のとき 方向出力OFFで
パルス出力

方向出力ONで
パルス出力 加算

負のとき 方向出力ONで
パルス出力

方向出力OFFで
パルス出力 減算

アブソリュート＜絶対値制御＞
設定された目標値と現在値の差のパルスを出力します。

制御コード: H12
正転OFF/逆転ON

制御コード: H13
正転ON/逆転OFF 経過値

目標値が
現在値より
大きいとき

方向出力OFFで
パルス出力

方向出力ONで
パルス出力 加算

目標値が
現在値より
小さいとき

方向出力ONで
パルス出力

方向出力OFFで
パルス出力 減算

■プログラム上のご注意
●通常プログラムと割込みプログラムの両方に同じ
チャンネルについて記述する場合、同時に実行さ
れないようにしてください。

●パルス出力機能を用いてモータを一方向に回転し
て制御する場合は、P.3−270を参照してプログラム
を行ってください。

ニモニック表記ラダー表記

F168 SPD1, DT 100, K 010
R10

S n

DF
応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

●指定した出力(Y0、Y1)から、指定したパラメータに従ってパルスを出力
する命令です。

F168(SPD1)
位置決め制御(チャンネル指定付)(台形制御)

ステップ数：5

動作モード

目標値

動作モード

目標値
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■データテーブルの設定

S 制御コード ※1

S+1 初速Fmin
(Hz)

K40～K5000(単位:Hz)

S+2 最高速
Fmax(Hz) K40～K9500(単位:Hz)※2

S+3 加減速時間
t(ms) K30～K32767(単位:ms)

S+4 目標値 K 8 388 608～K+8 388 607
S+5

目標値
(パルス数)

K–8,388,608～K+8,388,607

S+6 K0 “K0”を指定

f

t

出力パルス数

t
加速時間

t
減速時間

Fmax

Fmin

※1：制御コードの指定
<H定数で指定してください。>

■パルス幅指定
0：デューティ50 %
1：パルス幅固定(約80μs)

注）2以上の指定は0とみなします。
パルス幅はICからの出力値であり実際の
パルス幅はフォトカプラの応答遅れによ
り変動します。

■動作モードおよび方向出力論理
00：インクリメンタル 方向出力使用しない
02：インクリメンタル 正転OFF/逆転ON
03：インクリメンタル 正転ON/逆転OFF
10：アブソリュート 方向出力使用しない
12：アブソリュート 正転OFF/逆転ON
13：アブソリュート 正転ON/逆転OFF

H □□□

※2：パルス幅デューティ50%の場合は、最大6kHz。
パルス幅固定(約80μs)の場合は、最大9.5kHz。
(FP−e熱電対入力タイプは除く)

■使用例
R0

F0 MV, H 2, DT 0

F0 MV, K1000, DT 1

F0 MV, K7000, DT 2

F0 MV, K300, DT 3

F1 DMV, K100000, DT 4

F0 MV, K 0, DT 6

R1
F168 SPD1, DT 0, K 0

DT 0 H 0002

DT 1 K 1000

DT 2 K 7000

DT 3 K 300

DT 4
K100000

DT 5
K100000

DT 6 0

出力パルス数
100,000

300 ms 300 ms

7 kHz

1 kHz

f=(7000－1000)÷30段=200(Hz)

t=300 ms÷30段=10 mst

f

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) nが0、1以外のときON

[S]が指定可能範囲外の値のときON

[S+1]がK40未満のときON

[S+1]>[S+2]のときON

[S+5, S+4]が指定範囲外のときON

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

F168
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 DF

12 F168 (SPD1)

DT 100

K 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルが登録されているエリアの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ー ○

n パルス出力の対象とする出力Yn(n:K0またはK1) ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

■動作説明
●対応する制御フラグがOFFで、内部リレーがONの
とき、指定した出力(Y0またはY1)からパルスを出力
します。

●制御コード、初速、最高速、加減速時間は、ユー
ザプログラムにより、次頁のデータテーブルを作
成し指定します。

●初速から最高速へ指定した加減速時間で周波数を
切り替えます。(通常30段)減速時は、加速時と同じ
傾斜で周波数を切り替えます。

■使用エリア一覧
ﾁｬﾝﾈﾙ
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

方向
出力

原点
近傍入力

原点
入力

ch0 R903A

DT9044､
DT9045
(T32では､
DT90044,
DT90045)

DT9046､
DT9047
(T32では､
DT90046,
DT90047)

Y2

DT9052
bit2
(T32では､
DT90052)

X0

ch1 R903B

DT9048､
DT9049
(T32では､
DT90048,
DT90049)

DT9050､
DT9051
(T32では､
DT90050,
DT90051)

Y3

DT9052
bit6
(T32では､
DT90052)

X1

・この命令を使用する場合、システムレジスタNo.400の
対応するチャンネルの設定は“高速カウンタを使用しな
い”に設定してください。

・パルス出力中にRUN中書き換えを行うと、設定より多
くのパルスを出力する事があります。

注意

■動作モードの説明
原点入力(X0またはX1)が入るまで、パルスを出力し
続けます。原点近傍で減速に移行させる場合は、原
点近傍入力でDT9052(T32では、DT90052)の対象ビッ
トをOFF→ON→OFFにしてください。
動作中の経過値エリア、設定値エリアは不定となり
ます。動作完了時、経過値は0となります。

●原点復帰モード II
原点近傍入力、原点入力による原点復帰
原点近傍入力が入ると減速し、原点入力後パルス出
力を停止します。次頁の制御コード（下位）の設定
は、H24～H27としてください。

f

t

原点近傍入力

Fmax

Fmin

原点入力

●原点復帰モード I
原点入力のみによる原点復帰
原点入力が入るとパルス出力を停止します。
次頁の制御コード（下位）の設定は、H20～H23とし
てください。

f

t

Fmax
Fmin

原点入力

ニモニック表記ラダー表記

F168 SPD1, DT 100, K 010
R10

S n

DF
応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

●指定した出力(Y0、Y1)から、指定したパラメータに従ってパルスを出力
する命令です。

F168(SPD1)
位置決め制御(チャンネル指定付)(原点復帰)

ステップ数：5
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■データテーブルの設定

S 制御コード ※1

S+1 初速Fmin
(Hz)

K40～K5000(単位:Hz)

S+2 最高速
Fmax(Hz) K40～K9500(単位:Hz)※2

S+3 加減速時間
t(ms) K30～K32767(単位:ms)

※1：制御コードの指定
<H定数で指定してください。>

■パルス幅指定
0：デューティ50 %
1：パルス幅固定(約80μs)

注）2以上の指定は0とみなします。
パルス幅はICからの出力値であり実際の
パルス幅はフォトカプラの応答遅れによ
り変動します。

■動作モードおよび方向出力論理
20：原点復帰モードⅠ 方向出力なし
22：原点復帰モードⅠ 方向出力OFF
23：原点復帰モードⅠ 方向出力ON
24：原点復帰モードⅡ 方向出力なし
26：原点復帰モードⅡ 出力OFF
27：原点復帰モードⅡ 出力ON
注）24、26、27はコントローラ本体Ver.2.0

以降対応

H □□□

※2：パルス幅デューティ50%の場合は、最大6kHz。
パルス幅固定(約80μs)の場合は、最大9.5kHz。
(FP−e熱電対入力タイプは除く)

■使用例
R0

F0 MV, H 22, DT 0

F0 MV, K1000, DT 1

F0 MV, K7000, DT 2

F0 MV, K300, DT 3

R1
F168 SPD1, DT 0, K 0

DT 0 H 0022

DT 1 K 1000

DT 2 K 7000

DT 3 K 300

■プログラム上のご注意
●制御コード（下位）がH20～H23のとき、原点近傍
入力後、減速完了、減速途中にかかわらず、原点
入力が有効になります。

●制御コード（下位）がH24～H27の場合、原点近傍
入力後、初速の値まで減速が完了した場合にのみ、
原点入力が有効になります。

●原点入力が入っている状態でも、この命令が実行
されるとパルス出力を開始します。

●加速途中に原点近傍入力が有効になった場合は、
減速動作を開始します。

●通常プログラムと割込みプログラムの両方に同じ
チャンネルについて記述する場合、同時に実行さ
れないようにしてください。

●パルス出力機能を用いてモータを一方向に回転し
て制御する場合は、P.3−270を参照してプログラム
を行ってください。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) nが0、1以外のときON

[S]が指定可能範囲外の値のときON

[S+1]がK40未満のときON

[S+1]>[S+2]のときON

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

F168
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■パルス出力機能の注意（F168とF169共通）
モータの一方向連続回転制御を行っている場合は、
次の様なプログラムを行ってください。

経過値クリア

インクリメント制御

初速

最高速

加減速時間

目標値（移動量）

位置決め始動

X0

F1 DMV, K0 DT9044

F0 MV, H2, DT0

F0 MV, K7000, DT2

F0 MV, K300, DT3

F1 DMV, K100000, DT4

F0 MV, K0, DT6

F168 SPD1, DT0, K0

DF

R0

R0

F0 MV, K1000, DT1

一方向だけに回転させると、内部の経過値の上限を
超えた場合、バルス出力を停止します。
その対策として、上記のプログラムの様に、F168
(SPD1)やF169(PLS)命令実行前に経過値のリセット
(ゼロクリア)を行ってください。

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

F168・F169
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 F169 (PLS)

DT 10

K 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルが登録されているエリアの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ー ○

n パルス出力の対象とする出力Yn(n:K0またはK1) ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

■動作説明
●対応する制御フラグがOFFで、実行条件がONのと
き、指定したチャンネルからパルスを出力しま
す。内部リレーがONの間、出力します。

●制御コードに計数加算または、計数減算モードを
指定することで、JOG運転動作用の命令に使用す
ることができます。その場合、制御コードとし
て、H12(加算、方向出力OFF)とH22(減算、方向
出力ON)というように組み合わせて使用してくだ
さい。

●周波数とデューティは、スキャン毎に変更するこ
とができます。(本命令実行後の次パルス出力後か
ら有効になります)

●対応するエリアは下記参照

チャンネルNo. 制御フラグ 経過値

ch0 R903A
DT9044､DT9045

(T32では、DT90044,
DT90045)

ch1 R903B
DT9048､DT9049

(T32では、DT90048,
DT90049)

●計数加算モードで使用した場合、経過値が
H7FFFFFを越えた場合は、パルスが停止します。

●計数減算モードで使用した場合、経過値が
HFF800000を越えた場合は、パルスが停止します。

・この命令を使用する場合、システムレジスタNo.400の
対応するチャンネルの設定は“高速カウンタを使用しな
い”に設定してください。

・動作中にRUN中書き換えを行うと、プログラム書き換
えの間、パルス出力が停止します。

注意

■データテーブルの設定

S 制御コード ※1

S+1 周波数(Hz) K40～K10,000(単位:Hz)

※1：制御コードの指定
<H定数で指定してください。>

■パルス幅指定
0：パルス幅固定(約80 µs)
（コントローラ本体Ver.2.1以降対応）

1～9：デューティ比約10 %～ 90 %
（10 %きざみ）

■動作モードおよび方向出力
00：計数なしモード
10：計数加算モード方向出力なし
12：計数加算モード方向出力OFF
13：計数加算モード方向出力ON
20：計数減算モード方向出力なし
22：計数減算モード方向出力ON
23：計数減算モード方向出力OFF

H □□□

※2：パルス幅デューティ50％の場合は､最大6kHz。
パルス幅固定(約80 µs)の場合は、最大9.5kHz。
（FP−e熱電対入力タイプは除く）

■プログラム上のご注意
●通常プログラムと割込みプログラムの両方に同じ
チャンネルについて記述する場合、同時に実行さ
れないようにしてください。

●パルス出力機能を用いてモータを一方向に回転し
て制御する場合は、P.3−270を参照してプログラム
を行ってください。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) nが0、1以外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F169 PLS, DT 10, K 010
R10

S n 応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

●指定した出力(Y0、Y1)から、指定したパラメータのパルスを出力する命令です。

F169(PLS)
パルス出力(チャンネル指定付)(JOG運転)

ステップ数：5
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 F170 (PWM)

DT 20

K 1

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルが登録されているエリアの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ー ○

n PWM出力の対象とする出力Yn(n:K0またはK1) ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

■動作説明
●対応する制御フラグがOFFで、実行条件がONのと
き、指定したチャンネルからPWM出力をします。
内部リレーがONの間、出力します。

●周波数およびデューティは、ユーザプログラムに
より右記のデータテーブルを作成し指定します。

●デューティについて、特に最小及び最大付近では
出力遅れのため、設定した比率とは異なります。

●デューティは、スキャン毎に変更することができ
ます。周波数設定は命令実行開始時のみ有効です
(次パルス出力後に有効になります)。

●対応するエリアは下記参照

チャンネルNo. 制御フラグ

ch0 R903A

ch1 R903B

・この命令を使用する場合、システムレジスタNo.400の
対応するチャンネルの設定は“高速カウンタを使用しな
い”に設定してください。

・動作中にRUN中書き換えを行うと、プログラム書き換
えの間、パルス出力が停止します。

・通常プログラムと割込みプログラムの両方に同じチャ
ンネルについて記述する場合、同時に実行されないよ
うにしてください。

注意

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) nが0、1以外のときON

[S]で周波数設定値が指定範囲外の
ときON

[S+1]で100 %以上を設定したとき
ON

■データテーブルの設定

S 制御コード H0～H16 ※1

S+1 デューティ(%) K1～K999
(0.1 %～ 99.9 %)

※1 制御コードの内容(周波数設定)
H11：周波数1 kHz (周期1.0 ms)
H12：周波数714 Hz (周期1.25 ms)
H13：周波数500 Hz (周期2.0 ms)
H14：周波数400 Hz (周期2.5 ms)
H15：周波数200 Hz (周期5.0 ms)
H16：周波数100 Hz (周期10 ms)
H0 ：周波数38 Hz (周期26 ms)
H1 ：周波数19 Hz (周期52 ms)
H2 ：周波数9.5 Hz (周期105 ms)
H3 ：周波数4.8 Hz (周期210 ms)
H4 ：周波数2.4 Hz (周期420 ms)
H5 ：周波数1.2 Hz (周期840 ms)
H6 ：周波数0.6 Hz (周期1.6 s)
H7 ：周波数0.3 Hz (周期3.4 s)
H8 ：周波数0.15 Hz (周期6.7 s)

注）H11～H16はコントローラ本体Ver.2.0以降対応

ニモニック表記ラダー表記

F170 PWM, DT 20, K 110
R10

S n

F170(PWM)
PWM出力(チャンネル指定付)
●指定した出力(Y0、Y1)から、指定したパラメータのPWM出力をする命令です。

ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 DF

12 F171 (SPDH)

DT 100

K 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT I
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルが登録されているエリアの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ○

n パルス出力の対象とするチャンネル ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

■動作説明
●対応する制御中フラグがOFFで、実行条件がONの
とき、指定したチャンネルからパルスを出力します。
FPΣの場合

チャンネルNo. 出力 出力方式

ch0
Y0 CW PLS

ch0
Y1 CCW SIGN

ch2
Y3 CW PLS

ch2
Y4 CCW SIGN

FP−X Ryタイプの場合
パルス入出力カセット(AFPX−PLS)が必要です

チャンネルNo. 出力 出力方式
ch0 Y100 CW PLSch0

カセット取付部1 Y101 CCW SIGN

ch1 Y200 CW PLSch1
カセット取付部2 Y201 CCW SIGN

FP−X Trタイプの場合

チャンネルNo. 出力 出力方式

ch0
Y0 CW PLS

ch0
Y1 CCW SIGN

ch1
Y2 CW PLS

ch1
Y3 CCW SIGN

ch2
Y4 CW PLS

ch2
Y5 CCW SIGN

ch3
Y6 CW PLS

ch3
Y7 CCW SIGN

注）C14T, C14TDには、ch3はありません

注）Trタイプにはパルス入出力カセット(AFPX−
PLS)は装着できません

注）ch2, 3は最高速20kHzまでで使用してください

●制御コード、初速、最高速、加減速時間、目標値
は、ユーザプログラムにより、次頁のデータテー
ブル[S]～[S+11]を作成し指定します。

●初速から最高速へ指定した加減速時間で周波数を
切り替えます。減速時は、加速時と同じ傾斜で周
波数を切り替えます。

●周波数を50kHz以上に設定する場合は、デュー
ティ1/4(25％)を指定してください。

●FP−X Trタイプのch2, ch3を10kHz以上に設定す
る場合はデューティ1/4(25%)を指定して下さい。

■プログラム上のご注意
●通常プログラムと割込みプログラムの両方に同じ
チャンネルについて記述する場合、同時に実行さ
れないようにしてください。

●各チャンネルに対応する制御中フラグがONのとき
および円弧補間制御中フラグ(R904E)がONのとき
は、この命令を実行することはできません。

●FPΣの場合、システムレジスタNo.400，401の対応
するチャンネルの設定は“高速カウンタとして設定
しない”にしてください。

●パルス出力中にRUN中書き換えを行うと、設定よ
り多くのパルスを出力する事があります。

●FP−Xでこの命令を使用する場合、システムレジス
タでパルス出力の設定が必要です。

ニモニック表記ラダー表記

F171 SPDH, DT 100, K 010
R10

S n

DF
応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

●指定したパルス出力チャンネルから、指定したパラメータに従ってパルスを
出力する命令です。

F171(SPDH)
パルス出力(チャンネル指定付)(台形制御)

ステップ数：5
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■動作モード
インクリメンタル＜相対値制御＞
目標値で設定されたパルスを出力します。

目標値
CW/CCW

PLS+SIGN
正転OFF
逆転ON

PLS+SIGN
正転ON
逆転OFF

経過値

正のとき CWより
出力

方向出力
OFFで
パルス出力

方向出力
ONで
パルス出力

加算

負のとき CCWより
パルス出力

方向出力
ONで
パルス出力

方向出力
OFFで
パルス出力

減算

アブソリュート＜絶対値制御＞
設定された目標値と現在値の差のパルスを出力します。

目標値
CW/CCW

PLS+SIGN
正転OFF
逆転ON

PLS+SIGN
正転ON
逆転OFF

経過値

目標値が
現在値より
大きいとき

CWより
パルス出力

方向出力
OFFで
パルス出力

方向出力
ONで
パルス出力

加算

目標値が
現在値より
小さいとき

CCWより
パルス出力

方向出力
ONで
パルス出力

方向出力
OFFで
パルス出力

減算

■使用エリア一覧
FPΣ

チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R903A
DT90044
DT90045

DT90046
DT90047

ch2 R903C DT90200
DT90201

DT90202
DT90203

FP−X Ryタイプ

チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R911C DT90348
DT90349

DT90350
DT90351

ch1 R911D DT90352
DT90353

DT90354
DT90355

注）ch1はC14Rでは使用不可

FP−X Trタイプ

チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R911C DT90348
DT90349

DT90350
DT90351

ch1 R911D DT90352
DT90353

DT90354
DT90355

ch2 R911E DT90356
DT90357

DT90358
DT90359

ch3 R911F DT90360
DT90361

DT90362
DT90363

注）C14T, C14TDには、ch3はありません

■データテーブルの設定
f

t

出力パルス数

t
加速時間

t
減速時間

Fmax

Fmin

S
S+1

制御コード (※1)

S+2
S+3

初速
Fmin(Hz)

(※2)

S+4
S+5

最高速
Fmax(Hz)

(※2)

S+6
S+7

加減速時間
t(ms)

(※3)

S+8 目標値 (※4)S+8
S+9

目標値
(パルス数)

(※4)

S+10
S+11

K0

※1：制御コードの指定(H定数で指定してください。)

■周波数レンジ
0：1.5Hz～9.8kHz
1：48Hz～100kHz
2：191Hz～100kHz

H □□□□□□□□

■動作モードおよび出力方式
00：インクリメンタル CW/CCW
02：インクリメンタル PLS+SIGN（正転OFF/逆転ON）
03：インクリメンタル PLS+SIGN（正転ON/逆転OFF）
10：アブソリュート CW/CCW
12：アブソリュート PLS+SIGN（正転OFF/逆転ON）
13：アブソリュート PLS+SIGN（正転ON/逆転OFF）

■デューティ（ON幅）
0：デューティ1/2（50％）
1：デューティ1/4（25％）

0：固定

■加減速段数
0：30段
1：60段（FPΣ V1.4以降, FP−Xのみ指定可能）

※2：周波数（Hz）＜K定数＞
周波数レンジ
0：1.5Hz～9.8kHz [K1～K9800（単位：Hz）]
(9.8kHz付近の最大誤差約−0.9kHz)
*1.5Hz指定する場合は1を設定

1：48Hz～100kHz [K48～K100000（単位：Hz）]
(100kHz付近の最大誤差約−3kHz)

2：191Hz～100kHz [K191～K100000（単位：Hz）]
(100kHz付近の最大誤差約−0.8kHz)

初速度：30kHz以下に設定してください。

※3：加減速時間（ms）＜K定数＞
30段時: K30～K32760 (30ms単位で設定してください)※5
60段時: K60～K32760 (FPΣ V1.4以降, FP−Xのみ)

(60ms単位で設定してください)※5
※4：目標値
K−2147483648～K2147483647

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

F171

選択
モード

選択
モード
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■プログラム例
R0

F1 DMV, H1100, DT 0

F1 DMV, K1000, DT 2

F1 DMV, K7000, DT 4

F1 DMV, K300, DT 6

F1 DMV, K100000, DT 8

F1 DMV, K 0, DT 10

R1
F171 SPDH, DT 0, K 0DF

出力パルス数
100,000

300 ms 300 ms

7 kHz

1 kHz

f=(7000–1000)÷30段=200(Hz)

t=300 ms÷30段=10 ms
t

f

・30段時

f=(7000–1000)÷60段=100(Hz)

t=300 ms÷60段=5 ms

・60段時 (FPΣ V1.4以降, FP−Xのみ)

■加減速時間の設定について
●加減速時間、段数、初速度を設定する場合、下記
の式を満足する値にしてください。
尚、加減速時間は、30段時は30ms単位、60段時は
60ms単位にしてください。※5
加減速時間 t [ms] (段数×1000)／初速度 f0 [Hz]

※5：30ｍs単位、60ｍs単位で指定されなかった場合、
30ｍsまたは60ｍsの倍数値(大きい方)に自動的
に補正されます。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) nが指定範囲外のときON

[S, S+1]～[S+4, S+5]の各々の
データが指定範囲外のときON

[S+2, S+3]>[S+4, S+5]のときON

[S+8, S+9]が指定範囲外のときON

FP−Xの場合、システムレジスタ
でパルス出力の設定がされていな
いときON

F171

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−276

アドレス 命令

10 ST R 10

11 DF

12 F171 (SPDH)

DT 100

K 2

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT I
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルが登録されているエリアの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ○

n パルス出力の対象とするチャンネル ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

■動作説明
●対応する制御中フラグがOFFで、実行条件がONの
とき、指定したチャンネルからパルスを出力します。
FPΣの場合

チャンネルNo. 出力 出力方式
Y0 CW PLS

ch0 Y1 CCW SIGNch0
Y2 偏差カウンタクリア
Y3 CW PLS

ch2 Y4 CCW SIGNch2
Y5 偏差カウンタクリア

FP−X Ryタイプの場合
パルス入出力カセット(AFPX−PLS)が必要です

チャンネルNo. 出力 出力方式

ch0
Y100 CW PLS

ch0
カセット取付部1

Y101 CCW SIGN
カセット取付部1

Y102 偏差カウンタクリア

ch1
Y200 CW PLS

ch1
カセット取付部2

Y201 CCW SIGN
カセット取付部2

Y202 偏差カウンタクリア

FP−X Trタイプの場合

チャンネルNo. 出力 出力方式
Y0 CW PLS

ch0 Y1 CCW SIGNch0
Y4 or Y8 偏差カウンタクリア
Y2 CW PLS

ch1 Y3 CCW SIGNch1
Y5 or Y9 偏差カウンタクリア
Y4 CW PLS

ch2 Y5 CCW SIGNch2
偏差カウンタクリア制御無し
Y6 CW PLS

ch3 Y7 CCW SIGNch3
偏差カウンタクリア制御無し

注）C14T, C14TDには、ch3はありません

注）C14T, C14TDの場合は、Y4またはY5、C30T, C30TD,

C60T, C60TDは、Y8またはY9

注）ch2,ch3では偏差カウンタクリア制御は出来ません。

注）ch2, 3は最高速20kHzまでで使用してください

●制御コード、初速、最高速、加減速時間、偏差カウンタクリ
ア信号は、ユーザプログラムにより、次頁のデータテーブル
を作成し指定します。

●初速から最高速へ指定した加減速時間で周波数を切り替えま
す。減速時は、加速時と同じ傾斜で周波数を切り替えます。

●周波数を50kHz以上に設定する場合は、デューティ1/4(25％)
を指定してください。

●FP−X Trタイプのch2, ch3を10kHz以上に設定する場合は
デューティ1/4(25%)を指定して下さい。

ニモニック表記ラダー表記

F171 SPDH, DT 100, K 210
R10

S n

DF

●指定したパルス出力チャンネルから、指定したパラメータに従ってパルスを
出力する命令です。

F171(SPDH)
パルス出力(チャンネル指定付)(原点復帰)

ステップ数：5

応
用
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令
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対応機種

FPΣ

FP−X
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■使用エリア一覧
FPΣ
チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

原点
近傍

原点
入力

ch0 R903A
DT90044
DT90045

DT90046
DT90047

DT90052
bit4 X2

ch2 R903C DT90200
DT90201

DT90202
DT90203

DT90052
bit4 X5

FP−X Ryタイプ
チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

原点
近傍

原点
入力

ch0 R911C DT90348
DT90349

DT90350
DT90351

DT90052
bit4 X2

ch1 R911D DT90352
DT90353

DT90354
DT90355

DT90052
bit4 X5

FP−X Trタイプの場合
チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

原点近傍
入力

原点
入力

ch0 R911C DT90348
DT90349

DT90350
DT90351 X4

ch1 R911D DT90352
DT90353

DT90354
DT90355 DT90052

X5

ch2 R911E DT90356
DT90357

DT90358
DT90359

DT90052
<bit4>

X6

ch3 R911F DT90360
DT90361

DT90362
DT90363 X7

注）C14T, C14TDには、ch3はありません

■動作モードの説明
原点復帰
原点入力(X2またはX5)が入るまで、パルスを出力し
続けます。原点近傍で減速に移行させる場合は、原
点近傍入力で特殊データレジスタDT90052の対象ビッ
トをOFF→ON→OFFにしてください。
原点復帰動作中の経過値エリアの値は、現在値と異
なります。

原点近傍入力、原点入力による原点復帰
原点近傍入力が入ると減速し、原点入力後パルス出
力を停止します。次頁の制御コード（下位）の設定
内容により、動作が変わります。

f

t

原点近傍入力

Fmax

Fmin

原点入力

原点入力のみによる原点復帰
原点入力が入るとパルス出力を停止します。
次頁の制御コード（下位）の設定は、H20～H27とし
てください。

f

t

Fmax
Fmin

原点入力

■データテーブルの設定

S
S+1

制御コード (※1)

S+2
S+3

初速
Fmin(Hz)

(※2)

S+4
S+5

最高速
Fmax(Hz)

(※2)

S+6
S+7

加減速時間
t(ms)

(※3)

S+8
S+9

偏差カウンタクリア
信号出力時間tr(ms)

(※4)

※1：制御コードの指定(H定数で指定してください。)

■動作モードおよび出力方式
20：原点復帰モードⅠ CW
21：原点復帰モードⅠ CCW
22：原点復帰モードⅠ 方向出力OFF
23：原点復帰モードⅠ 方向出力ON
24：原点復帰モードⅠ CW+偏差カウンタクリア
25：原点復帰モードⅠ CCW+偏差カウンタクリア
26：原点復帰モードⅠ 方向出力OFF+偏差カウンタクリア
27：原点復帰モードⅠ 方向出力ON+偏差カウンタクリア
30：原点復帰モードⅡ CW
31：原点復帰モードⅡ CCW
32：原点復帰モードⅡ 方向出力OFF
33：原点復帰モードⅡ 方向出力ON
34：原点復帰モードⅡ CW+偏差カウンタクリア
35：原点復帰モードⅡ CCW+偏差カウンタクリア
36：原点復帰モードⅡ 方向出力OFF+偏差カウンタクリア
37：原点復帰モードⅡ 方向出力ON+偏差カウンタクリア

■周波数レンジ
0：1.5Hz～9.8kHz
1：48Hz～100kHz
2：191Hz～100kHz

H □□□□□□□□

■デューティ（ON幅）
0：デューティ1/2（50％）
1：デューティ1/4（25％）

0：固定

■加減速段数
0：30段
1：60段（FPΣ V1.4以降, FP−Xのみ指定可能）

※2：周波数（Hz）＜K定数＞
周波数レンジ
0：1.5Hz～9.8kHz [K1～K9800（単位：Hz）]

(9.8kHz付近の最大誤差約−0.9kHz)
*1.5Hz指定する場合は1を設定

１：48Hz～100kHz [K48～K100000（単位：Hz）]
(100kHz付近の最大誤差約−3kHz)
このレンジの場合、デューティ1/4をお奨めします。

２：191Hz～100kHz [K191～K100000（単位：Hz）]
(100kHz付近の最大誤差約−0.8kHz)
このレンジの場合、デューティ1/4をお奨めします。
初速度：30kHz以下に設定してください。

※3：加減速時間（ms）＜K定数＞
30段時:K30～K32760, 60段時:K60～K32760 (FPΣ V1.4以降,
FP−Xのみ)

※4：偏差カウンタクリア信号出力時間
偏差カウンタクリア信号の出力時間を設定します。

0.5ms～100ms[K0～K100] 設定値+誤差(0.5ms以下)

使用しない場合および0.5ms以下に指定する場合は、
K0を指定してください。

F171

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−278

■プログラム例
R0

F1 DMV, H1125, DT 0

F1 DMV, K1000, DT 2

F1 DMV, K7000, DT 4

F1 DMV, K100, DT 6

R1
F171 SPDH, DT 0, K 2

F1 DMV, K10, DT 8

DF

■プログラム上のご注意
●制御コード（下位）がH20～H27（原点復帰モード
I）のとき、原点近傍入力後、減速完了、減速途中
にかかわらず、原点入力が有効になります。

●制御コード（下位）がH30～H37（原点復帰モード
II）の場合、原点近傍入力後、初速の値まで減速が
完了した場合にのみ、原点入力が有効になります。

●原点入力が入っている状態でも、この命令が実行
されるとパルス出力を開始します。

●加速途中に原点近傍入力が有効になった場合は、
減速動作を開始します。

●通常プログラムと割込みプログラムの両方に同じ
チャンネルについて記述する場合、同時に実行さ
れないようにしてください。

●各チャンネルに対応する制御中フラグがONのとき
および円弧補間制御中フラグ(R904E)がONのとき
は、この命令を実行することはできません。

●FPΣでこの命令を使用する場合、システムレジスタ
の対応するチャンネルの設定は“高速カウンタとし
て設定しない”にしてください。

●FP−Xでこの命令を使用する場合、システムレジス
タでパルス出力の設定が必要です。

●パルス出力中にRUN中書き換えを行うと、設定よ
り多くのパルスを出力する事があります。

●ソフトリセット、カウント禁止、パルス出力の停
止、原点近傍処理を行う場合は、F0 (MV)命令パ
ルス出力制御を参照ください。

■加減速時間の設定について
●加減速時間、段数、初速度を設定する場合、下記
の式を満足する値にしてください。
尚、加減速時間は、30段時は30ms単位、60段時は
60ms単位にしてください。
加減速時間 t [ms] (段数×1000)／初速度 f0 [Hz]

30ｍs単位、60ｍs単位で指定されなかった場合、
30ｍsまたは60ｍsの倍数値(大きい方)に自動的に補
正されます。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) nが指定範囲外のときON

[S, S+1]～[S+4, S+5]の各々の
データが指定範囲外のときON

[S+2, S+3]>[S+4, S+5]のときON

FP−Xの場合、システムレジスタ
でパルス出力の設定がされていな
いときON

応
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 F172 (PLSH)

DT 10

K 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT I
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルが登録されているエリアの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ○

n パルス出力の対象とするチャンネル ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

■動作説明
●対応する制御中フラグがOFFで、実行条件がONのと
き、指定したチャンネルからパルスを出力します。
実行条件がONの間、出力します。
FPΣの場合

チャンネルNo. 出力 出力方式

ch0
Y0 CW PLS

ch0
Y1 CCW SIGN

ch2
Y3 CW PLS

ch2
Y4 CCW SIGN

FP−X Ryタイプの場合
パルス入出力カセット(AFPX−PLS)が必要です

チャンネルNo. 出力 出力方式
ch0 Y100 CW PLSch0

カセット取付部1 Y101 CCW SIGN

ch1 Y200 CW PLSch1
カセット取付部2 Y201 CCW SIGN

FP−X Trタイプの場合

チャンネルNo. 出力 出力方式

ch0
Y0 CW PLS

ch0
Y1 CCW SIGN

ch1
Y2 CW PLS

ch1
Y3 CCW SIGN

ch2
Y4 CW PLS

ch2
Y5 CCW SIGN

ch3
Y6 CW PLS

ch3
Y7 CCW SIGN

注) C14T, C14TDには、ch3はありません

注) Trタイプにはパルス入出力カセット(AFPX−PLS)は装着できません

注) ch2, 3は最高速20kHzまでで使用して下さい

●制御コードに計数加算または、計数減算モードを
指定することで、JOG運転動作用の命令に使用す
ることができます。

●周波数は、スキャン毎にまた目標値は、非同期に
変更することができます。ただし、制御コードは
命令実行中に変更することができません。

●周波数を50kHz以上に設定する場合は、デュー
ティ1/4(25％)を指定してください。

●FP−X Trタイプのch2, ch3を10kHz以上に設定す
る場合はデューティ1/4(25%)を指定して下さい。

■使用エリア一覧
FPΣ

チャンネルNo. 制御中フラグ 経過値
ch0 R903A DT90044､DT90045
ch2 R903C DT90200､DT90201

FP−X Ryタイプ

チャンネルNo. 制御中フラグ 経過値
ch0 R911C DT90348､DT90349
ch1 R911D DT90352､DT90353

FP−X Trタイプ

チャンネル
No.

制御中
フラグ 経過値 目標値

ch0 R911C DT90348
DT90349

DT90350
DT90351

ch1 R911D DT90352
DT90353

DT90354
DT90355

ch2 R911E DT90356
DT90357

DT90358
DT90359

ch3 R911F DT90360
DT90361

DT90362
DT90363

注）C14T, C14TDには、ch3はありません

ニモニック表記ラダー表記

F172 PLSH, DT 10, K 010
R10

S n応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

●指定したパルス出力チャンネルから、指定したパラメータのパルスを出力する
命令です。

F172(PLSH)
パルス出力(チャンネル指定付)(JOG運転)

ステップ数：5
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■プログラム上のご注意
●各チャンネルに対応する制御中フラグがONのとき
および円弧補間制御中フラグ(R904E)がONのとき
は、この命令を実行することはできません。

●通常プログラムと割込みプログラムの両方に同じ
チャンネルについて記述する場合、同時に実行さ
れないようにしてください。

●目標値設定は、FPΣ V1.4以降, FP−Xのみで使用
できます。

●FPΣでこの命令を使用する場合、システムレジス
タNo.400，401の対応するチャンネルの設定は“高
速カウンタを使用しない”に設定してください。

●FP−Xでこの命令を使用する場合、システムレジス
タでパルス出力の設定が必要です。

●動作中にRUN中書き換えを行うと、プログラム書
き換えの間、パルス出力が停止します。

●命令起動後に制御コードを変更しても無効です。
動作には影響しません。

●命令起動後に周波数を指定可能範囲外にした場
合、演算エラーにはならず指定レンジの最小値、
または最大値で動作します。

■フラグ動作

R9007
R9008

制御コードや周波数が指定可能範
囲外のときON（命令起動時）

(ER) インデックス修飾時にエリアを越
えたときON
nが指定範囲外のときON
FP−Xの場合、システムレジスタ
で指定チャンネルのパルス出力設
定がされていないときON

■データテーブルの設定

<目標値なしモード> <目標値一致停止モード>

S
制御コード (※1)

S
制御コード (※1)

S+1 制御コード (※1)
S+1 制御コード (※1)

S+2
周波数 (※2)

S+2
周波数 (※2)

S+3
周波数 (※2)

S+3
周波数 (※2)

S+4
目標値 (※3)

S+5
目標値 (※3)

※1：制御コードの指定 (H定数で指定してください。)

■出力方式
00：計数なし CW
01：計数なし CCW
10：計数加算 CW
12：計数加算 方向出力OFF
13：計数加算 方向出力ON
21：計数減算 CCW
22：計数減算 方向出力OFF
23：計数減算 方向出力ON

■周波数レンジ
0：1.5Hz～9.8kHz
1：48Hz～100kHz
2：191Hz～100kHz

H □□□□□□□□

■デューティ（ON幅）
0：デューティ1/2（50％）
1：デューティ1/4（25％）

0：固定

■目標値設定
0：目標値なしモード
1：目標値一致停止モード
(FPΣ V1.4以降, FP−Xのみ指定可能)

※2：周波数（Hz）＜K定数＞
周波数レンジ
0：1.5Hz～9.8kHz [K1～K9800（単位：Hz）]
(9.8kHz付近の最大誤差約−0.9kHz)
*1.5Hz指定する場合は1を設定

1：48Hz～100kHz [K48～K100000（単位：Hz）]
(100kHz付近の最大誤差約−3kHz)

2：191Hz～100kHz [K191～K100000（単位：Hz）]
(100kHz付近の最大誤差約−0.8kHz)

計数有りの場合
命令初回実行時の周波数：30ｋHz以下に設定してください。

※3：目標値（絶対値）（FPΣV1.4以降,FP−Xのみ）
目標値一致停止モード設定時に使用します。
（アブソリュートのみ）
目標値の設定は、以下に示す範囲内で指定してください。範囲
外の値を指定すると指定内容と異なるパルス数を出力します。
計数なしモード時は、目標値設定を無視します。
出力方式 指定できる目標値の範囲

計数加算 現在値より大きい値を指定

計数減算 現在値より小さい値を指定

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

F172
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 F173 (PWMH)

DT 20

K 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT I
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルが登録されているエリアの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ○

n PWM出力の対象とする出力チャンネル ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

■動作説明
●対応する制御中フラグがOFFで、実行条件がONの
とき、指定したPWM出力チャンネルからPWM出
力をします。実行条件がONの間、出力します。

●周波数およびデューティは、ユーザプログラムに
より右記のデータテーブルを作成し指定します。

●デューティについて、特に最小及び最大付近では
負荷電圧、負荷電流によっては設定した比率と異
なる場合があります。

●デューティは、スキャン毎に変更することができま
す。ただし制御コードは、命令実行中に変更するこ
とができません。
■使用エリア一覧
FPΣの場合

チャンネルNo. 出力 制御中フラグ

ch0 Y0 R903A

ch2 Y3 R903C

FP−X Ryタイプの場合
パルス入出力カセット(AFPX−PLS)が必要です

チャンネルNo. 出力 制御中フラグ

ch0
カセット取付部1

Y100 R911C

ch1
カセット取付部2

Y200 R911D

FP−X Trタイプの場合

チャンネルNo. 出力 制御中フラグ

ch0 Y0 R911C

ch1 Y2 R911D

ch2 Y4 R911E

ch3 Y6 R911F

注) C14T, C14TDには、ch3はありません

注) Trタイプにはパルス入出力カセット(AFPX−PLS)は装着できません

注) ch2, 3は最高速20kHzまでで使用して下さい

■プログラム上のご注意
●各チャンネルに対応する制御中フラグがONのとき
および円弧補間制御中フラグ(R904E)がONのとき
は、この命令を実行することはできません。

●通常プログラムと割込みプログラムの両方に同じ
チャンネルについて記述する場合、同時に実行さ
れないようにしてください。

●FPΣでこの命令を使用する場合、システムレジスタ
No.400，401の対応するチャンネルの設定は“高速
カウンタを使用しない”に設定してください。

●FP−Xでこの命令を使用する場合、システムレジス
タでPWM出力の設定が必要です。

●動作中にRUN中書き換えを行うと、プログラム書
き換えの間、パルス出力が停止します。

●命令起動後に制御コードを変更した場合、デュー
ティの分解能のみに影響し、周波数には影響しま
せん。

●命令起動後に制御コードを指定可能範囲外にした
場合、演算エラーにはならず100分解能のデューティ
で動作します。

●命令起動後にデューティを100％以上にした場合、
演算エラーにはならず指定分解能の最大値で動作
します。

■フラグ動作
R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときONR9008

(ER) nが0、2以外のときON

制御コードが指定可能範囲外のと
きON（命令起動時）
デューティが100％以上のとき
ON（命令起動時）
FP−Xの場合、システムレジスタ
でPWM出力の設定をしていないと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F173 PWMH, DT 20, K 010
R10

S n応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

F173(PWMH)
PWM出力(チャンネル指定付)
●指定したPWM出力チャンネルから、指定したパラメータのPWM出力をする
命令です。 ステップ数：5
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■データテーブルの設定

S 制御コード
(※1)

S+1 デューティ (※2)

※1：制御コードの指定 (K定数で指定してください。)

1000分解能 100分解能

K 周波数
(Hz)

周期
(ms)

K 周波数
(Hz)

周期
(ms)

K0 1.5 666.67 K20 15.6k 0.06

K1 2.0 502.51 K21 20.8k 0.05

K2 4.1 245.70 K22 25.0k 0.04

K3 6.1 163.93 K23 31.3k 0.03
K4 8.1 122.85 K24 41.7k 0.02
K5 9.8 102.35
K6 19.5 51.20
K7 48.8 20.48
K8 97.7 10.24
K9 201.6 4.96
K10 403.2 2.48
K11 500.0 2.00
K12 694.4 1.44
K13 1.0 k 0.96
K14 1.3 k 0.80
K15 1.6 k 0.64
K16 2.1 k 0.48
K17 3.1 k 0.32
K18 6.3 k 0.16
K19 12.5 k 0.08

注）FP−X Trタイプで、ch2, ch3を使用する場合は、
制御コードK20以下で使用して下さい。

※2：デューティの指定 (K定数で指定してください）
制御コードがK0～K19の場合、

デューティ：K0～K999（0.0％～99.9％）
制御コードがK20～K24の場合、

デューティ：K0～K99（0％～99％）
設定値は1％(K10)単位 (一の位切捨て)

F173

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−284

アドレス 命令

10 ST R 10

11 DF

12 F174 (SP0H)

DT 100

K 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT I
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルが登録されているエリアの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ○

n パルス出力の対象とするチャンネル ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

■動作説明
●対応する制御中フラグがOFFで実行条件がONのと
き、[S]で指定したアドレスを先頭とするデータ
テーブルで設定した内容に従って指定したチャン
ネル(ch0またはch2)からパルスを出力します。
FPΣの場合

チャンネルNo. 出力 出力方式

ch0
Y0 CW PLS

ch0
Y1 CCW SIGN

ch2
Y3 CW PLS

ch2
Y4 CCW SIGN

FP−X Ryタイプの場合
パルス入出力カセット(AFPX−PLS)が必要です

チャンネルNo. 出力 出力方式
ch0 Y100 CW PLSch0

カセット取付部1 Y101 CCW SIGN

ch1 Y200 CW PLSch1
カセット取付部2 Y201 CCW SIGN

FP−X Trタイプの場合

チャンネルNo. 出力 出力方式

ch0
Y0 CW PLS

ch0
Y1 CCW SIGN

ch1
Y2 CW PLS

ch1
Y3 CCW SIGN

ch2
Y4 CW PLS

ch2
Y5 CCW SIGN

ch3
Y6 CW PLS

ch3
Y7 CCW SIGN

注) C14T, C14TDには、ch3はありません

注) Trタイプにはパルス入出力カセット(AFPX−PLS)は装着できません

注) ch2, 3は最高速20kHzまでで使用して下さい

●高速カウンタの経過値が、データテーブルで設定
している目標値に達すると、パルス周波数を切り
換えます(割り込み処理で行われます)。

●経過値が最終目標値に達すると、パルス出力が停
止します。

●周波数を50kHz以上に設定する場合はデューティ
1/4(25%)を指定してください。

●FP−X Trタイプのch2, ch3を10kHz以上に設定す
る場合はデューティ1/4(25%)を指定して下さい。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) nが0，2以外のときON

制御コードや周波数1が指定可能範
囲外の値のときON

FP−Xの場合、システムレジスタ
でパルス出力設定がされていない
ときON

ニモニック表記ラダー表記

F174 SP0H, DT100, K010
R10

S
DF

n

F174(SP0H)
パルス出力(チャンネル指定付)(任意データテーブル制御運転)
●指定したパルス出力チャンネルから、指定したデータテーブルに従って
パルスを出力します。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X
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■使用エリア一覧
FPΣ
チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R903A
DT90044
DT90045

DT90046
DT90047

ch2 R903C DT90200
DT90201

DT90202
DT90203

FP−X Ryタイプ
チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R911C DT90348
DT90349

DT90350
DT90351

ch1 R911D DT90352
DT90353

DT90354
DT90355

FP−X Trタイプ

チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R911C DT90348
DT90349

DT90350
DT90351

ch1 R911D DT90352
DT90353

DT90354
DT90355

ch2 R911E DT90356
DT90357

DT90358
DT90359

ch3 R911F DT90360
DT90361

DT90362
DT90363

注）C14T, C14TDには、ch3はありません

■プログラム上のご注意
●F174(SP0H)命令の実行条件がONになってから、
パルス出力が停止するまで、高速カウンタ制御中
フラグR903A(R903C)がONになります。

●各チャンネルに対応する制御中フラグがONのとき
および円弧補間制御中フラグ(R904E)がONのとき
は、この命令を実行することはできません。

●制御コードや周波数1が指定可能な範囲以外の値の
とき、演算エラーになります。(周波数1のデータが
0の場合、何も実行されずに終了します。)

●2段目以降の周波数が0もしくは指定可能範囲外の
値の場合、パルス出力を停止します。

●パルス出力中にテーブルポインタがデータレジス
タDTの領域を越えた場合は、パルス出力制御を中
止し、高速カウンタ制御中フラグR903A(R903C)が
OFFになります。

●目標値の設定は、必ず次頁に示す範囲内で指定し
てください。範囲外の値を指定すると指定内容と
異なるパルス数を出力します。

●定時割込み、高速カウンタ一致割込みプログラム
実行、PLCリンク機能のいずれかを同時に使用す
る場合、80kHz以下の周波数でご使用ください。

注）FP−Xの場合はR903A(R903C)に相当する内部リレー
は、使用エリア一覧を参照下さい。

●FP−Xでこの命令を使用する場合、システムレジス
タでパルス出力の設定が必要です。

■データテーブルの設定
[S]

[S+2]

[S+4]

[S+6]

[S+8]

K0

周波数1

目標値1
(パルス数)

周波数2

目標値2
(パルス数)

周波数n

目標値n
(パルス数)

テーブルの終端
(パルス出力停止指定)

制御コード （※1）

（※2）

（※3）

[S+2n]

[S+2(n+1)]

[S+2(n+2)]

※1：制御コードの指定＜H定数＞

H □□□□□□□□

■動作モード
0：インクリメンタル 移動量(パルス数)を指定
1：アブソリュート 目標値(絶対値)を指定

■周波数レンジ
0：1.5Hz～9.8kHz
1：48Hz～100kHz
2：191Hz～100kHz

■デューティ（ON幅）
0：デューティ1/2（50％）
1：デューティ1/4（25％）

■上位ワード
0：固定

■出力方式
0：CW (計数加算)
1：CCW (計数減算)
2：PLS+SIGN(正転OFF) (計数加算)
3：PLS+SIGN(逆転ON) (計数減算)
4：PLS+SIGN(正転ON) (計数加算)
5：PLS+SIGN(逆転OFF) (計数減算)

※2：周波数（Hz）＜K定数＞
周波数レンジ
0：1.5Hz～9.8kHz [K1～K9800（単位：Hz）]

(9.8kHz付近の最大誤差約−0.9kHz)
*1.5Hz指定する場合は1を設定

1：48Hz～100kHz [K48～K100000（単位：Hz）]
(100kHz付近の最大誤差約−3kHz)

2：191Hz～100kHz [K191～K100000（単位：Hz）]
(100kHz付近の最大誤差約−0.8kHz)

初速度：周波数1は30ｋHz以下に設定してください。

※3：目標値 (K–2147483648～ K2147483647)

目標値に指定する32ビットデータの値は、下表の範
囲内としてください。

制御コードの指定
指定できる目標値の範囲

動作モード 出力方式
指定できる目標値の範囲

インクリメンタル
計数加算 正の値を設定

インクリメンタル
計数減算 負の値を設定

アブソリュート
計数加算 現在値より大きい値を指定

アブソリュート
計数減算 現在値より小さい値を指定

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

F174
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■プログラム例
[動作内容]

(1) F174(SP0H)命令の実行条件R10がONの時、指定
したチャンネルch0から1000Hzでパルス出力を開
始します。

(2) 1000Hzの動作で1000パルスをカウントした時点
で、周波数を2500Hzに切り替えます。

(3) 2500Hzの動作で3000パルスをカウントした時点
で、周波数を5000Hzに切り替えます。

(4) 5000Hzの動作で8000パルスをカウントした時点
で、周波数を1000Hzに切り替えます。

(5) 10000パルスをカウントした時点で、パルス出力
を停止します。

実行条件
R10

R903A
(R903C)

5000

周波数(速度)[Hz]

01000 8000 10000

高速
カウンタ
経過値
(移動量)

1000

2500

3000

注）F174(SP0H)命令の実行条件R10がONになると、高速
カウンタ制御中フラグR903A(R903C)がONします。経
過値が10000に達してパルス出力が停止すると、
R903A(R903C)はOFFします。
FP−Xの場合はR903A(R903C)に相当する内部リレー
は、使用エリア一覧を参照下さい。

[設定およびプログラム]

・周波数レンジは191Hz～100kHz、デューティ
1/4(25％)、動作モード：インクリメンタル、出力
方式：CWにします。

R0
F1 DMV , H 1200, DT100

F1 DMV , K 1000, DT102

F1 DMV , K 1000, DT104

F1 DMV , K 2500, DT106

F1 DMV , K 2000, DT108

F1 DMV , K 5000, DT110

F1 DMV , K 5000, DT112

制御コード“H1200”

周波数1：1000Hz

目標値1：1000パルス

周波数2：2500Hz

目標値2：2000パルス

周波数3：5000Hz

目標値3：5000パルス

R10
DF F174 SP0H,DT100,K0

F1 DMV , K 0, DT118

パルス出力開始

パルス出力停止

F1 DMV , K 1000, DT114

F1 DMV , K 2000, DT116

周波数4：1000Hz

目標値4：2000パルス

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

F174
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対応機種
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 DF

12 F175 (SPSH)

DT 100

K 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT I
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルが登録されているエリアの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ○

n
0（固定）（FPΣ, FP−X Ryタイプ）
0または2 （FP−X Trタイプ） ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

■動作説明
●対応する制御中フラグがOFFで実行条件がONのと
き、チャンネルch0(X軸)とch2(Y軸)(FP−Xはch1)
からパルスを出力します。
FPΣの場合
チャンネルNo. 出力 出力方式

ch0(X軸用)
Y0 CW PLS

ch0(X軸用) Y1 CCW SIGN

ch2(Y軸用)
Y3 CW PLS

ch2(Y軸用) Y4 CCW SIGN

FP−X Ryタイプの場合
パルス入出力カセット(AFPX−PLS)が必要です
チャンネルNo. 出力 出力方式
ch0(X軸用) Y100 CW PLSch0(X軸用)

カセット取付部1 Y101 CCW SIGN

ch1(Y軸用) Y200 CW PLSch1(Y軸用)
カセット取付部2 Y201 CCW SIGN

FP−X Trタイプの場合
チャンネルNo. 出力 出力方式

ch0(X軸用)
Y0 CW PLS

ch0(X軸用) Y1 CCW SIGN

ch1(Y軸用)
Y2 CW PLS

ch1(Y軸用) Y3 CCW SIGN

ch2(X軸用)
Y4 CW PLS

ch2(X軸用) Y5 CCW SIGN

ch3(Y軸用)
Y6 CW PLS

ch3(Y軸用) Y7 CCW SIGN

注）FP−X Trタイプでは、ch0(X軸)とch1(Y軸),
ch2(X軸)とch3(Y軸)の組み合わせで使用できま
す

注）C14T, C14TDでは、ch3がありませんので直線
補間できるのは、ch0とch1の組み合わせになり
ます

●制御コード、初速、最高速、加減速時間、目標値
は、ユーザプログラムにより、次頁のデータテー
ブル[S]～[S+11]を作成し指定します。

●周波数を40kHz以上に設定する場合は、デュー
ティ1/4(25%)を指定してください。

●FP−X Trタイプのch2, ch3を10kHz以上に設定す
る場合はデューティ1/4(25%)を指定して下さい。
■使用エリア一覧
FPΣ

チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R903A
DT90044
DT90045

DT90046
DT90047

ch2 R903C DT90200
DT90201

DT90202
DT90203

FP−X Ryタイプ

チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R911C DT90348
DT90349

DT90350
DT90351

ch1 R911D DT90352
DT90353

DT90354
DT90355

FP−X Trタイプ

チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R911C DT90348
DT90349

DT90350
DT90351

ch1 R911D DT90352
DT90353

DT90354
DT90355

ch2 R911E DT90356
DT90357

DT90358
DT90359

ch3 R911F DT90360
DT90361

DT90362
DT90363

注) C14T, C14TDには、ch3はありません

注) Trタイプにはパルス入出力カセット(AFPX−PLS)は装着できません

注) ch2, 3は最高速20kHzまでで使用して下さい

ニモニック表記ラダー表記

F175 SPSH, DT100, K010
R10

S n

DF

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

C32T2,C32T2H
C28P2,C28T2H

F175(SPSH)
パルス出力(直線補間)
●指定したデータテーブルのパラメータに従って目標位置までの軌跡が
直線的になるように２つのパルス出力チャンネルからパルスを出力します。 ステップ数：5
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・FPΣでこの命令を使用する場合、システムレジスタ
No.400，401の対応するチャンネルの設定は“高速カウ
ンタとして設定しない”にしてください。

・パルス出力中にRUN中書き換えを行うと、設定より多
くのパルスを出力する事があります。

・FP−Xでこの命令を使用する場合、システムレジスタ
で指定チャンネルのパルス出力の設定が必要です。

注意

■プログラム上のご注意
●目標値あるいは移動量の設定は、下記範囲内にな
るよう指定してください。

–8,388,608～+8,388,607
F171など他の位置決め命令と組み合せて使用する
場合は、それらの命令においても目標値が上記範
囲内になるように指定してください。

●精度を要求される用途にご使用の場合、実機にて
ご確認ください。

●通常プログラムと割込みプログラムの両方に同じ
チャンネルについて記述する場合、同時に実行さ
れないようにしてください。

■データテーブルの設定

[S]
制御コード (※1)[S]
制御コード (※1)

[S+2] 合成速度
初速Fmin (Hz) (※2)

[S+4] 合成速度
最高速Fmax (Hz) (※2)

設定エリア

[S+6] 加減速時間 T (ms) (※3)
設定エリア

ユーザプロ
[S+8] X軸 (CH0)

目標値（移動量） (※4)

ユーザプロ
グラムによ
り指定しま
す。[S+10] Y軸 (FPΣ: CH2, FP−X: CH1)

目標値（移動量） (※4)

り指定しま
す。

[S+12] X軸 (CH0)成分速度
初速Fxmin

[S+14] X軸 (CH0)成分速度
最高速Fxmax

(※5)
演算結果
格納エリア[S+16] Y軸(FPΣ: CH2, FP−X: CH1)

成分速度初速Fymin

(※5) 格納エリア

命令の実行
[S+18] Y軸 (FPΣ: CH2, FP−X: CH1)

成分速度最高速Fymax

命令の実行
により算出
された各軸
成分のパラ[S+20] X軸 (CH0)周波数レンジ 成分のパラ
メータが格

[S+21] Y軸(FPΣ: CH2, FP−X: CH1)
周波数レンジ

(※6)
メータが格
納されま
す。

[S+22] X軸(CH0)加減速段数 (※7)
す。

[S+23] Y軸(FPΣ: CH2, FP−X: CH1)
加減速段数 (※7)

※1：制御コードの指定＜H定数＞

H □□□□□□□□

■デューティ（ON幅）
0：デューティ1/2（50％）
1：デューティ1/4（25％）

0：固定

■動作モードおよび出力方式
00：インクリメンタルCW/CCW
02：インクリメンタル PLS+SIGN(正転OFF／逆転ON)
03：インクリメンタル PLS+SIGN(正転ON／逆転OFF)
10：アブソリュート CW/CCW
12：アブソリュート PLS+SIGN(正転OFF／逆転ON)
13：アブソリュート PLS+SIGN(正転ON／逆転OFF)

0：固定

S+1 S

※2：合成速度（初速、最高速）(Hz)＜K定数＞
1.5Hz～100kHz [K1～K100000]
(但し、1.5Hzは角度0度または90度のみ。また、
1.5Hzを指定するときはK1を指定。)

・成分速度がそれぞれの周波数レンジの最低速度より低
くなった場合、補正された成分速度になります。
・高速カウンタ、定時割込、PLCリンクのいずれかを
同時に使用する場合は 60kHz以上は設定しないでく
ださい。
・初速＝最高速を設定した場合、加減速せずにパルス出
力します。
・合成速度は、各軸の成分速度が1.5Hz以上となるよう
に指定してください。
・合成速度（初速）：30kHz以下

・合成速度（初速）指定に関する注意事項
CH0、2それぞれの初速成分速度が下記演算式で
1.5Hz以上にならない場合、軌跡が直線とならない場
合があります（下式が成立しない場合）。

f 1.5 √ (∆x2+∆y2)
∆x

∆x：目標値―現在値の距離の短いCH
∆y：目標値―現在値の距離の長いCH

・FP−X TrタイプのCH2, CH3を使用する場合は、
1.5Hz～20kHz [K1～K20000]

※3：加減速時間(ms)＜K定数＞
K0～K32767
0の場合､初速（合成速度）のまま加減速せずにパルス
出力します。

※4：目標値（移動量）
K–8388608～K8388607

一方の軸のみを動作させる場合、
a) インクリメンタルモードの場合は、動作させない方の
軸の目標値を0に指定してください。

b) アブソリュートモードの場合は、動作させない方の軸
の目標値を現在値と同じに指定してください。

注）直線補間時は無限送りは出来ません。

※5：成分速度（各軸の初速と最高速）
2ワードの実数型で格納されます。

X軸成分速度＝

Y軸成分速度＝

(合成速度)×(X軸移動量)

√((X軸移動量)2＋(Y軸移動量)2)

(合成速度)×(Y軸移動量)

√((X軸移動量)2＋(Y軸移動量)2)

例）初速が補正された場合(※6)でも、演算結果格納エ
リアには計算値がそのまま格納されます。

F175

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

C32T2,C32T2H
C28T2,C28T2H

注）
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※6：周波数レンジ
周波数レンジは各軸の成分毎にシステムが自動
的に選択します。
レンジ0：1.5Hz～9.8kHz
レンジ1：48Hz～100kHz
レンジ2：191Hz～100kHz

a) 最高速≦ 9800Hzのとき
初速<1.5Hzの場合、初速を1.5Hzに補正しレンジ0が選
択されます。
初速≧1.5Hzの場合、レンジ0が選択されます。

b) 9800Hz <最高速≦ 100000Hz のとき
初速<48Hzの場合、初速を48Hzに補正しレンジ0が選
択されます。
48Hz≦初速<191Hzの場合、レンジ1が選択されます。
初速≧191Hzの場合、レンジ2が選択されます。

※7：加減速段数
加減速段数は0～60段までシステムが自動的に算
出します。
・演算結果が0の場合､初速(合成速度)のまま加減速せず
にパルス出力します。
・加減速段数は加減速時間(ms)×成分初速(Hz)で求めら
れます。

例）インクリメンタル、初速 300Hz、最高速 5kHz、
加減速時間 0.5s、CH0目標値 1000、CH2目標値
50の場合

CH0成分初速＝

CH2成分初速＝

300×1000

√(10002＋502)

300×50

√(10002＋502)

＝299.626Hz

＝14.981Hz

CH0加減速段数＝500×10−3×299.626≒147.8 60段

CH2加減速段数＝500×10−3×14.981≒7.4 7段

注）FP−Xの場合、CH2はCH1になります。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越えた
ときONR9008

(ER) nが0以外のときON( )

データテーブルの[S, S+1]～[S+10,
S+11]の各々のデータが指定可能範囲外
の値のときON

合成速度の指定が
初速[S+2, S+3]＞最高速[S+4, S+5]の
ときON

合成速度の指定が
最高速[S+4, S+5]＞100kHzのときON

FP−X TrタイプでCH2, CH3から出力
する場合、合成速度の指定が最高速
[S+4, S+5]>20kHzのときON

インクリメンタルモード指定時、
“現在値+移動量”の値が–8388608～
+8388607の範囲外のときON

アブソリュートモード指定時、目標値の
値が–8388608～+8388607の範囲外のと
きON

FP−Xの場合、システムレジスタ
で指定チャンネルのパルス出力設
定がされていないときON

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

C32T2,C32T2H
C28T2,C28T2H

F175
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アドレス 命令

10 ST R 10

11 F176 (SPCH)

DT 100

K 0

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT I
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT I
Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S データテーブルが登録されているエリアの先頭番号 ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ○

n 0（固定） ー ー ー ー ー ー ー ○ ○ ー

■動作説明
●対応する制御中フラグがOFFで実行条件がONのと
き、チャンネルch0(X軸)とch2(Y軸)からパルスを
出力します。
FPΣの場合

チャンネルNo. 出力 出力方式

ch0(X軸用)
Y0 CW PLS

ch0(X軸用) Y1 CCW SIGN

ch2(Y軸用)
Y3 CW PLS

ch2(Y軸用) Y4 CCW SIGN

●制御コード、合成速度、目標位置、通過位置は、
ユーザプログラムにより、次頁のデータテーブル
[S]～[S+11]を作成し指定します。

■使用エリア一覧
チャンネル
No.

制御中
フラグ

経過値
エリア

目標値
エリア

ch0 R903A
DT90044
DT90045

DT90046
DT90047

ch2 R903C DT90200
DT90201

DT90202
DT90203

注）円弧補間命令専用に下記のフラグが用意されて
います。

●R904E(円弧補間制御中フラグ)
円弧補間命令F176実行中にONとなります。

●R904F(円弧補間データ書替確認フラグ)
連続的に円弧補間動作を行う継続モードのとき、
命令起動後、次のデータを書き替えるときに使用
します。

ニモニック表記ラダー表記

F176 SPCH, DT100, K010
R10

S n

F176(SPCH)
パルス出力（円弧補間）
●指定したデータテーブルのパラメータに従って目標位置までの軌跡が
円弧状になるようにチャンネルch0とch2からパルスを出力します。 ステップ数：5

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ
C32T2,C32T2H
C28T2,C28T2H
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■データテーブルの設定
＜通過位置指定＞

S
S+1 制御コード (※1)

S+2
S+3

合成速度（周波数）
Fv (Hz) (※2)

S+4
S+5

X軸 (CH0)
目標位置

S+6
S+7

Y軸 (CH2)
目標位置

(※3)S+8
S+9

X軸 (CH0)
通過位置

(※3)

S+10
S+11

Y軸 (CH2)
通過位置

S+12
S+13 半径

S+14
S+15

X軸 (CH0)
中心位置

S+16
S+17

Y軸 (CH2)
中心位置

CH0をX軸、CH2をY軸とする

回転方向 1 回転方向 0

通過位置P (Xp, Yp)

目標位置E (Xe, Ye)

X (CH0)

|Ye−Yo|

r

|Xe−Xo|

r

O (Xo, Yo): 中心点（中心位置）
S (Xs, Ys): 始点（現在位置）
P (Xp, Yp): 通過点（通過位置）
E (Xe, Ye): 終点（目標位置）

Fx= Fv sin θ = Fv Fy= Fv cos θ = Fv

Fv: 合成速度
Fx: X軸成分速度
Fy: Y軸成分速度
r: 半径

現在位置S (Xs, Ys)

Fy
Fv

中心位置O
(Xo, Yo)

θ

θ

Fx

r

Y (CH2)

＜中心位置指定＞

S
S+1 制御コード (※1)

S+2
S+3

合成速度（周波数）
Fv (Hz) (※2)

S+4
S+5

X軸 (CH0)
目標位置

S+6
S+7

Y軸 (CH2)
目標位置

(※3)
S+8
S+9

X軸 (CH0)
中心位置

(※3)

S+10
S+11

Y軸 (CH2)
中心位置

S+12
S+13 半径

※1：制御コードの指定＜H定数＞

H □□□□□□□□

■回転方向(※5)
0：ch2−CW軸方向からch0−CW軸方向
1：ch0−CW軸方向からch2−CW軸方向

0：固定

■動作モードおよび出力方式
00：インクリメンタルCW/CCW
02：インクリメンタル PLS+SIGN(正転OFF／逆転ON)
03：インクリメンタル PLS+SIGN(正転ON／逆転OFF)
10：アブソリュート CW/CCW
12：アブソリュート PLS+SIGN(正転OFF／逆転ON)
13：アブソリュート PLS+SIGN(正転ON／逆転OFF)

■円弧形成方法(※6)
0：通過位置指定
1：中心位置指定

S+1 S

■動作継続モード(※4)
0：停止
1：継続

※2：合成速度（周波数）＜K定数＞
100Hz～20kHz [K100～K20000]

合成速度は、下記計算式の範囲内を目安としてください。

Fv [Hz]≦
半径 r [パルス]×10
スキャンタイム [ms]

※3：目標位置と通過位置
K–8388608～K8388607

※4：動作継続モード
停止：目標位置に到達した時点で停止します。
継続：円弧補間動作中に、設定した目標値に到達する前に、次

の目標位置を設定し、円弧補間動作を継続させるモード
です。終了するときは、停止モードを指定します。

※5：回転方向
回転方向の指定は、軸の向きとCW/CCWの向きにより指定す
るコードが変わります。

回転方向

１を指定

CH2
CW

CH0
CW

回転方向

0を指定

CH2
CW

CH0
CW

※6：円弧形成方法
通過位置指定： 現在位置に対して、通過位置と目標位置を指

定します。
中心位置指定： 現在位置に対して、中心位置と目標位置を

指定します。

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ
C32T2,C32T2H
C28T2,C28T2H

F176

設定エリア

ユーザプロ
グラムにより
指定します。

演算結果
格納エリア

命令の実行により
算出された各成分
が格納されます。

設定エリア

演算結果
格納エリア
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■プログラム上のご注意
●この命令の実行条件は、常時実行としてください。実
行条件がOFFになるとパルス出力は停止します。

●各チャンネルに対応する制御中フラグがONのとき
および円弧補間制御中フラグ(R904E)がONのとき
は、この命令を実行することはできません。

●実行条件がOFFになった時点で、目標値に達して
いない場合は、他の位置決め命令F171～F176を実
行することができません。再起動する場合は、高
速カウンタパルス出力制御命令F0により、命令の
クリアを行ってください。

●目標値あるいは、移動量の設定は、下記範囲内に
なるよう指定してください。

–8,388,608～+8,388,607
F171など他の位置決め命令と組み合せて使用する
場合は、それらの命令においても目標値が上記範囲
内になるように指定してください。

●スキャンタイムが長くなると、円弧補間の精度が
悪くなる場合があります。

●通常プログラムと割込みプログラムの両方に同じ
チャンネルについて記述する場合、同時に実行さ
れないようにしてください。

●中心位置指定で、現在位置＝目標値を指定した場
合、真円を描く動作となります。

●精度を要求される用途にご使用の場合、実機にて
ご確認ください。

●この命令を使用する場合、システムレジスタ
No.400，401の対応するチャンネルの設定は“高速
カウンタとして設定しない”にしてください。

●パルス出力中にRUN中書き換えを行うと、設定よ
り多くのパルスを出力する事があります。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越えた
ときONR9008

(ER) nが0以外のときON(ER)
データテーブルの[S, S+1]～[S+10,
S+11]の各々のデータが指定可能範囲外
の値のときON

インクリメンタルモード指定時、
“現在値+移動量”の値が–8388608～
+8388607の範囲外のときON

アブソリュートモード指定時、目標値
の値が–8388608～+8388607の範囲外
のときON

通過位置指定の場合、
・現在位置S≒目標位置EのときON
・現在位置 ≒通過位置 のとき・現在位置S≒通過位置PのときON
・通過位置P≒目標位置EのときON
・現在位置S、通過位置P、目標位置E・現在位置S、通過位置P、目標位置E
が一直線上付近にあるときON

中心位置指定の場合、中心位置指定の場合、
・中心位置O＝目標位置EのときON
・中心位置O＝現在位置SのときON

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ
C32T2,C32T2H
C28T2,C28T2H

F176
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F180 (SCR)

H 0

DT 10

DT 100

DT 101

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY

K H
インデックス
修飾

S1 FP−eの画面モードとNo.
（０～３の範囲で指定） ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 FP−ｅへの表示方法を指定するエリアの先頭
アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － － ○

S3 FP−ｅの上段に表示するデータを格納してい
るエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － ○

S4 FP−ｅの下段に表示するデータを格納してい
るエリア － ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － ○

注）Ｓ４に特殊データレジスタを指定することはできません。

■動作説明
●[S1]で指定した種類のFP−eの画面を[S2]～
[S2+2]で指定された方法で登録します。

●[S3]には上段に表示するデータが格納されているア
ドレス、[S4]には下段に表示するデータが格納され
ているアドレスを指定します。

●この命令を実行すると、登録した画面がFP−eの
パネルに表示されます。

●画面の切替は、FP−e本体のモードスイッチまた
は、命令F180またはF181にて行います。

●[S1]で設定対象の画面を指定します。
[S2]、[S2+1]、[S2+2]で表示方法を指定します。
[S3]で上段に表示するデータを指定します。
[S4]で下段に表示するデータを指定します。
注）[S3] [S4]の数値データ表示の場合は、16

ビットデータのみになります。

■プログラム上のご注意
●本命令は、割り込みプログラム中では使用できま
せん。

■[S1]の指定方法
●FP−eのモードの種類を指定します。

［Ｓ１］に指定する値 モードの種類

Ｈ０ Nモード第１画面

Ｈ１ Nモード第２画面

Ｈ２ Sモード第１画面

Ｈ３ Sモード第２画面

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9008
(ER) ［S1］または［S2］の値が指定範

囲外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F180 SCR, H0, DT 10, DT 100, DT 10110
R0

S3 S4S2S1応
用
命
令

３

対応機種

FP−e

F180(SCR)
FP−e画面表示登録命令
●FP−eのNモード、Sモードの画面表示登録命令です。 ステップ数：9
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■[S2]、[S2+1]、[S2+2]の指定方法
●[S2]、[S2+1]、[S2+2]で、[S1]で指定した画面の
表示方法を指定します。

●[S2]で指定したエリアから3ワードの範囲に、下記
データを書き込むことにより、画面の表示方法を
指定します。(例)[S2]にDT10を指定した場合は、
DT10～DT12が下記のエリアになります。

[S2]:第１ワード目
各種単位の表示方法を指定します。

15

下段表示設定
（ビット9）
［0：表示 1：非表示］

12 11 8 7 4 3 0

単位表示設定（ビット7～0）
［0：非表示 1：表示］

ビット0：単位「PV」
ビット1：単位「SV」
ビット2：単位「s」
ビット3：単位「m」
ビット4：単位「h」
ビット5：単位「℃」
ビット6：単位「F」
ビット7：単位「●」

未定義
（ビット15～10）
［0を指定］

上段表示設定
（ビット8）
［0：表示 1：非表示］

[S2+1]:第2ワード目
上段に表示するデータの表示方法を指定します。
下図のビットが割り付けられています。H定数にて
指定してください。

[S2+2]:第3ワード目
下段に表示するデータの表示方法を指定します。
下図のビットが割り付けられています。H定数にて
指定してください。

15

データ表示形式(ビット7～5)

000：符号付き10進5桁
001：16進4桁またはBCD4桁表示
010：ビット表示
011：アスキーデータ5文字表示
100：7セグメントデータ表示
101：未定義
110：未定義
111：未定義
＊101以降未定義
未定義データ指定時はエラー

12 11 8 7 4 3 0

桁消去指定
（ビット12～8）
［0：表示 1：非表示］

ビット8：下1桁目
ビット9：下2桁目
ビット10：下3桁目
ビット11：下4桁目
ビット12：下5桁目

小数点表示位置
（ビット4～0）
[0：非表示 1：表示]

ビット0：下2桁目
ビット1：下3桁目
ビット2：下4桁目
ビット3：下5桁目
ビット4：3桁目上

色指定（ビット14～13）

00：未定義
（指定時は緑）

01：緑 10：赤
11：橙

ゼロサプレス（ビット15）

[0：する 1：しない]

備考）符号付き10進5桁表示で少数点も表示している
場合は、最上位の少数点の上の桁からデータ
を表示します。

例）色を赤色に変更するときは、ビット14～13を 10
とし、0100 0000 0000 0000→ H4000のように
指定してください。

応
用
命
令

３

対応機種

FP−e

F180
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F181 (DSP)

DT 0

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR SV EV DT IX IY
定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX IY

K H
インデックス
修飾

S FP−eの画面モードとNo.
（０～７の範囲で指定） ○ ○ － ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

■動作説明
●FP−eの画面を[S]で指定したモードの画面に切り
替えます。

■[S]の指定方法
●FP−eのモードの種類を指定します。

［Ｓ］に指定する値 モードの種類

K0 Nモード第１画面

K1 Nモード第２画面

K2 Sモード第１画面

K3 Sモード第２画面

K4 Rモード第１画面

K5 Rモード第２画面

K6 Iモード第１画面

K7 Iモード第２画面

■プログラム上のご注意
●[S]に０～７以外の数値を指定した場合は、演算エ
ラーとなります。

●本命令は、割り込みプログラム中では使用できま
せん。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときONR9008

(ER) ［S］の値が0～7以外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F181 DSP, DT 010
R0

S応
用
命
令

３

対応機種

FP−e

F181(DSP)
FP−e画面表示切替命令
●FP−eに表示させる画面の指定を行います。 ステップ数：3
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F182 (FILTR)

WX 0

DT 1

DT 2

WR 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD
In

SWR SDT
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD

In
(※1)

SWR SDT
K H

インデックス
修飾

S1 フィルタ処理対象の16ビットデータを格
納しているエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － －

S2 フィルタ処理対象ビットを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ －

S3 フィルタ処理時間を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ －

D フィルタ処理結果を格納するエリア － ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － － －

注）※1：I0～ID

■動作説明
●S1で指定したエリアの16ビットデータのうち、
S2で指定したビットが0のビットは直接出力、1の
ビットはフィルタ出力（フィルタ処理対象）と
し、S3で指定した時間（0～30000、ms単位）で対
象ビットについてフィルタ処理を行い、結果をDで
指定したエリアにビット単位（ビット位置はS1と
同じ）で出力します。

■プログラム上のご注意
●実行条件立ち上がり時、S1で指定した入力の全
ビットを無条件に直接出力します

●フィルタ処理時間は、最大1スキャンの誤差が発生
する可能性があります

ニモニック表記ラダー表記

F182 FLTR, WX0, DT 1, DT 2, WR 1010
R0

S3 DS2S1 応
用
命
令

３

対応機種

FP−X

V2.0以降

FPΣ

V3.10以降

F182(FILTR)
時定数処理
●指定したビットについてフィルタ処理を行い、結果をビット単位で出力します。 ステップ数：9
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■プログラムの実行例
●本命令実行前（R0=0）の状態が以下の場合に、実行条件R0やX0～XFの値の変動をタイムチャートで説明しま
す。
WX0（フィルタ処理入力データ）＝ HA9BC
DT1（フィルタ処理対象ビット）＝ H0001
DT2（フィルタ処理時間）＝ k500
WR10（フィルタ処理結果）＝ HFFFF

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
える場合

R9008
(ER) S3で指定したフィルタ処理時間が

k0～k30000の範囲外の場合

応
用
命
令

３

FP−X

V2.0以降

F182
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応
用
命
令

３

対応機種

FP−X

V2.0以降

F182
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F183 (DSTM)

DT 10

DT 5

16 OT R 5

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR SV EV DT IX IY 定数 インデックスWX WY WR SV EV DT IX
(※1)

IY
(※2) Ｋ Ｈ

インデックス
修飾

S 設定値を格納しているエリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ー

D 経過値エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ー

注）※1：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～IC ※2：FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではID

■動作説明
●0.01秒単位の32ビット加算式オンディレータイマと
して動作します。

●内部リレーがONのとき、経過時間を加算動作し、
経過値[D, D+1](32ビット)が設定値以上になる
と、つづけて記述しているOT命令で使用している
リレーがONになります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーが成立して、補助タイマが働き、データ
レジスタDT10, DT11に格納されている値×0.01秒経
過したとき、R5がONになります。

●内部リレーOFF時、経過値エリアは0クリアされま
す。OT命令で使用しているリレーはOFFになりま
す。

●特殊内部リレーR900DもタイムアップするとONに
なります。
R900Dをタイマ接点として使用することもできます。
(内部リレーOFF時および加算中はOFFしています)

R0

R900D R5

F183 DSTM, DT10, DT5

上記例と同じ動作になります。

■タイマ時間の設定について
1) タイマ時間は、0.01×(タイマ設定値)となります。

2) タイマ設定値は、K1～K2147483647の範囲でK定
数で設定します。

0.01秒単位で0.01～21474836.47秒。

例）設定値がK500のとき、設定時間は、
0.01×500=5秒となります。

■プログラム作成上のご注意
●設定値を格納しているエリア、経過値エリアの指
定は他のタイマ／カウンタ命令や応用命令の演算
用メモリエリアと重ならないようにしてください。

●加算動作は演算時に行うので、1スキャン中に1回
演算するようにプログラムを作成してください。
(割り込み処理プログラム中やジャンプ/ループ命令
などで、1スキャン中に複数回演算したときや一度
も演算できなかったときは、正しい結果が得られ
ません。)

ニモニック表記ラダー表記

10
R0 R5

S

F183 DSTM, DT 10, DT 5

D
応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP–M

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

20, 32
V2D以降

V3.1以降

F183(DSTM)
補助タイマ（32ビット）
●0.01秒単位の32ビット加算式オンディレータイマを作ります。
(0.01～21474836.47秒) ステップ数：7
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■補助タイマ動作のしくみ
1 内部リレーがOFF→ONになると、0が経過値エリア
[D, D+1]に転送されます。

0
R0

R900D

R5
F183 DSTM, K500, DT5

F0 MV, DT50, WR50

①[D, D+1]
に転送

DT5, DT6
0

2スキャンごとに、内部リレーがONならば、経過値
エリア[D, D+1]の値を加算します。

R0

R900D

R5
F183 DSTM, K500, DT5

F0 MV, DT50, WR50

②加算動作
0
1
2

DT5, DT6
K500

3経過値エリア[D, D+1]の値が[S, S+1]になれば、
つづけて記述しているOT命令で使用しているリレー
がONになります。特殊内部リレーR900DもONに
なります。
R0

R900D

R5
F183 DSTM, K500, DT5

F0 MV, DT50, WR50

③加算動作
完了

DT5
K500

R0

経過値(D, D+1)

設定値
(S, S+1)

OFF

ON

R5
(R900D)

■R900D使用時のご注意
●R900Dを使用して複数の補助タイマを使用すると
きは、R900Dを必ず補助タイマ命令の次の行で使
用してください。

＜例＞

R0

R900D Y0

F183 DSTM, WR1, DT5

R1

R900D Y1

F183 DSTM, WR10, DT10

ペア

ペア

R0:ONで働くタイマ がタイムアップすると、Y0が
ONします。R1:ONで働くタイマ がタイムアップす
ると、Y1がONします。

●下記のように記述すると正しい動作が得られませ
ん。

R1
F183 DSTM, DT20, DT10

R0

R900D Y0

F183 DSTM, DT0, DT5

R900D Y1

応
用
命
令

３

対応機種

FP0/FP−e

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

V3.1以降

FP–M
20, 32
V2D以降

F183
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P190(PMV3)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F190 (MV3)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 転送データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 転送データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S3 転送データ 16ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 転送先 データの転送先エリア(3ワード)
の先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]、[S2]、[S3]で指定したメモリエリアの3種類の
16ビットデータを、[D]で指定したメモリエリア(3
ワード)へ一括転送します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10の
内容をDT40へ、DT20の内容をDT41へ、DT30の内
容をDT42へ一括して転送します。

DT30の内容

DT41へDT42へ

[S3] 16ビット [S1] 16ビット

DT10の内容

[S2] 16ビット

DT20の内容

DT40へ

[D]

■関連命令
2種類の16ビットデータを一括して転送する場合は、
F7(MV2)命令を使用してください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F190 MV3, DT 10, DT 20, DT 30, DT 4010
R0

S3 DS2S1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F190(MV3) ·P190(PMV3)※
16ビット3データ一括転送
●指定したエリア番号の16ビット3データを一括転送します。 ステップ数：10



FPシリーズ
命令語総合版

3−303

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P191(PDMV3)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F191 (DMV3)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 転送データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 転送データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S3 転送データ 32ビットデータを格納している
エリアまたは定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 転送先 データの転送先エリア(6ワード)
の先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]、[S2]、[S3]で指定したメモリエリアの3種類の
32ビットデータを、[D]で指定したメモリエリア(6
ワード)へ一括転送します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

内部リレーR0がONのとき、データレジスタDT10と
DT11、データレジスタDT20とDT21、データレジス
タDT30とDT31を各々合わせた32ビットの内容をデー
タレジスタDT40を先頭とする6ワードのエリアに一
括して転送します。

●[S1]、[S2]、[S3]の指定は、下位16ビット分のメモ
リエリアを指定します。

●[D]の指定は、6ワードの先頭のメモリエリアを指
定します。

■関連命令
2種類の32ビットデータを一括して転送する場合は、
F8(DMV2)命令を使用してください。

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT31の内容

上位16ビット 下位16ビット

DT30の内容

DT45へ DT44へ DT43へ DT42へ DT41へ DT40へ

DT21の内容

上位16ビット 下位16ビット

DT20の内容 DT11の内容

上位16ビット 下位16ビット

DT10の内容

[S2] [S1][S3]

[D]

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F191 DMV3, DT 10, DT 20, DT 30, DT 4010
R0

S3 DS2S1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F191(DMV3) ·P191(PDMV3)※
32ビット3データ一括転送
●指定したエリア番号の32ビット3データを一括転送します。 ステップ数：16



FPシリーズ
命令語総合版

3−304

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P215(PDAND)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F215 (DAND)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 論理演算を行うデータを格納しているエリア
または定数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 論理演算を行うデータを格納しているエリア
または定数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1, S1+1]で指定されたダブルワードデータと
[S2, S2+1]で指定されたダブルワードデータにつ
いて、ビット毎の論理積を取り、結果を[D, D+1]
に格納します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

1 1 1 0 0 0 00 0 1 0 0 1 0 0 1
15 0

DT10

1 1 1 0 0 1 01 0 0 0 1 1 0 0 1DT11

1 1 1 1 0 0 01 1 1 1 0 0 0 0 0
15 0

DT20

0 0 0 0 1 1 10 0 0 0 1 1 1 1 1DT21

1 1 1 0 0 0 00 0 1 0 0 0 0 0 0
15 0

DT30

0 0 0 0 0 1 00 0 0 0 1 1 0 0 1DT31

論理積

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F215 DAND, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F215(DAND)·P215(PDAND)
32ビットデータの論理積
●ダブルワードデータの論理積を求めます。 ステップ数：12



FPシリーズ
命令語総合版

3−305

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P216(PDOR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F216 (DOR)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 論理演算を行うデータを格納しているエリア
または定数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 論理演算を行うデータを格納しているエリア
または定数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1, S1+1]で指定されたダブルワードデータと
[S2, S2+1]で指定されたダブルワードデータにつ
いて、ビット毎の論理和を取り、結果を[D, D+1]
に格納します。

＜例＞ 上記プログラムの場合

1 1 1 0 0 0 00 0 1 0 0 1 0 0 1
15 0

DT10

1 1 1 0 0 1 01 0 0 0 1 1 0 0 1DT11

1 1 1 1 0 0 01 1 1 1 0 0 0 0 0
15 0

DT20

0 0 0 0 1 1 10 0 0 0 1 1 1 1 1DT21

1 1 1 1 0 0 01 1 1 1 0 1 0 0 1
15 0

DT30

1 1 1 0 1 1 11 0 0 0 1 1 1 1 1DT31

論理和

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F216 DOR, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F216(DOR)·P216(PDOR)※
32ビットデータの論理和
●ダブルワードデータの論理和を求めます。 ステップ数：12



FPシリーズ
命令語総合版

3−306

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P217(PDXOR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F217 (DXOR)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 論理演算を行うデータを格納しているエリア
または定数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 論理演算を行うデータを格納しているエリア
または定数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1, S1+1]で指定されたダブルワードデータと
[S2, S2+1]で指定されたダブルワードデータにつ
いて、ビット毎の排他的論理和を取り、結果を[D,
D+1]に格納します。

●各ビット毎の不一致検出に使用できます。
一致ビット =0
不一致ビット=1

＜例＞ 上記プログラムの場合

1 1 1 0 0 0 00 0 1 0 0 1 0 0 1
15 0

DT10

1 1 1 0 0 1 01 0 0 0 1 1 0 0 1DT11

1 1 1 1 0 0 01 1 1 1 0 0 0 0 0
15 0

DT20

0 0 0 0 1 1 10 0 0 0 1 1 1 1 1DT21

0 0 0 1 0 0 01 1 0 1 0 1 0 0 1
15 0

DT30

1 1 1 0 1 0 11 0 0 0 0 0 1 1 0DT31

排他的論理和

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F217 DXOR, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F217(DXOR)·P217(PDXOR)※
32ビットデータの排他的論理和
●ダブルワードデータの排他的論理和を求めます。 ステップ数：12



FPシリーズ
命令語総合版

3−307

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P218(PDXNR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F218 (DXNR)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 論理演算を行うデータを格納しているエリア
または定数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 論理演算を行うデータを格納しているエリア
または定数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1, S1+1]で指定されたダブルワードデータと
[S2, S2+1]で指定されたダブルワードデータにつ
いて、ビット毎の排他的論理和否定を取り、結果
を[D, D+1]に格納します。

●各ビット毎の一致検出に使用できます。
一致ビット =1
不一致ビット=0

＜例＞ 上記プログラムの場合

1 1 1 0 0 0 00 0 1 0 0 1 0 0 1
15 0

DT10

1 1 1 0 0 1 01 0 0 0 1 1 0 0 1DT11

1 1 1 1 0 0 01 1 1 1 0 0 0 0 0
15 0

DT20

0 0 0 0 1 1 10 0 0 0 1 1 1 1 1DT21

1 1 1 0 1 1 10 0 1 0 1 0 1 1 0
15 0

DT30

0 0 0 1 0 1 00 1 1 1 1 1 0 0 1DT31

排他的論理和否定

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F218 DXNR, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1

F218(DXNR)·P218(PDXNR)※
32ビットデータの排他的論理和否定
●ダブルワードデータの排他的論理和否定を求めます。 ステップ数：12

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X



FPシリーズ
命令語総合版

3−308

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P219(PDUNI)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F219 (DUNI)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 結合するデータを格納しているエリアまたは
定数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 結合するデータを格納しているエリアまたは
定数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S3 結合のためのマスクデータを格納している
エリアまたは定数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1, S1+1], [S2, S2+1]で指定された2つのダブル
ワードデータを、[S3, S3+1]で指定されたマスク
データを使用して、ビット単位で結合し[D, D+1]
で指定されたエリアに格納します。

([S1, S1+1]AND[S3, S3+1])OR
[S2, S2+1]AND[S3, S3+1])→ [D, D+1]

●[S3, S3+1]がH0のとき
[S2, S2+1]→ [D, D+1]

●[S3, S3+1]がHFFFFFFFFのとき
[S1, S1+1]→ [D, D+1]
となります。

＜例＞ 上記プログラムの場合

AND

DT30, DT31

DT30, DT31の
ビット反転データ

1100 1100 1100 1100 0011 0011 0011 0011

0000 1111 0000 1111

AND

1111 0000 1111 0000

0000 0011 0000 00111100 0000 1100 0000

1100 0011 1100 0011

S3
S3+1
の反転

S1
S1+1

S2
S2+1

S3
S3+1

OR

D
D+1

1010 1010 1010 1010 0101 0101 0101 0101

1111 0000 0000 1111 0000 1111 1111 0000

1010 0000 0000 1010 0000 0101 0101 0000

1010 0101 0101 1010
DT40, DT41

DT10, DT11 DT20, DT21

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F219 DUNI, DT 10, DT 20, DT 30, DT 4010
R0

S3 DS2S1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F219(DUNI) ·P219(PDUNI)※
ダブルワード結合
●2つのダブルワードを結合します。 ステップ数：16



FPシリーズ
命令語総合版

3−309

※本機能は、FP2/FP2SHの場合はV1.5以降追加。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F230 (TMSEC)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL I
K H

インデックス
修飾

S 変換するデータを格納しているエリアまたは定数
データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

D 変換結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

■動作説明
●入力された時刻データ[S～S+2]を、基準時刻*1から
の秒数への変換をおこない、変換結果を32ビット
整数値で[D, D+1]に格納します。

●時刻データの変換には、閏年を考慮した時間を出
力します。
1分 ⇒ 60秒換算
1時間 ⇒ 60分換算
1日 ⇒ 24時間換算
1年(閏年) ⇒ 366日換算
1年(通年) ⇒ 365日換算
閏年 ⇒ 2/29(4の倍数年)

●時刻データ(S)の情報は、BCDデータで指定され、
範囲内の値が登録されていなければなりません。

*1:基準時刻は、’01年01月01日,00時00分00秒です。
変換結果はバイナリ値で出力されます。

S:
S+1:
S+2:

分(H00～H59)
日(H01～H31)

（上位）

時刻データ（S）(BCD)

年(H00～H99)

D:
D+1:

秒データ
(H00000000～HBC19137F)

（下位）

秒(H00～H59)
時(H00～H23)
月(H01～H12)

秒データ（D)（32ビット整数）

（上位）

（下位）

<上記プログラムの場合の変換例>
内部リレー(R0)がONのとき、データレジスタDT10
～DT12の時刻データを基準時刻からの秒数へ変換し､
DT20～DT21へ格納します。

H37
H03

DT10
DT11

DT12

（上位）
（例１）

H02

H26
H12
H12

H039CDD06

(バイナリ値）

（下位）

(’02/12/03 − 12:37:26)（2002年）
(60,611,846秒)

DT20
DT21

H59
H31

（上位）
（例2）

H00

H59
H23
H12

HBC19137F

(バイナリ値）

（下位）

(’00/12/31 − 23:59:59)（2100年）
(3,155,759,999秒)

DT20
DT21

DT10
DT11

DT12

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]にBCD以外の値が指定されたと
きON

[S]の時刻データにおいて月・日・
時・分・秒のどれかに範囲越えの
値が指定されたときON

[S]のデータがエリアを越えたとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

F230 TMSEC, DT 10, DT 200
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

V1.5以降

V1.5以降

FP−X

FPΣ

32kタイプ

V1.13以降

F230(TMSEC)·P230(PTMSEC)※
時刻データ→秒変換
●指定された時刻データ（年・月・日・時・分・秒）を秒数に変換します。 ステップ数：6
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時刻データと秒データの対応表

時刻データ(S) 秒データ(D)
’01/01/01 00:00:00 H00000000
’01/01/01 00:00:01 H00000001

: :
’01/01/01 00:01:00 H0000003C

: :
’01/01/01 01:00:00 H00000E10

: :
’01/01/02 00:00:00 H00015180

: :
’99/12/31 23:59:59 HBA368E7F
’00/01/01 00:00:00 HBA368E80

: :
’00/12/31 23:59:59 HBC19137F

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

V1.5以降

V1.5以降

FP−X

FPΣ

32kタイプ

V1.13以降

F230

2001年
:
:
:
:
:
:
:
:

2099年
2100年

:
2100年
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※本機能は、FP2/FP2SHの場合は、V1.5以降追加。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F231 (SECTM)

DT 0

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL I
K H

インデックス
修飾

S 秒数を格納しているエリア(32ビット) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

D 時刻データを格納する先頭エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

■動作説明
●入力された秒数[S～S+2]を、基準時刻*1をもとにし
た時刻データへの変換を行い、[D, D+1]に格納し
ます。

●時刻データの変換には、閏年を考慮した時間を出
力します。
1分 ⇒ 60秒換算
1時間 ⇒ 60分換算
1日 ⇒ 24時間換算
1年(閏年) ⇒ 366日換算
1年(通年) ⇒ 365日換算
閏年 ⇒ 2/29(4の倍数年)

●秒数(S)は時刻データにて表現可能な100年ぶんの
値までに収まっていなければなりません。
H 0～ H BC19137F ⇒正常変換
H BC191380～ H FFFFFFFF ⇒変換異常

*1:基準時刻は、’01年01月01日,00時00分00秒としま
す。

D:
D+1:
D+2:

分(H00～H59)
日(H01～H31)

（上位）

時刻データ（D）(BCD)

年(H00～H99)

S:
S+1:

秒データ
(H00000000～HBC19137F)

（下位）

秒(H00～H59)
時(H00～H23)
月(H01～H12)

秒データ（S)

（上位）

（下位）

<上記プログラムの場合の変換例>
内部リレー(R0)がONのとき、データレジスタDT0,
DT1の秒数を基準時刻をもとにした時刻データへの
変換をし、DT10～12へ格納します。

H51
H03

（上位）（例１）

H02

H06
H15
H12

DT0
DT1

H039D0A6A

(バイナリ値）

（下位）

(’02/12/03 − 15:51:06)(2002年)
(60,623,466秒)

DT10
DT11
DT12

H59
H31

DT0
DT1

（上位）（例2）

H00

H59
H23
H12

HBC19137F

(バイナリ値）

（下位）

(’00/12/31 − 23:59:59)(2100年)
(3,155,759,999秒)

DT10
DT11
DT12

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 秒数(S)が(S)≧HBC191380のとき
ON

[D]のデータメモリがエリアを越え
たときON

ニモニック表記ラダー表記

F231 SECTM, DT 0, DT 1010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

V1.5以降

V1.5以降

FP−X

FPΣ

32kタイプ

V1.13以降

F231(SECTM)·P231(PSECTM)※
秒→時刻データ変換
●指定された秒数を時刻データ（年・月・日・時・分・秒）に変換します。 ステップ数：6
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秒数変換

秒データ(S) 時刻データ(D)
H00000000 ’01/01/01 00:00:00
H00000001 ’01/01/01 00:00:01

: :
H0000003C ’01/01/01 00:01:00

: :
H00000E10 ’01/01/01 01:00:00

: :
H00015180 ’01/01/02 00:00:00

: :
HBA368E7F ’99/12/31 23:59:59
HBA368E80 ’00/01/01 00:00:00

: :
HBC19137F ’00/12/31 23:59:59

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

V1.5以降

V1.5以降

FP−X

FPΣ

32kタイプ

V1.13以降

F231

2001年
:
:
:
:
:
:
:
:

2099年
:
:

2100年
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P235(PGRY)は指定できません。

アドレス 命令

0 ST R 0

1 F235 (GRY)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 変換するデータを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 変換結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定されたエリアの16ビットデータをグレイ
コードに変換して、[D]で指定されたエリアに格納
します。

参照 グレイコードについては、P.3−317の対応表
をご覧ください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F235 GRY, DT 10, DT 200
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F235(GRY) ·P235(PGRY)※
16ビットバイナリ→グレイコード変換
●指定された16ビットデータをグレイコードに変換します。 ステップ数：6
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P236(PDGRY)は指定できません。

アドレス 命令

0 ST R 0

1 F236 (DGRY)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 変換するデータを格納しているエリア
(2ワード)または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 変換結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定されたエリアの32ビットデータをグレイ
コードに変換して、[D]で指定されたエリアに格納
します。

参照 グレイコードについては、P.3−317の対応表
をご覧ください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F236 DGRY, DT 10, DT 200
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F236(DGRY)·P236(PDGRY)※
32ビットバイナリ→グレイコード変換
●指定された32ビットデータをグレイコードに変換します。 ステップ数：8



FPシリーズ
命令語総合版

3−315

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P237(PGBIN)は指定できません。

アドレス 命令

0 ST R 0

1 F237 (GBIN)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 変換するデータを格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 変換結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定されたエリアのグレイコードを16ビット
バイナリデータに変換して、[D]で指定されたエリ
アに格納します。

参照 グレイコードについては、P.3−317の対応表
をご覧ください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F237 GBIN, DT 10, DT 200
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F237(GBIN) ·P237(PGBIN)※
16ビットグレイコード→バイナリ変換
●指定されたエリアのグレイコードを16ビットバイナリデータに変換します。 ステップ数：6
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P238(PDGBIN)は指定できません。

アドレス 命令

0 ST R 0

1 F238 (DGBIN)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 変換するデータを格納しているエリア
(2ワード)または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 変換結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定されたエリアのグレイコードを32ビット
バイナリデータに変換して、[D]で指定されたエリ
アに格納します。

参照 グレイコードについては、P.3−317の対応表
をご覧ください。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F238 DGBIN, DT 10, DT 200
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F238(DGBIN) ·P238(PDGBIN)※
32ビットグレイコード→バイナリ変換
●指定されたエリアのグレイコードを32ビットバイナリデータに変換します。 ステップ数：8
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●BIN／グレイコード対応表

10進数
(Decimal)

2進数
(Binary)

グレイコード
(Gray code)

0

1

2

3

4

5

6

7

0000 0000 0000 0000

0000 0000 0000 0001

0000 0000 0000 0010

0000 0000 0000 0011

0000 0000 0000 0100

0000 0000 0000 0101

0000 0000 0000 0110

0000 0000 0000 0111

0000 0000 0000 0000

0000 0000 0000 0001

0000 0000 0000 0011

0000 0000 0000 0010

0000 0000 0000 0110

0000 0000 0000 0111

0000 0000 0000 0101

0000 0000 0000 0100

8

9

10

11

12

13

14

15

0000 0000 0000 1000

0000 0000 0000 1001

0000 0000 0000 1010

0000 0000 0000 1011

0000 0000 0000 1100

0000 0000 0000 1101

0000 0000 0000 1110

0000 0000 0000 1111

0000 0000 0000 1100

0000 0000 0000 1101

0000 0000 0000 1111

0000 0000 0000 1110

0000 0000 0000 1010

0000 0000 0000 1011

0000 0000 0000 1001

0000 0000 0000 1000

16

17

18

19

20

21

22

23

0000 0000 0001 0000

0000 0000 0001 0001

0000 0000 0001 0010

0000 0000 0001 0011

0000 0000 0001 0100

0000 0000 0001 0101

0000 0000 0001 0110

0000 0000 0001 0111

0000 0000 0001 1000

0000 0000 0001 1001

0000 0000 0001 1011

0000 0000 0001 1010

0000 0000 0001 1110

0000 0000 0001 1111

0000 0000 0001 1101

0000 0000 0001 1100

24

25

26

27

28

29

30

31

0000 0000 0001 1000

0000 0000 0001 1001

0000 0000 0001 1010

0000 0000 0001 1011

0000 0000 0001 1100

0000 0000 0001 1101

0000 0000 0001 1110

0000 0000 0001 1111

0000 0000 0001 0100

0000 0000 0001 0101

0000 0000 0001 0111

0000 0000 0001 0110

0000 0000 0001 0010

0000 0000 0001 0011

0000 0000 0001 0001

0000 0000 0001 0000

32 0000 0000 0010 0000 0000 0000 0011 0000

63

64

0000 0000 0011 1111

0000 0000 0100 0000

0000 0000 0010 0000

0000 0000 0110 0000

255 0000 0000 1111 1111 0000 0000 1000 0000

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F238・P238
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P240(PCOLM)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F240 (COLM)

DT 10

K 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 16ビットデータを格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

n ビットの位置指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D ビット列を書き換えるエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定したエリアの16ビットデータを使って、
[D]を先頭とした16ワードデータエリアの[n]で指定
した位置のビットデータを書き換えます。

●[D]を先頭とした、16ワードデータエリアの指定
ビット以外の内容は変化しません。

●[n]は0～15の範囲で指定できます。

＜例＞ 指定ビット位置 n=10(K10)のとき

0 0 0 1 1 1 01 0 1 0 1 0 1 0 1
15 0

S

1
15 0

D
0D+1

10

0D+2
1D+3
1D+4
0D+5
1D+6
1D+7
1D+8
0D+9
0D+10
0D+11
1D+12
0D+13
1D+14
0D+15

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER)

変換結果を[D]で指定されたエリア
に格納すると、エリアを越えると
きON

ニモニック表記ラダー表記

F240 COLM, DT 10, K 10, DT 2010
R0

n DS応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F240(COLM)·P240(PCOLM)※
ビット行→ビット列変換
●ビット行をビット列に変換します。 ステップ数：8
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P241(PLINE)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F241 (LINE)

DT 10

K 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S ビット列を読み込むエリアの先頭アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

n ビットの位置指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 変換結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定したエリアから、[n]を指定した位置の
ビットデータを読み込み、[D]で指定したエリアに
格納する。

●[n]は0～15の範囲で指定できます。

＜例＞ 指定ビット位置 n=10(K10)のとき

0 0 0 1 1 1 01 0 1 0 1 0 1 0 1
15 0

D

1
15 0

S
0S+1

10

0S+2
1S+3
1S+4
0S+5
1S+6
1S+7
1S+8
0S+9
0S+10
0S+11
1S+12
0S+13
1S+14
0S+15

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER)

[S]で指定された変換範囲がエリア
を越えるときON

ニモニック表記ラダー表記

F241 LINE, DT 10, K 10, DT 2010
R0

n DS 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F241(LINE) ·P241(PLINE)※
ビット列→ビット行変換
●ビット列をビット行に変換します。 ステップ数：8
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F250 (BTOA)

M 16−D

DT 10

DT 20

DT 100

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD IX IY
定数

M インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD IX IY
K H

M インデックス
修飾

S1 制御文字列 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○ ○

S2 バイナリデータを格納しているエリアの先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

N 変換方法 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○

D 変換結果のアスキーコードを格納するエリアの先頭
番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

■動作説明
●S1で指定した4文字の制御文字に従い、
S2で指定したエリアに格納されているバイナリデータをNの変換方法によりアスキーデータに変換し、
Dで指定するエリアに格納します。

■各項目の指定
●制御文字列の指定と意味〔S1〕

M 16−D 16ビットデータを10進アスキーデータへ変換
M 32−D 32ビットデータを10進アスキーデータへ変換
M 16+H 16ビットデータを16進アスキーデータへ変換(順方向)
M 32+H 32ビットデータを16進アスキーデータへ変換(順方向)
M 16−H 16ビットデータを16進アスキーデータへ変換(逆方向)
M 32−H 32ビットデータを16進アスキーデータへ変換(逆方向)

※順方向、逆方向については後述

●変換方法の指定について〔N〕
16ビットデータ(K1234とK56)を10進アスキーへ変換するときの例

F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT100

R1

F250 BTOA, 16−D, S2 , H 214 , D
M

( DF )

ニモニック表記ラダー表記

F250 BTOA, 16−D, DT 10, DT20, DT10010
R0

S1 S2 DN

M

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

V1.20以降

32kタイプ

FP−X

F250(BTOA)
バイナリ→アスキー変換
●16ビット/32ビットバイナリデータを、アスキーコードの文字列に変換します。 ステップ数：12
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Ｓ２＋１ Ｓ２ ←レジスタのアドレス
Ｆ Ｆ Ｃ ８ ０ ４ Ｄ ２ ←レジスタの内容（１６進数）

←値

変換データ数
Ｈ０～ＨＦＦ（０～２５５）

Ｎ ＝ Ｈ ２ １ ４

アスキーデータ桁数 格納開始位置
変換データによって制約 注） Ｄの下位バイトを『０』として指定

Ｈ０～Ｆ（０～１５）

Ｄ＋４ Ｄ＋３ Ｄ＋２ Ｄ＋１ Ｄ ←レジスタのアドレス
※ ※ ３ ６ ３ ５ ２ Ｄ ２ ０ ３ ４ ３ ３ ３ ２ ３ １ ※ ※ ←レジスタの内容（アスキーコード）

”６ ５ ― ＿ ４ ３ ２ １”
←文字列
アスキーコードを扱うときはレジスタアドレス下位が
先頭になります

K−56 K1234

注）アスキーデータ桁数について

・16ビットデータを16進アスキーデータへ変換するとき
指定範囲:H1～4 H4未満のときは下位桁から指定桁数を格納、H4未満の指定で元のデータの桁数が大き

い場合はエラー
・32ビットデータを16進アスキーデータへ変換するとき
指定範囲:H1～8 H8未満のときは下位桁から指定桁数を格納、H8未満の指定で元のデータの桁数が大き

い場合はエラー
・10進アスキーデータへ変換するとき
指定範囲:H1~F
元のデータは符号付きバイナリデータとして扱います。負数のときは ”−”(マイナス)が付加されます。
アスキーデータ桁数が変換結果より大きいとき、前方は ”_”(スペース)が格納されます。

●順方向と逆方向について(16進アスキーデータへ変換するときのみ）

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

32kタイプ

F250
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■変換例
●16ビットデータ(K1234とK56)を10進アスキーへ変換する

ＤＴ１０ ＝ Ｋ １２３４
ＤＴ１１ ＝ Ｋ ５６

→ ”１２３４＿＿５６”

変換データ数は「2」、格納開始位置は「0」、格納エリアの大きさ「4」

F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT100

R0

F250 BTOA, 16−D, DT10 , H 204 , DT 100
M

( DF )

●32ビットデータ(K1234とK56789)を10進アスキーへ変換する

ＤＴ１０、１１ ＝ Ｋ １２３４
ＤＴ１２、１３ ＝ Ｋ ５６７８９

→ ”＿＿＿１２３４＿＿５６７８９”

変換データ数は「2」、格納開始位置は「1」、格納エリアの大きさ「7」

F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT100

R0

F250 BTOA, 32−D, DT10 , H 217 , DT 100
M

( DF )

●16ビットデータ(H0123とH89AB)を16進アスキーへ変換する

ＤＴ１０ ＝ Ｈ １２３
ＤＴ１１ ＝ Ｈ ８９ＡＢ

→ ”２３０１ＡＢ８９”

変換データ数は「2」、格納開始位置は「1」、格納エリアの大きさ「4」(順方向)

F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT100

R0

F250 BTOA, 16+H, DT10 , H 214 , DT 100
M

( DF )

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

V1.20以降

32kタイプ

FP−X

F250
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●32ビットデータ(H00000123とH0089ABCD)を16進アスキーへ変換する(順方向)

ＤＴ１０、１１ ＝ Ｈ １２３
ＤＴ１２、１３ ＝ Ｈ ８９ＡＢＣＤ

→ ”２３０１００ＣＤＡＢ８９”

変換データ数は「2」、格納開始位置は「0」、格納エリアの大きさ「6」

F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT100

R0

F250 BTOA, 32+H, DT10 , H 206 , DT 100
M

( DF )

■フラグ動作

R9007
R9008

S1で指定した制御文字列に異常が
ある場合

(ER) S1で指定した変換フォーマットが
10進数のときに、変換方向を順方
向とした場合

S1で指定した変換フォーマットが
16進数のときに、Nで指定したアス
キーコード格納エリアの大きさが
規定値を超える場合
（16ビットの場合の規定値：4）
（32ビットの場合の規定値：8）

Nで指定した変換データ数が0の場
合

変換結果が、Nで指定したアスキー
コード格納エリアの大きさを超え
る場合

変換結果がエリアを超える場合

インデックス修飾時にエリアを超
える場合

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

32kタイプ

F250
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F251 (ATOB)

M D−16

DT 10

DT 20

DT 100

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD IX IY
定数

M インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD IX IY
K H

M インデックス
修飾

S1 制御文字列 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○ ○

S2 アスキーコードを格納しているエリアの先頭番号 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

N 変換方法 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○

D 変換結果のバイナリデータを格納するエリアの先頭
番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

■動作説明
●S1で指定した4文字の制御文字に従い、
S2で指定したエリアに格納されているアスキーデータをNの変換方法によりバイナリデータに変換し、
Dで指定するエリアに格納します。

■各項目の指定
●制御文字列の指定範囲と意味[S1]

扱えるデータ範囲
M D−16 10進アスキーデータを16ビットデータへ変換 −32,768 ～ +32767
M D−32 10進アスキーデータを32ビットデータへ変換 −2,147,483,648 ～ +2,147,483,647
M H+16 16進アスキーデータを16ビットデータへ変換(順方向) 0 ～ FFFF
M H+32 16進アスキーデータを32ビットデータへ変換(順方向) 0 ～ FFFFFFFF
M H−16 16進アスキーデータを16ビットデータへ変換(逆方向) 0 ～ FFFF
M H−32 16進アスキーデータを32ビットデータへ変換(逆方向) 0 ～ FFFFFFFF

※順方向、逆方向については後述

●変換方法の指定について[N]

アスキーデータ列”123456789012”を10進数3桁×4へ変換するときの例

Ｓ２＋６ Ｓ２＋５ Ｓ２＋４ Ｓ２＋３ Ｓ２＋２ Ｓ２＋１ Ｓ２ ←レジスタのアドレス
３ ２ ３ １ ３ ０ ３ ９ ３ ８ ３ ７ ３ ６ ３ ５ ３ ４ ３ ３ ３ ２ ３ １ ←レジスタの内容（アスキーコード）

”２ １ ０ ９ ８ ７ ６ ５ ４ ３ ２ １”
←文字列
アスキーコードを扱うときは
レジスタアドレス下位が先頭
になります

数値データ数
数値データ桁数 Ｈ０～ＨＦＦ（０～２５５） 読み出し開始位置
カンマ区切りのときは数値データの最大桁数指定 Ｓ２の下位バイトを『０』として指定
１０進アスキー時、スペース、符号、小数点含む Ｈ０～Ｆ（０～１５）
（制御文字列（Ｓ１）により扱えるデータ範囲に
制約があります）

Ｎ ＝ Ｈ ４ １ ３

ニモニック表記ラダー表記

F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT10010
R0

S1 S2 DN

M

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

V1.20以降

32kタイプ

FP−X

F251(ATOB)
アスキー→バイナリ変換
●アスキーコードの文字列を、16ビット/32ビットバイナリデータに変換します。 ステップ数：12
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F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT100

R0

F251 ATOB, D−16, S2 , H 413 , D
M

( DF )

上記内容で変換をしたとき
Ｄ＋３ Ｄ＋２ Ｄ＋１ Ｄ ←レジスタのアドレス

０００Ｃ０３１５０１Ｃ８００７Ｂ ←レジスタの内容（１６進数）
←１０進数での値K12 K789 K456 K123

●順方向と逆方向について

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

32kタイプ

F251
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■変換例
●10進数3桁×4への変換例(カンマ”,”を含まないとき)

16ビットデータへ変換

”１２３４５６７８９０１２” → ＤＴ１００ ＝ Ｋ １２３
ＤＴ１００ ＝ Ｋ ４５６
ＤＴ１０２ ＝ Ｋ ７８９
ＤＴ１０３ ＝ Ｋ １２

数値データ数「4」、読み出し開始位置「1」、数値データ桁数「3」としたとき

F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT100

R0

F251 ATOB, D−16, DT10 , H 413 , DT 100
M

( DF )

●16進数4桁×3への変換例
順方向16ビットデータへ変換

”００１２０９ＡＢ０００Ｅ” → ＤＴ１００ ＝ Ｈ １２００
ＤＴ１０１ ＝ Ｈ ＡＢ０９
ＤＴ１０２ ＝ Ｈ ０Ｅ００

数値データ数「3」、読み出し開始位置「1」、変換する数値データの桁数「4」としたとき

F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT100

R0

F251 ATOB, H+16, DT10 , H 314 , DT 100
M

( DF )

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

V1.20以降

32kタイプ

FP−X
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●10進数×4への変換例(カンマ”,”区切りのとき)

”１２，３４５，６７８９，０，”

※文字列の最後はカンマ

→ ＤＴ１００ ＝ Ｋ １２
ＤＴ１０１ ＝ Ｋ ３４５
ＤＴ１０２ ＝ Ｋ ６７８９
ＤＴ１０３ ＝ Ｋ ０

数値データ数「4」、読み出し開始位置「1」、数値データ桁数「4」としたとき
(16ビットデータへ変換) ※最大桁数を指定して下さい

F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT100

R0

F251 ATOB, D−16, DT10 , H 414 , DT 100
M

( DF )

●小数点付き10進数5桁×2への変換例(カンマ”,”を含まないとき)

”１２３４．５０００６．７” → ＤＴ１００ ＝ Ｋ １２３４５
ＤＴ１０１ ＝ Ｋ ６７

数値データ数「2」、読み出し開始位置「0」、数値データ桁数「6」、16ビットデータへ変換としたとき
※小数点も桁数としてカウント

F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT100

R0

F251 ATOB, D−16, DT10 , H 206 , DT 100
M

( DF )

●小数点付き10進数×2への変換例(カンマ”,”区切りのとき)

”１２３４．５，６．７，”
※文字列の最後はカンマ

→ ＤＴ１００ ＝ Ｋ １２３４５
ＤＴ１０１ ＝ Ｋ ６７

数値データ数「2」、読み出し開始位置「0」、数値データ桁数「6」、16ビットデータへ変換としたとき
※小数点も桁数としてカウント

F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT100

R0

F251 ATOB, D−16, DT10 , H 206 , DT 100
M

( DF )

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

32kタイプ

F251
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■特殊な例
●カンマ区切りで設定桁数以上の数値データが来たとき(例:10進数×4で数値データの桁数を4)

”１２３４，５６７８９０，１２，３４５” → Ｋ １２３４
Ｋ ５６７８
Ｋ ９０
Ｋ １２
Ｋ ３４５

→

→

桁あふれした数値を１数値データとする

無視される

●カンマ区切りで数値が無いとき(例:10進数×4)

”１２３，４５６，，７８” → 演算エラー

●カンマ区切りで小数点のみのとき(例:小数点付き10進数×3)

”１２３４．５，．，６．７” → 演算エラー
※”2.””.2”等、数字が1文字でも入っていると変換

■フラグ動作

R9007
R9008

S1で指定した制御文字列に異常が
ある場合

(ER) S1で指定した変換フォーマットが
10進数のときに、変換方向を順方
向とした場合

S1で指定した変換フォーマットが
16進数のときに、Nで指定したアス
キーコード格納エリアの大きさが
規定値を超える場合
（16ビットの場合の規定値：4）
（32ビットの場合の規定値：8）

S2で指定したアスキーコードに0～
F、符号、スペース、ドット、コン
マ以外のコードが含まれている場
合

Nで指定した変換ブロック数が0の
場合

Nで指定したアスキーコード格納エ
リアの大きさが0の場合

変換するアスキーコードがエリア
を超える場合

変換結果がエリアを超える場合

変換結果がNで指定した変換データ
スケールを超えるデータになった
場合

インデックス修飾時にエリアを超
える場合

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

V1.20以降

32kタイプ

FP−X

F251
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アドレス 命令
0 ST R 0
1 F252 (ACHK)

M D−16
DT 10
DT 20

11 ST R 0
12 AN R 900B
14 F251 (ATOB)

M D−16
DT 10
DT 20
DT 100

■指定できるメモリエリアの種類(指定単位：ワード)(○：指定可能 －：指定不可)

WX WY WR WL SV EV DT LD
In

SWR SDT
定数

M インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD
In
(※1)

SWR SDT
K H

M インデックス
修飾

S1 制御文字列を格納しているエリアまたは、
文字列データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○ ○

S2 ”アスキーコードを格納しているエリアの
先頭番号” ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

N 変換方法を格納しているエリアまたは、定
数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○

注）※1：I0～ID

■動作説明
●S1で指定した4文字の制御文字に従い、S2で指定し
たエリアに格納されているアスキーコードをNで指
定した変換方法により正常に変換できるかチェック
します。

●F251(ATOB)命令で変換する文字列が変換可能かど
うかチェックします。
F251(ATOB)命令で変換する前に本命令を実行し、
データに異常がある場合は、F251(ATOB)命令を実
行しないように制御できます。
S1、S2、Nの指定は、F251(ATOB)命令と同じ値を
指定して下さい。
チェックした結果、正常であれば特殊リレー
R900BをON、異常であれば特殊リレーR900Bを
OFFします。

■各項目の指定
●S1、S2、Nの指定方法はF251(ATOB)命令と共通で
すので、F251(ATOB)アスキー→バイナリ変換の説
明を参照して下さい。

■フラグ動作

R9007
R9008

S1で指定した制御文字列に異常が
ある場合

(ER) S1で指定した変換フォーマットが
10進数のときに、変換方向を順方
向とした場合

S1で指定した変換フォーマットが
16進数のときに、Nで指定したアス
キーコード格納エリアの大きさが
規定値を超える場合
（16ビットの場合の規定値：4）
（32ビットの場合の規定値：8）

Nで指定した変換ブロック数が0の
場合

Nで指定したアスキーコード格納エ
リアの大きさが0の場合

変換するアスキーコードがエリア
を超える場合

インデックス修飾時にエリアを超
える場合

ニモニック表記ラダー表記

F252 ACHK, D−16 , DT 10, DT20
R0 M

R0
1

R900B

F251 ATOB, D−16, DT 10, DT20, DT100

11

M

0

1

S1 S2 N 応
用
命
令

３

FP−X

V2.00以降

FPΣ

V3.10以降

F252(ACHK)
アスキーデータチェック
●指定されたアスキーデータが正常かどうかチェックします ステップ数：10
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■データテーブルの構造
文字列のデータテーブルは、文字列サイズ、文字数、
文字データを設定します。

文字列サイズ

文字数

文字2(バイト1) 文字1(バイト0)

文字4(バイト3) 文字3(バイト2)

文字6(バイト5) 文字5(バイト4)

・ ・

・ ・

＜例＞文字列サイズ：10、文字数：5、文字データ：
“ABCDE”の文字列データテーブルを指定し
た場合

10
5

“B”
“D”

“A”
“C”
“E”

DT0

上位バイト 下位バイト

DT1
DT2
DT3
DT4
DT5
DT6

■データテーブルの設定方法
●文字列サイズ、文字数の値を設定します。
値の設定には、F0(MV)命令を使用します。

●文字を設定します。
文字の設定には、F95(ASC)命令を使用します。

＜例＞DT0に[文字列サイズ(16文字)、文字の指定なし]
データテーブルを指定する場合

R0
F0(MV)、 K16、DT0

文字列サイズ

＜例＞DT0に[文字列サイズ(20文字)、文字数(12文字)、
文字データ“ABCDEFGHIJKL”]データテーブル
を指定する場合
R0

F0(MV), K20, DT0

F95 ASC, M ABCDEFGHIJKL, DT2

文字列サイズ20文字

文字データ

F0(MV), K12, DT1

文字数12文字

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

文字列命令F257(SCMP)～F265(SREP)の概要
文字列命令のデータテーブル

上位バイト 下位バイト

S:

S+1:

S+2:

S+3:

S+4:

・

・

文字データ

格納できる
最大文字数

文字列に格
納されてい
る文字の数
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P257(PSCMP)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F257 (SCMP)

DT 0

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD
FL I 定数

M インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD
FL
(※1)

I
(※2) K H f

M インデックス
修飾

S1 比較する文字列1 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 比較する文字列2 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定された文字列を[S2]で指定された文字列
と比較し、その判定結果を特殊内部リレーR9009～
R900C（比較命令の判定フラグ）に出力します。

●R9009～R900Cは、[S1]、[S2]の大小により下表の
ようになります。

S1とS2の
関係

フラグ
関係 R900A R900B R900C R9009

＞ ＝ ＜ キャリー

S1＜S2 OFF OFF ON 変動

S1＝S2 OFF ON OFF OFF

S1＞S2 ON OFF OFF 変動

＜例＞上記プログラムの場合
内部リレーR10がONのとき、データレジスタDT1と
DT11を比較します。この場合、[S1]<[S2]と判断さ
れR900CがONとなります。

10(文字列サイズ)

4(文字数)
“B”

(バイト1)
“A”

(バイト0)

DT0

DT1

DT2

DT3

DT4

DT5

DT6

DT10

DT11

DT12

DT13

DT14

DT15

上位バイト下位バイト

上位バイト下位バイト

“D”
(バイト3)

“C”
(バイト2)

(バイト5) (バイト4)

(バイト7) (バイト6)

(バイト9) (バイト8)

5(文字数)
“B”

(バイト1)
“A”

(バイト0)
“D”

(バイト3)
“C”

(バイト2)

(バイト5)

(バイト7) (バイト6)

8(文字列サイズ)

“E”
(バイト4)

■プログラム上のご注意
●文字数が異なる場合の大小関係は、次のようにな
ります。

S1 大小 S2

“ABCDE” ＝ “ABCDE”

“ABCD” ＜ “ABCDE”

“B” ＞ “ABCDE”

●文字列の比較は、バイト0から順に1文字づつ行い
ます。

●文字数が少なくても、文字コードが大きければ比
較したとき、文字数が少ない方が大きくなりま
す。

例）“B”＞“ABCDE”

●文字列指定は、文字列サイズ、文字数が設定され
たエリア番号を示してください。
データエリアのテーブルの構造については、
P.3−330を参照してください。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 文字数＞文字列サイズのときON

ニモニック表記ラダー表記 ニモニック表記ラダー表記

F257 SCMP, DT 0, DT 1010
R10

S2S1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F257(SCMP)·P257(PSCMP)※
文字列の比較
●指定した2つの文字列を比較し、判定結果を特殊内部リレーに出力します。 ステップ数：10
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P258(PSADD)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F258 (SADD)

DT 0

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数
M インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL

(※1)

I
(※2) K H f

M インデックス
修飾

S1 連結する文字列 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 連結する文字列 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

D 連結した文字列を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定された文字列と[S2]で指定された文字列
を連結し、[D]で指定された文字列に格納します。

●結果を格納するエリア[D]の先頭には、ユーザプロ
グラムにて文字列サイズを指定します。

＜例＞上記プログラムの場合
10
5

“B”
“D”

“A”
“C”
“E”

DT0
DT1
DT2
DT3
DT4
DT5
DT6

10
3

“2” “1”
“3”

DT10
DT11
DT12
DT13
DT14
DT15
DT16

上位バイト下位バイト 上位バイト下位バイト

10
8

“B”
“D”

“A”
“C”
“E”

DT20
DT21
DT22
DT23
DT24
DT25
DT26

上位バイト下位バイト

+

＝

“1”
“3” “2”

ユーザプログラムにて指定

演算結果が格納される
エリア

■プログラム上のご注意
●連結した結果が、[D]の文字列サイズより大きくなっ
た場合は、[D]の文字列サイズ分だけ格納します。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 文字数＞文字列サイズのときON

R9009
(CY)

演算結果＞[D]の文字列サイズの
ときON

ニモニック表記ラダー表記 ニモニック表記ラダー表記

F258 SADD, DT 0, DT10, DT2010
R10

S2S1 D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F258(SADD)·P258(PSADD)※
文字列の連結
●文字列と文字列を連結します。 ステップ数：12
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P259(PLEN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F259 (LEN)

DT 0

DT 100

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD
FL I 定数

M インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD
FL
(※1)

I
(※2) K H f

M インデックス
修飾

S 文字列 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

D 演算結果の文字数を格納するエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定された文字列の文字数を求め、[D]に格納
します。

＜例＞上記プログラムの場合
10
8

“B”
“D”

“A”
“C”
“E”

DT0
DT1
DT2
DT3
DT4
DT5
DT6

8DT100

上位バイト下位バイト

＝

“1”
“3” “2”

■プログラム上のご注意
●文字数＞文字列サイズの場合、演算エラーになり
ます。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 文字数＞文字列サイズのときON

ニモニック表記ラダー表記

F259 LEN, DT0, DT10010
R10

DS 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F259(LEN) ·P259(PLEN)※
文字列の文字数
●文字列に格納されている文字数を求めます。 ステップ数：6
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P260(PSSRC)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F260 (SSRC)

DT 0

DT 10

DT 120

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD
FL I 定数

M インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD
FL
(※1)

I
(※2) K H f

M インデックス
修飾

S1 検索する文字データを格納しているエリア
（文字列または、文字定数） ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 検索される文字列 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

D 検索された結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定された文字データを[S2]で指定された文
字列より検索します。

●検索した結果、同じ文字データの個数を[D]に、最
初一致した相対位置（バイト単位）を[D+1]
に格納します。

＜例＞上記プログラムの場合
DT10の文字列からDT0の文字を検索し、結果を
DT120に格納します。

1
5

DT120
DT121

一致した文字データの個数

最初の一致した位置

検索

10(文字列サイズ)
3(文字数)
“F”

(バイト1)
“E”

(バイト0)

DT0

DT1

DT2

DT3

DT4

DT5

DT6

上位バイト下位バイト

(バイト3)
“G”

(バイト2)

(バイト5) (バイト4)

(バイト7) (バイト6)

(バイト9) (バイト8)

検索する文字 検索される文字テーブル

10(文字列サイズ)
8(文字数)
“B”

(バイト1)
“A”

(バイト0)

DT10

DT11

DT12

DT13

DT14

DT15

DT16

上位バイト下位バイト

“C”
(バイト2)

(バイト9) (バイト8)

“D”
(バイト3)

“F”
(バイト5)

“E”
(バイト4)

“G”
(バイト6)

“H”
(バイト7)

■プログラム上のご注意
●[S1]≦[S2]の文字数を設定してください。
●検索する側の文字列の文字数[S1+1]には、検索を
行う文字数分の値を指定してください。

文字数が1のとき、
文字“A”を検索
文字数が2のとき、
文字“AB”をひとつの
固まりとして検索。

4(文字列サイズ)
1(文字数)

“B” “A”

（例）

“D” “C”

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 文字数＞文字列サイズのときON

ニモニック表記ラダー表記 ニモニック表記ラダー表記

F260 SSRC, DT 0, DT10, DT12010
R10

S2S1 D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F260(SSRC)·P260(PSSRC)※
文字列の検索
●指定した文字を文字列より検索します。 ステップ数：10
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P261(PRIGHT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F261 (RIGHT)

DT 0

K 5

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD
FL I 定数

M インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD
FL
(※1)

I
(※2) K H f

M インデックス
修飾

S1 文字列 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 文字数を格納しているエリア
または、定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

D 文字列を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定された文字列の右側(文字データの最後)
から[S2]で指定した文字数分を取り出し、[D]で指
定した文字列へ転送します。

●結果を格納するエリア[D]の先頭には、ユーザプロ
グラムにて文字列サイズを指定します。

＜例＞上記プログラムの場合
DT0の文字列の最後から5文字を取り出し、DT20へ
転送します。

10
8

“B”
“D”

“A”
“C”
“E”

DT0
DT1
DT2
DT3
DT4
DT5
DT6

10
5

“2” “1”
“3”

DT20
DT21
DT22
DT23
DT24
DT25
DT26

上位バイト 上位バイト下位バイト

“1”
“3” “2”

“E” “D”

下位バイト

※1:ユーザプログラムにて指定
※2:演算結果が格納されるエリア

(※1)

(※2)

■プログラム上のご注意
●演算される前の[D]の文字データは、クリアされま
す。

●[S2]の文字数＞[S1]の文字列の文字数の場合、
[S1]の文字列の文字数分を転送します。

●[S2]の文字数＞[D]文字列のサイズの場合、
[D]の文字列のサイズ分を転送します。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 文字数＞文字列サイズのときON

R9009
(CY)

演算結果＞[D]の文字列サイズの
ときON

ニモニック表記ラダー表記 ニモニック表記ラダー表記

F261 RIGHT, DT 0, K 5, DT2010
R10

S2S1 D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F261(RIGHT) ·P261(PRIGHT)※
文字列(右側)からの取り出し
●文字列の右側から指定した文字数分の文字列を取り出します。 ステップ数：8
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P262(PLEFT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F262 (LEFT)

DT 0

K 5

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD
FL I 定数

M インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD
FL
(※1)

I
(※2) K H f

M インデックス
修飾

S1 文字列 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 文字数を格納しているエリア
または、定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

D 文字列を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定された文字列の左側(文字データの先頭)
から[S2]で指定した文字数分を取り出し、[D]で指
定された文字列へ転送します。

●結果を格納するエリア[D]の先頭には、ユーザプロ
グラムにて文字列サイズを指定します。

＜例＞上記プログラムの場合
DT0の文字列の先頭から5文字を取り出し、DT20へ
転送します。

10
8

“B”
“D”

“A”
“C”
“E”

DT0
DT1
DT2
DT3
DT4
DT5
DT6

10
5

“D” “C”
“E”

DT20
DT21
DT22
DT23
DT24
DT25
DT26

上位バイト 上位バイト下位バイト

“1”
“3” “2”

“B” “A”

下位バイト

※1:ユーザプログラムにて指定
※2:演算結果が格納されるエリア

(※1)

(※2)

■プログラム上のご注意
●演算される前の[D]の文字データは、クリアされま
す。

●[S2]の文字数＞[S1]の文字列の文字数の場合、
[S1]の文字列の文字数を転送します。

●[S2]の文字数＞[D]の文字列のサイズの場合、
[D]の文字列のサイズを転送します。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 文字数＞文字列サイズのときON

R9009
(CY)

演算結果＞[D]の文字列サイズの
ときON

ニモニック表記ラダー表記 ニモニック表記ラダー表記

F262 LEFT, DT 0, K 5, DT2010
R10

S2S1 D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F262(LEFT) ·P262(PLEFT)※
文字列(左側)からの取り出し
●文字列の左側から指定した文字数分の文字列を取り出します。 ステップ数：8
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P263(PMIDR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F263 (MIDR)

DT 0

K 1

K 3

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD
FL I 定数

M インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD
FL
(※1)

I
(※2) K H f

M インデックス
修飾

S1 文字列 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

S2 文字列の位置を格納しているエリア
または、定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

S3 文字数を格納しているエリア
または、定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

D 文字列を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定された文字列の[S2]で指定した位置から
[S3]で指定した文字数分を取り出し、[D]で指定さ
れた文字列へ転送します。

●結果を格納するエリア[D]の先頭には、ユーザプロ
グラムにて文字列サイズを指定します。

＜例＞上記プログラムの場合
DT0の文字列の位置バイト1(2文字目)から3文字を取
り出し、DT20へ転送します。

10
8

“B”
“D”

“A”
“C”
“E”

DT0
DT1
DT2
DT3
DT4
DT5
DT6

10
3

“D”

DT20
DT21
DT22
DT23
DT24
DT25
DT26

上位バイト 上位バイト下位バイト

“1”
“3” “2”

“C” “B”

下位バイト

※1:ユーザプログラムにて指定
※2:演算結果が格納されるエリア

(※1)

(※2)

■プログラム上のご注意
●演算される前の[D]の文字データは、クリアされま
す。

●[S3]の文字数＞[S2]の位置からの[S1]の文字列の文
字数の場合、[S1]の文字列の文字数分を転送します。

●演算結果の文字数＞[D]の文字列のサイズの場合、
[D]の文字列のサイズ分を転送します。

●[S2]の位置は、最下位バイトをK0(バイト0)とし、
下位から順に0,1,2…と数えて指定します。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 文字数＞文字列サイズのときON

[S1]の文字数＜[S2]のときON

R9009
(CY)

演算結果＞[D]の文字列サイズの
ときON

ニモニック表記ラダー表記 ニモニック表記ラダー表記

F263 MIDR, DT 0, K 1, K 3, DT2010
R10

S2S1 S3 D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F263(MIDR) ·P263(PMIDR)※
文字列から文字列を取り出す
●文字列の指定の位置から指定した文字数分の文字列を取り出します。 ステップ数：10
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3−338

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P264(PMIDW)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F264 (MIDW)

DT 0

K 3

DT 20

K 1

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD
FL I 定数

M インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD
FL
(※1)

I
(※2) K H f

M インデックス
修飾

S1 文字列 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

S2 文字数を格納しているエリア
または、定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

D 文字列を格納するエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

n 文字列の位置を格納しているエリア
または、定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定された文字列から[S2]で指定した文字数
分を取り出し、[D]で指定された文字列の[n]の位置
へ転送します。

＜例＞上記プログラムの場合
DT0の文字列から3文字を取り出し、DT20の文字列
ブロックの位置バイト1(2文字目)へ転送します。

10

8
“B”
“D”

“A”
“C”
“E”

DT0

DT1

DT2

DT3

DT4

DT5

DT6
10

8

DT20

DT21

DT22

DT23

DT24

DT25

DT26

上位バイト

上位バイト下位バイト

“F”
“H” “G”

下位バイト

10

8
DT20

DT21

DT22

DT23

DT24

DT25

DT26

上位バイト下位バイト

“2”
(バイト1)

“1”
(バイト0)

“3”
(バイト2)

“4”
(バイト3)

“6”
(バイト5)

“5”
(バイト4)

“7”
(バイト6)

“8”
(バイト7)

(バイト8)(バイト9)

“A”
(バイト1)

“1”
(バイト0)

“B”
(バイト2)

“C”
(バイト3)

“6”
(バイト5)

“5”
(バイト4)

“7”
(バイト6)

“8”
(バイト7)

(バイト8)(バイト9)

(※1)

(※2)

※1:ユーザプログラムにて指定
※2:演算結果が格納されるエリア

■プログラム上のご注意
●演算される前の[D]の文字データは、クリアされま
せん。（上書きされます。）

●[S2]の文字数＞[S1]の文字列の文字数の場合、
[S1]の文字列の文字数分を転送します。

●[n]の位置＞[D]の文字列の文字数の場合、演算エラー
になります。

●演算結果の文字数＞[D]の文字列のサイズの場合、
[D]の文字列のサイズ分の範囲内のみ置き替えます。

●[n]の位置は、最下位バイトをK0(バイト0)とし、下
位から順に0,1,2…と数えて指定します。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 文字数＞文字列サイズのときON

[D]の文字数＜[n]のときON

R9009
(CY)

演算結果＞[D]の文字列サイズの
ときON

ニモニック表記ラダー表記 ニモニック表記ラダー表記

F264 MIDW:, DT 0, K 3, DT20, K 110
R10

S2S1 D n応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F264(MIDW)·P264(PMIDW)※
文字列へ文字列を書き込む
●文字列から指定した文字数分の文字を文字列の指定した位置に書き込みます。 ステップ数：12
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3−339

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P265(PSREP)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F265 (SREP)

DT 0

DT 20

K 1

K 3

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD
FL I 定数

M インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD
FL
(※1)

I
(※2) K H f

M インデックス
修飾

S 置き換える文字列 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

D 文字列を格納するエリアの先頭アドレス ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ○

p 置き換えを行う文字の先頭バイト位置を格納
しているエリアまたは、定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

n 元のデータから置き換える文字数を格納して
いるエリアまたは、定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定された文字列を[D]で指定された文字列の
[p]の位置から[n]で指定した文字数分と、置き換え
ます。

＜例＞上記プログラムの場合
DT0の文字列をDT20のバイトp=1からDT1の文字数
分（5文字分）と置き換えます。このとき元に格納さ
れているデータのうちn=3文字分を削除して置き換
えます。

10

5
“B”
“D”

“A”
“C”
“E”

DT0

DT1

DT2

DT3

DT4

DT5

DT6
10

10

DT20

DT21

DT22

DT23

DT24

DT25

DT26

上位バイト

上位バイト下位バイト

下位バイト

10

8
DT20

DT21

DT22

DT23

DT24

DT25

DT26

上位バイト下位バイト

“2”
(バイト1)

“1”
(バイト0)

“3”
(バイト2)

“4”
(バイト3)

“6”
(バイト5)

“5”
(バイト4)

“7”
(バイト6)

“8”
(バイト7)

(バイト8)(バイト9)

“A”
(バイト1)

“1”
(バイト0)

“B”
(バイト2)

“C”
(バイト3)

“E”
(バイト5)

“D”
(バイト4)

“5”
(バイト6)

“6”
(バイト7)

(※1)

(※2)

※1:ユーザプログラムにて指定
※2:演算結果が格納されるエリア

“7”
(バイト6)

“8”
(バイト7)

■プログラム上のご注意
●演算される前の[D]の文字列データは、クリアされ
ません。（上書きされます。）

●[n]の文字数が[p]で指定された以降の[S]の文字列の
文字数より大きい場合、[p]で指定された以降の[S]
の文字列の文字数分が置き換えられます。

●[p]の位置＞[D]の文字列の文字数の場合、演算エラー
になります。

●[p]の位置は、最下位バイトをK0(バイト0)とし、下
位から順に0,1,2…と数えて指定します。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) 文字数＞文字列サイズのときON

[D]の文字数＜[N]のときON

R9009
(CY)

演算結果＞[D]の文字列サイズの
ときON

ニモニック表記ラダー表記 ニモニック表記ラダー表記

F265 SREP, DT 0, DT20, K 1, K 310
R10

DS p n 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F265(SREP) ·P265(PSREP)※
文字列の置き換え
●文字列の文字を文字列の指定の位置から指定した文字数分に置き換えます。 ステップ数：12
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3−340

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P270(PMAX)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F270 (MAX)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 ワードデータを格納する先頭エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S2 ワードデータを格納する終端エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでのワードデータテーブル中で最大値を検索
し、[D]で指定したエリアに格納し、[S1]からの相
対アドレス値を[D+1]に格納します。

S1:

S1+1:

0

1

2

3

4

ワードデータテーブル

n
相対アドレス

S2:

D:

D+1:

最大値

相対
アドレス

●最大値と同じ値のデータが複数ある場合は、[S1]か
ら検索して最初に見つかった最大値の相対アドレ
スを[D+1]に格納します。

■プログラム上のご注意
●[D+1]が指定されたデバイスエリアの最大を越えた
場合でもそのまま格納するため、他のデバイスエ
リアの先頭部分を破壊することがあります。(領域
越えのチェックは行わない。)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

S1とS2のデバイスが異なるとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

F270 MAX, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F270(MAX) ·P270(PMAX)※
最大値(16ビット)
●指定されたメモリエリア範囲(ワードデータテーブル)の最大値を求めます。 ステップ数：8
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P271(PDMAX)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F271 (DMAX)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 ダブルワードデータを格納する先頭エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S2 ダブルワードデータを格納する終端エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(3ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでのダブルワードデータテーブル中で最大値
を検索し、[D]で指定したエリアに格納し、[S1]か
らの相対アドレス値を[D+2]に格納します。

S1:

S1+1:

0

1

ダブルワードデータテーブル

n
相対アドレス

S2:

D:

D+1:
最大値

S1+2:

S1+3:

S2+1:

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

D+2: 相対
アドレス

●[S2]が、ダブルワードデータの上位ワードを指定し
た場合でも、そのデータの下位ワードを指定した
ときと同じエリアについて処理を行います。

S1:

S1+1:

0

1

ダブルワードデータテーブル

n
相対アドレス

S2－1:

D:

D+1:
最大値

S1+2:

S1+3:

S2:

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

D+2: 相対
アドレス

●最大値と同じ値のデータが複数ある場合は、[S1]か
ら検索して最初に見つかった最大値の相対アドレ
スを[D+2]に格納します。

■プログラム上のご注意
●[D+2]が指定されたデバイスエリアの最大を越えた
場合でもそのまま格納するため、他のデバイスエ
リアの先頭部分を破壊することがあります。(領域
越えのチェックは行わない。)

●格納される相対アドレス値は左図のように32ビッ
ト単位でカウントします。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

S1とS2のデバイスが異なるとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

F271 DMAX, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F271(DMAX) ·P271(PDMAX)※
最大値(32ビット)
●指定されたメモリエリア範囲(ダブルワードデータテーブル)の最大値を求めます。 ステップ数：8



FPシリーズ
命令語総合版
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P272(PMIN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F272 (MIN)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 ワードデータを格納する先頭エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S2 ワードデータを格納する終端エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでのワードデータテーブル中で最小値を検索
し、[D]で指定したエリアに格納し、[S1]からの相
対アドレス値を[D+1]に格納します。

S1:

S1+1:

0

1

2

3

4

ワードデータテーブル

n
相対アドレス

S2:

D:

D+1:

最小値

相対
アドレス

●最小値と同じ値のデータが複数ある場合は、[S1]か
ら検索して最初に見つかった最小値の相対アドレ
スを[D+1]に格納します。

■プログラム上のご注意
●[D+1]が指定されたデバイスエリアの最大を越えた
場合でもそのまま格納するため、他のデバイスエ
リアの先頭部分を破壊することがあります。(領域
越えのチェックは行わない。)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

S1とS2のデバイスが異なるとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

F272 MIN, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F272(MIN) ·P272(PMIN)※
最小値(16ビット)
●指定されたメモリエリア範囲(ワードデータテーブル)の最小値を求めます。 ステップ数：8



FPシリーズ
命令語総合版

3−343

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P273(PDMIN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F273 (DMIN)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 ダブルワードデータを格納する先頭エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S2 ダブルワードデータを格納する終端エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(3ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでのダブルワードデータテーブル中で最小値
を検索し、[D]で指定したエリアに格納し、[S1]か
らの相対アドレス値を[D+2]に格納します。

S1:

S1+1:

0

1

ダブルワードデータテーブル

n
相対アドレス

S2:

D:

D+1:
最小値

S1+2:

S1+3:

S2+1:

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

D+2: 相対
アドレス

●[S2]が、ダブルワードデータの上位ワードを指定し
た場合でも、そのデータの下位ワードを指定した
ときと同じエリアについて処理を行います。

S1:

S1+1:

0

1

ダブルワードデータテーブル

n
相対アドレス

S2－1:

D:

D+1:
最小値

S1+2:

S1+3:

S2:

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

D+2: 相対
アドレス

●最小値と同じ値のデータが複数ある場合は、[S1]か
ら検索して最初に見つかった最小値の相対アドレ
スを[D+2]に格納します。

■プログラム上のご注意
●[D+2]が指定されたデバイスエリアの最大を越えた
場合でもそのまま格納するため、他のデバイスエ
リアの先頭部分を破壊することがあります。(領域
越えのチェックは行わない。)

●格納される相対アドレス値は左図のように32ビッ
ト単位でカウントします。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

S1とS2のデバイスが異なるとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

F273 DMIN, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F273(DMIN) ·P273(PDMIN)※
最小値(32ビット)
●指定されたメモリエリア範囲(ダブルワードデータテーブル)の最小値を求めます。 ステップ数：8



FPシリーズ
命令語総合版

3−344

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P275(PMEAN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F275 (MEAN)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 ワードデータを格納する先頭エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S2 ワードデータを格納する終端エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(3ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでのワードデータ(符号付き)の合計値及び平均
値を[D]で指定したエリアに格納します。

合計値(32ビット)

平均値(16ビット)

15 0
D
D+1
D+2

●平均値は、小数点以下が切り捨てられた整数とな
ります。

■プログラム上のご注意
●[D+2]が指定されたデバイスエリアの最大を越えた
場合でもそのまま格納するため、他のデバイスエ
リアの先頭部分を破壊することがあります。(領域
越えのチェックは行わない。)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

S1とS2のデバイスが異なるとき
ON

R9009(CY) 演算途中でオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

ニモニック表記ラダー表記

F275 MEAN, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F275(MEAN)·P275(PMEAN)※
合計・平均値(16ビット)
●指定されたメモリエリア範囲(ワードデータ)の合計値、平均値を求めます。 ステップ数：8



FPシリーズ
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3−345

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P276(PDMEAN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F276 (DMEAN)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 ダブルワードデータを格納する先頭エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S2 ダブルワードデータを格納する終端エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(6ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでのダブルワードデータ(符号付き)の合計値及
び平均値を[D]で指定したエリアに格納します。

合計値(64ビット)

平均値(32ビット)

15 0
D
D+1
D+2
D+3
D+4
D+5

●[S2]が、ダブルワードデータの上位ワードを指定し
た場合でも、そのデータの下位ワードを指定した
ときと同じエリアについて処理を行います。

S1:

S1+1:

0

1

ダブルワードデータテーブル

nS2－1:

S1+2:

S1+3:

S2:

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

対象エリア

●平均値は、小数点以下が切り捨てられた整数とな
ります。

■プログラム上のご注意
●[D+5]が指定されたデバイスエリアの最大を越えた
場合でもそのまま格納するため、他のデバイスエ
リアの先頭部分を破壊することがあります。(領域
越えのチェックは行わない。)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

S1とS2のデバイスが異なるとき
ON

R9009(CY) 演算途中でオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

ニモニック表記ラダー表記

F276 DMEAN, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F276(DMEAN)·P276(PDMEAN)※
合計・平均値(32ビット)
●指定されたメモリエリア範囲(ダブルワードデータ)の合計値、平均値を求めます。 ステップ数：8
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P277(PSORT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F277 (SORT)

DT 10

DT 19

K 0

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 ソートデータを格納する先頭エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S2 ソートデータを格納する終端エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S3 ソート条件を格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでのワードデータ(符号付き)を昇順、または降
順で並び替えます。

●S1=S2の場合は無処理となります。
●[S3]にはソート条件を指定します。

K0:昇順
K1:降順

●ソート中は、[S1]から[S2]までのデータは、ソート
手順に従って順次並び替えられます。
データの比較回数は、データ数の2乗に比例して増
加するためソートデータ数が多い場合は、実行時
間が長くなりますのでご注意ください。

＜例＞上記プログラムの場合
●昇順
DT10～DT19に下記のようにデータが格納されてい
て、[S3]＝K0の場合、以下の動作が行われます。

K300
K10
K3

K－1
K1000
K－30
K100
K30
K1

K－3

DT10
11
12
13
14
15
16
17
18
19

K－30
K－3
K－1
K1
K3
K10
K30
K100
K300
K1000

DT10
11
12
13
14
15
16
17
18
19

●降順
DT10～DT19に下記のようにデータが格納されてい
て[S3]＝K1の場合、以下の動作が行われます。

DT10
11
12
13
14
15
16
17
18
19

K300
K10
K3

K－1
K1000
K－30
K100
K30
K1

K－3

DT10
11
12
13
14
15
16
17
18
19 K－30

K－3
K－1
K1
K3
K10
K30
K100
K300
K1000

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

S1とS2のデバイスが異なるとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

F277 SORT, DT 10, DT 19, K 010
R0

S2 S3S1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F277(SORT) ·P277(PSORT)※
ソート(16ビット)
●指定されたメモリエリア範囲(ワードデータ)の列を昇順または降順に並べ替えます。ステップ数：8



FPシリーズ
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P278(PDSORT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F278 (DSORT)

DT 10

DT 18

K 1

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 ソートデータを格納する先頭エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S2 ソートデータを格納する終端エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S3 ソート条件を格納しているエリアまたは
定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでのダブルワードデータ(符号付き)を昇順、ま
たは降順で並び替えます。

●S1=S2の場合は無処理となります。
●[S3]にはソート条件を指定します。

K0:昇順
K1:降順

●ソート中は、[S1]から[S2]までのデータは、ソート
手順に従って順次並び替えられます。
データの比較回数は、データ数の2乗に比例して増
加するためソートデータ数が多い場合は、実行時
間が長くなりますのでご注意ください。

●[S2]が、ダブルワードデータの上位ワードを指定し
た場合でも、そのデータの下位ワードを指定した
ときと同じエリアについて処理を行います。

S1:

S1+1:

0

1

ダブルワードデータテーブル

nS2－1:

S1+2:

S1+3:

S2:

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

対象エリア

■その他のご注意

＜例＞ 上記プログラムの場合
●昇順
DT10～DT19に下記のようにデータが格納されてい
て[S3]＝K0の場合、以下の動作が行われます。

K25000
K－4000
K1500

K－2600
K100000

DT10、11
12、13
14、15
16、17
18、19

K－4000
K－2600
K1500
K25000
K100000

DT10、11
12、13
14、15
16、17
18、19

●降順
DT10～DT19に下記のようにデータが格納されてい
て[S3]＝K1の場合、以下の動作が行われます。

K25000
K－4000
K1500

K－2600
K100000

DT10、11
12、13
14、15
16、17
18、19

K100000
K25000
K1500

K－2600
K－4000

DT10、11
12、13
14、15
16、17
18、19

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

S1とS2のデバイスが異なるとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

F278 DSORT, DT 10, DT 18, K 110
R0

S2 S3S1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F278(DSORT) ·P278(PDSORT)※
ソート(32ビット)
●指定されたメモリエリア範囲(ダブルワードデータ)の列を昇順または降順
に並べ替えます。 ステップ数：8



FPシリーズ
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P282(PSCAL)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F282 (SCAL)

DT 0

DT 10

DT 120

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

S1 入力値Xに相当する元の16ビットデータ
または格納しているエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○

S2 スケーリング（線形化）に使用するデータ
テーブルの先頭アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

D 出力結果Yが格納されるエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定された16ビットデータを[S2]で指定され
たデータテーブルに従ってスケーリングを行い、
入力値Xに対する出力値を求めます。

●データテーブルの個数nは、データテーブルの先頭
[S2]に指定する値[n]により決まります。

S2:
S2+1:
S2+2:
S2+3:

n
x1
x2
x3

xn−1
xn
y1
y2
y3

yn−1
yn

S2+n:
S2+n+1:
S2+n+2:
S2+n+3:

S2+n−1:

S2+2n−1:
S2+2n:

DT10
DT11
DT12
DT13

DT19
DT20
DT21
DT22
DT23

DT29
DT30

S2 = DT10、n = K10の場合

スケーリング（線形化）に使用するデータテーブルの構造

入力値
(x1,y1)

出力値

(x2,y2)

(x3,y3)

(x4,y4) (xn−1,yn−1) (xn,yn)

X=“S1”

Y=“D”

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT10から始まるデータテーブルを参照してDT0に格
納されている入力値に対する出力値Yを求め、結果を
DT120に格納します。

■プログラム上のご注意
●Xt－1＜Xtとしてください。
●xt、およびytは符号付き16ビットデータとして作成
してください。

●X(S1)＜x1のときY(D)＝y1となります。
●X(S1)＞xnのときY(D)＝ynとなります。
nは最大99です。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S2]のn＜2あるいはn＞99のとき
ON

[S2]のデータテーブルがエリアを
越えたときON

Xnが昇順になっていないときON

ニモニック表記ラダー表記

F282 SCAL, DT 0, DT 10, DT12010
R10

S2 DS1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F282(SCAL) ·P282(PSCAL)※
16ビットデータのスケーリング（線形化）
●与えたデータテーブルに対しスケーリングを行い、入力値Xに対する
出力値Yを求めます。 ステップ数：8



(x1,y1)
(x2,y2)

(x3,y3)

(x4,y4) (xn−1,yn−1) (xn,yn)

X=“S1”

Y=“D”

入力値

出力値

FPシリーズ
命令語総合版
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P283(PDSCAL)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 10

11 F283 (DSCAL)

DT 0

DT 10

DT 120

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I 定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

I
(※2) K H f

インデックス
修飾

S1 入力値Xに相当する元の32ビットデータ
または格納しているエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○

S2 スケーリング（線形化）に使用するデータ
テーブルの先頭アドレス ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

D 出力結果Yが格納されるエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定された32ビットデータを[S2]で指定され
たデータテーブルに従ってスケーリングを行い、
入力値Xに対する出力値Yを求めます。

●データテーブルの個数nは、データテーブルの先頭
[S2]に指定する値[n]により決まります。

S2:
S2+1:
S2+2:
S2+3:

n

x1

x2

xn

y1

y2

yn

S2+2n−1:
S2+2n:

S2+2n+1:
S2+2n+2:

S2+2n+4:
S2+2n+3:

S2+4:

S2+4n:
S2+4n−1:

DT10
DT11
DT12
DT13

DT29
DT30
DT31
DT32
DT33

DT49
DT50

DT14

DT34

スケーリング（線形化）に使用するデータテーブルの構造
S2 = DT10、n = K10の場合

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT10から始まるデータテーブルを参照しDT0に格納
されている入力値Xに対する出力値Yを求め、結果を
DT120～DT121に格納します。

■プログラム上のご注意
●Xt－1＜Xtとしてください。
●xt、およびytは符号付き32ビットデータとして作成
してください。

●X(S1)＜x1のときY(D)＝y1となります。
●X(S1)＞xnのときY(D)＝ynとなります。
nは最大99です。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S2]のn＜2あるいはn＞99のとき
ON

[S2]のデータテーブルがエリアを
越えたときON

Xnが昇順になっていないときON

ニモニック表記ラダー表記

F283 DSCAL, DT 0, DT 10, DT12010
R10

S2 DS1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F283(DSCAL) ·P283(PDSCAL)※
32ビットデータのスケーリング（線形化）
●与えたデータテーブルに対しスケーリングを行い、入力値Xに対する
出力値Yを求めます。 ステップ数：10
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F284 (RAMP)

DT 0

DT 1

DT 2

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD
In

SWR SDT
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD

In
(※1)

SWR SDT
K H

インデックス
修飾

S1 初期値を格納しているエリアまたは、定
数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 目標値を格納しているエリアまたは、定
数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S3 時間幅を格納しているエリアまたは、定
数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

D データの出力先エリア － ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － － ○

注）※1：I0～ID

■動作説明
●S1で指定したエリアの16ビット出力初期値と
S2で指定したエリアの16ビット出力目標値と
S3で指定したエリアの16ビット出力時間幅（ms単
位）から
スケーリングを行い、実行開始からの経過時間に
応じた線形出力を行います。

■プログラム上のご注意
●出力時間幅は、最大1スキャンの誤差が発生する可
能性があります

ニモニック表記ラダー表記

F284 (RAMP), DT0, DT1, DT2, DT10
R0

S3 DS2S1応
用
命
令

３

FP−X

V2.0以降

応
用
命
令

３

FPΣ

V3.10以降

F284(RAMP)
16ビットデータの傾斜出力
●出力の初期値・目標値・時間幅から、スケーリングを行い実行開始からの
経過時間に応じた線形出力を行います。 ステップ数：10
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＜例＞ プログラムで、下記のように値をセットした場合

R0（実行条件）

ON
OFF

DT10（出力値）

5000（目標値）

1000（初期値）
400ms（時間幅）

0
400 700 1100

時間（ms）

実行条件の立ち上がりで
データを初期化します

DT0（初期値）＝k1000
DT1（目標値）＝k5000
DT2（時間幅）＝k400

R0（実行条件）

ON
OFF

DT10（出力値）

5000(初期値)

1000(目標値)
400ms（時間幅）

0
400 700 1100

時間（ms）

実行条件の立ち上がりで
データを初期化します

DT0（初期値）＝k5000
DT1（目標値）＝k1000
DT2（時間幅）＝k400

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
える場合

R9008
(ER) S3で指定した出力時間幅が

k1～k30000の範囲外の場合

応
用
命
令

３

対応機種

FP−X

V2.0以降

F284



FPシリーズ
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P285(PLIMT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F285 (LIMT)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 下限値を格納しているエリアまたは
下限値データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 上限値を格納しているエリアまたは
上限値データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S3 入力値を格納しているエリアまたは
入力値データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 出力値を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S3]で指定された入力値(ワードデータ)が、[S1],
[S2]で指定された上下限リミット値の範囲内か否か
により、[D]で指定したエリアに格納する出力値
(ワードデータ)が制御されます。

●出力値は、次のような条件で決定されます。
・下限値[S1]＞入力値[S3]のとき、

下限値[S1]→出力値[D]
・上限値[S2]＜入力値[S3]のとき、

上限値[S2]→出力値[D]
・下限値[S1]≦入力値[S3]≦上限値[S2]のとき、

入力値[S3]→出力値[D]

出力値[D]

[S2]

[S1]

入力値[S3]
下限リミット値[S1]

上限リミット値[S2]

●上限リミット値のみによる制御の場合
下限値[S1]に、K－32768(または、H8000)を指定
します。

●下限リミット値のみによる制御の場合
上限値[S2]に、K32767(または、H7FFF)を指定し
ます。

■フラグ動作

R9007
R9008
( )

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

R900B(=) 演算結果が上下限範囲内のときON

ニモニック表記ラダー表記

F285 LIMT, DT 10, DT 20, DT 30, DT 4010
R0

S3 DS2S1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F285(LIMT) ·P285(PLIMT)※
上下限リミット制御(ワード)
●上下限リミット制御(ワード)を行います。 ステップ数：10



FPシリーズ
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P286(PDLIMT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F286 (DLIMT)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 下限値を格納しているエリアまたは
下限値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 上限値を格納しているエリアまたは
上限値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S3 入力値を格納しているエリアまたは
入力値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 出力値を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S3]で指定された入力値(ダブルワードデータ)が、
[S1], [S2]で指定された上下限リミット値の範囲内
か否かにより、[D]で指定したエリアに格納する出
力値(ダブルワードデータ)が制御されます。

●出力値は、次のような条件で決定されます。
・下限値[S1, S1+1]＞入力値[S3, S3+1]のとき、

下限値[S1, S1+1]→出力値[D, D+1]
・上限値[S2, S2+1]＜入力値[S3, S3+1]のとき、

上限値[S2, S2+1]→出力値[D, D+1]
・下限値[S1, S1+1]≦入力値[S3, S3+1]≦
上限値[S2, S2+1]のとき、

入力値[S3, S3+1]→出力値[D, D+1]

出力値[D, D+1]

[S2, S2+1]

[S1, S1+1]

入力値
[S3, S3+1]

下限リミット値[S1, S1+1]

上限リミット値
[S2, S2+1]

●上限リミット値のみによる制御の場合
下限値[S1, S1+1]に、K－2147483648(または、
H80000000)を指定します。

●下限リミット値のみによる制御の場合
上限値[S2, S2+1]に、K2147483647(または、
H7FFFFFFF)を指定します。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

R900B(=) 演算結果が上下限範囲内のときON

ニモニック表記ラダー表記

F286 DLIMT, DT 10, DT 20, DT 30, DT 4010
R0

S3 DS2S1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F286(DLIMT) ·P286(PDLIMT)※
上下限リミット制御(ダブルワード)
●上下限リミット制御(ダブルワード)を行います。 ステップ数：16
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命令語総合版

3−354

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P287(PBAND)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F287 (BAND)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 下限値を格納しているエリアまたは
下限値データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 上限値を格納しているエリアまたは
上限値データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S3 入力値を格納しているエリアまたは
入力値データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 出力値を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S3]で指定された入力値(ワードデータ)が、[S1],
[S2]で指定された不感帯の上下限値の範囲内か否か
により、[D]で指定したエリアに格納する出力値
(ワードデータ)が制御されます。

●出力値は、次のような条件で決定されます。
・下限値[S1]＞入力値[S3]のとき、

入力値[S3]－下限値[S1]→出力値[D]
・上限値[S2]＜入力値[S3]のとき、

入力値[S3]－上限値[S2]→出力値[D]
・下限値[S1]≦入力値[S3]≦上限値[S2]のとき、

0→出力値[D]

出力値[D]

この間は、0が出力されます

入力値[S3]

不感帯下限値
[S1]

[S2]
不感帯上限値

0

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT10にK－100、DT20にK100が格納されている
場合、以下の動作が行われます。

DT30の値 DT40に格納される値

K－300 K－200

K－200 K－100

K－100

K100

～ K0

K200 K100

K300 K200

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフロー/アン
ダーフローしたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F287 BAND, DT 10, DT 20, DT 30, DT 4010
R0

S3 DS2S1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F287(BAND)·P287(PBAND)※
不感帯制御(ワード)
●不感帯制御(ワード)を行います。 ステップ数：10
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P288(PDBAND)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F288 (DBAND)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 下限値を格納しているエリアまたは
下限値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 上限値を格納しているエリアまたは
上限値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S3 入力値を格納しているエリアまたは
入力値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 出力値を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S3]で指定された入力値(ダブルワードデータ)が、
[S1], [S2]で指定された不感帯の上下限値の範囲内
か否かにより、[D]で指定したエリアに格納する出
力値(ダブルワードデータ)が制御されます。

●出力値は、次のような条件で決定されます。
・下限値[S1, S1+1]＞入力値[S3, S3+1]のとき、

入力値[S3, S3+1]－下限値[S1, S1+1]
→出力値[D, D+1]

・上限値[S2, S2+1]＜入力値[S3, S3+1]のとき、
入力値[S3, S3+1]－上限値[S2, S2+1]

→出力値[D, D+1]
・下限値[S1, S1+1]≦入力値[S3, S3+1]≦
上限値[S2, S2+1]のとき、 0→出力値[D, D+1]

出力値[D, D+1]

この間は、0が出力されます

入力値
[S3, S3+1]

不感帯下限値
[S1, S1+1]

不感帯上限値
[S2, S2+1]

0

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT10、DT11にK－10000、DT20、DT21に
K10000が格納されている場合、以下の動作が行わ
れます。

DT30, DT31の値 DT40, DT41に格納される値

K－30000 K－20000

K－20000 K－10000

K－10000

K10000

～ K0

K200 K10000

K300 K20000

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフロー/アン
ダーフローしたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F288 DBAND, DT 10, DT 20, DT 30, DT 4010
R0

S3 DS2S1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F288(DBAND)·P288(PDBAND)※
不感帯制御(ダブルワード)
●不感帯制御(ダブルワード)を行います。 ステップ数：16



FPシリーズ
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P289(PZONE)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F289 (ZONE)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 負の場合のバイアス値を格納しているエリア
または負の場合のバイアス値データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 正の場合のバイアス値を格納しているエリア
または正の場合のバイアス値データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S3 入力値を格納しているエリアまたは
入力値データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 出力値を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S3]で指定された入力値(ワードデータ)に、[S1]ま
たは[S2]で指定されたバイアス値を加算して、[D]
で指定したエリアに格納します。

●出力値は、次のような条件で決定されます。
・入力値[S3]＜0のとき、

入力値[S3]+負の場合のバイアス値[S1]
→出力値[D]

・入力値[S3]＝0のとき、 0→出力値[D]
・入力値[S3]＞0のとき、

入力値[S3]+正の場合のバイアス値[S2]
→出力値[D]

出力値[D]

入力値[S3]

負の場合のバイアス値
[S1]

正の場合のバイアス値
[S2]

0

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT10にK－100、DT20にK100が格納されている
場合。

DT30の値 DT40に格納される値

K－300 K－400

K－200 K－300

K－100 K－200

K0 K0

K100 K200

K200 K300

K300 K400

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

R900B(=) 入力値が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F289 ZONE, DT 10, DT 20, DT 30, DT 4010
R0

S3 DS2S1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F289(ZONE) ·P289(PZONE)※
ゾーン制御(ワード)
●ゾーン制御(ワード)を行います。 ステップ数：10
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P290(PDZONE)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F290 (DZONE)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 負の場合のバイアス値を格納しているエリア
または負の場合のバイアス値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S2 正の場合のバイアス値を格納しているエリア
または正の場合のバイアス値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

S3 入力値を格納しているエリアまたは
入力値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 出力値を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S3]で指定された入力値(ダブルワードデータ)に、
[S1]または[S2]で指定されたバイアス値を加算し
て、[D]で指定したエリアに格納します。

●出力値は、次のような条件で決定されます。
・入力値[S3, S3+1]＜0のとき、
入力値[S3, S3+1]+負の場合のバイアス値
[S1, S1+1]→出力値[D, D+1]
・入力値[S3, S3+1]＝0のとき、

0→出力値[D, D+1]
・入力値[S3, S3+1]＞0のとき、
入力値[S3, S3+1]+正の場合のバイアス値
[S2, S2+1]→出力値[D, D+1]

出力値[D, D+1]

入力値
[S3, S3+1]

負の場合のバイアス値
[S1, S1+1]

正の場合のバイアス値
[S2, S2+1]

0

＜例＞ 上記プログラムの場合

DT10、DT11にK－10000、DT20、DT21に
K10000が格納されている場合、以下の動作が行わ
れます。

DT30, DT31の値 DT40, DT41に格納される値

K－30000 K－40000

K－20000 K－30000

K－10000 K－20000

K0 K0

K10000 K20000

K20000 K30000

K30000 K40000

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

R900B(=) 入力値が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F290 DZONE, DT 10, DT 20, DT 30, DT 4010
R0

S3 DS2S1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−e

V1.2以降

FP−X

F290(DZONE)·P290(PDZONE)※
ゾーン制御(ダブルワード)
●ゾーン制御(ダブルワード)を行います。 ステップ数：16
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F300 (BSIN)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(3ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定された角度データ(単位:度)のsin([S])を演
算し、結果をDを先頭とする3ワードのエリアに格
納します。

sin[S]→[D] [D+1]．[D+2]
D ：符号
D+1 ：整数値
D+2 ：小数部

●[S]で指定する値は、BCD値の0°～360°の範囲内で
1度単位で指定します。

●[D]に格納される符号は、演算結果が正の時0、負
の時1が格納されます。

●[D+1]、[D+2]に格納される演算結果はBCD値の
－1.0000～1.0000の範囲内で格納されます。

●[D+2]は小数部5桁目を四捨五入した値が格納され
ます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

●角度45°のsin()を演算した場合。

H45DT10:

H 0DT20:
H 0DT21:
H7071DT22:

●角度270°のsin()を演算した場合。

H270DT10:

H 1DT20:
H 1DT21:
H 0DT22:

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]で指定されるデータがBCD値で
ないときON

[S]で指定されるデータが0°～360°
の範囲内でないときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F300 BSIN, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F300(BSIN) ·P300(PBSIN)
BCD形実数正弦演算
●BCDで指定された角度データのsin()を演算し、BCD形実数で格納します。 ステップ数：6
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F301 (BCOS)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(3ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定された角度データ(単位:度)のcos([S])を演
算し、結果をDを先頭とする3ワードのエリアに格
納します。

cos[S]→[D] [D+1]．[D+2]
D ：符号
D+1 ：整数値
D+2 ：小数部

●[S]で指定する値は、BCD値の0°～360°の範囲内で
1度単位で指定します。

●[D]に格納される符号は、演算結果が正のとき0、
負のとき1が格納されます。

●[D+1]、[D+2]に格納される演算結果はBCD値の
－1.0000～1.0000の範囲内で格納されます。

●[D+2]は小数部5桁目を四捨五入した値が格納され
ます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

●角度30°のcos()を演算した場合。

H30DT10:

H 0DT20:
H 0DT21:
H8660DT22:

●角度135°のcos()を演算した場合。

H135DT10:

H 1DT20:
H 0DT21:
H7071DT22:

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]で指定されるデータがBCD値で
ないときON

[S]で指定されるデータが0°～360°
の範囲内でないときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F301 BCOS, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F301(BCOS)·P301(PBCOS)
BCD形実数余弦演算
●BCDで指定された角度データのcos()を演算し、BCD形実数で格納します。 ステップ数：6
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F302 (BTAN)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(3ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定された角度データ(単位:度)のtan([S])を演
算し、結果をDを先頭とする3ワードのエリアに格
納します。

tan[S]→[D] [D+1]．[D+2]

D ：符号
D+1 ：整数値
D+2 ：小数部

●[S]で指定する値は、BCD値の0°～360°の範囲内で
1度単位で指定します。

●[D]に格納される符号は、演算結果が正のとき0、
負のとき1が格納されます。

●[D+1]、[D+2]に格納される演算結果はBCD値の
－57.2900～57.2900の範囲内で格納されます。

●[D+2]は小数部5桁目を四捨五入した値が格納され
ます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

●角度60°のtan()を演算した場合。

H60DT10:

H 0DT20:
H 1DT21:
H7321DT22:

●角度135°のtan()を演算した場合。

H135DT10:

H 1DT20:
H 1DT21:
H 0DT22:

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]で指定されるデータがBCD値で
ないときON

[S]で指定されるデータが0°～360°
の範囲内でないときON

[S]で指定されるデータが90°、
270°のときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F302 BTAN, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F302(BTAN)·P302(PBTAN)
BCD形実数正接演算
●BCDで指定された角度データのtan()を演算し、BCD形実数で格納します。 ステップ数：6
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F303 (BASIN)

DT 20

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － ○ －

D 演算結果を格納するエリア(3ワード) － ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ － － － ○ －

注）※1：I0～ID

■動作説明
●[S]、[S+1]、[S+2]で指定された値のSIN−1(逆正
弦)を演算し、結果(角度)を[D]に格納します。

SIN−1([S] [S+1]．[S+2])→[D]

S ：符号
S+1 ：整数値
S+2 ：小数部

●[S]で設定する符号は、演算データが正のとき0、負
のとき1を指定します。

●[S+1]、[S+2]には演算するデータの整数部と小数
部を、それぞれ0～1.0000の範囲内で指定します。

●[D]に格納される演算結果は、BCD値の0°～90°、
270°～360°(単位:度)の範囲内で格納されます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

●sin値0.7071のSIN−1()を演算した場合。

H45DT10:

H 0DT20:
H 0DT21:
H7071DT22:

●sin値－0.5のSIN−1()を演算した場合。

H330DT10:

H 1DT20:
H 0DT21:
H5000DT22:

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]、[S+1]、[S+2]で指定される
データがBCD値でないときON

[S]、[S+1]、[S+2]で指定される
データが–1.0000～1.0000の範囲内
でないときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F303 BASIN, DT 20, DT 1010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F303(BASIN) ·P303(PBASIN)
BCD形実数逆正弦演算
●BCD形実数データの逆正弦SIN−1()を演算し、角度データをBCDで格納します。 ステップ数：6
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F304 (BACOS)

DT 20

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ(3ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●[S]、[S+1]、[S+2]で指定された値のCOS−1(逆余
弦)を演算し、結果(角度)を[D]に格納します。

COS−1([S] [S+1]．[S+2])→[D]
S ：符号
S+1 ：整数値
S+2 ：小数部

●[S]で設定する符号は、演算データが正のとき0、負
のとき1を指定します。

●[S+1]、[S+2]には演算するデータの整数部と小数
部を、それぞれ0～1.0000の範囲内で指定します。

●[D]に格納される演算結果は、BCD値の0°～180°(単
位:度)の範囲内で格納されます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

●cos値0.8660のCOS−1()を演算した場合。

H30DT10:

H 0DT20:
H 0DT21:
H8660DT22:

●cos値－0.5のCOS−1()を演算した場合。

H120DT10:

H 1DT20:
H 0DT21:
H5000DT22:

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]、[S+1]、[S+2]で指定される
データがBCD値でないときON

[S]、[S+1]、[S+2]で指定される
データが–1.000～1.000の範囲内で
ないときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F304 BACOS, DT 20, DT 1010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F304(BACOS)·P304(PBACOS)
BCD形実数逆余弦演算
●BCD形実数データの逆余弦COS−1()を演算し、角度データをBCDで格納します。 ステップ数：6
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F305 (BATAN)

DT 20

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●[S]、[S+1]、[S+2]で指定された値のTAN−1(逆正
接)を演算し、結果(角度)を[D]に格納します。

TAN−1([S] [S+1]．[S+2])→[D]
S ：符号
S+1 ：整数値
S+2 ：小数部

●[S]で設定する符号は、演算データが正のとき0、負
のとき1を指定します。

●[S+1]、[S+2]には演算するデータの整数部と小数
部を、それぞれ0～9999.9999の範囲内で指定しま
す。

●[D]に格納される演算結果は、BCD値の0°～90°、
270°～360°(単位:度)の範囲内で格納されます。

＜例＞ 上記プログラムの場合

●tan値1.7321のTAN−1()を演算した場合。

H60DT10:

H 0DT20:
H 0DT21:
H7321DT22:

●tan値－1のTAN−1()を演算した場合。

H315DT10:

H 1DT20:
H 1DT21:
H 0DT22:

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S]、[S+1]、[S+2]で指定される
データがBCD値でないときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F305 BATAN, DT 20, DT 1010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F305(BATAN)·P305(PBATAN)
BCD形実数逆正接演算
●BCD形実数データの逆正接TAN−1()を演算し、角度データをBCDで格納します。 ステップ数：6



FPシリーズ
命令語総合版

3−364

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P309(PFMV)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F309 (FMV)

f 1.234

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 転送
データ

実数データ(32ビット)を格納し
ているエリアまたは定数データ ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ー ○ ー ー

D 転送先 データの転送先エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID

■動作説明
●[S]で指定した浮動小数点型実数データ(32ビット)
を、[D]で指定したメモリエリアへ転送します。

メモリエリアの指定は、下位16ビット分のメモリエリアを
指定します。

浮動小数点形実数
データ

15 0

D:
実数データ

下位ワード

D+1: 上位ワード

●[S]に指定できる定数の範囲は、下記のとおりで
す。
正の数 f 0.0000001～f 9999999
負の数 f－9999999～f－0.000001

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

＜例＞ 上記プログラムの場合

実行条件R0がONのとき、浮動小数点型定数値 f
1.234をデータレジスタDT10～DT11へ転送します。

DT10:

DT11:
(f1.234)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F309 FMV, f1.234, DT 1010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F309(FMV) ·P309(PFMV)※
浮動小数点形実数データ 転送
●指定した実数データを指定エリアに転送します。 ステップ数：8



FPシリーズ
命令語総合版

3−365

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P310(PF+)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F310 (F+)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 被加算データを格納しているエリアまたは
被加算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

S2 加算データを格納しているエリアまたは
加算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 加算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S1, S1+1]と[S2, S2+1]で指定しした実数データ
を加算し、結果を[D, D+1]に格納します。

[S1, S1+1]+[S2, S2+1]→[D, D+1]

●[S1]および[S2]を整数デバイス指定した場合、整数
データを内部で実数に変換後、演算します。

R0
F310 F+, %DT0, %DT2, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F310 F+, DT0, DT2, %DT4

●[S1], [S2]にK定数を指定した場合、整数デバイス
を指定した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
●R0がONするとDT30～DT31に f 4.554が格納され
ます。

R0
F310 F+, f1.414, f3.14, DT30

●R0がONするとDT30～DT31に f 135.795が格納さ
れます。

R0
F309 FMV, f12.345, DT10

F309 FMV, f123.45, DT20

F310 F+, DT10, DT20, DT30

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1]に非実数
データを指定したときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F310 F+, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

DS2S1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F310(F+) ·P310(PF+)※
浮動小数点形実数データ 加算
●実数データを加算します。 ステップ数：14



FPシリーズ
命令語総合版

3−366

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P311(PF–)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F311 (F–)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 被減算データを格納しているエリアまたは
被減算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

S2 減算データを格納しているエリアまたは
減算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S1, S1+1]で指定された被減算データから、[S2,
S2+1]で指定された減算データを減算し、結果を
[D, D+1]に格納します。

[S1, S1+1]－[S2, S2+1]→[D, D+1]

●[S1]および[S2]を整数デバイス指定した場合、整数
データを内部で実数に変換後、演算します。

R0
F311 F－, %DT0, %DT2, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F311 F－, DT0, DT2, %DT4

●[S1], [S2]にK定数を指定した場合、整数デバイス
を指定した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
●R0がONするとDT30～DT31に f 0.445が格納され
ます。

R0
F311 F－, f1, f0.555, DT30

●R0がONするとDT30～DT31に f 100.05が格納さ
れます。

R0
F309 FMV, f100.1, DT10

F309 FMV, f0.05, DT20

F311 F－, DT10, DT20, DT30

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1]に非実数
データを指定したときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F311 F–, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

DS2S1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F311(F–) ·P311(PF–)※
浮動小数点形実数データ 減算
●実数データを減算します。 ステップ数：14



FPシリーズ
命令語総合版

3−367

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P312(PF＊)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F312 (F＊)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 被乗算データを格納しているエリアまたは
被乗算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

S2 乗算データを格納しているエリアまたは
乗算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S1, S1+1]で指定された被乗算データと、[S2,
S2+1]で指定された乗算データを乗算し、結果を
[D, D+1]に格納します。

[S1, S1+1]×[S2, S2+1]→[D, D+1]

●[S1]および[S2]を整数デバイス指定した場合、整数
データを内部で実数に変換後、演算します。

R0
F312 F＊, %DT0, %DT2, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F312 F＊, DT0, DT2, %DT4

●[S1], [S2]にK定数を指定した場合、整数デバイス
を指定した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
R0がONするとDT30～DT31に f 123.4000が格納
されます。

R0
F312 F＊, f1.234, f100, DT30

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1]に非実数
データを指定したときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F312 F＊, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

DS2S1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F312(F＊) ·P312(PF＊)※
浮動小数点形実数データ 乗算
●実数データを乗算します。 ステップ数：14



FPシリーズ
命令語総合版

3−368

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P313(PF%)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F313 (F%)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 被除数データを格納しているエリアまたは
被除数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

S2 除数データを格納しているエリアまたは
除数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S1, S1+1]で指定された被除数データを、[S2,
S2+1]で指定された除数データで除算し結果を[D,
D+1]に格納します。

[S1, S1+1]÷[S2, S2+1]→[D, D+1]

●[S1]および[S2]を整数デバイス指定した場合、整数
データを内部で実数に変換後、演算します。

R0
F313 F%, %DT0, %DT2, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F313 F%, DT0, DT2, %DT4

●[S1], [S2]にK定数を指定した場合、整数デバイス
を指定した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
R0がONするとDT30～DT31に f 5.432100が格納
されます。

R0
F313 F%, f54.321, f10, DT30

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1]に非実数
データを指定したときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

0.0で除算したときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F313 F%, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

DS2S1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F313(F%)·P313(PF%)※
浮動小数点形実数データ 除算
●実数データを除算します。 ステップ数：14



FPシリーズ
命令語総合版

3−369

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P314(PSIN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F314 (SIN)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL
(※1)

SV EV DT LD
(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された角度データ(単位:ラジアン)の
sin([S, S+1])を演算し、結果を[D, D+1]に格納し
ます。

sin([S, S+1])→[D, D+1]

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

R0
F314 SIN, %DT0, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F314 SIN, DT0, %DT4

●[S]にK定数を指定した場合、整数デバイスを指定
した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●入力値の絶対値が大きくなると精度が悪くなりま
すので、できるだけ－2πラジアン≦入力≦2πラ
ジアンの範囲で使用してください。

●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
R0がONするとDT20～DT21に f 0.4999999が格納
されます。

R0
F314 SIN, f0.5235987, DT20

30°のラジアン

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

入力値の絶対値が52707176以上の
ときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F314 SIN, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F314(SIN) ·P314(PSIN)※
浮動小数点形実数データ 正弦
●三角関数 sin()を演算します。 ステップ数：10



FPシリーズ
命令語総合版

3−370

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P315(PCOS)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F315 (COS)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された角度データ(単位:ラジアン)の
cos([S, S+1])を演算し、結果を[D, D+1]に格納し
ます。

cos([S, S+1])→[D, D+1]

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

R0
F315 COS, %DT0, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F315 COS, DT0, %DT4

●[S]にK定数を指定した場合、整数デバイスを指定
した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●入力値の絶対値が大きくなると精度が悪くなりま
すので、できるだけ－2πラジアン≦入力≦2πラ
ジアンの範囲で使用してください。

●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
R0がONするとDT20～DT21に f 0.7071068が格納
されます。

R0
F315 COS, f0.7853981, DT20

45°のラジアン

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときONR9008

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

入力値の絶対値が52707176以上の
ときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F315 COS, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F315(COS) ·P315(PCOS)※
浮動小数点形実数データ 余弦
●三角関数 cos()を演算します。 ステップ数：10



FPシリーズ
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3−371

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P316(PTAN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F316 (TAN)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された角度データ(単位:ラジアン)
のtan ([S, S+1])を演算し、結果を[D, D+1]に格納
します。

tan([S, S+1])→[D, D+1]

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

R0
F316 TAN, %DT0, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F316 TAN, DT0, %DT4

●[S]にK定数を指定した場合、整数デバイスを指定
した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●入力値の絶対値が大きくなると精度が悪くなりま
すので、できるだけ－2πラジアン≦入力≦2πラ
ジアンの範囲で使用してください。

●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
R0がONするとDT20～DT21に f 1.732048が格納
されます。

R0
F316 TAN, f1.047197, DT20

60°のラジアン

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときONR9008

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

入力値の絶対値が52707176以上の
ときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F316 TAN, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F316(TAN)·P316(PTAN)※
浮動小数点形実数データ 正接
●三角関数 tan()を演算します。 ステップ数：10



FPシリーズ
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3−372

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P317(PASIN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F317 (ASIN)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定されたSIN値から角度を演算し、
結果を[D, D+1](単位:ラジアン)に格納します。

SIN−1([S, S+1])→[D, D+1]

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

R0
F317 ASIN, %DT0, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F317 ASIN, DT0, %DT4

●[S]にK定数を指定した場合、整数デバイスを指定
した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●[D, D+1]は、つぎの範囲で格納されます。

－π/2 ≦ [D, D+1] ≦ π/2
[ラジアン] [ラジアン]

●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
R0がONするとDT20～DT21に f 0.5235986(30°の
ラジアン)が格納されます。

R0
F317 ASIN, f0.4999999, DT20

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[S, S+1]が－1.0≦ [S, S+1]≦1.0で
ないときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F317 ASIN, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F317(ASIN) ·P317(PASIN)※
浮動小数点形実数データ 逆正弦
●三角関数 SIN−1()を演算します。 ステップ数：10



FPシリーズ
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3−373

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P318(PACOS)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F318 (ACOS)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定されたCOS値から角度を演算し、結
果を[D, D+1](単位:ラジアン)に格納します。

COS−1([S, S+1])→[D, D+1]

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

R0
F318 ACOS, %DT0, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F318 ACOS, DT0, %DT4

●[S]にK定数を指定した場合、整数デバイスを指定
した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●[D, D+1]は、つぎの範囲で格納されます。

0.0 ≦ [D, D+1] ≦ π
[ラジアン] [ラジアン]

●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
R0がONするとDT20～DT21に f 0.7853980(45°の
ラジアン)が格納されます。

R0
F318 ACOS, f0.7071069, DT20

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[S, S+1]が－1.0≦ [S, S+1]≦1.0で
ないときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F318 ACOS, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F318(ACOS)·P318(PACOS)※
浮動小数点形実数データ 逆余弦
●三角関数 COS−1()を演算します。 ステップ数：10



FPシリーズ
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3−374

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P319(PATAN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F319 (ATAN)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定されたTAN値から角度を演算し、
結果を[D, D+1](単位:ラジアン)に格納します。

TAN−1([S, S+1])→[D, D+1]

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

R0
F319 ATAN, %DT0, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F319 ATAN, DT0, %DT4

●[S]にK定数を指定した場合、整数デバイスを指定
した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●[D, D+1]は、つぎの範囲で格納されます。

－π/2 < [D, D+1] < π/2
[ラジアン] [ラジアン]

●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
R0がONするとDT20～DT21に f 1.047197(60°の
ラジアン)が格納されます。

R0
F319 ATAN, f1.73205, DT20

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F319 ATAN, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F319(ATAN)·P319(PATAN)※
浮動小数点形実数データ 逆正接
●三角関数 TAN−1()を演算します。 ステップ数：10



FPシリーズ
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3−375

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P320(PLN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F320 (LN)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された演算データから自然対数
LN([S, S+1])を演算し、結果を[D, D+1]に格納し
ます。

LN([S, S+1])→[D, D+1]

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

R0
F320 LN, %DT0, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F320 LN, DT0, %DT4

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
●R0がONするとDT20～DT21に f 1.6094379が格納
されます。

R0
F320 LN, K 5, DT20

●R0がONするとDT30～DT31に f－0.3160815が格
納されます。

R0
F320 LN, f0.729, DT30

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[S, S+1]が、0＜[S, S+1]でない
ときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F320 LN, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F320(LN) ·P320(PLN)※
浮動小数点形実数データ 自然対数
●自然対数 LN()を演算します。 ステップ数：10



FPシリーズ
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3−376

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P321(PEXP)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F321 (EXP)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された演算データから指数EXP
([S, S+1])を演算し、結果を[D, D+1]に格納しま
す。

EXP([S, S+1])→[D, D+1]
底(e)を、“2.718282”として演算します。

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

R0
F321 EXP, %DT0, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F321 EXP, DT0, %DT4

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
●R0がONするとDT20～DT21に f 7.389056が格納
されます。

R0
F321 EXP, K 2, DT20

●R0がONするとDT30～DT31に f 221.406402が格
納されます。

R0
F321 EXP, f5.4, DT30

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F321 EXP, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F321(EXP) ·P321(PEXP)※
浮動小数点形実数データ 指数
●指数 EXP()を演算します。 ステップ数：10
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3−377

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P322(PLOG)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F322 (LOG)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 角度データを格納しているエリアまたは
角度データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された演算データから対数LOG
([S, S+1])を演算し、結果を[D, D+1]に格納しま
す。

LOG([S, S+1])→[D, D+1]

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

R0
F322 LOG, %DT0, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F322 LOG, DT0, %DT4

●[S]にK定数を指定した場合、整数デバイスを指定
した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
●R0がONするとDT20～DT21に f 1.30103が格納さ
れます。

R0
F322 LOG, K20, DT20

●R0がONするとDT30～DT31に f 0.0108932が格納
されます。

R0
F322 LOG, f1.0254, DT30

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[S, S+1]が、0＜[S, S+1]でない
ときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F322 LOG, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F322(LOG)·P322(PLOG)※
浮動小数点形実数データ 常用対数
●対数 LOG()を演算します。 ステップ数：10
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3−378

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P323(PPWR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F323 (PWR)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 被べき乗データを格納しているエリアまたは
被べき乗データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

S2 べき乗データを格納しているエリアまたは
べき乗データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S1, S1+1]で指定された被べき乗データを、
[S2, S2+1]で指定されたべき乗データで、べき乗
し、結果を[D, D+1]に格納します。

[S1, S1+1]^[S2, S2+1]→[D, D+1]

●[S1]および[S2]を整数デバイス指定した場合、整数
データを内部で実数に変換後、演算します。

R0
F323 PWR, %DT0, %DT2, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F323 PWR, DT0, DT2, %DT4

●[S1], [S2]にK定数を指定した場合、整数デバイス
を指定した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
●R0がONするとDT20～DT21に f 625.0が格納され
ます。

R0
F323 PWR, K 5, K 4, DT20

●R0がONするとDT30～DT31に f 30.51758が格納
されます。

R0
F323 PWR, f3.125, K 3, DT30

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1]に非実数
データを指定したときON

負数のデータに対するべき乗が整
数でないときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F323 PWR, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F323(PWR)·P323(PPWR)※
浮動小数点形実数データのべき乗
●実数データのべき乗を演算します。 ステップ数：14
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3−379

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P324(PFSQR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F324 (FSQR)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された演算データの平方根を演算
し、結果を[D, D+1]に格納します。

√[S, S+1]→[D, D+1]

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

R0
F324 FSQR, %DT0, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F324 FSQR, DT0, %DT4

●[S]にK定数を指定した場合、整数デバイスを指定
した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
R0がONするとDT20～DT21に f 1.41421が格納さ
れます。

R0
F324 FSQR, K 2, DT20

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[S, S+1]が、0≦[S, S+1]でない
ときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F324 FSQR, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F324(FSQR)·P324(PFSQR)※
浮動小数点形実数データの平方根
●実数データの平方根を演算します。 ステップ数：10
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3−380

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P325(PFLT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F325 (FLT)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID

■動作説明
●[S]で指定された演算データ(符号付16ビット整数
データ)を、実数データに変換し[D]に格納します。

15 0

S:
符号付
16ビット
整数データ

15 0

D:
実数データ

下位ワード

D+1: 上位ワード

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F325 FLT, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F325(FLT) ·P325(PFLT)※
16ビット整数→浮動小数点形実数データ変換
●16ビット整数を実数データに変換します。 ステップ数：6



FPシリーズ
命令語総合版

3−381

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P326(PDFLT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F326 (DFLT)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID

■動作説明
●[S, S+1]で指定された演算データ(符号付32ビット
整数データ)を、実数データに変換し、[D, D+1]に
格納します。

符号付
32ビット
整数データ

15 0
D:実数データ 下位ワード

D+1: 上位ワード

15 0
S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果の実数データ仮数部の有
効桁がとれないときON

ニモニック表記ラダー表記

F326 DFLT, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F326(DFLT) ·P326(PDFLT)※
32ビット整数→浮動小数点形実数データ変換
●32ビット整数を実数データに変換します。 ステップ数：8
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3−382

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P327(PINT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F327 (INT)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

(※4)
ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された実数データ(–32767.99～
+32767.99)を、符号付16ビット整数(超えない最大)
に変換し、[D]に格納します。

符号付
16ビット
整数データ

15 0

D:

実数データ
15 0

S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

＜例＞上記プログラムの場合
●DT10～DT11に実数1.234が格納されていた場合、
以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f1.234)

(K1)

●DT10～DT11に実数－1.234が格納されていた場
合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f–1.234)

(K–2)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[D]が16ビット整数範囲を越えた
ときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F327 INT, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F327(INT) ·P327(PINT)※
浮動小数点形実数データ→16ビット整数(超えない最大)変換
●実数データを16ビット整数(超えない最大)に変換します。 ステップ数：8
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3−383

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P328(PDINT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F328 (DINT)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

(※4)
ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された実数データ(－2,147,483,000
～+2,147,483,000)を、符号付32ビット整数(超え
ない最大)に変換し、[D, D+1]に格納します。

符号付
32ビット
整数データ

15 0

D:

実数データ

下位ワード

D+1: 上位ワード

15 0

S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

＜例＞上記プログラムの場合
●DT10～DT11に実数12345.67が格納されていた場
合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f12345.67)

(K12345)
DT21:

●DT10～DT11に実数－12345.67が格納されていた
場合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f－12345.67)

(K－12346)
DT21:

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[D, D+1]が32ビット整数範囲を越
えたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F328 DINT, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F328(DINT) ·P328(PDINT)※
浮動小数点形実数データ→32ビット整数(超えない最大)変換
●実数データを32ビット整数(超えない最大)に変換します。 ステップ数：8



FPシリーズ
命令語総合版

3−384

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P329(PFIX)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F329 (FIX)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

(※4)
ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された実数データ(－32767.99～
+32767.99)を、符号付16ビット整数(小数点以下切
り捨て)に変換し、[D]に格納します。

符号付
16ビット
整数データ

15 0

D:

実数データ
15 0

S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

＜例＞上記プログラムの場合
●DT10～DT11に実数1.234567が格納されていた場
合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f1.234567)

(K1)

●DT10～DT11に実数－1.234567が格納されていた
場合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f－1.234567)

(K－1)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[D]が16ビット整数範囲を越えた
ときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F329 FIX, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F329(FIX) ·P329(PFIX)※
浮動小数点形実数データ→16ビット整数(小数点以下切り捨て)変換
●実数データを16ビット整数(小数点以下切り捨て)に変換します。 ステップ数：８



FPシリーズ
命令語総合版

3−385

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P330(PDFIX)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F330 (DFIX)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

(※4)
ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された実数データ(－2,147,483,000
～+2,147,483,000)を、符号付32ビット整数(小数
点以下切り捨て)に変換し、[D, D+1]に格納しま
す。

符号付
32ビット
整数データ

15 0

D:

実数データ

下位ワード

D+1: 上位ワード

15 0

S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

＜例＞上記プログラムの場合
●DT10～DT11に実数123456.7が格納されていた場
合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f123456.7)

(K123456)
DT21:

●DT10～DT11に実数－123456.7が格納されていた
場合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f－123456.7)

(K－123456)
DT21:

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[D, D+1]が32ビット整数範囲を越
えたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F330 DFIX, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F330(DFIX) ·P330(PDFIX)※
浮動小数点形実数データ→32ビット整数(小数点以下切り捨て)変換
●実数データを32ビット整数(小数点以下切り捨て)に変換します。 ステップ数：８



FPシリーズ
命令語総合版

3−386

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P331(PROFF)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F331 (ROFF)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

(※4)
ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された実数データ(－32767.99～
+32767.99)を、符号付16ビット整数(小数点以下四
捨五入)に変換し、[D]に格納します。

符号付
16ビット
整数データ

15 0

D:

実数データ
15 0

S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

＜例＞上記プログラムの場合
●DT10～DT11に実数1234.567が格納されていた場
合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f1234.567)

(K1235)

●DT10～DT11に実数－1234.567が格納されていた
場合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f－1234.567)

(K－1235)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[D]が16ビット整数範囲を越えた
ときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F331 ROFF, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F331(ROFF) ·P331(PROFF)※
浮動小数点形実数データ→16ビット整数(小数点以下四捨五入)変換
●実数データを16ビット整数(小数点以下四捨五入)に変換します。 ステップ数：8



FPシリーズ
命令語総合版

3−387

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P332(PDROFF)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F332 (DROFF)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

(※4)
ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された実数データ(－2,147,483,000
～+2,147,483,000)を、符号付32ビット整数(小数
点以下四捨五入)に変換し、[D, D+1]に格納しま
す。

符号付
32ビット
整数データ

15 0

D:

実数データ

下位ワード

D+1: 上位ワード

15 0

S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

＜例＞上記プログラムの場合
●DT10～DT11に実数45678.51が格納されていた場
合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f45678.51)

(K45679)
DT21:

●DT10～DT11に実数－45678.51が格納されていた
場合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f－45678.51)

(K－45679)
DT21:

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[D, D+1]が32ビット整数範囲を越
えたときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

ニモニック表記ラダー表記

F332 DROFF, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F332(DROFF) ·P332(PDROFF)※
浮動小数点形実数データ→32ビット整数(小数点以下四捨五入)変換
●実数データを32ビット整数(小数点以下四捨五入)に変換します。 ステップ数：8



FPシリーズ
命令語総合版

3−388

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P333(PFINT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F333 (FINT)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

(※4)
ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された実数データの小数点以下を
切り捨て、結果を[D, D+1]に格納します。

15 0

D:

実数データ

下位ワード

D+1: 上位ワード

15 0

S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

実数データ

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

＜例＞上記プログラムの場合
●DT10～DT11に実数1234.567が格納されていた場
合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f1234.567)

(f1234.000)
DT21:

●DT10～DT11に実数－1234.567が格納されていた
場合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f－1234.567)

(f－1235.000)
DT21:

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F333 FINT, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F333(FINT) ·P333(PFINT)※
浮動小数点形実数データ 小数点以下切り捨て
●実数データの小数点以下を切り捨てます。(超えない最大) ステップ数：８



FPシリーズ
命令語総合版

3−389

※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P334(PFRINT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F334 (FRINT)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ○ ○

(※4)
ー

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された実数データの小数点第1位を
四捨五入し、結果を[D, D+1]に格納します。

15 0

D:

実数データ

下位ワード

D+1: 上位ワード

15 0

S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

実数データ

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

＜例＞上記プログラムの場合
●DT10～DT11に実数1234.567が格納されていた場
合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f1234.567)

(f1235.000)
DT21:

●DT10～DT11に実数－1234.567が格納されていた
場合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f－1234.567)

(f－1235.000)
DT21:

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオ－バーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F334 FRINT, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F334(FRINT) ·P334(PFRINT)※
浮動小数点形実数データ 小数点第１位四捨五入
●実数データの小数点第１位を四捨五入します。 ステップ数：８



FPシリーズ
命令語総合版
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P335(PF+/–)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F335 (F+/–)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された実数データを符号変換し、
結果を[D, D+1]に格納します。

15 0

D:

実数データ

下位ワード

D+1: 上位ワード

15 0

S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

実数データ

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

＜例＞上記プログラムの場合
●DT10～DT11に実数－60000.00が格納されていた
場合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f－60000.00)

(f60000.00)
DT21:

●DT10～DT11に実数－30000.00が格納されていた
場合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f－30000.00)

(f30000.00)
DT21:

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

R9009(CY) 演算結果がオ－バーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F335 F+/–, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F335(F+/–) ·P335(PF+/–)※
浮動小数点形実数データの符号変換
●実数データの符号を変換します。 ステップ数：８
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P336(PFABS)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F336 (FABS)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S 演算データを格納しているエリアまたは
演算データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 演算結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S,S+1]で指定された実数データの絶対値を求め、
結果を[D, D+1]に格納します。

15 0

D:

実数データ

下位ワード

D+1: 上位ワード

15 0

S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

実数データ

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

●[S]にK定数を指定した場合、整数デバイスを指定
した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

＜例＞上記プログラムの場合
●DT10～DT11に実数1234.567が格納されていた場
合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f1234.567)

(f1234.567)
DT21:

●DT10～DT11に実数－1234.567が格納されていた
場合、以下の動作が行われます。

DT20:

DT10:

DT11:
(f－1234.567)

(f1234.567)
DT21:

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F336 FABS, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F336(FABS)·P336(PFABS)※
浮動小数点形実数データの絶対値
●実数データの絶対値を求めます。 ステップ数：8
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P337(PRAD)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F337 (RAD)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S
角度[度]データを格納しているエリアまたは
角度[度](2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 変換結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された角度[度]を角度[ラジアン]
(実数データ)に変換し、結果を[D, D+1]に格納し
ます。

15 0

D:

角度[度]
(実数データ)

下位ワード

D+1: 上位ワード

15 0

S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

角度[ラジアン]
(実数データ)

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

●[S]にK定数を指定した場合、整数デバイスを指定
した場合と同じ処理を行います。

■プログラム上のご注意
●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■プログラム例
R0がONするとDT20～DT21に f 0.7853981が格納
されます。

R0
F337 RAD, f45, DT20

■フラグ動作

R9007
R9008
( )

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F337 RAD, DT 10, DT 2010
R0

S D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F337(RAD) ·P337(PRAD)※
浮動小数点形実数データ 度→ラジアン
●角度[度]を[ラジアン]に変換します。 ステップ数：8
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※FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P338(PDEG)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F338 (DEG)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数
インデックス 整数WX WY WR WL

(※1)
SV EV DT LD

(※1)

FL
(※2)

Ⅰ
(※3) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S
角度[ラジアン]を格納しているエリアまたは
角度[ラジアン] (2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※4)
○

D 変換結果を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FP0/FP−eでは指定できません。 ※2：FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xでは指定できません。
※3：FP0/FP−eはIX, IY、FPΣ/FP−X/FP2/FP2SH/FP10SHではI0～ID ※4：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S, S+1]で指定された角度[ラジアン](実数データ)
を角度[度]に変換し、結果を[D, D+1]に格納しま
す。

15 0

D:

角度[ラジアン]
(実数データ)

下位ワード

D+1: 上位ワード

15 0

S: 下位ワード

S+1: 上位ワード

角度[度]
(実数データ)

●[S]を整数デバイス指定した場合、整数データを内
部で実数に変換後、演算します。

R0
F338 DEG, %DT0, DT4

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F338 DEG, DT0, %DT4

●[S]にK定数を指定した場合、整数デバイスを指定
した場合と同じ処理を行います。

■プログラム例
R0がONするとDT20～DT21に f 30.00000が格納
されます。

R0
F338 DEG, f0.5235987, DT20

■プログラム上のご注意
●[S]に定数または整数デバイスを指定した場合は
[D]に整数デバイスを指定することはできません。

●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S, S+1]に非実数データを指定し
たときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R900B(=) 演算結果が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F338 DEG, DT 10, DT 2010
R0

S D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F338(DEG)·P338(PDEG)※
浮動小数点形実数データ ラジアン→度
●角度[ラジアン]を[度]に変換します。 ステップ数：8
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P345(PFCMP)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F345 (FCMP)

DT 10

DT 20

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 実数データを格納しているエリアまたは
実数データ(比較データ1) (2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

S2 実数データを格納しているエリアまたは
実数データ(比較データ2) (2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID ※3：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S1, S1+1]で指定した実数データと[S2, S2+1]で
指定した実数データを比較し、判定結果を特殊内
部リレーフラグ(R9009～R900C)に出力します。

●R9009～R900Cは、[S1, S1+1]と[S2, S2+1]の大
小により下表のようになります。
[S1, S1+1]と[S2, S2+1]
の関係

フラグ[ ] [ ]
の関係

R900A R900B R900C R9009

＞ ＝ ＜ キャリー

[S1, S1+1]<[S2, S2+1] OFF OFF ON

[S1, S1+1]=[S2, S2+1] OFF ON OFF OFF

[S1, S1+1]>[S2, S2+1] ON OFF OFF

は変化します。

●[S1]および[S2]を整数デバイス指定した場合、整数
データを内部で実数に変換後、演算します。

●[S1]および[S2]にK定数を指定した場合、整数デバ
イスを指定した場合と同じ処理を行います。

■フラグ動作

R9007
R9008
( )

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1]に非実数
データを指定したときON

ニモニック表記ラダー表記

F345 FCMP, DT 10, DT 2010
R0

S1 S2応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F345(FCMP)·P345(PFCMP)※
浮動小数点形実数データ 実数比較
●実数データを比較し、判定結果を特殊内部リレーに出力します。 ステップ数：10
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P346(PFWIN)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F346 (FWIN)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 比較
データ

実数データを格納しているエリ
アまたは実数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

S2 下限
データ

実数データを格納しているエリ
アまたは実数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

S3 上限
データ

実数データを格納しているエリ
アまたは実数データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID ※3：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●実数データの帯域比較を行います。
[S1, S1+1]で指定した実数データが、[S2, S2+1]
(下限値)と[S3, S3+1](上限値)で指定した範囲内に
あるかどうかを比較し判定結果を特殊内部リレー
R9009～R900C(比較命令の判定フラグ)に出力しま
す。

●R9009～R900Cは、[S1, S1+1], [S2, S2+1],
[S3, S3+1]の関係により下表のようになります。

[S1, S1+1], [S2, S2+1],
[S3 S3+1]の関係

フラグ[ ] [ ]
[S3, S3+1]の関係

R900A R900B R900C R9009

＞ ＝ ＜ キャリー

[S1, S1+1]<[S2, S2+1] OFF OFF ON ×

[S2, S2+1]≦[S1, S1+1]
≦[S3, S3+1] OFF ON OFF ×

[S3, S3+1]<[S1, S1+1] ON OFF OFF ×

×は変化しません。

●[S1]～[S3]を整数デバイス指定した場合、整数デー
タを内部で実数に変換後、演算します。

●[S1], [S2], [S3]にK定数を指定した場合、整数デバ
イスを指定した場合と同じ処理を行います。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1],
[S3, S3+1]に非実数データを指定
したときON

[S2, S2+1]＞[S3, S3+1]のときON

ニモニック表記ラダー表記

F346 FWIN, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S1 S2 S3 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F346(FWIN) ·P346(PFWIN)※
浮動小数点形実数データ 帯域比較
●実数データを帯域比較し、判定結果を特殊内部リレーに出力します。 ステップ数：14
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P347(PFLIMT)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F347 (FLIMT)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 下限値を格納しているエリアまたは
下限値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

S2 上限値を格納しているエリアまたは
上限値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

S3 入力値を格納しているエリアまたは
入力値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

D 出力値を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID ※3：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S3]で指定された入力値(実数データ)が、[S1],
[S2]で指定された上下限リミット値(実数データ)の
範囲内か否かにより、[D]で指定したエリアに格納
する出力値(実数データ)が制御されます。

●出力値は、次のような条件で決定されます。
・下限値[S1, S1+1]＞入力値[S3, S3+1]のとき、

下限値[S1, S1+1]→出力値[D, D+1]
・上限値[S2, S2+1]＜入力値[S3, S3+1]のとき、

上限値[S2, S2+1]→出力値[D, D+1]
・下限値[S1, S1+1]≦入力値[S3, S3+1]

≦上限値[S2, S2+1]のとき、
入力値[S3, S3+1]→出力値[D, D+1]

出力値[D, D+1]

[S2, S2+1]

[S1, S1+1]

入力値
[S3, S3+1]

下限リミット値[S1, S1+1]

上限リミット値
[S2, S2+1]

●[S1]～[S3]を整数デバイス指定した場合、整数デー
タを内部で実数に変換後、演算します。

R0
F347 FLIMT, %DT10, %DT20, %DT30, DT40

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F347 FLIMT, DT10, DT20, DT30, %DT40

●[S1], [S2], [S3]にK定数を指定した場合、整数デバ
イスを指定した場合と同じ処理を行います。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1],
[S3, S3+1]に非実数データを指定
したときON

[S1, S1+1]＞[S2, S2+1]のときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R900B(=) 演算結果が上下限範囲内のときON

ニモニック表記ラダー表記

F347 FLIMT, DT 10, DT 20, DT 30, DT 4010
R0

S3 DS2S1応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F347(FLIMT) ·P347(PFLIMT)※
浮動小数点形実数データ 上下限リミット制御
●上下限リミット制御(実数データ)を行います。 ステップ数：18



FPシリーズ
命令語総合版

3−397

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P348(PFBAND)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F348 (FBAND)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 下限値を格納しているエリアまたは
下限値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

S2 上限値を格納しているエリアまたは
上限値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

S3 入力値を格納しているエリアまたは
入力値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

D 出力値を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID ※3：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S3]で指定された入力値(実数データ)が、[S1],
[S2]で指定された不感帯の上下限値(実数データ)の
範囲内か否かにより、[D]で指定したエリアに格納
する出力値(実数データ)が制御されます。

●出力値は、次のような条件で決定されます。
・下限値[S1, S1+1]＞入力値[S3, S3+1]のとき、

入力値[S3, S3+1]－下限値[S1, S1+1]
→出力値[D, D+1]

・上限値[S2, S2+1]＜入力値[S3, S3+1]のとき、
入力値[S3, S3+1]－上限値[S2, S2+1]

→出力値[D, D+1]
・下限値[S1, S1+1]≦入力値[S3, S3+1]

≦上限値[S2, S2+1]のとき、
0.0→出力値[D, D+1]

出力値[D, D+1]

この間は、0.0が出力されます

入力値
[S3, S3+1]

不感帯下限値[S1, S1+1]

不感帯上限値[S2, S2+1]

0

●[S1]～[S3]を整数デバイス指定した場合、整数デー
タを内部で実数に変換後、演算します。
R0

F348 FBAND, %DT10, %DT20, %DT30, DT40

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。
R0

F348 FBAND, DT10, DT20, DT30, %DT40

●[S1], [S2], [S3]にK定数を指定した場合、整数デバ
イスを指定した場合と同じ処理を行います。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1],
[S3, S3+1]に非実数データを指定
したときON

[S1, S1+1]＞[S2, S2+1]のときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R900B(=) 演算結果が上下限範囲内のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F348 FBAND, DT 10, DT 20, DT 30, DT 4010
R0

DS3S2S1 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F348(FBAND)·P348(PFBAND)※
浮動小数点形実数データ 不感帯制御
●不感帯制御(実数データ)を行います。 ステップ数：18



FPシリーズ
命令語総合版

3−398

※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P349(PFZONE)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F349 (FZONE)

DT 10

DT 20

DT 30

DT 40

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 負の場合のバイアス値を格納しているエリア
または負の場合のバイアス値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

S2 正の場合のバイアス値を格納しているエリア
または正の場合のバイアス値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

S3 入力値を格納しているエリアまたは
入力値データ(2ワード) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

(※3)
○

D 出力値を格納するエリア(2ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID ※3：実数定数はインデックス修飾できません。

■動作説明
●[S3]で指定された入力値(実数データ)に、[S1]また
は[S2]で指定されたバイアス値を加算して、[D]で
指定したエリアに格納します。

●出力値は、次のような条件で決定されます。
・入力値[S3, S3+1]＜0.0のとき、

入力値[S3, S3+1]+負の場合のバイアス値
[S1, S1+1]→出力値[D, D+1]

・入力値[S3, S3+1]=0.0のとき、
0.0→出力値[D, D+1]

・入力値[S3, S3+1]＞0.0のとき、
入力値[S3, S3+1]+正の場合のバイアス値

[S2, S2+1]→出力値[D, D+1]

出力値[D, D+1]

入力値
[S3, S3+1]

負の場合のバイアス値
[S1, S1+1]

正の場合のバイアス値
[S2, S2+1]

0

●[S1]～[S3]を整数デバイス指定した場合、整数デー
タを内部で実数に変換後、演算します。

R0
F349 FZONE, %DT10, %DT20, %DT30, DT40

●[D]を整数デバイス指定した場合、実数を整数デー
タに変換後、格納します。

R0
F349 FZONE, DT10, DT20, DT30, %DT40

●[S1], [S2], [S3]にK定数を指定した場合、整数デバ
イスを指定した場合と同じ処理を行います。

■フラグ動作

R9007
R9008

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1, S1+1], [S2, S2+1],
[S3, S3+1]に非実数データを指定
したときON

[D, D+1]に整数デバイスを指定し
た場合、演算結果が整数範囲を越
えるときON

R900B(=) 入力値が“0”のときON

R9009(CY) 演算結果がオーバーフローしたと
きON

ニモニック表記ラダー表記

F349 FZONE, DT10, DT20, DT30, DT4010
R0

DS1 S2 S3応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F349(FZONE)·P349(PFZONE)※
浮動小数点形実数データ ゾーン制御
●ゾーン制御(実数データ)を行います。 ステップ数：18



FPシリーズ
命令語総合版

3−399

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F350 (FMAX)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 実数データを格納する先頭エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S2 実数データを格納する終端エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(3ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでの実数データテーブル中で、最大値を検索
し[D, D+1]で指定したエリアに格納し、[S1]から
の相対アドレス値を、[D+2]に格納します。

S1:

S1+1:

0

1

実数データテーブル

n
相対アドレス

S2:

D:

D+1:
最大値

S1+2:

S1+3:

S2+1:

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

D+2: 相対
アドレス

●[S2]が、実数データの上位ワードを指定した場合で
も、そのデータの下位ワードを指定したときと同
じエリアについて処理を行います。

S1:

S1+1:

0

1

実数データテーブル

n
相対アドレス

S2－1:

D:

D+1:
最大値

S1+2:

S1+3:

S2:

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

D+2: 相対
アドレス

●最大値と同じ値のデータが複数ある場合は、[S1]か
ら検索して最初に見つかった最大値の相対アドレ
スを[D+2]に格納します。

●格納される相対アドレス値は左図のように32ビッ
ト単位でカウントします。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

S1とS2のデバイスが異なるとき
ON

演算データが演算可能な範囲を越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F350 FMAX, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1 応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F350(FMAX) ·P350(PFMAX)
浮動小数点形実数データ 最大値
●実数データテーブルの最大値を求めます。 ステップ数：8



FPシリーズ
命令語総合版

3−400

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F351 (FMIN)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 実数データを格納する先頭エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S2 実数データを格納する終端エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(3ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでの実数データテーブル中で、最小値を検索
し[D, D+1]で指定したエリアに格納し、[S1]から
の相対アドレス値を、[D+2]に格納します。

S1:

S1+1:

0

1

実数データテーブル

n
相対アドレス

S2:

D:

D+1:
最小値

S1+2:

S1+3:

S2+1:

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

D+2: 相対
アドレス

●[S2]が、実数データの上位ワードを指定した場合で
も、そのデータの下位ワードを指定したときと同
じエリアについて処理を行います。

S1:

S1+1:

0

1

実数データテーブル

n
相対アドレス

S2－1:

D:

D+1:
最小値

S1+2:

S1+3:

S2:

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

D+2: 相対
アドレス

●最小値と同じ値のデータが複数ある場合は、[S1]か
ら検索して最初に見つかった最小値の相対アドレ
スを[D+2]に格納します。

●格納される相対アドレス値は左図のように32ビッ
ト単位でカウントします。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

S1とS2のデバイスが異なるとき
ON

演算データが演算可能な範囲を越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F351 FMIN, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

S2 DS1応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F351(FMIN) ·P351(PFMIN)
浮動小数点形実数データ 最小値
●実数データテーブルの最小値を求めます。 ステップ数：8



FPシリーズ
命令語総合版

3−401

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F352 (FMEAN)

DT 10

DT 20

DT 30

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 実数データを格納する先頭エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S2 実数データを格納する終端エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 演算結果を格納するエリア(4ワード) ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでの実数データの合計値を[D, D+1]で、平均
値を[D+2, D+3]で指定したエリアに格納します。

合計値

平均値

15 0
D
D+1
D+2
D+3

下位ワード
上位ワード
下位ワード
上位ワード

●[S2]が、実数データの上位ワードを指定した場合で
も、そのデータの下位ワードを指定したときと同
じエリアについて処理を行います。

S1:

S1+1:

0

1

実数データテーブル

nS2－1:

S1+2:

S1+3:

S2:

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

対象エリア

■プログラム上のご注意
●[D+2]が指定されたデバイスエリアの最大を越えた
場合でも、そのまま格納するため、直後に配置し
ているデバイスエリアの先頭部分を破壊すること
があります。(領域越えのチェックは行わない。)

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

S1とS2のデバイスが異なるとき
ON

演算データが演算可能な範囲を越
えたときON

R9009(CY) 演算途中でオーバーフロー／アン
ダーフローしたときON

ニモニック表記ラダー表記

F352 FMEAN, DT 10, DT 20, DT 3010
R0

DS1 S2

F352(FMEAN)·P352(PFMEAN)
浮動小数点形実数データ 合計値および平均値
●実数データの合計値と平均値を求めます。 ステップ数：8

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH



FPシリーズ
命令語総合版

3−402

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F353 (FSORT)

DT 10

DT 20

K 0

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 実数データを格納する先頭エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S2 実数データを格納する終端エリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

S3 ソート条件を格納しているエリアまたは定数
データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●[S1]で指定されたエリアから[S2]で指定されたエリ
アまでの実数データを昇順、または降順で並び替
えます。

●S1=S2の場合は無処理となります。
●[S3]にはソート条件を指定します。

K0:昇順
K1:降順

●ソート中は、[S1]から[S2]までのデータは、ソート
手順に従って順次並び替えられます。
データの比較回数は、データ数の2乗に比例して増
加するため、ソートデータ数が多い場合は、実行
時間が長くなりますのでご注意ください。

●[S2]が、実数データの上位ワードを指定した場合で
も、そのデータの下位ワードを指定したときと同
じエリアについて処理を行います。

S1:

S1+1:

0

1

実数データテーブル

nS2－1:

S1+2:

S1+3:

S2:

下位ワード

上位ワード

下位ワード

上位ワード

対象エリア
■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]＞[S2]のときON

S1とS2のデバイスが異なるとき
ON

演算データが演算可能な範囲を越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F353 FSORT, DT 10, DT 20, K 010
R0

S3S1 S2応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

FP10SH

F353(FSORT) ·P353(PFSORT)
浮動小数点形実数データ ソート
●実数データのデータ列を昇順または降順に並び替えます。 ステップ数：8
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※本機能は、FP2/FP2SHの場合はV1.5以降追加。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F354 (FSCAL)

DT 0

DT 10

DT 100

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL I
定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL I

K H f
インデックス
修飾

整数
デバイス

S1 入力値(X)をあらわす実数値またはエ
リア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

S2 スケーリングに使用するデータテーブ
ルの先頭エリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 出力値(Y)を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ○

■動作説明
●入力された実数値[S1]を、[S2]で指定された実数の
データテーブルにしたがってスケーリング（線形
化）をおこない、出力値を[D]に格納します。

●入力値[S1]が該当する区間を、[S2]で指定された
テーブルから検索し、この2点間の直線補間を計算
して、出力値を求めます。
指定した入力値がテーブルでの登録範囲外の場合
は、それぞれ開始点(x0)/終了点(xn)に対する出力値
(Y0またはYn)を格納します。
[S1]≦ x0 のとき [D]← y0
[S1]≧ xn のとき [D]← yn

<上記プログラムの場合の変換例>
DT10から始まるデータテーブルを参照してDT0に格
納されている入力値に対する出力値Yを求め、結果を
DT100に格納します。

S2:
S2+1:
S2+2:
S2+3:

登録点数 (m←n+1)

x0

x1

xn

y0

y1

yn

S2+2n+1:
S2+2n+2:
S2+2n+3:
S2+2n+4:

S2+2n+6:
S2+2n+5:

S2+4:

S2+4n+4:
S2+4n+3:

DT10
DT11
DT12
DT13

DT29
DT30
DT31
DT32
DT33

DT49
DT50

DT14

DT34

データテーブル（線形テーブル）
S2 = DT10、n = K10の場合

(実数値)

(実数値)

(実数値)

(実数値)

(実数値)

(実数値)

入力値(X)

出力値(Y)

Y=[D]

X=[S1]

yn−1
yn−2
yn

y2
y1
y0

XnX0 X1 X2 Xn−2 Xn−1

ニモニック表記ラダー表記

F354 FSCAL, DT 0, DT10, DT10010
R10

S2 DS1 応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

V1.5以降

V1.5以降

FP−X

FPΣ

32kタイプ

V1.13以降

F354(FSCAL) ·P354(PFSCAL)※
実数データのスケーリング
●実数データテーブルによるスケーリング（線形化)を行い、入力値(X)に対する出力(Y)を計算します。

ステップ数：12
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●スケーリングに使用するデータテーブル[S2]は、2
点以上の区間が登録されてなければなりません。
また登録順番として、X軸の小さい番号から大きい
番号の順で登録されていなければなりません。
2≦登録点数(m)≦ 99（登録点数 (m) = n+1）
xt−1 < xt (1≦ t≦ n)

●データテーブルの2点間の距離が非常に大きい場合
は、演算エラーが発生します。
(2点間の距離が実数値で表現できない場合などで発
生)
例)
１点目： (x0,y0)=(HFF000000, HFF000000)

=(−1.7＊1034, −1.7＊1034)
２点目： (x1,y1)=(H7F000000, H7F000000)

=(+1.7＊1034, +1.7＊1034)

●データテーブル中の2点間の距離が大きくなればな
るほど、出力される結果の誤差も大きくなりま
す。

●入力値[S1]に整数デバイスが指定されていた場合、
実数値に変換した後にスケーリング処理を行いま
す。

●出力値[S2]に整数デバイスが指定されていた場合、
出力結果を整数値に変換して格納します。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) [S1]に非実数値を入力したときON

[S2]の登録点数においてm<2また
はm>99のときON

[S2]において指定する実数値(xt,yt)
に非実数値を指定したときON

[S2]のデータテーブルがX軸に対す
る昇順で登録されていないときON

[S2]のデータテーブルがエリアを
越えたときON

スケーリングの演算においてオー
バーフロー(演算不能)が発生したと
きON

[D]に整数デバイス指定をした場
合、出力結果が整数範囲を超えた
ときON

応
用
命
令

３

対応機種

FP2

FP2SH

V1.5以降

V1.5以降

FP−X

FPΣ

32kタイプ

V1.13以降

F354
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F355 (PID)

DT 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ

K H f
インデックス
修飾

整数
デバイス

S PID演算用パラメータエリア(30ワード)の
先頭番号 ー ー ー ー ー ー ○ ー ー ー ー ー ー ー ー

■動作説明
●測定値[S+2]を、設定値[S+1]に一致させて保つた
めにPID演算を行い[S+3]に出力します。

●PID演算は微分先行型と比例微分先行型を選択でき
ます。

●PID演算に用いる係数(比例ゲイン、積分時間、微
分時間)や演算の種類・周期は、パラメータテーブ
ルに設定してください。指定の内容でPID演算を行
います。

■PID演算の種類
1逆動作/正動作

プロセスに変化があったときの出力の上下方向が選
択できます。

●測定値が下がると、出力を上げる場合(加熱など)
は、「逆動作」を指定します。

●測定値が上がると、出力を上げる場合(冷却)は、
「正動作」を指定します。
2微分先行型PID/比例微分先行型PID

●「微分先行型PID制御」では一般に、設定値を変更
したときに、出力の変動が大きくなりますが、収
束は早くなります。

●「比例微分先行型PID制御」では一般に、設定値を
変更したときに、出力の変動は小さくなります
が、収束が遅くなります。

■パラメータテーブルの設定
[S] 制御モード

[S+1] 設定値(SP)

[S+2] 測定値(PV)

[S+3] 出力値(MV)
[S+4] 出力下限値

[S+5] 出力上限値

[S+6] 比例ゲイン(Kp)

[S+29]

[S+7] 積分時間(Ti)

[S+8] 微分時間(Td)

[S+9] 制御周期(Ts)

[S+10] ｵｰﾄﾁｭｰﾆﾝｸﾞ進行状況

[S+11]

PID演算用ワーク
エリア（※）

※ FP0の場合は、[S+11]～[S+30]の20ワードをワー
クエリアとして使用します。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

パラメータ設定値が範囲外のとき
ON

(ER) インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

ニモニック表記ラダー表記

F355 PID, DT 1010
R0

S 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F355(PID)
PID演算
●PID制御を行います。 ステップ数：4
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■各パラメータの説明
1制御モード [S]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

PID演算の種類、オートチューニングをH定数で指定
してください。

[S]の値

制御モード オート
チューニング
非実行時

オート
チューニング
実行時

微分先行型
逆動作 H0 H8000

微分先行型
正動作 H1 H8001

比例微分
先行型

逆動作 H2 H8002比例微分
先行型 正動作 H3 H8003

●オートチューニング
プロセスの応答を計測する事により、PIDパラメー
タのKp, Ti, Tdの最適な値を計測します。
オートチューニングを実行すると、推測された結
果はオートチューニング終了後にパラメータのエ
リアに反映されます。（プロセスによってはオー
トチューニングが実行できない場合があります。
その場合、元のパラメータ演算に戻ります。）
オートチューニング実行時の注意に関しては、次
ページをご参照ください。

●逆動作、正動作
プロセスに変化があったとき、出力の上下の方
向を決定します。
逆動作：プロセスの測定値が下がれば出力を上

げる。（例、加熱）
正動作：プロセスの測定値が上がれば出力を上

げる。（例、冷却）

●微分先行型、比例微分先行型PID

設定値の変更したときの出力に変化があります。
微分先行型 ：一般的に設定値変更の際に変

動は大きいが収束が早い。
比例微分先行型：一般的に設定値変更の際に変

動は小さいが収束が遅い。

2設定値(SP) [S+1]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

プロセスの制御量の目標値を、下記の範囲で設定し
てください。
K0～K10000

3測定値(PV) [S+2]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

プロセスの制御量の現在値を、A/D変換ユニットなど
を使用して、入力してください。下記の範囲になる
ようにしてください。
K0～K10000

4出力値(MV) [S+3]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

PID演算した値が格納されます。D/A変換ユニットな
どを使用して、プロセスに出力してください。
K0～K10000

5出力下限値 [S+4]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

K0～K9999(＜上限値)

6出力上限値 [S+5]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

K1～K10000(＞下限値)
出力値MVの範囲を指定してください。指定した範囲
の値が出力されます。
0≦出力下限値<出力上限値≦10000となるようにし
てください。

7比例ゲイン(Kp) [S+6]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

PID演算に用いる係数を指定してください。
設定値×0.1が、実際の比例ゲインになります。
設定値の範囲は、K1～K9999(0.1～999.9で、0.1単位
で指定)です。
制御モード指定で、オートチューニングを指定すると、
自動的に調節されて、設定値が書き換えられます。

8積分時間(Ti) [S+7]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

PID演算に用いる係数を指定してください。
設定値×0.1が実際の積分時間になります。
設定値の範囲は、K1～K30000(0.1～3000秒で、0.1
秒単位で指定)です。
0を指定すると、積分を行いません。
制御モード指定で、オートチューニングを指定すると、
自動的に調節されて、設定値が書き換えられます。

9微分時間(Td) [S+8]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

PID演算に用いる係数を指定してください。
設定値×0.1が実際の微分時間になります。
設定値の範囲は、K0～K10000(0～1000秒で、0.1秒
単位で指定)です。
制御モード指定で、オートチューニングを指定すると、
自動的に調節されて、設定値が書き換えられます。

10制御周期(Ts) [S+9]. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

PID演算を実行する周期を指定してください。設定値
×0.01が、実際の制御周期になります。
設定値の範囲は、K1～K6000(0.01～60.0秒で、0.01
秒単位で指定)です。

11オートチューニング進行状況 [S+10]. . . . . . . . . . .

制御モードにてオートチューニングを指定した場合、
オートチューニングの進行度を示します。初期値[0]
から進行状況に応じてK1～K5の値が格納され、オー
トチューニング終了後は初期値に戻ります。

12PID演算用ワークエリア [S+11]～[S+29]. . . . . . . .

システムが使用する、演算に必要なワークエリアです。
FP0/FP−eの場合は、[S+11]～[S+30]の20ワードを
ワークエリアとして使用します。

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F355
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■オートチューニング実行時のご注意
パラメータテーブル（制御モード[S]）にて「オート
チューニング実行」に設定した場合、下記の点にご
注意ください。

●オートチューニング終了後、制御モード[S]のエリ
アは、H8000～H8003からH0～H3へ自動的に書き
替えられます。プログラム等で再度書き替わらな
いようにしてください。

●オートチューニング終了後、比例ゲイン[Kp]、積
分時間[Ti]、微分時間[Td]には最適な値が格納され
ますが、実行前には設定範囲内で適当な値（例え
ば下限値）を指定する必要があります。

●オートチューニング終了後、比例ゲイン[Kp]、積
分時間[Ti]、微分時間[Td]に最適な値を格納しま
す。格納された値が書き替わらないよう、ご注意
ください。

●オートチューニングは設定値(SP)に対して、測定
値(PV)を上下させるように出力値(MV)を上限値の
値にしたときの測定値(PV)の変化と出力値(MV)を
下限値にしたときの測定値(PV)の変化を測定する
ことにより、最適な、Kp, Ti, Tdの値を算出しま
す。
●オートチューニングの出力値(MV)の変化は最短で、
上限値出力－下限値出力－上限値出力の3回の変化
で完了します。複数回以上の変化でもオートチュー
ニング進行状況が0のままの場合は、制御同期Tsを
短くして再度オートチューニングを行ってくださ
い。

■プログラム上のご注意
●パラメータテーブルとして、演算用のワークエリ
アを含めて、30ワード(FP0/FP−eの場合は、31
ワード)のエリアを必要とします。他の命令で、こ
のエリアの値を書き換えることがないようにご注
意ください。

●パラメータテーブルがエリアを越えても、エラー検
知を行いません。[S]を指定する場合に、最終番号
から最低30ワード(FP0/FP−eの場合は31ワード)以
前の番号を指定してください。

●インデックス修飾でエリアを越えることがないよ
うにご注意ください。エリアを越えても、エラー
検知を行いません。

●測定値[S+2]の現在値はA/D変換ユニットなどを使
用して入力してください。

●PID演算した[S+3]はD/A変換ユニットなどを使用
してプロセスに出力してください。

●FP0/FP−eの場合、割り込みプログラム中で使用す
ることはできません。

●同じテーブルを指定した２つ以上のPID命令を、
プログラム中に記述された場合、正しく動作しな
い場合があります。

＜例＞

X0
F355 PID, DT0

X0
F355 PID, DT0

（理由）PID命令は、実行条件が成立していない場合
も、指定されたテーブルを使用して、内部
的に動作しているためです。

このような場合には、テーブルを別々のアドレスに
設定して下さい。

参照 PID演算については、次項の演算式をご覧く
ださい。

F355

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X
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■PID制御の動作説明
PID制御とは温度、圧力、流量、液位などのプロセス
の制御量をフィールドバック制御する方法で計装分
野で広く使われています。
1比例動作
入力に比例する大きさの出力を出す制御動作

Kp 出力MV
偏差e設定信号SV

測定信号PV

+

－

1

e

0 t

1

MV

0 t

2

0.5

Kp=2

Kp=1

Kp=0.5

制御量を一定に保つ。
オフセット(定常偏差)が残る。
Kpの値が大きいほど、比例動作は強く働く。

2積分動作
入力の積分時間に比例する大きさの出力を出す制
御動作。

積分 出力mi
偏差e設定信号SV

測定信号PV

+

－

e mi

mi=1/Ti∫edt

比例動作、または比例微分動作と組み合わされ、
生じるオフセットを取り除く。
Tiが小さいほど積分動作は強く働く。

3微分動作
入力の時間微分値に比例する大きさの出力を出す
制御動作。

微分 出力mD
偏差e設定信号SV

測定信号PV

+

－

e mD

mD=TD·
de
dt

微分動作の進み特性により、プロセスの遅れ特性
が制御に与える悪影響を減少させる。
Tdが大きいほど微分動作は強く働く。
純粋な微分動作の場合、ノイズ等が入力されると
一時的に無効になり、操作端に悪影響を与えるた
め不完全微分を実行している。
e mD

4 PID動作
比例、積分、微分の各動作を組み合わせた物を
PID動作という。

Kp
出力ＭＶ偏差e設定信号SV

測定信号PV

+

－
積分

微分

+
+

+

PID制御でパラメータが最適であれば制御量を目標
値に早く一致させて保つことができる。

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP0/FP−e

FP0：V2.1以降

FP−X

F355
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アドレス 命令

10 ST R 1

11 F356 (EZPID)

WR1

WX2

DT32710

DT100

21 OT Y 0

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD In SWR SDT
定数 インデックスWX WY WR WL SV EV DT LD In

(※1)
SWR SDT

K H
インデックス
修飾

S1 コントロールデータ ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ー

S2 測定値（PV） ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー

S3 PID制御パラメータを格納しているエリアの
先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ー ー

S4 演算用ワークエリアの先頭番号 ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ー ー ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●測定値PVを設定値SPに一致させて保つためにPID演算を行います。
本命令直後にOUT命令を記述する事で、温調器と同様のPWM出力（on−off出力）を行うことができます。
また、PIDの制御パラメータを自動的に計算するオートチューニング機能もあります。
PWM出力だけではなく、数値出力もしますので、アナログ出力でも使用できます

●使用するメモリの概略説明
S1: コントロールデータ(1ワード)オートチューニングを開始したり、その完了を報知します

ビット単位で操作できる非保持型の領域(例:WR)を指定されることをお勧めします
ビット0=1の時、オートチューニング要求、本ビットは、オートチューニング完了時に本命令により
リセットされます。オートチューニングを中止する場合は、本ビットをリセットしてください。
ビット0=0の時、PID制御
ビット1は、オートチューニングが正常に完了した時に1がセットされます。
ビット2は、本命令の実行条件がOFF>ONの時に出力MV(S4)を保持したい場合にONします。OFFの場合MVは、ク
リアします。
ビット3=0のとき、PWM出力指定､ビット3=1のとき、アナログ出力指定
ビット4＝0のとき、内部出力の最大値、最小値をそれぞれ出力範囲(出力上限値−出力下限値)の+20％、−20％とす
る
ビット4＝1のとき、内部出力の最大値、最小値をそれぞれ出力上限値、出力下限値とする

＊出力下限値、出力上限値はそれぞれS4+1、S4+2で指定します
ビット5～Fは、予約ビットです。通常0で使用してください

S2: 測定値(PV)が格納されているエリア(1ワード) 有効範囲
温度入力ユニットの入力WXnを直接指定可能です k−30000～ k+30000

S3: 目標値(SP)と制御パラメータを指定するエリアです(4ワード)
本領域は保持型の演算メモリに配置して使用されることをお勧めいたします。 設定範囲
S3 : 設定値(SP)を格納します 命令または表示器などから設定が必要です k−30000～ k+30000
S3+1: 比例ゲイン(KP)を格納します オートチューニング完了時に自動設定しま

す
k1～ K9999

S3+2: 積分時間(TI)を格納します オートチューニング完了時に自動設定しま
す

k0～ k30000

S3+3: 微分時間(TD)を格納します オートチューニング完了時に自動設定しま
す

k0～ k10000

S4: 出力(MV)・制御モードの指定領域・オートチューニング関連領域・演算用のワーク領域に分かれます。
S4～S4+29までの間が命令で必要な領域です。(詳細は、後述)
非保持領域に配置されることを推奨いたします。また、この領域のデータを他の用途に使用しないでください

ニモニック表記ラダー表記

F356(EZPID), WR1, WX2, DT32710, DT100
R1

S1 S2 S3 S4

Y0

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

32kタイプ

FP−X

V1.20以降

F356(EZPID)
イージーPID
●温調器のイメージで簡単に温度制御(PID)が出来ます。 ステップ数：10



FPシリーズ
命令語総合版

3−410

●簡単な使用方法
PWM出力で、逆動作(加熱)の場合

R0 R10

F356(EZPID), WR1, WX2, DT32710, DT100
R1 Y0

( DF ) オートチューニング要求

イージーPID制御

S

●動作説明
設定値(SP)は、あらかじめ命令か表示器などで、設定しておいてください。
表示器などでオートチューニング要求される場合は、上記のオートチューニング要求プログラムは不要です。
R1の立ち上がりでワーク領域DT100−DT129が初期値に戻ります。（但し、DT100(MV)のみ保持可能です）
制御条件は、演算周期1秒・微分先行型逆動作(加熱)・PWM分解能=1000となります。
次のスキャンよりPID制御を開始し、Y0にPWM出力します。
注：PID制御中に実行条件R1がOFFすると、PWM出力Y0もOFFしますが、出力値MVは保持されます。
命令でオートチューニング開始する場合は、上記の様にプログラムして、R0をONした後、R1をONしてください。
オートチューニングが正常に完了すると、R11がONし、KP, TI, TDがセットされます。
その後、引き続きR1がONであれば、自動的にPID制御に切り替わり、Y0にPWM出力します。
●制御条件を変更する場合
制御条件を変更するには、S4+1~S4+9の領域を変更する必要があります。F356命令実行後、2回目の実行前
に変更してください。
<S4の詳細説明>
S4: 出力(MV)・制御モードの指定領域・オートチューニング関連領域・演算用のワーク領域に分かれます。
非保持領域に配置されることを推奨いたします。また、この領域のデータを他の用途に使用しないでください

出力(MV)・制御モード領域(通常初期値で使用します) 初期値 範囲
S4 : 演算結果の出力値(MV)が格納されます k0 k−10000~10000
S4+1: 出力値(MV)の下限値を指定します k0 最小k−10000
S4+2: 出力値(MV)の上限値を指定します k10000 最大k+10000
S4+3: 100%出力帯(PID制御しない範囲)を指定します k0 k0~80(%)
S4+4: 制御周期(TS)を指定します。設定単位=10ms,初期値=1秒 k100 k1~3000
S4+5: 制御モードを指定します(下表参照) k0 k0~3

制御モード 値 例
微分先行型 逆動作 k0 ヒーター微分先行型

正動作 k1 冷却
比例微分先行型 逆動作 k2 ヒーター比例微分先行型

正動作 k3 冷却

オートチューニング関連領域（通常初期値で使用します）
S4+6: オートチューニング時のバイアス値を指定します k0 k0～
S4+7: オートチューニング結果(KP)の補正データ(a1)を指定します k125 k50~k500%
S4+8: オートチューニング結果(TI)の補正データ(a2)を指定します k200 k50～k500%
S4+9: オートチューニング結果(TD)の補正データ(a3)を指定します k100 k50～k500%
S4+10: オートチューニング中の状態が格納されます k0 k0～k5
演算用ワーク領域
S4+11: S4+29までのエリアは 0
～ PID演算・オートチューニング演算用のワークエリアです ～

S4+29: 0
注： 初期値は、実行条件の立ち上がり時に書き込まれます。

出力(MV)は、上限値・下限値の範囲内でのみ出力されます。
また、−10000≦下限値<上限値≦10000となるように設定してください。

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

32kタイプ

V1.20以降

F356

逆動作と正動作とは
逆動作 ： プロセスの測定値が下がれば出力を上げる（例：加熱）
正動作 ： プロセスの測定値が上がれば出力を上げる（例：冷却）
微分先行型と比例微分先行型とは
微分先行型 ：設定値により早く近づけますが、オーバーシュート

しやすい
比例微分先行型：設定値に近づく速度は遅いが、オーバーシュートし

にくい
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●PWM出力の方法説明
S4+4の設定値でPWM出力の周期が決まります。初期値は周期１秒です。出力MV(S4)がk0～k10000のどれだ
けの割り合いを占めているかによって、PWMのデューティが決まります。
S4+1とS4+2で指定される出力MVの下限値、上限値のいずれかが負の場合､PMW出力は常時OFFとなります。
PWM出力は、出力MVがk0の場合､常時OFF、k10000の場合、常時ONとなります。

●具体的な使用方法の説明
１： PWM出力のまま、制御モードのみを変更する場合

制御モード(S4+5)の内容を F0(MV)命令などで、k1～k3に変更してください。
[例] 制御モードを初期値＝微分先行型から比例微分先行型に切替える。

Y0

F356 EZPID , WR1, WX2, DT32710, DT100
R1

R1
F0 MV , K2 , DT105

２： 出力にアナログ出力ユニットを使用する場合
２－１： アナログ出力フラグ(S1のビット3)を1にセットしてください。
２－２： 出力下限値(S4+1)、出力上限値(S4+2)をアナログ出力ユニットの出力範囲に合わせて設定して

ください。
(例)<下限値=k0 上限値=k2000> 、 <下限値=k0 上限値=k4000>

２－３：制御周期(TS):(S4+4)の値を温度入力ユニットの入力更新周期(通常0.1秒以上)に合わせて変更し
てください
(例)TS=k10(100ms)

２－４：必要に応じて、制御モードも変更してください。
２－５：出力値(MV)をアナログ出力ユニットのＷＹへ転送してください。

注：出力にアナログ出力を使用する場合は、本命令直後にOUT命令を記述する必要はありません.。
また、アナログ出力を使用する場合は、PWM出力はOFF固定になります。
[例] 出力上限値（S4+2）をK4000、制御周期（S4+4）を10秒で制御する場合

R1 R3

F356 EZPID , WR1, WX2, DT32710, DT100
R1

S

R1
( DF ) F0 MV , K4000 , DT102

F0 MV , K1000 , DT104

R1
F0 MV , DT100 , WYn

F356

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

32kタイプ

FP−X

V1.20以降
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●より詳細な設定方法
１： 100%出力帯の設定(S4+3)

100%出力帯は、測定値(PV)が、設定値の何%以上で、PID制御を開始するかを指定します。
指定された測定値までの間は、100%の出力をします。
測定値(PV)が設定値(SP)*本設定より小さいときは、100%出力を行って、設定値(SP)への到達時間を短縮
する効果があります。
つまり、本設定がk80の場合、設定値(SP)の80%までは、100%出力をし、それ以上ではPID制御します。
本設定がk0=初期値の場合は、最初からPID制御を行います。

２： オートチューニングの微調整
２－１：オートチューニング結果の補正(S4+7, S4+8, S4+9)
オートチューニング終了時に、KP, TI, TDの各パラメータを(S3+1, S3+2, S3+3)に格納しますが、その
際、本パラメータでその結果を補正することが出来ます。
(例) KPを2倍の値に補正する場合は、S4+7にk200(200%の意味)を設定してオートチューニングします。

TIを1.25倍の値に補正する場合は、S4+8にk125(125%の意味)を設定してオートチューニングします。
TDを0.75倍の値に補正する場合は、S4+9にk75(75%の意味)を設定してオートチューニングします。

２－１：オートチューニングバイアス値(S4+6)

(設定値(SP)−オートチューニングバイアス値)を設定値(SP’)として、オートチューニングを実行します
オートチューニング時に、温度の過上昇を抑えたい場合に使用します。
正動作の場合は、(設定値(SP)+本設定値)を設定値として、オートチューニングを実行します。

温度

逆動作時のオートチューニング

KP・TI・TD算出
PID制御オートチューニング中

時間

設定値(SP)

オートチューニングバイアス値

(SP’)

設定値(SP)

オートチューニングバイアス値

時間

温度

KP・TI・TD算出
PID制御オートチューニング中

正動作時のオートチューニング
(SP’)

注：測定値(PV)が設定値(SP)の近傍にある場合にオートチューニングを起動する場合でも、上記のSP’でオート
チューニングを実施します。

応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP−X

32kタイプ

V1.20以降
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●プログラム上のご注意
１：実行条件の立ち上がり時にS4～S4+29の領域を初期化します。
初期値以外の値に設定して使用される場合は、常時ONリレーR9010を実行条件としてF0(MV)命令などで、
書き込んでください。

２：PID演算命令は、演算の周期やPWM出力のタイミングを内部で常時演算しておりますので必ず1スキャン
中に1回のみ演算するようにしてください。従って、サブルーチンや割り込みプログラム中での実行はしな
いようにしてください。また、同じオペランドを指定した本命令を複数記述することはできません。

３：PID演算中に実行条件をOFFしないでください。PID演算できなくなります。
４：複数の対象を制御する場合、PWMの出力周期を同期させたくない場合は、起動条件の立ち上がり時間など
を調整して、起動タイミングをずらして使用してください。

５：本命令実行後は、実行条件が変化しますので、以下のプログラムでは後続の命令が正しく動作いたしません。

F356(EZPID), WR1, WX2, DT32710, DT100
R1 Y0

F0 (MV), k0, DT100
誤

F356(EZPID), WR1, WX2, DT32710, DT100
R1 Y0

このOT Y0命令がない場合でも同じです

F0 (MV), k0, DT100
R1正

●演算エラー発生条件
１：S2:測定値(PV)、S3:設定値(SP)、S3+1:KP、S3+2:TI、S3+3:TD、S4+1～S4+9の各パラメータが設定
範囲外の場合

２：S3またはS4で指定された領域が、指定演算デバイスの上限を超えたとき
●内部動作仕様
実行条件立ち上がりで、演算ワークの初期化を行う。
PID動作開始時、KP, TI, TDの各パラメータが全て0の場合は、それぞれ1, 0, 0で初期化して演算継続する
AT信号の立ち上がりで、AT正常完了フラグやAT完了コードをクリアします。
ATの設定値は、<設定値(SP)−バイアス値>を目標値として、動作する。バイアス値=初期値0
AT正常終了時は、計算結果のKP, TI, TDに補正データa1, a2, a3を乗じた結果を格納する。初期値100%
AT正常終了時は、AT正常完了フラグをセットし、AT完了コードをATステップに格納する
AT異常終了時は、KP, TI, TDのパラメータは変更しない
PWM出力は、MVの出力範囲が0~10000とした時のデューティで出力する
アナログ出力(S1のビット3=1の時)は、内部計算値は0～10000の範囲で出力し、それを指定されたレンジに変
換する。
変換式：（上限値－下限値）×内部計算値／10000＋下限値
例）上限値＝40000、下限値＝０、内部計算値＝5000の場合：出力値MV=2000

F356

応
用
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令
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対応機種

FPΣ

32kタイプ

FP−X

V1.20以降
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P373(PDTR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F373 (DTR)

DT 10

DT 20

17 ST R 0

18 AN R9009

20 OT R 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S データ変化を検出するエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 前回実行時のデータ状態を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S]で指定されたエリアのデータが前回実行時の
データ値から変化していれば、内部リレー
R9009(“CY”フラグ)がONになります。
[D]は前回値を記憶するためのエリアとして使用さ
れ、命令終了時には今回値が格納されます。

■プログラム上のご注意
データ変化検出に用いるフラグR9009は演算命令等を
実行する度に更新されます。
したがって

・R9009を使ったプログラムはF373(DTR)命令のす
ぐ後に入れてください。

・出力リレーや、内部リレーに出力して、結果を保持
してください。

ご注意 上記プログラムの例のように、実行条件を
フラグリレー(R9009)の前に必ず入れてく
ださい。常時実行の場合は必要ありませ
ん。

＜例＞ 上記プログラムの場合

実行条件R0がONのとき、データレジスタDT10が前
回実行したときから比べて変化があった場合R9009が
ONとなり、それに続くR10もONとなります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009
(CY)

指定されたデータエリアに変化が
あった場合ON

ニモニック表記ラダー表記

F373 DTR, DT 10, DT 2010
R0

S

17
R0 R10R9009

D 応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F373(DTR) ·P373(PDTR)※
16ビットデータ変化検出
●ワードデータの数値変化を検出します。 ステップ数：６
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※FPΣ/FP−Xでは、微分実行型命令P374(PDDTR)は指定できません。

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F374 (DDTR)

DT 10

DT 20

17 ST R 0

18 AN R9009

20 OT R 10

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL
(※1)

Ⅰ
(※2) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

S データ変化を検出するエリア ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

D 前回実行時のデータ状態を格納するエリア ー ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ー ー ○ ー

注）※1：FPΣ/FP−Xでは指定できません。 ※2：I0～ID

■動作説明
●[S, S+1]で指定されたエリアのデータが前回実行
時のデータ値から変化していれば、内部リレー
R9009(“CY”フラグ)がONになります。
[D, D+1]は前回値を記憶するためのエリアとして
使用され、命令終了時には今回値が格納されま
す。

■プログラム上のご注意
データ変化検出に用いるフラグR9009は演算命令等を
実行する度に更新されます。
したがって

・R9009を使ったプログラムはF374(DDTR)命令のす
ぐ後に入れてください。

・出力リレーや、内部リレーに出力して、結果を保持
してください。

ご注意 上記プログラムの例のように、実行条件を
フラグリレー(R9009)の前に必ず入れてく
ださい。常時実行の場合は必要ありませ
ん。

＜例＞ 上記プログラムの場合

実行条件R0がONのとき、データレジスタDT10が前
回実行したときから比べて変化があった場合R9009が
ONとなり、それに続くR10もONとなります。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

R9009
(CY)

指定されたデータエリアに変化が
あった場合ON

ニモニック表記ラダー表記

F374 DDTR, DT 10, DT 2010
R0

S

17
R0 R10R9009

D応
用
命
令

３

対応機種

FPΣ

FP2

FP2SH

FP10SH

FP−X

F374(DDTR) ·P374(PDDTR)※
32ビットデータ変化検出
●ダブルワードデータ(32ビットデータ)の数値変化の検出します。 ステップ数：６
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F410 (SETB)

K 1

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

n レジスタバンク指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●インデックスレジスタのバンクNo.を[n]で指定され
たバンクNo.に変更します。

■プログラム上のご注意
●バンクNo.はプログラムの先頭アドレスを実行する
前に自動的にバンク0になります。

●プログラムメモリが120kステップの場合は、第1プ
ログラムと第2プログラムのプログラム切替時に、
インデックスレジスタバンクは自動的にバンク0に
設定されます。

■プログラム例
プログラムのアドレスにより、インデックスレジ
スタのバンクを切り替える場合。

F410 SETB, H 3
R0

F410 SETB, H 2
R0

F410 SETB, H 1

バンク1の
I0～ID

バンク2の
I0～ID

バンク3の
I0～ID

R0

①

②

バンク0の
I0～ID

F410 SETB, H 1

③

0

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) バンク指定がK0～K15以外のとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

F410 SETB, K 110
R0

n 応
用
命
令

３

対応機種

FP2SH

FP10SH

F410(SETB) ·P410(PSETB)
インデックスレジスタバンク設定
●インデックスレジスタバンクを任意のバンクNo.に変更します。 ステップ数：4



FPシリーズ
命令語総合版

3−418

アドレス 命令

10 ST R 0

11 F411 (CHGB)

K 2

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

n レジスタバンク指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●現在、使用しているインデックスレジスタのバン
クNo.をプッシュエリアに退避し、[n]で指定され
たバンクNo.に切り替えます。

●この命令は、割り込みプログラム、サブルーチン
など副プログラム中でインデックスのバンクNo.を
切り替えて使用する場合に、F412(POPB)命令(次
頁参照)と組み合わせて使用します。

■プログラム上のご注意
●バンクNo.はプログラムの先頭アドレスを実行する
前に自動的にバンク0になります。

●プログラムメモリが120kステップの場合は、第1プ
ログラムと第2プログラムのプログラム切替時に、
インデックスレジスタバンクは自動的にバンク0に
設定されます。

●プッシュエリアは、1段のみ有効です。複数回実行
した場合、それ以前のデータは破棄されます。

■プログラム例
割り込みプログラムの先頭でインデックスレジス
タバンクを切換え、割り込みプログラムを抜け出
す前に元のインデックスレジスタバンクに戻しま
す。

END

R0
F411 CHGB, H2

INT 0

R0
F412 POPB

IRET

主プロ
グラム

副プロ
グラム

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) バンク指定がK0～K15以外のとき
ON

ニモニック表記ラダー表記

F411 CHGB, K 210
R0

n応
用
命
令

３

対応機種

FP2SH

FP10SH

F411(CHGB)·P411(PCHGB)
インデックスレジスタバンク切り替え
●インデックスレジスタの現在のバンクNo.をプッシュエリアに退避し、
新規のバンクNo.に切り替えます。 ステップ数：4
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F412 (POPB)

■動作説明
●現在のインデックスレジスタのバンクNo.を、プッ
シュエリアに格納されているバンクNo.に切り替え
ます。

●プッシュエリアの内容は、変化しません。

■プログラム上のご注意
●バンクNo.はプログラムの先頭アドレスを実行する
前に自動的にバンク0になります。

●プログラムメモリが120kステップの場合は、第1プ
ログラムと第2プログラムのプログラム切替時に、
インデックスレジスタバンクは自動的にバンク0に
設定されます。

●プッシュエリアは、1段のみ有効です。

■プログラム例
割り込みプログラムの末尾で割り込みプログラム
実行前のバンクNo.に戻します。

END

R0
F411 CHGB, H2

INT 0

R0
F412 POPB

IRET

主プロ
グラム

副プロ
グラム

ニモニック表記ラダー表記

F412 POPB10
R0

応
用
命
令

３

対応機種

FP2SH

FP10SH

F412(POPB)·P412(PPOPB)
インデックスレジスタバンク復帰
●インデックスレジスタのバンクNo.をプッシュエリアに退避された
バンクNo.に復帰します。 ステップ数：2
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F414 (SBFL)

DT 1

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

n レジスタバンク指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●ファイルレジスタバンクNoを[n]で指定されたバン
クNo.に変更します。

●[n]に指定できる値は、K0～K2のいずれかです。

■プログラム上のご注意
●バンクNo.は、プログラムの先頭アドレスを実行す
る前に自動的にバンク0になります。

●プログラムメモリが120kステップの場合は、第1プ
ログラムと第2プログラムの各々の先頭アドレスを
実行する前に、自動的にバンク0になります。

●特殊データレジスタDT90263には、現在選択中の
バンクNo.が格納されます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) バンク指定が0～2以外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F414 SBFL, DT 110
R0

n応
用
命
令

３

対応機種

FP2SH

F414(SBFL) ·P414(PSBFL)
ファイルレジスタバンク設定
●ファイルレジスタバンクを指定のバンクNo.に変更します。 ステップ数：4
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F415 (CBFL)

DT 1

■指定できるメモリエリアの種類（指定単位：ワード）（○：指定可能 －：指定不可）

WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ 定数 インデックス 整数WX WY WR WL SV EV DT LD FL Ⅰ
(※1) K H f

インデックス
修飾

整数
デバイス

n レジスタバンク指定を格納しているエリア
または定数データ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ー ○ ー

注）※1：I0～ID

■動作説明
●現在使用しているファイルレジスタのバンクNo.を
退避エリアに格納し、[n]で指定されたバンクNo.
に切り替えます。

●[n]に指定できる値は、K0～K2のいずれかです。
●この命令は、割り込みプログラム、サブルーチン
など副プログラム中で、ファイルレジスタのバン
クを切り替えて使用する場合に、F416(PBFL)・
P416(PPBFL)命令と組み合わせて使用します。

■プログラム上のご注意
●バンクNoは、プログラムの先頭アドレスを実行す
る前に自動的にバンク0になります。

●プログラムメモリが120kステップの場合は、第1プ
ログラムと第2プログラムの各々の先頭アドレスを
実行する前に、自動的にバンク0になります。

●DT90263には、現在選択中のバンクNo.が格納され
ます。

●DT90264には、F415・P415命令を実行する為に選
択されていたバンクNo.が退避されます。

●退避エリアは、1段のみ有効です。複数回実行した
場合、それ以前のデータは破棄されます。

■フラグ動作

R9007
R9008
(ER)

インデックス修飾時にエリアを越
えたときON

(ER) バンク指定が0～2以外のときON

ニモニック表記ラダー表記

F415 CBFL, DT 110
R0

n 応
用
命
令

３

対応機種

FP2SH

F415(CBFL) ·P415(PCBFL)
ファイルレジスタバンク切り替え
●ファイルレジスタバンクの現在のバンクNo.を退避エリアに格納し、
指定のバンクNo.に変更します。 ステップ数：4
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アドレス 命令

10 ST R 0

11 F416 (PBFL)

■動作説明
●現在使用しているファイルレジスタのバンクNo.
を、退避エリアに格納されているバンクNo.に切り
替えます。

●命令実行時、退避エリアの内容は変化しません。
●この命令は、割り込みプログラム、サブルーチン
など副プログラム中で、ファイルレジスタのバン
クを切り替えて使用する場合に、F415・P415命令
と組み合わせて使用します。

■プログラム上のご注意
●バンクNo.は、プログラムの先頭アドレスを実行す
る前に自動的にバンク0になります。

●プログラムメモリが120kステップの場合は、第1プ
ログラムと第2プログラムの各々の先頭アドレスを
実行する前に、自動的にバンク0になります。

●DT90263には、現在選択中のバンクNo.が格納され
ます。

●DT90264には、F415・P415命令を実行する為に選
択されていたバンクNo.が格納されます。

●退避エリアは、1段のみ有効です。複数回実行した
場合、それ以前のデータは破棄されます。

ニモニック表記ラダー表記

F416 PBFL10
R0

応
用
命
令

３

対応機種

FP2SH

F416(PBFL) ·P416(PPBFL)
ファイルレジスタバンク復帰
●ファイルレジスタバンクのバンクNo.を退避エリアに格納されている
バンクNo.に変更します。 ステップ数：2
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(1)プログラム上の定数を書き替える方法

TMX 5, K 30

T5 Y10

X0

タイマ設定値

■プログラム上の設定値(定数)の変更
プログラム上の定数の書き替えは､次の条件で可能です。

・運転方法：RAM運転時のみ
・書き替え方法： ①ツールソフトを使用する方法

②FPプログラマIIを使用する方法

■方法1 ツールソフトを使用する方法
＜手順＞
タイマ0の設定値をK30→K50に変更する例です。

1) カ－ソルをタイマ0の設定値K30にあわせてください。

2) パソコンのBSキーを押してクリアしてください。

3) 新しい定数K50を入力し、リターンキーを押して
ください。

4) 画素I/O入力方式の場合は、[PG変換]の操作により
プログラムを確定し、本体に書き込んでください。

■方法2 FPプログラマIIを使用する方法

＜手順＞
タイマ0の設定値をK30→K50に変更する例です。

1) タイマ命令を記述しているアドレスを読み出して
ください。
シフト
命令

TM
T·SV

ST
X·WX 0

検索
▲

読出
▼

読出
▼

2) 定数(K30)をクリアしてください。
(ヘルプ)
クリア

3) 新しい定数(K50)を入力してください。
(BIN)
K/H 5 0 書込

■変更後の動作と注意点

●ツールソフトの画素I/O入力方式またはFPプログラ
マIIで変更した時、動作中のタイマ・カウンタは、
そのまま動作を継続します。変更した設定値で動
作を開始するのは、次に実行条件がOFFからONに
なったときです。

●ツールソフトのニモニック(ラダ－／NONラダ－)
入力方式で変更した場合は、書き換えた時に減算
を中断し、次のスキャンから新しい値で減算を再
スタートします。

●プログラム上の定数を書き替える場合、プログラ
ム自体が書き替わりますので、モードを切り替え
て再度RUNにした時や電源を入れ直した時には、
変更した設定値でプリセットされます。

(2)設定値エリアの値を書き替える方法

TMX 5, K 30

T5

SV5
30

Y10

X0

タイマ設定値

RUNモードに変更時に
SVエリアに転送

■設定値エリアSVの値の変更
設定値エリアSVの値の書き替えは、次の条件で可能
です。

・運転方法：RAM運転、ROM運転
・書き替え方法：①ツールソフトを使用する方法

②FPプログラマIIを使用する方法
③プログラム(応用命令)による方法

■変更後の動作と注意点

●変更した時、動作中のタイマ・カウンタは、その
まま動作を継続します。変更した設定値で動作を
開始するのは、次に実行条件がOFFからONになっ
たときです。

●この方法の場合、設定値エリアSVの値は変わって
も、プログラム自体は書き替わりませんので、
モードを切り替えて再度RUNにした時や電源を入
れ直した時には、下記のような動作になります。
1) 設定値をK定数で指定している場合
設定値エリアSVには、K定数がプリセットされ
ます。変更した値は無効になります。

2) 設定値を設定値エリアNo.で指定している場合
非保持型のタイマ・カウンタの時、設定値エリ
アSVには0がプリセットされます。保持型のタ
イマ・カウンタの時、設定値エリアSVには、右
ページの方法で変更した値がプリセットされま
す。

プ
ロ
グ
ラ
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■方法1 ツールソフトを使用する方法
＜手順＞
メニューバーより「オンライン」→「データモニタ」
選択してください。

各欄の説明①：行番号を表示します。
②：デバイスコード、デバイスNo.を表示
します。

③：モニタしたデータ値を表示します。
オンラインモニタ時に、この欄で
[Enter]キーを押すか、ダブルクリッ
クするとデータを変更することが
できます。

④：モニタする基数（10進、16進、2進、
アスキ―）及びワード数を表示しま
す。

⑤：各レジスタに対するI/Oコメントを
表示します。
この欄で[Enter]キーを押すか、ダブ
ルクリックすると各レジスタのI/Oコ
メントを入力することができます。

各欄をクリックし、設定を変更してください。

注） 詳細については、FPWINGRのヘルプメニュー
にてご確認ください。

■方法2 FPプログラマIIを使用する方法

＜手順＞
ワードデータモニタ機能で、変更したいタイマまた
はカウンタの設定値エリアSVをデータモニタで読み
出して、書き換えてください。

SV0の値をK30→K50に変更する例です。

1) ワードデータモニタ(OP8)を実行してください。
(ー)
操作 8 登録

2) SV0を読み出してください。
TM
T·SV 0

読出
▼

3) SV0の内容をクリアしてください。
(ヘルプ)
クリア

4) 変更する値を書き込んでください。
(BIN)
K/H 5 0 書込

■方法3 プログラム(応用命令)による方法
入力の条件などにより、タイマ・カウンタの設定値
を変更したい場合は、下記のように応用命令を使っ
て、変更したいタイマまたはカウンタの設定値エリ
アSVの値を書き換えてください。

＜例＞入力X0がONの時に設定値をK20とする場合

F0 MV, K20, SV3

X1

X0

T3 Y10

X0がONの時
タイマの設定値
が５秒→２秒に
変ります。

TMX 3, K 50

●設定値エリアに直接、SVエリアを指定することも
できます。F0命令などで転送する値を変えること
によって、設定値を変更できます。

●FP10SH/FP2SHでは、設定値エリアにデータレジ
スタDTやワードデータ扱いのリレーWRなどを指
定できます。F0命令などで転送する値を変えるこ
とによって、設定値を変更できます。

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
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意
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(1)2重出力について
●2重出力は、1つのシーケンスプログラム内に同じ
出力を重複して指定している場合をいいます。

●2重出力とみなされるのは｢OT｣命令、｢KP｣命令に
同じ出力を指定した場合です。

●｢SET｣命令、｢RST｣命令、応用命令(データ転送な
ど)で同じ出力を使っていても2重出力とみなされま
せん。

●2重出力の状態のまま、RUNモードにすると通常の
場合エラーとなります。(ERROR LEDが点灯し、
自己診断フラグR9000がONとなります。)

■2重出力のチェック方法
●プログラムが2重出力になっているかどうかは、プ
ログラミングツールを使って、次の方法でチェッ
クすることができます。

①ツールソフトを使って
メニューで“トータルチェック”を実行します。
2重出力がある場合は、エラーメッセージ(重複使用
エラー)とそのアドレスが表示されます。
“エラーアドレスサーチ”を実行した場合は、エ
ラーメッセージが表示され、最初のアドレスが表
示されます。

②FPプログラマIIを使って
トータルチェックの操作を行います。

キー操作
(ー)
操作 9 登録

読出
▼

2重出力がある場合は、エラーメッセージ(ダブリエ
ラー)とアドレスが表示されます。

■2重出力の許可
●プログラムの内容によって、出力を重複して使い
たい場合は、2重出力を許可することができます。

●このような場合は、システムレジスタNo.20の内容
を許可(FPプログラマIIの場合はK1で設定)に変更
してください。

●この場合は、プログラムを実行してもエラーとな
りません。

(2)OT，KP，SET，RST命令で重複して
出力した時の処理

■演算中の内部リレー・出力リレーの
状態

●OT命令、KP命令、SET命令、RST命令、転送命
令など内部リレーや出力リレーに出力する命令を
重複して使う場合、演算中はステップ毎にその内
容が書き替わります。

＜例＞SET、RST命令、OT命令を使った場合の処理
(X0～X2が全てONの時)

R0X0

R0

S

R0X1
R

R0X2

この間のプログラ
ムは、R0がONで
あるとして処理さ
れます。

R0はOFFであると
して処理されます。

R0はONとして処
理されます。

■演算結果の決定

●OT命令、KP命令、SET、RST命令、転送命令な
どで同じ出力を重複して使用した場合、I/Oリフ
レッシュ時に得られる出力は、最終的な演算結果
で決まります。

＜例＞OT命令、SET命令、RST命令で、同じ出力リ
レーY10に出力する場合

X0 Y10

X1 Y10
S

X2 Y10
R

Y10：ON

Y10：ON

Y10：OFF

X0～X2が全てONの場合、I/Oリフレッシュ時には
Y10はOFFとして出力されます。

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
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意
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(1)立ち上がり検出方式の命令

■立ち上がり検出を行う命令
1 DF(立ち上がり微分)
2 CT(カウンタ)のカウント入力
3 F118(アップダウンカウンタ)のカウント入力
4 SR(シフトレジスタ)のシフト入力
5 F119(左右シフトレジスタ)のシフト入力
6 NSTP(ネクストステップ)
7 微分実行型応用命令(Pと番号で指定する命令)

■立ち上がり検出方式とは

●立ち上がり検出方式の命令は、実行条件がOFFか
らONに変化した1スキャンのみ実行される命令で
す。

①通常の入力検出

実行条件

命令の動作

毎スキャン実行します。

ON
OFF

ON
OFF

②立ち上がり検出

実行条件

命令の動作

１スキャンのみ実行します。

ON
OFF

ON
OFF

■立ち上がり検出の方法

前回実行されたときの実行条件と今回の実行条件を
比較して、前回がOFFで今回がONの時のみ命令を実
行します。
それ以外の場合は、命令を実行しません。

■立ち上がり検出を行う命令を使用す
る時のご注意

●電源立ち上げ時などRUN開始時には、実行条件の
OFF→ONの変化が検出されないため、命令が実行
されません。次頁をご覧ください。

●下記の①～⑦のような、命令を実行する順序を変
える命令と合わせて使用する場合、入力のタイミ
ングにより、命令の動作が変わりますのでご注意
ください。

＜立ち上がり検出を行う命令を使用する場合に注意
が必要な命令＞

1 MC～MCE命令
2 JP～LBL命令
3 F19(SJP)～LBL命令
4 LOOP～LBL命令
5 CNDE命令
6ステップラダー命令
7 サブルーチン命令

4−3
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(2)運転開始時の動作と注意点

■RUN後第1スキャンの動作
●立ち上がり検出を行う命令は、RUNモードに切り
替えた時やRUNモード状態で電源を立ち上げた時
に、すでに実行条件がONになっていると、実行さ
れません。

実行条件

命令の動作

RUN
(電源ON)

実行します実行しません

●RUNモードに切り替える前にすでにONになってい
る実行条件で命令を実行したい場合は、特殊内部
リレーR9014を用いて、下記のようなプログラムを
組んでください。(R9014は、第1スキャン時
OFF、第2スキャン以降にONになる特殊内部リ
レーです。)

＜例１＞立ち上がり微分命令DFの場合

X0
DF

Y10

X0
DF

Y10R9014

R9014を追加

X0

Y10

RUN
(電源ON)

X0が最初からONになっていても
微分命令の入力条件が第２スキャン
にOFF→ONとなるため、微分出力が
得られます。

＜例２＞カウンタ命令CTの場合

X0

R9014を追加

X1

CT 200

X0 R9014

X1

CT 200

X0

CT200の
カウント動作

RUN
(電源ON)

X0が最初からONになっていても
カウンタの入力条件が第２スキャ
ンにOFF→ONとなるため、カウ
ントされます。

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
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意
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(3)制御命令を使用している場合の注意点

●立ち上がり検出を行う命令は、前回その命令が実
行された時の実行条件と今回の実行条件を比較し
て、OFFからONになった場合にのみ実行されま
す。それ以外の場合は実行されません。

●従って、MC・MCE、JP・LBLなど命令を実行す
る順序を変える命令と合わせて、立ち上がり検出
を行う命令を使用する場合は、入力のタイミング
により、命令の動作が下記のように変りますので
ご注意ください。

＜例１＞MC～MCE間に微分命令DFを使用した場合

X1
DF

Y10

MCE 0

X0
MC 0

X0

X1

Y10

［タイミングチャート１］

前回の微分命令
実行 前回の実行時と微分命令の

入力条件X1が変化していな
いため微分出力が得られま
せん。

X0

X1

Y10

［タイミングチャート２］

前回の微分命令
実行 前回の実行時と微分命令の入

力条件X1がOFF→ONに変化
しているため微分出力が得ら
れます。

＜例２＞JP～LBL間にカウンタ命令を使用した場合

LBL 1

R0
JP 1

X0

X1
200
CT

R0

X0

カウント
動作

［タイミングチャート１］

前回のJP命令
非実行時の最終
タイミング

前回のJP命令非実行時の最終
タイミングとカウンタ入力の
実行条件X0が変化していない
ため、カウントされません。

R0

X0

カウント
動作

［タイミングチャート２］

前回のJP命令
非実行時の最終
タイミング

前回のJP命令非実行時の最終
タイミングからカウンタ入力
がOFF→ONに変化している
ため、カウントされます。
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(1)演算エラーとは？

■演算エラーとは？

●応用命令を使った演算を実行した時、演算不可能
な状態になることをいいます。

●演算エラーが発生した場合、本体のERROR LED
が点灯し、演算エラーフラグ(R9007, R9008)が
ONとなります。

●特殊データレジスタDT9000またはDT90000に演算
エラーコードK45が格納されます。

●特殊データレジスタDT9017～DT9018または
DT90017～DT90018にエラーが発生したアドレス
が格納されます。

■演算エラーの種類

①アドレスエラー
インデックス修飾使用時に、メモリのアドレス(番
号)の指定が、使える領域を越えた場合。

②BCDエラー
BCDデータを扱う命令で、BCD以外のデータを演
算しようとした場合。
BCD変換しようとするデータが変換できる範囲を
越えている場合。

③パラメータエラー
制御データを指定する必要がある命令で指定デー
タが範囲外の場合。

④領域越えエラー
ブロック命令で操作する対象がメモリ範囲を越え
た場合。

■関連特殊データレジスタ番号

●機種により、特殊データレジスタの番号が次のよ
うに異なります。

FP0 C10, C14, C16, C32/
FP1/FP–M/FP3/FP−e

FP0 T32/FPΣ/FP2/FP2SH/
FP10SH/FP−X

ＤＴ９０００ ＤＴ９００００

ＤＴ９０１７ ＤＴ９００１７

ＤＴ９０１８ ＤＴ９００１８

(2)演算エラー発生時の運転モード

●演算エラーが発生すると、通常の場合、運転が停
止します。

●演算エラーが発生しても、運転を継続したい場合に
はシステムレジスタNo.26の内容を“運転”(FPプ
ログラマIIの場合はK1で設定)に変更してくださ
い。

●システムレジスタの設定方法は、次の通りです。

ツールソフトを使う場合
1. CPUユニットを「PROG．」モードにしてください。

2.【PLCシステムレジスタ設定】を選択してくださ
い。

3.“PLCシステムレジスタ設定”のメニューで、
「異常時運転」画面を選ぶと、システムレジスタ
のNo.20～No.28が表示されます。

4. No.26のチェックボックをはずして“運転”に変更
してください。

5.“OK”を実行し、PLCへ書込を行ってください。

FPプログラマIIを使う場合
1. CPUユニットを「PROG．」モードにしてください。

2. FPプログラマIIで次のようにキーを操作してくだ
さい。
オール
クリア

(ー)
操作 5 0 登録

3.システムレジスタ番号「26」を指定して、読み出
してください。
システムレジスタNo.26の設定値が表示されます。

2 6 読出
▼

4.設定値を変更する場合は、 (ヘルプ)
クリア キーを押し、K1を

書き込んでください。
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(3)演算エラーが発生した場合の対処

〈手順〉

①エラー発生箇所のチェック
DT9017～DT9018またはDT90017～DT90018に格
納されたエラー発生アドレスを参照して、そのア
ドレスの応用命令を見直してください。

②エラー状態の解除
プログラミングツールの操作でエラーを解除して
ください。(モード切替スイッチがRUNになってい
ると、エラー解除と同時にRUN状態となります)

・ツールソフトの“ステータス表示”のメニュー
で、“エラークリア”を実行してください。

・FPプログラマIIで、次のようにキー操作してく
ださい。
オール
クリア

(ー)
操作 1 1 2 登録

シフト
命令

(削除)
挿入

PROG.モードで電源を入れ直してもエラーをクリ
アできます。ただし、保持型データ以外の演算メ
モリの内容がクリアされます。

自己診断エラーセット命令(F148)によって、エラー
をクリアすることもできます。

(4)プログラム見直しのポイント

下記のポイントにしたがって、プログラムを見直し
てください。

1 インデックスレジスタに大きな値や負の値が入っ
ていませんか。

＜例＞インデックスレジスタでデータレジスタを
修飾している時

X0
F0 MV, DT0, IXDT0

この場合、インデックスレジスタでDT0を修飾し
ていますがIXの値が大きすぎると、指定できるデー
タレジスタの範囲を越えてしまいます。IXの内容
が最後のデータレジスタ番号を越えると演算エラー
となります。IXの内容が負の値になった時も同様
です。機種により、指定できるインデックスレジ
スタ番号は異なります。

2 BCD BIN間のデータ変換で変換できないデータ
が入っていませんか。

＜例＞BCD BINに変換しようとした時

X0
F81 BIN, DT0, DT100

この場合DT0の内容が16進数で｢12A4｣のようにA
～Fを含んでいた場合、データ変換できず、演算エ
ラーとなります。

＜例＞BIN BCDに変換しようとした時

X0
F80 BCD, DT1, DT101

この場合DT1の内容が負の値やK9999を越える大
きな値になっていると演算エラーとなります。

3除算命令で割る数が｢0｣になっていませんか。

＜例＞

X0
F32 %, DT0, DT100, DT200

この場合、DT100の内容が｢0｣であれば演算エラー
となります。
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(1)インデックスレジスタとは？

●インデックスレジスタは、リレーやメモリエリア
の番号、オペランドに指定する値を間接的に指定
する場合に使用します。(インデックス修飾といい
ます。)

●機種により、指定できる範囲は異なります。

機種 点数 指定できる番号

FP0、FP1、FP–M、
FP3、FP−e 2点 IX、IY

FPΣ、FP2、FP−X 14点 I0～ID

FP2SH、FP10SH 14点×16
バンク

I0～ID

●修飾したいリレーやメモリエリア、または定数
に、インデックスレジスタを付けて記述し、その
インデックスレジスタに修飾する値(16ビットデー
タ)を書き込みます。

＜例＞データレジスタDT100の内容をインデックスレ
ジスタの内容で指定される番号に転送する
場合

X0
F0 MV, DT100, IXDT0

基準となるメモリエリア

この例の場合、転送先のデータレジスタの番号が
IXの内容によってDT0を基準として変わります。
例えばIXの内容がK10の時は転送先はDT10に、
K20の時は転送先はDT20となります。

●インデックスレジスタは、このように1つの命令で
も複数のメモリエリアを指定することができるの
で、たくさんのデータを扱う時に非常に便利です。

●FP10SH/FP2SHのインデックスレジスタは、バン
クを切り替えることにより、プログラム上で使用
する点数を14点から最大224点(14点×16バンク)ま
で拡張することができます。

I0
I1
I2
I3
I4
I5
I6
I7
I8
I9
IA
IB
IC
ID

バンク
0

バンク
1

バンク
2

バンク
F

(2)インデックス修飾できるもの

●インデックスレジスタではデータレジスタDTに限
らず他の種類のメモリエリアも修飾することがで
きます。
＜例＞IXWX0、IXWY1、IXWR0、IXSV0、IXEV2、

I0WX10、I2WY1、I3WR0、IASV0、IBEV2

●定数を修飾することもできます。
＜例＞IXK10、IXH1001

●FP10SH/FP2SHでは、リレー番号を修飾すること
ができます。
＜例＞I0X0、IAR10

●FP10SH/FP2/FP2SHではインデックスレジスタを
別のインデックスレジスタで修飾することができ
ます。
＜例＞I0ID

●FP10SH/FP2/FP2SHを除く機種では、インデック
スレジスタ同士の修飾はできません。
＜例＞IXIY、IXIX

●32ビット定数を修飾する時は、指定した番号と次
の番号のインデックスレジスタを合わせて、
32ビットデータとして扱います。
修飾結果は、32ビットデータになります。

＜FP0、FP−e、FP1、FP－M、FP3の場合＞
下位16ビット上位16ビット

IXの内容IYの内容

注）32ビット定数を修飾する時は、必ずIXを指定し
てください。

＜FP10SH/FP2/FP2SH/FPΣ/FP−Xの場合＞
下位16ビット上位16ビット

I0の内容I1の内容

注）32ビット定数を修飾する時は、IDを指定しない
でください。指定しても文法エラーにはなりま
せんので、ご注意ください。
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(3)インデックスレジスタの使用例

■外部データを連続的に読み込む場合

注）FP10SH/FP2/FP2SH/FPΣ/FP−Xの場合は、IX
の代わりにI0～IDのいずれかで指定してくださ
い。

＜例＞入力WX3の内容をデータレジスタDT0から順番
に書き込んでいく場合

X0
F0 MV, K0, IX

X1
DF F0 MV, WX3, IXDT0

F35 +1, IX

①

②

③

1 X0がONの時、インデックスレジスタIXに0をセッ
トします。

2 X1がONになると、入力WX3の内容をIXDT0で指
定されたデータレジスタに転送します。

3 IXに1をプラスします。
この場合、IXの内容が順番に変わりますので、デー
タレジスタの書き込み先は次のようになります。

X1の入力 IXの内容 データの書き込み先

1回目
2回目
3回目
:

0

1

2

:

DT0

DT1

DT2

:

■出力先を連続的に切り替える
(FP10SH/FP2/FP2SHのみで可能)

＜例＞ X0:ONのたびに、出力先を順番に変えていく
場合

R9013
F0 MV, K0, I0

X0

F35 +1, I0

①

②

③
X0

I0Y10

1 最初にインデックスレジスタI0に0をセットします。
2 X0がONになると、1回目はY10がONになります。
3 I0の値に1をプラスします。以降、X0がONするた
びに出力先が次のように変わります。

X0の入力 I0の内容 出力先

1回目
2回目
3回目
:

0

1

2

:

Y10

Y11

Y12

:

■入力で指定した番号に応じてデータ
を入出力する場合

注）FP10SH/FP2/FP2SH/FPΣ/FP−Xの場合は、IXの
代わりにI0～IDのいずれかで指定してください。

＜例１＞デジスイッチで指定した番号のタイマを設
定する場合

0 7 9 4

PLC

タイマ時間
を設定

WX0

2

デジスイッチ
WX1

タイマ番号
を設定

R0
DF F81 BIN, WX1, IX ・・・①

・・・②F81 BIN, WX0, IXSV0

1 タイマ番号データWX1をBCDデータからBINデー
タに変換し、インデックスレジスタIXにセットし
ます。

2タイマ設定値データWX0をBCDデータからBINデー
タに変換し、IXの内容で指定されたタイマ設定値
エリアSVに格納します。

＜例２＞デジスイッチで指定した番号のタイマの経
過値を外部出力として取り出す場合

1

PLC

デジスイッチ

WX1

タイマ番号を設定

タイマ経過値を
表示

７セグメント
表示器

WY3

R1
DF F81 BIN, WX1, IX ・・・①

・・・②F80 BCD, IXEV0, WY3

1 タイマ番号データWX1をBCDデータからBINデータ
に変換し、インデックスレジスタIXにセットします。

2 IXの内容で指定されたタイマ経過値データEVの内
容をBCDデータに変換し、出力WY3へ出力します。

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
注
意

４
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(1)BCDとは？

●BCDは、2進化10進とも言われ、10進数を1桁ごと
に区切って、2進数1桁で表現したものを言いま
す。

＜例＞10進数をBCDで表すと

10進数

BCD
(2進化10進)

0110 0100 0101

各々の桁を
2進数に変換

(2)PLC内部でのBCDデータの扱い

●デジタルスイッチのデータをPLCに取り込む場合
や7セグメント表示器(デコーダ付)へデータを出力
したい場合には、BCDデータで入出力を行う必要
があります。
このような場合、各々下記の例のようにデータ変
換命令を使用してください。

●BCDデータをそのまま演算できるBCD算術命令(F40
～F58)もありますが、通常、PLC内の演算は
BINで処理されるため、BIN演算命令(F20～F38)
を用いた方が便利です。

■デジタルスイッチの入力を取り込む
場合

BCD→BIN変換命令F81を使用してください。

1 9 9 2

PLC BCD
↓
BIN
(F81で変換)

デジタル
スイッチ

0 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 0 0 1 0PLCに取り込まれる
データ(BCDデータ)

1 9 9 2

0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 0 0 1 0 0 0PLC内部で処理でき
るデータ(BINデータ)

10進数で1992に変換

■7セグメント表示器(デコーダ付)へ
出力する場合

BIN→BCD変換命令F80を使用してください。

PLC BIN
↓
BCD

(F80で変換)

７セグメント
表示器

0 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 0 0 1 0PLCから出力される
データ(BCDデータ)

1 9 9 2

0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 0 0 1 0 0 0PLC内部で処理され
たデータ(BINデータ)

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
注
意

４
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■正しく実行されないプログラム

●下記のようなプログラムは正しく実行されません
ので、記述しないでください。

＜例①＞

X0
DF

Y10X1

X2

ANS

・X1が先にONしていると、X0をONしてもY10は
ONしません。

＜例②＞

X0 Y10X1

X2

TMX 5, K 30

ANS

・X0のON/OFFに関係なく、X1をONするとTMX5
が働いてしまう。

＜例③＞

DF
Y11X2

X3

X0 Y10X1
PSHS

ANS

・X2を先にONしているとX0をONしてもY11はON
しません。

●微分命令やタイマ命令の実行条件を、複数の接点
を組み合わせて設定する場合は、アンドスタック
命令やリードスタック命令、ポップスタック命令
を使わないでください。

■プログラム書き換え例

●左記のプログラムを正しく書き換えた例です。

＜例①を書き換えたプログラム＞

X0
DF

Y10X1

X2X0

＜例②を書き換えたプログラム＞

X0 Y10X1

X2

TMX 5, K 30

X0

＜例③を書き換えたプログラム＞

DF
Y11X2

X3

X0 Y10X1

X0

X0

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
注
意

４
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(1)FP3、FP10SHの場合
●対象となる高機能ユニットのスロットNo.は、装着
位置によって自動的に割り付けられます。

指定する番号(H定数)

電

源

08 09 0A 0B 0C 0D 0E 0Fボード番号=1

ボード番号=2

ボード番号=3

8 9 10 11 12 13 14 15

電

源

10 11 12 13 14 15 16 17

16 17 18 19 20 21 22 23

電

源

18 19 1A 1B 1C 1D 1E 1F

24 25 26 27 28 29 30 31

電

源

Ｃ
Ｐ
Ｕ

00 01 02 03 04 05 06 07

0 1 2 3 4 5 6 7

増

設

増

設

増

設

●スロット番号は、ボード番号順に割り付けられま
す。

●3スロットタイプ、5スロットタイプのボードの場
合も、8スロットと同じ指定になります。

電

源

08 09 0A 0B 0C 0D 0E 0Fボード番号=1

8 9 10 11 12 13 14 15

電

源

Ｃ
Ｐ
Ｕ

00 01 02 03 04 05 06 07

0 1 2 3 4 5 6 7

増

設

実際には無い3スロットにも
番号が割り付けられます。

5スロットタイプの
マザーボード

(2)FP2、FP2SHの場合
●対象となる高機能ユニットのスロットNo.は、装着
位置によって自動的に割り付けられます。

指定する番号(H定数)

00 01 02 03 04 05 06 07 08 09 0A 0B 0C0D 0E0F

10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 1A 1B 1C 1D 1E1F

●スロット番号は、ボード番号順に割り付けられま
す。

●7, 9, 12モジュールタイプのボードの場合も14モ
ジュールと同じ指定になります。

指定する番号(H定数)

00 01 02 03 04 05 06 07 08 09 0A 0B 0C0D 0E0F

10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 1A 1B 1C 1D 1E1F

9

9

●S－LINK付CPUユニットの場合S－LINKコント
ロール部分にスロットNo.｢0｣｢1｣が割り当てられま
す。

00 01

02 03 04 05 06 07 08 09 0A 0B 0C 0D 0E 0F

指定する番号(H定数)

S－LINK 1 S－LINK 2

S－LINK付
CPUユニット

0
↑

1
↑

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
注
意

４
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■ワードデバイス指定時のタイマ動作

設定値として指定したワードデバイスを設定値エリ
アとして使用します。

1 応用命令の実行条件がONの時、指定したエリア(
ここではDT0の例で説明します)に設定値をセット
します。
下図は、MV命令(F0)を使用する例です。

F0 MV, K30, DT5

X1

X0

T5 Y10
①設定値エリアに転送

DT0
30

タイマ設定値

TML5, DT0

2タイマ実行条件OFF→ONの立ち上がりで、設定値
エリア(この例では｢DT0｣)からタイマと同じ番号の
経過値エリア｢EV｣へ転送されます。
(実行条件がONの状態で、RUNモードに切り替え
た時にも同様の動作となります。)

3スキャンごとに、実行条件がONならば、経過値エ
リア｢EV｣の値を減算します。

F0 MV, K30, SV5

X1

X0

T5 Y10

DT0
30

②EVエリアに転送

EV5
30
29
28
27

③減算動作
TML 5, DT0

4経過値エリア｢EV｣の値が0になれば、同じ番号の
タイマ接点｢T｣がONになります。

EV5
0

④減算動作終了

X1

T5 Y10

DT0
30

TML5, DT5

■ワードデバイスを指定時のご注意

●減算中に、指定したワードデバイスの値を変更し
ても、変更前の値で減算動作を続行します。
変更した値でタイマ動作が開始されるのは、次に
実行条件がOFFからONになった時です。

●電源を切ったり、RUNモード→PROG.モードに切
り替えたときにリセットされる非保持型のワード
デバイスと、リセットされない保持型のワードデ
バイスがあります。ワードデバイスに書き込んだ
設定値を、次回の電源投入時または、PROG.モー
ド→RUNモード切り替え時に保持したいときは、
システムレジスタで保持型に指定しているデバイ
スを使用してください。

●設定値にワードデバイスを使用する場合は、デバ
イスのアドレスとタイマ番号をインデックス修飾
することができます。
1デバイスのアドレスを修飾する。
＜例＞

X1 TML5, I2DT0

I2=K10の時、設定値エリアとしてDT10を使用しま
す。
設定値エリア：DT10
経過値エリア：EV5
タイマ接点 ：T5

2タイマ番号を修飾する。
＜例＞

X1

T15 Y10

TML I0 5, DT 0

I0=K10の時、TM15として動作します。
設定値エリア：DT0
経過値エリア：EV15
タイマ接点 ：T15(注)

注）タイマ接点もインデックス修飾できます。

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
注
意

４

4−9
FP10SH/FP2SHﾀｲﾏのワードデバイス指定方法



FPシリーズ
命令語総合版

4−16

(1)RUN中書き替えの動作
■RUN中書き替えのしくみ
RUNモード中でもプログラムの書き替えができます。
RUN中にプログラムを書き替えようとすると、ツー
ルサービスの時間を一時的に延長し、プログラム書
き替えを行い、モードを切り替えることなく、運転
に戻ります。
従って、RUN中書き替え時の1スキャンは、スキャン
タイムが数msから数100ms程度、スキャンタイムが伸
びます。

■書き替え中のコントローラの動作
1.外部出力(Y)は保持されます。
2.外部入力(X)は無視されます。
3.タイマ(T)は、時計を停止します。
4.微分命令(DF)、カウンタ(C)、左右シフトレジスタ
の入力の立ち上がり/立ち下がりの変化は無視され
ます。

5.割り込み機能は、停止します。
6.内部クロックリレー(特殊内部リレー)も停止します。
7.パルス出力は、その間停止します。

■タイマ・カウンタ命令の設定値

すべてのタイマカウンタ命令のK定数で指定した設定
値は、すべて対応する番号の設定値エリアSVへプリ
セットされます。（経過値エリアEVの値は変化しませ
ん）

■RUN中書き替え完了フラグの働き
RUN中書き替え完了フラグ(R9034)はRUN中書き替え
が完了した、最初の1スキャンのみONする特殊内部リ
レーで、プログラム変更後のイニシャルパスリレー
の代わりとして使用できます。

(2)RUN中書き替えができない場合
■タイムアウトが表示される場合

タイムアウト表示が出てもPLCは書き替わっている
可能性が高いです。下記の操作を実施してください。

1.画素編集時
編集中のラダーが残っていますので、オフラインに
して、ツール上でプログラム変換を完了させ、その
後オンラインにして照合してください。

2.ニモニックノンラダーまたは、ニモニック編集時
編集中のラダーは消えます。
オフラインにして、再度編集操作を実施し、その後
オンラインにして照合してください。

■GTシリーズ表示器のスルーモードを
使用して、タイムアウトが出る場合

GTWINを使用して、表示器のタイムアウト時間を延
ばしてください。(初期値は5秒になっています。）

メニューバーの「ファイル」から「転送」を選択す
るとデータ転送画面が開きます。データ転送画面か
ら「通信条件」を選択すると、通信設定画面が開き
ます。「タイムアウト」の項目に秒数が表示されてい
ますので、数値を変更します。「OK」ボタンをクリッ
クすると、設定の変更は完了します。

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
注
意

４
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■FP0/FP−e/FPΣ/FP−Xの場合
●RUN中書き替えができない場合
1.書き替えた結果が文法エラーとなる場合は、書き
替えできません。

【具体例】
以下のペア命令が不成立となるような書き替えをす
る場合

1.ステップラダー命令(SSTP/STPE)
2.サブルーチン命令(SUB/RET)
3.割り込み命令(INT/IRET)
4. JP/LBL

5. LOOP/LBL

6. MC/MCE

その他の文法エラーの場合も同様に書き替えはでき
ません。

2.強制入出力動作中は、RUN中書き替えできません。

●割り込み処理の制限事項

割り込み／高速カウンタ/パルス出力/PWM出力の各
機能を使用している場合、RUN中書き替えは、行わ
ないでください。
RUN中書き替えを実行した場合、下記のように動作
しますのでご注意ください。

1.割り込みプログラムは禁止状態になります。
再度ICTL命令で許可してください。

<例>R9034(RUN中書き替え完了フラグ)を利用す
る場合

R9013
ICTL, S1, S2

R9034

2.高速カウンタは継続してカウントします。

一致ON/OFF命令(F166/F167)は継続します。
F166/F167命令起動中の一致割込プログラムは禁止
状態になります。

3.パルス出力/PWM出力は停止状態になります。

状態 命令番号 名称
継続 F171(SPDH) パルス出力(チャンネル指定付)

(原点復帰)

停止 F172(PLSH) パルス出力(チャンネル指定付)
(JOG運転)

停止 F173(PLSH) PWM出力(チャンネル指定付)

継続 F174(SP0H) パルス出力（チャンネル指定付）
（任意データテーブル制御運転）

継続 F175(SPSH) パルス出力(直線補間)

停止 F176(SPCH) パルス出力(円弧補間)

4.定時サンプリングトレースは停止しません。

■FP2/FP2SHの場合
●RUN中書き替えで追加・削除できない命令
1.ステップラダー命令(SSTP/STPE)
2.サブルーチン命令(SUB/RET)
3.割り込み命令(INT/IRET)
4.制御命令(ED/LBL)

* LBL命令は、挿入/書込のみ可能で削除/消去は不可。

●副プログラム中の追加・削除ができない命令
(FP2/FP2SHのみ)

下記命令は、サブルーチンおよび割り込みプログラ
ム中の書き替えはできません。

1. JP/LBL

2. LOOP/LBL

3. MC/MCE

●RUN中書き替えができない場合
1.文法エラー発生時
2.強制入出力動作中

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
注
意
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(3)RUN中書き替えの方法と動作

項目
FPWIN GR
画素入力モード

FPWIN GR
ニモニック入力モード

書き替え方法 最大128ステップ。
変更は、ブロック単位で行い
ます。
オンラインで、PG変換実行時
にプログラムが書き替わりま
す。

ブロックa ブロックb

1ステップずつ書き替える方法です。
変更と同時に書き込まれるため、特に注意が必要です。

OT/KP ブロックaで記述されていた命
令がブロックbで削除された場
合は、書き替え前の状態を保
持します。

ブロックaで記述されていた命令がブロックbで削除された場合
は、書き替え前の状態を保持します。
ONしているY接点はONした状態のまま保持されます。RUN中
でOFFするには強制出力にてOFFしてください。

TM/CT ・ブロックaで記述されていた
命令がブロックbで削除され
た場合は、書き替え前の状
態を保持します。
・TM/CT命令のK定数で指定
した設定値は、プログラム
中すべての対応する番号の
SVへプリセットされます。
(経過値EVは変化しません)

・ブロックaで記述されていた命令がブロックbで削除された場
合は、書き替え前の状態を保持します。
・TM・CT命令のK定数で指定した設定値は、プログラム中す
べての対応する番号のSVへプリセットされます。(経過値EV
は変化しません)

各
命

Fun
応用命令

ブロックaで記述されていた命
令がブロックbで削除された場
合は、書き替え前の状態を保
持します。

・削除された場合、出力先のメモリエリアは、保持されます。

命
令
固
有
の

MC/MCE ・MC/MCE命令を書き込む場
合は、MC/MCE命令を必ず
ペアで書き込んでください。

1命令単位のRUN中の書き込み/削除はできません。
FPWIN GRの画素入力モードで行ってください。

の
動
作

CALL/
SUB/
RET

サブルーチンプログラムは
SUBn/RET命令間のプログラ
ムです。
必ずED命令より後のアドレス
に記述してください。

RET→SUB→CALLの順に書き込みしてください。
CALL→SUB→RETの順に削除してください。

INT/IRET 割り込みプログラムはINTn/
IRET命令間のプログラムです。
必ずED命令より後のアドレス
に記述してください。

IRET→INTの順に書き込みしてください。
INT→IRETの順に削除してください。

SSTP/
STPE

同じ番号の行程を二重定義す
る事はできません。
SSTP命令は副プログラム中に
は記述できません。

ステップラダー領域のないプログラムに対しては1命令単位の書
き込み/削除はできません。
FPWIN GRの画素入力編集で両命令同時に書き込み/削除をし
てください。
ステップラダー領域のあるプログラムに対しては、SSTP命令
のみ1命令単位の書き込み/削除が可能です。

JP/
LOOP/
LBL

ループ回数を設定する命令は
必ずLBL～LOOPよりも前に
書き込んでください。

JP→LBLまたはLOOP→LBLの順に書き込みしてください。
LBL→JPまたはLBL→LOOPの順に削除してください。

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
注
意

４
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■RUN中に強制入出力を行った場合の処理

強制リセット・リセット処理

入出力リフレッシュ

強制リセット・リセット処理

演算

強制リセット・リセット処理

周辺サービス

A

B

外部入力→ X

外部出力→ Y

PLC

1外部入力(X)の処理
・強制入出力で指定している接点については上記動
作フローB部で入力機器からの入力状態に関わら
ず、強制ON/OFFの操作が優先されます。この時
入力表示LEDは点灯しませんが、演算メモリの入
力Xのエリアが書き替わります。

・指定していない接点については、入力機器からの
入力状態によりON/OFF状態が読み込まれます。

2外部出力(Y)の処理
・強制入出力で指定している接点については上記動
作フローA部で演算結果に関わらず強制ON/OFFが
優先されます。この時強制的に演算用メモリの出
力Yのエリアが書き替わります。外部出力は上図の
入出力リフレッシュのタイミングで行われます。

・指定していない接点については、演算結果により
ON/OFF状態が決まります。

3タイマ(T)・カウンタ(C)の処理
・強制出力で指定している接点についてはタイマ・
カウンタの入力条件にかかわらず、強制ON/OFF
の操作が優先されます。この時、演算用メモリの
タイマ(T)・カウンタ(C)の接点が書き替わります。
また、制御中は時計計数は行われません。

・指定していない接点については、演算結果の内容
によりON/OFF状態が決まります。

●演算中の動作

FP0、FP1、FPΣ、FP−Xの小型PLCでは
強制された内訳リレーRや出力Yは演算結果によって
書き替わります。
FP2、FP2SHの中型PLCでは
OT命令、KP命令で指定された内訳リレーRや出力Y
は強制処理の値が優先されます。
その他の応用命令で書き替えられた場合は、命令の
結果が優先されます。

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
注
意

４

4−11
強制入出力時の処理
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■FP2SH・FP10SHの演算方式説明
FP2SHのプログラム容量が60kステップを超えるタ
イプとFP10SHでメモリ増設をすることによってプロ
グラム容量が60kステップを超えるタイプは、プロ
グラム領域が第１プログラムエリアと第２プログラ
ムエリアの２つに分割されます。分割されたプログ
ラムは、別のプログラム単位ですが、TOOLでのアッ
プ・ダウンロードは、両方同時に実行されます。ま
た、演算デバイスに関しては､以下のような制約条件
があります。

デバイス・機能 第１プログラム 第２プログラム
ビット X, Y, R, L

ワードWX, WY, WR, WL, DT, Ld, In, Fl

共通のデバイス

SALLサブルーチンコール 第２プログラムのサブルーチンは
呼出不可

第１プログラムのサブルーチンは
呼出不可

SUBサブルーチンエントリー 100 100

JPジャンプ 255（但し､第２プログラムへの
ジャンプ不可）

255（但し､第１プログラムへの
ジャンプ不可）

LBLラベル 255 255

INT割り込みプログラム 第１プログラムにのみ記述可能 使用不可

SSTPステップラダー 第２プログラムにのみ記述可能 使用不可

MC, MCEマスターコントロール 255（第１プログラム内でペアが
成立する必要有）

255（第２プログラム内でペアが
成立する必要有）

●文法チェック

・SUB, JP, LBL, MC, MCEについては、上表どおり
のチェックとなります。

・OT, KP命令出力とタイマ・カウンタ命令の２重使
用チェックは、第１､第２プログラム全体でチェッ
クします。

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
注
意

４

4−12
第2プログラムエリアについて(FP2SH, FP10SH)
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■FP2SH・FP10SHの動作フロー

入出力リフレッシュ

インデックスレジスタバンク=0
ファイルレジスタバンク=0

第１プログラム演算

インデックスレジスタバンク=0
ファイルレジスタバンク=0

第２プログラム演算

ツールサービス

左図のように第１プログラム終了後､
第２プログラムを実行します。

第１プログラム開始時点､
第２プログラム開始時点では､

インデックスレジスタバンク＝０
ファイルレジスタバンク＝０

が自動的に選択されます。

●FPWIN GRでのプログラム切替方法
メニューバーの[編集(E)]→[プログラムエリア切替
(S)]にてプログラムエリアが切り替わります。

注）ツールでのモニタデータは、第１・第２の両方
のプログラムが終了した時のデータモニタにな
ります。

プ
ロ
グ
ラ
ム
時
の
ご
注
意

４
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5.1 システムレジスタ・特殊内部リレー・特殊デー

タレジスタ 
 システムレジスタについて 

 システムレジスタエリアとは 
・システムレジスタは、動作範囲や使用する機能を決める値（パラメータ）を設定するレジスタです。用途やプログラム 
 の仕様に応じて、値を設定してください。 
・これらに対する機能を使わない場合は、特にシステムレジスタを設定する必要はありません。 
 

 システムレジスタの種類 
使用するレジスタはＰＬＣにより異なります。一覧表にてご確認ください。 
 
１． ユーザメモリの割付 （Ｎｏ．０、１、２） 
プログラムエリアやファイルレジスタエリアの容量を設定し、ユーザメモリエリアを使用環境に応じて構成します。メモリ
エリアの容量は各機種（ＣＰＵユニット）により異なります。 
 
２． タイマ／カウンタの区分け （Ｎｏ．５） 
システムレジスタＮｏ．５でカウンタの先頭番号を指定することによって、タイマとカウンタの数を設定します。 
 
３． 保持型／非保持型の設定 （Ｎｏ．６～１８） 
保持型に設定すると、ＰＲＯＧ．モードにしたり、電源をＯＦＦしたときに、リレーやデータメモリは値を保持します。非保
持型では、０クリアされます。 
電池装着有無のＰＬＣの場合は、オプション電池使用時に保持エリアを指定します。 
 
４． 異常時の運転モードの設定 （Ｎｏ．４、２０～２８） 
電池異常時、二重出力時、Ｉ／Ｏ照合エラー時、演算エラー時の運転モードを設定します。 
 
５． 時間設定 （Ｎｏ．３０～３４） 
タイムアウトエラー検出のための処理待ち時間やコンスタントスキャンの時間の設定をします。 
 
６． リモートＩ／Ｏ動作モードの選択 （Ｎｏ．３５、３６） 
リモートＩ／Ｏの起動時の子局接続待ちの有無、リモートＩ／Ｏリフレッシュのタイミングを設定します。 
 
７． ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ０、ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ ＰＣ（ＰＬＣ）リンクの設定 （ＮＯ．４０～４７、５０～５５、５７） 
リンクリレーおよびリンクレジスタをＭＥＷＮＥＴ－Ｗ０、ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／ＰのＰＣ（ＰＬＣ）リンク通信で使用するための
設定を行います。 
 
注）初期値ではＰＣ（ＰＬＣ）リンク通信しない設定になっています。 
 
８． ＭＥＷＮＥＴ－Ｈ ＰＣ（ＰＬＣ）リンクの設定 （ＮＯ．４９） 
ＭＥＷＮＥＴ－ＨのＰＣ（ＰＬＣ）リンク通信で、１スキャンに処理するデータ量を設定します。 
 
９． 入力設定 （ＮＯ．４００～４０６） 
高速カウンタ機能、パルスキャッチ機能、割り込み機能を使うときに、動作モードや専用入力として使う入力番号を設
定します。 
 
１０．入力時定数設定 （ＦＰ１／ＦＰ－Ｍ ＮＯ．４０４～４０７） 
取り込める入力信号の幅を変更することによって、チャタリングやノイズによる誤動作を防ぐことができます。 
 
１１．温度入力平均処理回数設定 （ＮＯ．４０９） 
熱電対入力値のふらつきを抑えるために平均回数の設定ができます。通常ご使用いただく場合は、２０回以上の設定
にしてください。初期設定は０（この時２０回平均）になっています。 
 
１２．ツールポート、ＣＯＭポートの通信設定 （ＮＯ．４１０～４２１） 
各ツールポート、ＣＯＭ１、ＣＯＭ２ポートでコンピュータリンク、汎用通信、ＰＣ（ＰＬＣ）リンク、モデム通信を行う時に設
定します。 
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 システムレジスタ設定値の確認と変更 
すでに設定されている値（読み出したときに表示される値）で使用するときは、改めて書き込む必要はありません。 
 
ＦＰＷＩＮ ＧＲを使う場合 
１． コントロールユニットを「ＰＲＯＧ．」モードにしてください。 
２． メニュー操作で［オプション（Ｏ）］→［ＰＬＣシステムレジスタ設定．．．］を選択してください。 
３． ＰＬＣシステムレジスタ設定ダイアログボックスで設定する機能を選択すると、選択したシステムレジスタの値や設定

状況が表示されます。設定値や設定状況を変更する場合は、新しい値を書き込んだり設定状況を選択してくださ
い。 

４． これらの設定を登録する場合は、［ＯＫ］ボタンを押してください。 
 
 

 システムレジスタ設定時の注意点 
・システムレジスタの設定内容は、設定した時点から有効になります。 
 ただし、No.４００以降は、ＲＰＯＧ．モード→ＲＵＮモードにした場合に有効となります。 
 また、モデム接続の設定については、電源を再投入した時あるいは、ＰＲＯＧ．モード→ＲＵＮモードにした時点で 
 コントローラからモデムに対してコマンドを送り、モデムを受信可能な状態にします。 
・初期化操作をおこなうと、すべての値（パラメータ）が初期値になります。 
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5.1.1 システムレジスタ一覧（ＦＰ１／ＦＰ－Ｍ） 

 システムレジスタ設定内容 
１．タイマ／カウンタの数の設定（Ｎｏ．５） 
カウンタの先頭Ｎｏ．を指定することにより、タイマとカウンタのエリアを２つに区分けします。 
タイマとカウンタは、両方合わせて、１４４点（ＦＰ１ １４点タイプ・１６点タイプは、１２８点）で初期値は１００ですので、下
表のようになっています。  
タイマ １００点（Ｎｏ．０～Ｎｏ．９９） 

２８点（Ｎｏ．１００～Ｎｏ．１２７） 
（ＦＰ１ １４点・１６点タイプ） 
（ＦＰ－Ｍ Ｃ１６） 

カウンタ 
４４点（Ｎｏ．１００～Ｎｏ．１４３） 
（ＦＰ１ ２４点・７２点タイプ） 
（ＦＰ－Ｍ Ｃ２０、Ｃ３２） 

 
＜設定例＞ 
タイマの点数を１２０点に増やす場合は、システムレジスタＮｏ．５の値をＫ１２０に変更してください。  

  
 
２．保持型／非保持型の設定（Ｎｏ．６～Ｎｏ．８） 
各リレー、レジスタを保持型にするか非保持型にするかを選択します。初期値では、下表のようになっています。 
タイマ すべて非保持型 
カウンタ すべて保持型 

非保持型 １６０点（Ｒ０～Ｒ９Ｆ） １０ワード分（ＷＲ０～ＷＲ９） 

内部リレー 

保持型 ８４８点（Ｒ１００～Ｒ６２Ｆ） ５３ワード分（ＷＲ１０～ＷＲ６２） 
注）ＦＰ１ １４・１６点タイプの場合： 
  １１２点（Ｒ１００～Ｒ１６Ｆ） 
  ７ワード分（ＷＲ１０～ＷＲ１６） 
  ＦＰ－Ｍ Ｃ１６の場合： 
  ９６点（Ｒ１００～Ｒ１５Ｆ） 
  ６ワード分（ＷＲ１０～ＷＲ１６） 

データレジスタ すべて保持型 
 
＜設定例＞ 
内部リレーの非保持型の点数を３０ワード分（４８０点）に増やす場合 
・システムレジスタＮｏ．７の値をＫ３０に変更してください。Ｒ０～Ｒ２９Ｆ（４８０点、３０ワード分）が非保持型に、 
 Ｒ３００～Ｒ６２Ｆ（５４４点、３４ワード分）が保持型となります。 
・すべてを保持型にする場合は、システムレジスタＮｏ．７の値をＫ０、すべてを非保持型にする場合はシステムレジス
タ 
 Ｎｏ．７の値をＫ６３としてください。  

 
 
通常、システムレジスタＮｏ．５とＮｏ．６は、同じ値になるようにしてください。タイマは非保持型、カウンタは保持型にな
ります。 
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 システムレジスタ一覧（ＦＰ１／ＦＰ－Ｍ） 
表中のＣ１４、Ｃ１６、Ｃ２４、Ｃ４０、Ｃ５６、Ｃ７２はそれぞれＦＰ１の１４点、１６点、２４点、４０点、５６点、７２点タイプのコン
トロールユニットを示します。 
表中の２．７ｋ、５ｋは、それぞれ、ＦＰ－Ｍの２．７ｋステップ、５ｋステップタイプのコントロールボードを示します。 

 番号 名称 初期値 設定値範囲・説明 

０ シーケンスプログラム 
エリアサイズ ― 

設定値は固定で、変更することはできません。 
格納値は、機種・タイプによって、異なります。 
Ｋ１：ＦＰ１ Ｃ１４／Ｃ１６ ０．９ｋ、ＦＰ－Ｍ Ｃ１６Ｔ 
Ｋ３：ＦＰ１ Ｃ２４／Ｃ４０、ＦＰ－Ｍ ２．７ｋ 
Ｋ５：ＦＰ１ Ｃ５６／Ｃ７２、ＦＰ－Ｍ ５ｋ 

ユ
ー
ザ
ー
メ
モ
リ
割
付 

１～３ 未使用   

異
常
時
運
転

運
転

４ 
電池異常報知 
（コントローラ本体バージョン
Ver.2.7 以降で対応） 

Ｋ０ 

Ｋ０： 
 
 
Ｋ１： 

報知する 
（Ｒ９０００、Ｒ９００５、Ｒ９００６：ＯＮ、 
 ＥＲＲ ＬＥＤ点灯） 
報知しない 

５ タイマとカウンタの区分け 
（カウンタ開始番号の設定） Ｋ１００

Ｋ０～Ｋ１４４ 
（ＦＰ１ Ｃ１４／Ｃ１６、ＦＰ－Ｍ 
Ｃ１６ＴはＫ０～Ｋ１２８） 

６ タイマ／カウンタ 
保持型エリアの開始番号 Ｋ１００

Ｋ０～Ｋ１４４ 
（ＦＰ１ Ｃ１４／Ｃ１６、ＦＰ－Ｍ 
Ｃ１６ＴはＫ０～Ｋ１２８） 

Ｎｏ．５とＮｏ．６の
値は通常、同じに
してください。 

７ 内部リレー保持型エリアの 
開始番号 Ｋ１０ Ｋ０～Ｋ６３ 

（ＦＰ１ Ｃ１４／Ｃ１６、ＦＰ－Ｍ Ｃ１６ＴはＫ０～Ｋ１６） 

８ データレジスタ 
保持型エリアの開始番号 Ｋ０ 

Ｋ０～Ｋ２５６（ＦＰ１ Ｃ１４／Ｃ１６、ＦＰ－Ｍ Ｃ１６Ｔ） 
Ｋ０～Ｋ１６６０（ＦＰ１ Ｃ２４／Ｃ４０、ＦＰ－Ｍ ２．７ｋ） 
Ｋ０～Ｋ６１４４（ＦＰ１ Ｃ５６／Ｃ７２、ＦＰ－Ｍ ５ｋ） 

９ 
～ 
１３ 

未使用   

１４ ステップラダー 
保持・非保持の選択 Ｋ１ Ｋ０：保持 

Ｋ１：非保持 

保
持
／
非
保
持 

１５ 
～ 
１９ 

未使用   

２０ 二重出力の禁止／許可 Ｋ０ Ｋ０：禁止（文法エラーになります。） 
Ｋ１：許可（文法エラーになりません。） 

２１ 
～ 
２５ 

未使用   

２６ 演算エラー発生時の運転モード Ｋ１ Ｋ０：停止 
Ｋ１：運転継続 

異
常
時
運
転 

２７ 
～ 
２９ 

未使用   
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ＦＰ１／ＦＰ―Ｍ 
 番号 名称 初期値 設定値範囲・説明 

３０ 未使用   

３１ 複数フレーム処理待ち時間 Ｋ２６００ 
（６．５ｓ） 

Ｋ４～Ｋ３２７６０（１０ｍｓ～８１９００ｍｓ） 

初期値（Ｋ２６００／６．５秒）にて使用してくだ

さい。 

 

 
３２
～ 
３３ 

未使用   

時
間
設
定 

３４ コンスタントスキャン時間 Ｋ０ 

Ｋ１～６４（２．５ｍｓ～１６０ｍｓ）：指定時間ごと

にスキャン 

Ｋ０：通常のスキャン 

 

 

高速カウンタ動作モード設定 

入
力
設
定 

４００ 

パルス出力内部接続 
（ＦＰ１ Ｃ５６、Ｃ７２、ＦＰ－Ｍでのみ
有効です） 

Ｈ０ 

 

 

パルス出力機能を使用しない時は、０としてく

ださい。 
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ＦＰ１／ＦＰ―Ｍ 
 番号 名称 初期値 設定値範囲・説明 

４０１ 未使用   

ＦＰ１ Ｃ１４／Ｃ１６の場合（Ｘ０～Ｘ３） 

ＦＰ１ Ｃ２４／Ｃ４０／Ｃ５６／Ｃ７２の場合（Ｘ０～Ｘ７）

ＦＰ－Ｍ Ｃ２０／Ｃ２３Ｔの場合（Ｘ０～Ｘ７） 

 

 

ＦＰプログラマⅡでは、上記の設定を１６進数で入力
してください。 
＜例＞Ｘ３とＸ４をパルスキャッチ入力に設定するとき 

   

入
力
設
定 ４０２ パルスキャッチ入力の指定 Ｈ０ 

ＦＰ―Ｍ Ｃ１６Ｔの場合（Ｘ０～Ｘ３） 
 

 
 

ＦＰプログラマⅡでは、上記の設定を１６進数で入力
してください。 
＜例＞Ｘ３をパルスキャッチ入力に設定するとき  

   
注）同じ入力接点に対して、Ｎｏ．４００～Ｎｏ．４０４を同時に設定した場合、高速カウンタ→パルスキャッチ→  
  割り込み入力→入力時定数の順に優先されます。 
  ＜例＞ 
  高速カウンタを加算入力モードで使用している時、入力Ｘ０を割り込み入力やパルスキャッチ入力に指定しても、そ 
  の指定は無効となり、入力Ｘ０は高速カウンタのカウンタ入力としてはたらきます。 
    Ｎｏ．４００：Ｈ１←この設定が有効になります。 
    Ｎｏ．４０２：Ｈ１ 
    Ｎｏ．４０３：Ｈ１ 
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ＦＰ１／ＦＰ―Ｍ 
 番号 名称 初期値 設定値範囲・説明 

 

 
ＦＰプログラマⅡでは、上記の設定を１６進数で入力
してください。 
＜例＞Ｘ５～Ｘ７を割り込み入力に設定するとき  

   
注）ＦＰ１ Ｃ１４・１６では使えません。 入

力
設
定 

４０３ 割り込み入力の指定 Ｈ０ ＦＰ―Ｍ Ｃ１６Ｔの場合（Ｘ４、Ｘ５） 
 
この割込入力指定をすることでＲＵＮ中に割込入力 
ＯＮ時に割込プログラムが実行されます。 
（ＩＣＴＬ命令は使用できません） 
 

 
 
ＦＰプログラマⅡでは、上記の設定を１６進数で入力
してください。 
＜例＞Ｘ５を割りこみ入力に設定するとき  

   

 ４０４ 入力時定数の設定 Ｈ０００１

ＦＰ―Ｍ Ｃ１６Ｔの場合（Ｘ０～Ｘ３） 

入力時定数を変更したいとき、設定値を書き込んでく
ださい。その設定値に対応した入力時定数がＸ０～ 
Ｘ３に設定されます。 
入力時定数の設定値 
 

   
 
デジットと入力（４点単位）の対応  

   
注）同じ入力接点に対して、Ｎｏ．４００～Ｎｏ．４０４を同時に設定した場合、高速カウンタ→パルスキャッチ→  
  割り込み入力→入力時定数の順に優先されます。 
  ＜例＞ 
  高速カウンタを加算入力モードで使用している時、入力Ｘ０を割り込み入力やパルスキャッチ入力に指定しても、そ 
  の指定は無効となり、入力Ｘ０は高速カウンタのカウンタ入力としてはたらきます。 
    Ｎｏ．４００：Ｈ１←この設定が有効になります。 
    Ｎｏ．４０２：Ｈ１ 
    Ｎｏ．４０３：Ｈ１ 
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ＦＰ１／ＦＰ―Ｍ 
 番号 名称 初期値 設定値範囲・説明 

４０４ 

入力時定数の設定 
 （Ｘ０～Ｘ７） 
 （Ｘ８～ＸＦ） 
 （Ｘ１０～Ｘ１７） 
 （Ｘ１８～Ｘ１Ｆ） 

Ｈ１１１１

４０５ 

入力時定数の設定 
 （Ｘ２０～Ｘ２７） 
 （Ｘ２８～Ｘ２Ｆ） 
 （Ｘ３０～Ｘ３７） 
 （Ｘ３８～Ｘ３Ｆ） 

Ｈ１１１１

４０６ 

入力時定数の設定 
 （Ｘ４０～Ｘ４７） 
 （Ｘ４８～Ｘ４Ｆ） 
 （Ｘ５０～Ｘ５７） 
 （Ｘ５８～Ｘ５Ｆ） 

Ｈ１１１１

４０７ 
入力時定数の設定 
 （Ｘ６０～Ｘ６７） 
 （Ｘ６８～Ｘ６Ｆ） 

Ｈ００１１

入力時定数を変更したい入力に対応しているデジッ
トに、設定値を書き込んでください。 
そのデジットに割り当てられている８点に入力時定数
が設定されます。 
 
入力時定数の設定値 
 

   
 
デジットと入力（８点単位）の対応 
 

   
 
＜例＞Ｘ０～Ｘ７の入力時定数を４ｍｓにするとき 
 

   
４０８ 未使用   

入
力
設
定 

４０９ 未使用   

注１） 入力を「高速カウンタ入力」（Ｎｏ．４００）、「パルスキャッチ入力」（Ｎｏ．４０２）、または「割り込み入力」（Ｎｏ． 
   ４０３）に設定しているときは、入力時定数の設定は無効です。 
注２） ＦＰ－Ｍの増設入力（Ｘ３０～Ｘ１０７）の入力時定数は２ｍｓ固定です。 
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ＦＰ１／ＦＰ―Ｍ 
 番号 名称 初期値 設定値範囲・説明 

４１０ ツールポートのユニットＮｏ． 
（Ｃ－ＮＥＴ接続時） Ｋ１ Ｋ１～Ｋ３２（ユニットＮｏ．１～３２） 

ツ
ー
ル
ポ
ー
ト
設
定 

４１１ 

ツールポート 
通信フォーマット 
［設定項目］ 
初期値では、次の通信仕様になっ

ています。 
・データ長  ８ビット 
・モデム   接続しない 
 モデム接続は、 
 コントローラ本体バージョン 
 Ｖｅｒ．２．７以降で対応 

Ｈ０ 

 

  
 
モデムを接続するときは、システムレジスタ 
Ｎｏ．４１０でユニットＮｏ．を１にしてください。 

４１２ 使用目的の選択 Ｋ０ 

Ｋ０：ＲＳ２３２Ｃポートを使用しない 
Ｋ１：コンピュータリンクを行う（Ｃ－ＮＥＴ接続時を含
む） 
Ｋ２：シリアルデータ通信を行う（汎用ポート） 

Ｒ
Ｓ
２
３
２
Ｃ
ポ
ー
ト
設
定 

４１３ 

伝送フォーマットの設定 
（コンピュータリンク、 
シリアルデータ通信共通） 
［設定項目］ 
初期値では、次の通信仕様に 
なっています。 
・データ長  ８ビット 
・パリティチェック  有り・奇数 
・ストップビット  １ビット 
・終端コード  Ｃ

Ｒ 
・始端コード  ＳＴＸ無し 
 
 コンピュータリンクとして使用 
 する時は、 
 ＭＥＷＴＯＣＯＬ－ＣＯＭの 
 フォーマットとなるため 
 始端コード、終端コードの 
 設定は無効です。 

Ｋ３ 

  

  
 
ＦＰプログラマⅡでは、上記の設定を１６進数で入力
してください。 
 
＜例＞終端コードを「Ｃ

Ｒ＋ＬＦ」に変更するとき  
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ＦＰ１／ＦＰ―Ｍ 
 番号 名称 初期値 設定値範囲・説明 

Ｒ
Ｓ
２
３
２
Ｃ
ポ
ー
ト
設
定 

４１４ 
ボーレートの設定 
（コンピュータリンク、 
シリアルデータ通信共用） 

Ｋ１ 

Ｋ０：１９２００ｂｐｓ 
Ｋ１：９６００ｂｐｓ 
Ｋ２：４８００ｂｐｓ 
Ｋ３：２４００ｂｐｓ 
Ｋ４：１２００ｂｐｓ 
Ｋ５：６００ｂｐｓ 
Ｋ６：３００ｂｐｓ 

コ
ン
ピ
ュ
ー
タ
リ
ン
ク 

４１５ ＲＳ２３２ＣポートのユニットＮｏ． 
（Ｃ－ＮＥＴ接続時） Ｋ１ Ｋ１～Ｋ３２（ユニットＮｏ．１～３２） 

Ｒ
Ｓ
２
３
２
Ｃ
ポ
ー
ト
設
定 

４１６ ＲＳ２３２Ｃポート 
モデム接続 Ｈ０ 

 

  
 
モデムを接続するときは、システムレジスタＮｏ． 
４１２、４１３、４１５を次のようにｾｯﾃｲしてください。 
［Ｎｏ．４１２］Ｋ１：コンピュータリンク 
［Ｎｏ．４１３］スタートビット（１ビット）、データ長、 
       パリティビット（偶数：０ビット、奇数：１ビッ 
       ト）、ストップビットの合計が１０ビットにな 
       るように設定してください。 
       例）データ長：８ 
         パリティなし：０ 
         ストップビット：１ 
［Ｎｏ．４１５］Ｋ１：ユニットＮｏ．１ 

４１７ 
シリアルデータ通信時の 
受信バッファの先頭番号 
（データレジスタ番号） 

Ｋ０ 

Ｋ０～Ｋ１６６０ 
（ＦＰ１ Ｃ２４／Ｃ４０、 
 ＦＰ－Ｍ ２．７ｋ） 
Ｋ０～Ｋ６１４４ 
（ＦＰ１ Ｃ５６／Ｃ７２、 
 ＦＰ－Ｍ ５ｋ） 

汎
用
ポ
ー
ト
設
定 

４１８ 
シリアルデータ通信時の 
受信バッファの容量 
（ワード数） 

Ｋ１６６０

Ｋ０～Ｋ１６６０ワード 
（ＦＰ１ Ｃ２４／Ｃ４０、 
 ＦＰ－Ｍ ２．７ｋ） 
Ｋ０～Ｋ６１４４ワード 
（ＦＰ１ Ｃ５６／Ｃ７２、 
 ＦＰ－Ｍ ５ｋ） 

設定方法については、
Ｆ１４４命令の説明をご
覧ください。 
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5.1.2 特殊内部リレー（ＦＰ１／ＦＰ―Ｍ） 
ＷＲ９００（ワード単位指定）                                       ○：使用可、×：使用不可 

対応機種 
ＦＰ１ ＦＰ－Ｍ

リレー番号 名称 内容 
Ｃ１４ 

Ｃ１６ 

Ｃ２４ 

Ｃ４０ 

Ｃ５６ 

Ｃ７２ 
Ｃ１６

Ｃ２０

Ｃ３２

Ｒ９０００ 自己診断エラーフラグ 

エラーフラグ自己診断エラー発生時、ＯＮ
します。 
→自己診断の結果はＤＴ９０００に格納され
ます。 

○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９００１ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９００２ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９００３ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９００４ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９００５ バックアップ電池異常フラ
グ（現在型） 電池異常が検出された時、ＯＮします。 × ○ ○ × ○

Ｒ９００６ バックアップ電池異常フラ
グ（保持型） 

電池異常が検出された時、ＯＮします。 
一度電池異常を検出すると復帰後も保持し
ます。 
→エラー状態を解除するとＯＦＦになりま
す。 

× ○ ○ × ○

Ｒ９００７ 
演算エラーフラグ 
（保持型） 
（ＥＲフラグ） 

運転を開始した後、演算エラーが発生する
とＯＮし、運転している間保持されます。 
→コントローラ本体のバージョンがＶｅｒ． 
２．７以降の場合、エラーが発生したアドレ
スが、ＤＴ９０１７に格納されます（ 初に発
生した演算エラーを示します）。 

○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９００８ 
演算エラーフラグ 
（ 新型） 
（ＥＲフラグ） 

演算エラーが発生する度にＯＮします。 
→コントローラ本体のバージョンがＶｅｒ． 
２．７以降の場合、ＤＴ９０１８には、演算エラ
ーが発生したアドレスが格納されます。新た
にエラーが発生するたびに内容は更新され
ます。  

○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９００９ キャリーフラグ（ＣＹフラグ） 
演算の結果オーバーフローやアンダーフロ
ーが発生した時やシフト系命令を実行した
結果、セットされます。 

○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９００Ａ ＞フラグ 比較命令（Ｆ６０～Ｆ６３）を実行し、比較結
果が大であれば、ＯＮします。 ○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９００Ｂ ＝フラグ 

比較命令（Ｆ６０～Ｆ６４）を実行し、比較結
果が等しいとき、ＯＮします。 
演算命令を実行し、比較結果が０のとき、 
ＯＮします。 

○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９００Ｃ ＜フラグ 比較命令（Ｆ６０～Ｆ６３）を実行し、比較結
果が小であれば、ＯＮします。 ○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９００Ｄ 補助タイマ接点 
補助タイマ命令（Ｆ１３７）を実行し、設定し
た時間が経過した時、ＯＮします。 
実行条件がＯＦＦになると、ＯＦＦします。 

× × ○ × ○

Ｒ９００Ｅ ツール通信異常フラグ プログラミングツールとの通信に異常が発
生した時にＯＮになります。 ○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９００Ｆ コンスタントスキャン異常
フラグ 

コンスタントスキャン実行時、スキャンタイム
が設定タイム（システムレジスタＮｏ．３４）を
超えると、ＯＮします。 

○ ○ ○ ○ ○
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ＷＲ９０１（ワード単位指定）                                       ○：使用可、×：使用不可 
対応機種 

ＦＰ１ ＦＰ－Ｍ
リレー番号 名称 内容 

Ｃ１４ 

Ｃ１６ 

Ｃ２４ 

Ｃ４０ 

Ｃ５６ 

Ｃ７２ 
Ｃ１６

Ｃ２０

Ｃ３２

Ｒ９０１０ 常時ＯＮリレー 常時ＯＮしています。 ○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１１ 常時ＯＦＦリレー 常時ＯＦＦしています。 ○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１２ スキャンパルスリレー １スキャン毎にＯＮ／ＯＦＦを繰り返します。 ○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１３ イニシャルパルスリレー
（ＯＮ） 

運転（ＲＵＮ）開始後の 初の１スキャンの
みＯＮし、２スキャン目以降はＯＦＦになりま
す。 

○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１４ イニシャルパルスリレー
（ＯＦＦ） 

運転（ＲＵＮ）開始後の 初の１スキャンの
みＯＦＦし、２スキャン目以降はＯＮになりま
す。 

○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１５ 
ステップラダー 
イニシャルパルスリレー
（ＯＮ） 

ステップラダー制御時、１つの工程の起動
後の第１スキャンのみＯＮします。 ○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１６ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０１７ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０１８ ０．０１秒クロックパルスリ
レー 

０．０１秒周期のクロック 
パルスです。 

 

 
○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１９ ０．０２秒クロックパルスリ
レー 

０．０２秒周期のクロック 
パルスです。 

 

 
○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１Ａ ０．１秒クロックパルスリレ
ー 

０．１秒周期のクロック 
パルスです。 

 

 
○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１Ｂ ０．２秒クロックパルスリレ
ー 

０．２秒周期のクロック 
パルスです。 

 

 
○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１Ｃ １秒クロックパルスリレー １秒周期のクロック 
パルスです。 

 

 
○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１Ｄ ２秒クロックパルスリレー ２秒周期のクロック 
パルスです。 

 

 
○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１Ｅ １分クロックパルスリレー １分周期のクロック 
パルスです。 

 

 
○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０１Ｆ 未使用  ― ― ― ― ―
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ＷＲ９０２（ワード単位指定）                                      ○：使用可、×：使用不可 
対応機種 

ＦＰ１ ＦＰ－Ｍ
リレー番号 名称 内容 

Ｃ１４ 

Ｃ１６ 

Ｃ２４ 

Ｃ４０ 

Ｃ５６ 

Ｃ７２ 
Ｃ１６

Ｃ２０

Ｃ３２

Ｒ９０２０ ＲＵＮモードフラグ ＰＲＯＧ．モードにすると、ＯＦＦします。 
ＲＵＮモードにすると、ＯＮします。 ○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０２１ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０２２ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０２３ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０２４ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０２５ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０２６
（注） メッセージ有りフラグ ＭＳＧ命令（Ｆ１４９）を実行すると、ＯＮしま

す。 × ○ ○ × ○

Ｒ９０２７
（注） リモートフラグ ＲＵＮ←→ＰＲＯＧ．モードの遠隔操作によ

る切り換えが可能な時、ＯＮします。 ○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０２８ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０２９
（注） 強制中フラグ 入出力リレー、タイマ／カウンタ接点等を強

制ＯＮ／ＯＦＦしているときに、ＯＮします。 ○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０２Ａ
（注） 外部割り込み許可フラグ 外部割り込みが許可されている時に、ＯＮ

します。 × ○ ○ ○ ○

Ｒ９０２Ｂ
（注） 割り込み異常フラグ 割り込み異常が発生している時に、ＯＮしま

す。 × ○ ○ ○ ○

Ｒ９０２Ｃ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０２Ｄ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０２Ｅ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０２Ｆ 未使用  ― ― ― ― ―

注）システムにて使用しています。 
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ＷＲ９０３（ワード単位指定）                      ○：使用可、×：使用不可、Ｃ：Ｃタイプのみ使用可能 
対応機種 

ＦＰ１ ＦＰ－Ｍ
リレー番号 名称 内容 

Ｃ１４ 

Ｃ１６ 

Ｃ２４ 

Ｃ４０ 

Ｃ５６ 

Ｃ７２ 
Ｃ１６

Ｃ２０

Ｃ３２

Ｒ９０３０ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０３１ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０３２ ＲＳ２３２Ｃポート選択フラ
グ 

シリアルデータ通信機能使用時ＯＮになり
ます。 × ○ 

Ｃ 
○ 
Ｃ ×

○
Ｃ 

Ｒ９０３３ プリント命令実行中フラグ ＯＦＦ：実行していません 
ＯＮ：実行中 × ○ ○ × ○

Ｒ９０３４ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０３５ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０３６ Ｉ／Ｏリンク異常フラグ Ｉ／Ｏリンク機能に異常が発生するとＯＮに
なります。 ○ ○ ○ × ○

Ｒ９０３７ ＲＳ２３２Ｃ伝送エラーフラ
グ 伝送エラー時にＯＮになります。 × ○ 

Ｃ 
○ 
Ｃ ×

○
Ｃ 

Ｒ９０３８ ＲＳ２３２Ｃ受信完了フラグ 終端コード受信時にＯＮになります。 × ○ 
Ｃ 

○ 
Ｃ ×

○
Ｃ 

Ｒ９０３９ ＲＳ２３２Ｃ送信完了フラグ 送信完了時にＯＮ、送信要求時にＯＦＦに
なります。 × ○ 

Ｃ 
○ 
Ｃ ×

○
Ｃ 

Ｒ９０３Ａ 高速カウンタ制御中フラグ 高速カウンタ命令（Ｆ１６２～Ｆ１６５）の実行
中にＯＮになります。 ○ ○ ○ × ○

Ｒ９０３Ｂ 高速カウンタカム位置制
御中フラグ 

カム出力命令ＣＡＭ０（Ｆ１６５）実行中に 
ＯＮになります。 ○ ○ ○ ○ ○

Ｒ９０３Ｃ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０３Ｄ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０３Ｅ 未使用  ― ― ― ― ―

Ｒ９０３Ｆ 未使用  ― ― ― ― ―
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5.1.3 特殊データレジスタ（ＦＰ１／ＦＰ－Ｍ） 
○：使用可、×：使用不可 

対応機種 
ＦＰ１ ＦＰ－Ｍ

レジスタ番号 名称 内容 
Ｃ１４ 

Ｃ１６ 

Ｃ２４ 

Ｃ４０ 

Ｃ５６ 

Ｃ７２ 
Ｃ１６

Ｃ２０

Ｃ３２

ＤＴ９０００ 自己診断エラーコード 
自己診断エラー発生時にエラーコードを格
納します。１０進数表示でモニタしてくださ
い。 

○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０１４ 演算用補助レジスタ 

データシフト命令ＢＳＲ（Ｆ１０５）またはＢＳＬ
（Ｆ１０６）を実行した結果、押し出された１デ
ジットデータが、ビット０～ビット３に格納され
ます。 

○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０１５ ○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０１６ 
演算用補助レジスタ 

１６ビット除算命令（Ｆ３２、Ｆ５２）実行時、 
ＤＴ９０１５に余り１６ビットが格納されます。 
３２ビット除算命令（Ｆ３３、Ｆ５３）実行時、 
ＤＴ９０１５～ＤＴ９０１６に余り３２ビットが格納
されます。 

× ○ ○ × ○

ＤＴ９０１７ 演算エラー発生アドレス 
（保持型） 

運転開始後、 初に演算エラーが発生した
アドレスが格納されます。１０進数表示でモ
ニタしてください。 

○ 
注３） 

○ 
注３） 

○ 
注３） 

○
注３）

○
注３）

ＤＴ９０１８ 演算エラー発生アドレス 
（ 新型） 

演算エラーが発生したアドレスが格納され
ます。 
エラーが発生する度に更新されます。スキ
ャン先頭では、０になります。１０進数表示で
モニタしてください。 

○ 
注３） 

○ 
注３） 

○ 
注３） 

○
注３）

○
注３）

ＤＴ９０１９ ２．５ｍｓ ＲＩＮＧカウンタ 

格納値が、２．５ｍｓ毎に＋１されます。 
（Ｈ０～ＨＦＦＦＦ） 
２点の値の差（絶対値）×２．５ｍｓ＝２点間
の経過時間 

○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０２０ 未使用  ― ― ― ― ―

ＤＴ９０２１ 未使用  ― ― ― ― ―

ＤＴ９０２２ スキャンタイム（現在値）
（注２） 

スキャンタイムの現在値が格納されます。 
［格納値（１０進数）］×０．１ｍｓ 
（例）Ｋ５０の時は、５ｍｓ以内を示します。 

○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０２３ スキャンタイム（ 小値） 
（注２） 

スキャンタイムの 小値が格納されます。 
［格納値（１０進数）］×０．１ｍｓ 
（例）Ｋ５０の時は、５ｍｓ以内を示します。 

○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０２４ スキャンタイム（ 大値） 
（注２） 

スキャンタイムの 大値が格納されます。 
［格納値（１０進数）］×０．１ｍｓ 
（例）Ｋ１２５の時は、１２．５ｍｓ以内を示しま
す。 

○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０２５
（注１） 

割り込みの許可状態 
（ＩＮＴ０～７） 

ＩＣＴＬ命令によって設定した内容が格納さ
れます。 
ＢＩＮ表示でモニタしてください。  

  

× ○ ○ × ○

ＤＴ９０２６ 未使用  ― ― ― ― ―

ＤＴ９０２７
（注１） 

定時割り込みの割り込み
間隔 
（ＩＮＴ２４） 

ＩＣＴＬ命令によって設定した内容が格納さ
れます。 
Ｋ０：定時割り込みを使用しません。 
Ｋ１～Ｋ３０００：１０ｍｓ～３０ｓ 

× ○ ○ × ○

注１）システムにて使用しています。 
注２）スキャンタイム表示は、ＲＵＮモード時のみ、演算サイクル時間を表します。ＰＲＯＧ．モード時は演算のスキャン 
   時間を表しません。 大値、 小値は、ＲＵＮモードとＰＲＯＧ．モードの切り替え時に一旦クリアされます。 
注３）ＤＴ９０１７とＤＴ９０１８は、コントロール本体バージョンＶｅｒ．２．７以降で対応。 
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○：使用可、×：使用不可 

対応機種 
ＦＰ１ ＦＰ－Ｍ

レジスタ番号 名称 内容 
Ｃ１４ 

Ｃ１６ 

Ｃ２４ 

Ｃ４０ 

Ｃ５６ 

Ｃ７２ 
Ｃ１６

Ｃ２０

Ｃ３２

ＤＴ９０２８ 未使用  ― ― ― ― ―

ＤＴ９０２９ 未使用  ― ― ― ― ―

ＤＴ９０３０
（注１） メッセージ０ × ○ ○ × ○

ＤＴ９０３１
（注１） メッセージ１ × ○ ○ × ○

ＤＴ９０３２
（注１） メッセージ２ × ○ ○ × ○

ＤＴ９０３３
（注１） メッセージ３ × ○ ○ × ○

ＤＴ９０３４
（注１） メッセージ４ × ○ ○ × ○

ＤＴ９０３５
（注１） メッセージ５ 

ＭＳＧ命令（Ｆ１４７）にて設定した内容を格
納します。 

× ○ ○ × ○

ＤＴ９０３６ 未使用  ― ― ― ― ―

ＤＴ９０３７ サーチ命令用ワーク１ ＳＲＣ命令（Ｆ９６）実行時にサーチデータと
一致した個数が格納されます。 ○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０３８ サーチ命令用ワーク２ ＳＲＣ命令（Ｆ９６）実行時に 初に一致した
相対位置が格納されます。 ○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０３９ 未使用  ― ― ― ― ―

ＤＴ９０４０ ボリューム入力Ｖ０ ○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０４１ ボリューム入力Ｖ１ × ○ ○ ○ ○

× 
ＤＴ９０４２ ボリューム入力Ｖ２ × 

○ 
○ ○ ×

ＤＴ９０４３ ボリューム入力Ｖ３ 

ボリュームの値（Ｋ０～Ｋ２５５）が格納されま
す。 
ＦＰ１ １４点、１６点タイプ 
  …Ｖ０→ＤＴ９０４０ 
ＦＰ１ ２４点タイプ、ＦＰ－Ｍ 
  …Ｖ０→ＤＴ９０４０、Ｖ１→ＤＴ９０４１ 
ＦＰ－Ｍ Ｃ１６Ｔ 
  …Ｖ０→ＤＴ９０４０、Ｖ１→ＤＴ９０４１ 
    Ｖ２→ＤＴ９０４２ 
ＦＰ１ ４０点、５６点、７２点タイプ 
  …Ｖ０→ＤＴ９０４０、Ｖ１→ＤＴ９０４１ 
    Ｖ２→ＤＴ９０４２、Ｖ３→ＤＴ９０４３ 

× × ○ × ×

ＤＴ９０４４ ○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０４５ 

高速カウンタ経過値 
（注２） 

高速カウンタの経過値（２４ビットデータ）が
格納されます。 
ＤＭＶ命令（Ｆ１）を実行して、値を書き込む
ことができます。 ○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０４６ ○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０４７ 
高速カウンタ目標値 
（注２） 

高速カウンタ命令（Ｆ１６２～Ｆ１６５）で設定
する高速カウンタの目標値（２４ビットデー
タ）が格納されます。 ○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０４８ 未使用  ― ― ― ― ―

ＤＴ９０４９ 未使用  ― ― ― ― ―

ＤＴ９０５０ 未使用  ― ― ― ― ―

ＤＴ９０５１ 未使用  ― ― ― ― ―

注１）システムにて使用しています。 
注２）内蔵の高速カウンタ用です。高速カウンタボードには使用できません。 
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                                        ○：使用可、×：使用不可、Ｃ：Ｃタイプのみ使用可
能 

対応機種 
ＦＰ１ ＦＰ－Ｍ

レジスタ番号 名称 内容 
Ｃ１４ 

Ｃ１６ 

Ｃ２４ 

Ｃ４０ 

Ｃ５６ 

Ｃ７２ 
Ｃ１６

Ｃ２０

Ｃ３２

ＤＴ９０５２ 高速カウンタ制御フラグ 
（注） 

ＭＶ命令（Ｆ０）で値を書き込むことにより、
高速カウンタに対して、リセット、カウント禁
止、高速カウンタ命令（Ｆ１６２～Ｆ１６５）の
中止およびクリアが行えます。 
（ＦＰ－Ｍ Ｃ１６ＴはＦ１６２～Ｆ１６４） 
 

 
システムレジスタＮｏ．４００の設定が上位１
６ビットに格納されます。 
 

    

○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０５３ カレンダタイマモニタ 
（時・分） 

カレンダタイマの時・分データが格納され
ます。 
読み出しのみ可能で、書き込みはできま
せん。  

    

× ○ 
Ｃ 

○ 
Ｃ ×

○
Ｃ

ＤＴ９０５４ カレンダタイマ（分・秒） × ○ 
Ｃ 

○ 
Ｃ ×

○
Ｃ

ＤＴ９０５５ カレンダタイマ（日・時） × ○ 
Ｃ 

○ 
Ｃ ×

○
Ｃ

ＤＴ９０５６ カレンダタイマ（年・月） × ○ 
Ｃ 

○ 
Ｃ ×

○
Ｃ

ＤＴ９０５７ カレンダタイマ（曜日） 

カレンダタイマの年・月・日・時・分・秒・曜
日データが格納されます。内蔵カレンダタ
イマは、２０９９年まで対応、うるう年にも対
応しています。 
Ｖｅｒ．２．１以降の場合、プログラミングツー
ルまたは転送命令ＭＶ（Ｆ０）を使用したプ
ログラムで値を書き込むことにより、カレン
ダタイマの設定（時刻合わせ）ができます。 

    

× ○ 
Ｃ 

○ 
Ｃ ×

○
Ｃ

注）内蔵の高速カウンタ用です。高速カウンタボードには使用できません。 
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                                       ○：使用可、×：使用不可、Ｃ：Ｃタイプのみ使用可能 

対応機種 
ＦＰ１ ＦＰ－Ｍ

レジスタ番号 名称 内容 
Ｃ１４ 

Ｃ１６ 

Ｃ２４ 

Ｃ４０ 

Ｃ５６ 

Ｃ７２ 
Ｃ１６

Ｃ２０

Ｃ３２

ＤＴ９０５８ カレンダタイマ３０秒補正 

内蔵カレンダタイマの時刻合わせに使用
します。 
●プログラムで時刻合わせをする 
 （Ｖｅｒ．２．１以降で対応） 
ＤＴ９０５８の 上位ビットを１にすると、Ｆ０
命令でＤＴ９０５４～ＤＴ９０５７に書き込ん
だ時刻になります。時刻合わせを実行した
後、ＤＴ９０５８は０にクリアされます。  
＜例＞Ｘ０：ＯＮで５日１２時０分０秒に合わ
せる  

 
注）ＦＰプログラマのデータモニタ機能を使
ってＤＴ９０５４～ＤＴ９０５７の値を書き換え
た場合は、書き込んだ時点で時刻合わせ
が実行されますので、ＤＴ９０５８への書き
込みは不要です。 
 
●３０秒以内のずれを補正する 
ＤＴ９０５８の 下位ビットを１にすると、繰り
上げまたは繰り下げを行い、０秒ちょうどに
なります。補正を実行した後、ＤＴ９０５８は
０にクリアされます。  
＜例＞Ｘ０：ＯＮで０秒に補正する  

 
実行時点で０秒～２９秒のときは繰り下げ、
３０秒～５９秒の時は繰り上げされます。 
上記例では、５分２９秒であれば、５分０秒
になります 
５分３５秒であれば、６分０秒になります 

× ○ 
Ｃ 

○ 
Ｃ ×

○
Ｃ

ＤＴ９０５９
（注） シリアル通信異常コード 

上位８ビット：
 
下位８ビット：
 

ＲＳ２３２Ｃポートでの異常
コードが格納されます。 
ツールポートでの異常コ
ードが格納されます。 

× ○ 
Ｃ 

○ 
Ｃ ×

○
Ｃ

ＤＴ９０６０ ステップラダー工程 
（０～１５） ○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０６１ ステップラダー工程 
（１６～３１） ○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０６２ ステップラダー工程 
（３２～４７） ○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０６３ ステップラダー工程 
（４８～６３） ○ ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０６４ ステップラダー工程 
（６４～７９） × ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０６５ ステップラダー工程 
（８０～９５） × ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０６６ ステップラダー工程 
（９６～１１１） × ○ ○ ○ ○

ＤＴ９０６７ ステップラダー工程 
（１１２～１２７） 

ステップラダー工程の起動状態を示しま
す。工程が起動すると、その工程Ｎｏ．に
対応するビットがＯＮします。 
ＢＩＮ表示でモニタしてください。 
 

 
プログラミングツールを使用してデータを
書き込むことができます。 

× ○ ○ ○ ○

注）システムにて使用しています。 
 



5-20 

                                                       ○：使用可、×：使用不可 

対応機種 
ＦＰ１ ＦＰ－Ｍ

レジスタ番号 名称 内容 
Ｃ１４ 

Ｃ１６ 

Ｃ２４ 

Ｃ４０ 

Ｃ５６ 

Ｃ７２ 
Ｃ１６

Ｃ２０

Ｃ３２

ＤＴ９０８０ ＣＨ０入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０８１ ＣＨ１入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０８２ ＣＨ２入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０８３ 

高機能ボードＮｏ．０から
のＡ／Ｄ変換値 
（注１） 

ＣＨ３入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０８４ ＣＨ０入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０８５ ＣＨ１入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０８６ ＣＨ２入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０８７ 

高機能ボードＮｏ．１から
のＡ／Ｄ変換値 
（注１） 

ＣＨ３入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０８８ ＣＨ０入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０８９ ＣＨ１入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０９０ ＣＨ２入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０９１ 

高機能ボードＮｏ．２から
のＡ／Ｄ変換値 
（注１） 

ＣＨ３入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０９２ ＣＨ０入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０９３ ＣＨ１入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０９４ ＣＨ２入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０９５ 

高機能ボードＮｏ．３から
のＡ／Ｄ変換値 
（注１） 

ＣＨ３入力をＡ／Ｄ変換した値が格納され
ます。 × × × × ○

ＤＴ９０９６ 
Ｄ／Ａ変換してＣＨ０から出力するデータ
をＭＶ命令（Ｆ０）を使って、設定してくださ
い。 

× × × × ○

ＤＴ９０９７ 

高機能ボードＮｏ．０から
出力するＤ／Ａ変換値 
（注２） Ｄ／Ａ変換してＣＨ１から出力するデータ

をＭＶ命令（Ｆ０）を使って、設定してくださ
い。 

× × × × ○

ＤＴ９０９８ 
Ｄ／Ａ変換してＣＨ０から出力するデータ
をＭＶ命令（Ｆ０）を使って、設定してくださ
い。 

× × × × ○

ＤＴ９０９９ 

高機能ボードＮｏ．１から
出力するＤ／Ａ変換値 
（注２） Ｄ／Ａ変換してＣＨ１から出力するデータ

をＭＶ命令（Ｆ０）を使って、設定してくださ
い。 

× × × × ○

ＤＴ９１００ 
Ｄ／Ａ変換してＣＨ０から出力するデータ
をＭＶ命令（Ｆ０）を使って、設定してくださ
い。 

× × × × ○

ＤＴ９１０１ 

高機能ボードＮｏ．２から
出力するＤ／Ａ変換値 
（注２） Ｄ／Ａ変換してＣＨ１から出力するデータ

をＭＶ命令（Ｆ０）を使って、設定してくださ
い。 

× × × × ○

ＤＴ９１０２ 
Ｄ／Ａ変換してＣＨ０から出力するデータ
をＭＶ命令（Ｆ０）を使って、設定してくださ
い。 

× × × × ○

ＤＴ９１０３ 

高機能ボードＮｏ．３から
出力するＤ／Ａ変換値 
（注２） Ｄ／Ａ変換してＣＨ１から出力するデータ

をＭＶ命令（Ｆ０）を使って、設定してくださ
い。 

× × × × ○

注１）Ａ／Ｄ変換を行う高機能ボードには、アナログＩ／Ｏボード、Ａ／Ｄ変換ボードがあります。 
注２）Ｄ／Ａ変換を行う高機能ボードには、アナログＩ／Ｏボード（ＣＨ０のみ）、Ｄ／Ａ変換ボードがあります。 
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                                                        ○：使用可、×：使用不可 

対応機種 
ＦＰ１ ＦＰ－Ｍ

レジスタ番号 名称 内容 
Ｃ１４ 

Ｃ１６ 

Ｃ２４ 

Ｃ４０ 

Ｃ５６ 

Ｃ７２ 
Ｃ１６

Ｃ２０

Ｃ３２

ＤＴ９１０４ 
ＤＴ９１０５ 

高速カウンタ 
ボードの目標値０ 

高速カウンタボードに設定する第１の目標
値（２４ビット値）をＤＭＶ命令（Ｆ１）を使っ
て、転送してください。 

× × × × ○

ＤＴ９１０６ 
ＤＴ９１０７ 

高速カウンタ 
ボードの目標値１ 

高速カウンタボードに設定する第２の目標
値（２４ビット値）をＤＭＶ命令（Ｆ１）を使っ
て、転送してください。 

× × × × ○

ＤＴ９１０８ 
ＤＴ９１０９ 

高速カウンタ 
ボードの経過値 

高速カウンタボードでカウンタしている経
過値（現在値）が格納されます。ＤＭＶ命
令（Ｆ１）を使って読み書きができます。 

× × × × ○

ＤＴ９１１０ 
ＤＴ９１１１ 

高速カウンタ 
ボードの 
キャプチャ値 

ＣＨ０ 

ＤＭＶ命令（Ｆ１）で他のエリアに読み出す
と、高速カウンタボードをリセットした時の
直前の経過値（キャプチャ値）が格納され
ます。 

× × × × ○

ＤＴ９１１２ 
ＤＴ９１１３ 

高速カウンタ 
ボードの目標値０ 

高速カウンタボードに設定する第１の目標
値（２４ビット値）をＤＭＶ命令（Ｆ１）を使っ
て、転送してください。 

× × × × ○

ＤＴ９１１４ 
ＤＴ９１１５ 

高速カウンタ 
ボードの目標値１ 

高速カウンタボードに設定する第２の目標
値（２４ビット値）をＤＭＶ命令（Ｆ１）を使っ
て、転送してください。 

× × × × ○

ＤＴ９１１６ 
ＤＴ９１１７ 

高速カウンタ 
ボードの経過値 

高速カウンタボードでカウンタしている経
過値（現在値）が格納されます。ＤＭＶ命
令（Ｆ１）を使って読み書きができます。 

× × × × ○

ＤＴ９１１８ 
ＤＴ９１１９ 

高速カウンタ 
ボードの 
キャプチャ値 

ＣＨ１ 

ＤＭＶ命令（Ｆ１）で他のエリアに読み出す
と、高速カウンタボードをリセットした時の
直前の経過値（キャプチャ値）が格納され
ます。 

× × × × ○

ＤＴ９１２０ 高速カウンタボードの 
制御コマンド 

ＭＶ命令（Ｆ０）で値を書き込むことにより、
高速カウンタボードに対して、リセット、カ
ウント禁止、一致出力の出力モードおよび
目標値の設定が行えます。 
 

 

× × × × ○
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                                                        ○：使用可、×：使用不可 

対応機種 
ＦＰ１ ＦＰ－Ｍ

レジスタ番号 名称 内容 
Ｃ１４ 

Ｃ１６ 

Ｃ２４ 

Ｃ４０ 

Ｃ５６ 

Ｃ７２ 
Ｃ１６

Ｃ２０

Ｃ３２

ＤＴ９１２１ 高速カウンタボードの 
ステータス 

高速カウンタボードの入出力状態、エラー
コードが格納されます。 
 

 

 

× × × × ○
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5.1.4 システムレジスタ一覧（ＦＰ３） 

 システムレジスタ設定内容 
１．ユーザメモリの割付（Ｎｏ．０、Ｎｏ．１） 
ＦＰ３のユーザメモリの構成は次の通りです。 

 

 
Ａ（システムレジスタＮｏ．０で設定）、Ｂ（システムレジスタＮｏ．１で設定）には、偶数の値を設定してください。 
Ａから５１２ワードを引いた残りが、実際に使用できるシーケンスプログラムエリアです。 
Ｃのファイルレジスタエリアは、ユーザメモリ容量からＡとＢを引いた残りです。 
 

 ご注意：ＦＰ１０ＳＨのプログラム容量をシステムレジスタ設定で変更することはできません。 
 

 ＦＰ３（１０Ｋ） 
ユーザーメモリ容量 ：１０Ｋワード 
Ａの設定範囲 ：２Ｋ～１０Ｋワード（初期値：８Ｋ） 
Ｂの設定範囲 ：０～８Ｋワード（初期値：０） 
ただし、Ａ＋Ｂ＋Ｃ≦１６となるように設定してください。 
 
＜設定例＞ （ＤはＢ＝Ｃ＝０の時の値です） 

Ａ シーケンスプログラムエリア 
（１０２４×Ａ－５１２） ファイルレジスタエリア（Ｃ） 

２ 
４ 
６ 
８ 

１０ 

１，５３５ステップ
３，５８３ステップ
５，６３１ステップ
７，６７９ステップ
９，７２７ステップ

 
 
 
 
 

８，１８９ワード
６，１４１ワード
４，０９３ワード
２，０４５ワード

０ワード

 
 
 
 
 

 
 各エリアの設定例 

（１）マシン語プログラムエリアを使用しない場合 
上記の各タイプ別の表をご覧ください。 
（２）マシン語プログラムエリアを使用する場合 
 

Ｂ マシン語プログラムエリア  Ｂ マシン語プログラムエリア 
２ 
４ 
６ 
８ 

１０ 
１２ 

２，０４８ワード 
４，０９６ワード 
６，１４４ワード 
７，６７９ワード 

１０，２４０ワード 
１２，２８８ワード 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

１４ 
１６ 
１８ 
２０ 
２２ 

１４，３３６ワード
１６，３８４ワード
１８，４３２ワード
２０，４８０ワード
２２，５２８ワード

 
 
 
 
 

 
例えば、ＦＰ３（１６Ｋステップタイプ）では、シーケンスプログラムエリア（Ａ）を１０Ｋワードに設定しているとき、マシン語
プログラムエリア（Ｂ）は６Ｋまで設定できます。このとき、ファイルレジスタは、８，１８９ワードまで使用できます。 
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２．タイマ／カウンタの数の設定（Ｎｏ．５） 
タイマとカウンタは、同じエリアを切り分けて使用しています。切り分け方を変更すると、それぞれの点数が変わりま
す。 

機種 合計点数 Ｎｏ．５の初期値 タイマ カウンタ 
ＦＰ３ ２５６点 ２００ ２００点（Ｎｏ．０～１９９） ５６点（Ｎｏ．２００～２５５） 
ＦＰ１０ＳＨ ３０７２点 ３０００ ３０００点（Ｎｏ．０～２９９９） ７２点（Ｎｏ．３０００～３０７１） 

  
通常、システムレジスタＮｏ．５とＮｏ．６は、同じ値になるようにしてください。タイマは非保持型、カウンタは保持型にな
ります。 
Ｎｏ．５設定値を０にすると、すべてカウンタになります。また、設定値を 終番号に１を加えた値（例：ＦＰ３では２５６）に
すると、すべてタイマになります。 
 
３．保持型エリアの開始番号（Ｎｏ．６～Ｎｏ．１３） 
各リレー、レジスタは保持型にするか非保持型にするかを選択することができます。 

 
・通常、システムレジスタＮｏ．５とＮｏ．６は、同じ値になるようにしてください。タイマは非保持型、カウンタは保持型に 
 なります。 
・設定値を 初の番号にすると、すべて保持型になります。また、設定値を 終番号に１を加えた値 
 （例：ＦＰ３のデータレジスタでは、２０４８）にすると、すべて非保持型になります。 
・Ｎｏ．４０～Ｎｏ．５５で送信エリアに指定していないリンク用のリレーおよびレジスタは、ここでの指定に関係なく、 
 非保持型となります。  
 



5-25 

＜保持型エリア設定の初期値＞ 
 ＦＰ３の場合 

          機種 
エリア ＦＰ３ 

タイマ すべて非保持型 
カウンタ すべて保持型 

非保持型 ６０ワード（ＷＲ０～ＷＲ５９） 
内部リレー 

保持型 ３８ワード（ＷＲ６０～ＷＲ９７） 
データレジスタ すべて保持型 
ファイルレジスタ すべて保持型 
リンクリレー （ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ用） すべて保持型 
リンクレジスタ （ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ用） すべて保持型 
リンクリレー （ＭＥＷＮＥＴ－Ｈ用） すべて保持型 
リンクレジスタ （ＭＥＷＮＥＴ－Ｈ用） すべて保持型 

 
４．ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ ＰＣ（ＰＬＣ）リンクの設定 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンク（Ｗ／Ｐ）０用：Ｎｏ．４０～Ｎｏ．４５ 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンク（Ｗ／Ｐ）１用：Ｎｏ．５０～Ｎｏ．５５ 
リンクリレー・リンクレジスタについて、通信に使用する範囲を指定し、送信用、受信用に分けます。  

 

・初期値では、通信に使用する範囲の設定（Ｎｏ．４０、４１、５０、５１）が０になっており、ＰＣ（ＰＬＣ）リンク通信が 
 できません。 
・送信用範囲の設定（Ｎｏ．４３、４５、５３、５５）が０の場合は、受信エリアのみになります。 
・通信に使用しない範囲のリンクリレー、リンクレジスタは、それぞれ内部リレー、データレジスタとして使用することが 
 できます。 
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 システムレジスタ一覧（ＦＰ３） 
 番号 名称 初期値 設定値範囲・説明 

（ ）内はＦＰプログラマⅡを使用して設定する時の設定値です。

０ シーケンスプログラムエリア容量
の設定 

８Ｋワード
（Ｋ８） 

ＦＰ３（１０Ｋ）：２～１０Ｋワード（Ｋ２～Ｋ１０） 
ＦＰ３（１６Ｋ）：２～１６Ｋワード（Ｋ２～Ｋ１６） （注１） 

１ マシン語プログラムエリア容量の
設定 

０ワード 
（Ｋ０） 

ＦＰ３（１０Ｋ）：０～８Ｋワード（Ｋ０～Ｋ８） 
ＦＰ３（１６Ｋ）：０～１４Ｋワード（Ｋ０～Ｋ１４） （注１） 

ユ
ー
ザ
ー
メ
モ
リ
割
付 ２ コメント容量の設定 ３ 

（Ｋ３） 初期値３（Ｋ３）にて使用してください。 

異
常
時
運
転 

４ 電池異常報知 する 
（Ｋ０） 

する： 
（Ｋ０） 
 
しない：
（Ｋ１） 
 

電池異常時に自己診断エラーを報知し、
ＥＲＲＯＲ ＬＥＤを点灯します。（ＢＡＴＴ．
ＬＥＤは点灯） 
電池異常時に自己診断エラーを報知せ
ず、ＥＲＲＯＲ ＬＥＤは点灯しません。 
（ＢＡＴＴ．ＬＥＤは点灯） 

５ カウントの開始番号 
（タイマ／カウンタの数の設定） 

２００ 
（Ｋ２００）

０～２５６（Ｋ０～Ｋ２５６） 

６ タイマ／カウンタ 
保持型エリアの開始番号 

２００ 
（Ｋ２００）

０～２５６（Ｋ０～Ｋ２５６） 

Ｎｏ．５とＮｏ．６の値は、
通常同じにして使用され
ることをおすすめします。

７ 内部リレー保持型エリアの開始 
番号（ワードＮｏ．指定） 

６０ 
（Ｋ６０） ０～９８（Ｋ０～Ｋ９８） 

８ データレジスタ 
保持型エリアの開始番号 

０ 
（Ｋ０） ０～２０４８（Ｋ０～Ｋ２０４８） 

９ ファイルレジスタ 
保持型エリアの開始番号 

０ 
（Ｋ０） 

ＦＰ３（１０Ｋ）：０～８１８９（Ｋ０～Ｋ８１８９） 
ＦＰ３（１６Ｋ）：０～２２５２５（Ｋ０～Ｋ２２５２５） 

１０ 
ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐリンクリレー 
保持型エリアの開始番号 
［ＰＬＣ間リンク０用］ 

０ 
（Ｋ０） 

０～６４ 
（Ｋ０～Ｋ６４） 

１１ 
ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐリンクリレー 
保持型エリアの開始番号 
［ＰＬＣ間リンク１用］ 

６４ 
（Ｋ６４） 

６４～１２８ 
（Ｋ６４～Ｋ１２８） 

１２ 
ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐリンクレジス
タ保持型エリアの開始番号 
［ＰＬＣ間リンク０用］ 

０ 
（Ｋ０） 

０～１２８ 
（Ｋ０～Ｋ１２８） 

１３ 
ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐリンクレジス
タ保持型エリアの開始番号 
［ＰＬＣ間リンク１用］ 

１２８ 
（Ｋ１２８）

１２８～２５６ 
（Ｋ１２８～Ｋ２５６） 

保
持
／
非
保
持 

１４ ステップラダーの保持／非保持
の選択 

非保持 
（Ｋ１） 保持（Ｋ０）／非保持（Ｋ１） 

注１）ＦＰ３（１６Ｋ）はＡＦＰ３２２０Ｃ、ＦＰ３（１０Ｋ）はＡＦＰ３２２０Ｃ以外のＦＰ３を示します。 
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ＦＰ３ 
 番号 名称 初期値 設定値範囲・説明 

２０ 二重出力の禁止／許可 禁止 
（Ｋ０） 禁止（Ｋ０）／許可（Ｋ１） 

２１ ＭＥＷＮＥＴ－ＴＲ交信異常が発生し
たときの運転 

停止 
（Ｋ０） 停止（Ｋ０）／運転（Ｋ１） 

２２ 高機能ユニットに異常が発生したと
きの運転 

停止 
（Ｋ０） 停止（Ｋ０）／運転（Ｋ１） 

２３ Ｉ／Ｏ照合異常が発生したときの運転
停止 
（Ｋ０） 停止（Ｋ０）／運転（Ｋ１） 

２４ 演算渋滞が発生したときの運転 停止 
（Ｋ０） 

停止（Ｋ０）／運転（Ｋ１） 
注）演算渋滞ウォッチドグタイマのタイムアウト
時間はＮｏ．３０で設定してください。 

２６ 演算エラーが発生したときの運転 停止 
（Ｋ０） 停止（Ｋ０）／運転（Ｋ１）  

２７ ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ交信異常が発生した
ときの運転 

停止 
（Ｋ０） 停止（Ｋ０）／運転（Ｋ１） 

異
常
時
運
転 

２８ ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ子局に異常が発生し
たときの運転 

停止 
（Ｋ０） 停止（Ｋ０）／運転（Ｋ１） 

３１ コンピュータリンクでの複数フレーム
処理時の待ち時間設定 

６５００ｍｓ 
（Ｋ２６００） 

１０．０ｍｓ～８１９００．０ｍｓ（Ｋ４～Ｋ３２７６０） 

注）１．初期値（６．５秒）にて使用して 

    ください。 

  ２．ＦＰプログラマⅡでは、 

    設定時間＝設定値［ｎ＝Ｋ４～ 

    Ｋ３２７６０］×２．５ｍｓとなります。 

    設定値［ｎ］を設定してください。 

３２ 
ＳＥＮＤ／ＲＥＣＶ命令および 
ＲＭＲＤ／ＲＭＷＴ命令によるデータ
送受信時のタイムアウト時間設定 

２０００ｍｓ 
（Ｋ８００） 

１０．０ｍｓ～８１９００．０ｍｓ（Ｋ４～Ｋ３２７６０） 

注）１．初期値（２秒）にて使用してください。 

  ２．ＦＰプログラマⅡでは、 

    設定時間＝設定値［ｎ＝Ｋ４～ 

    Ｋ３２７６０］×２．５ｍｓとなります。 

    設定値［ｎ］を設定してください。 

３３ ＲＵＮ中ブロック単位書き換えの 
割当時間設定 

１００００μｓ 
（Ｋ５０００） 

ツールソフト使用時： 

２０００．０μｓ～１３１０７０．０μｓ 

ＦＰプログラマⅡ使用時： 

設定時間２０００～６５５３４μｓの時、Ｋ１０００～

Ｋ３２７６７（１０進数）を設定してください。 

設定時間６５５３６～１３１０７０μｓの時、 

Ｈ８０００～ＨＦＦＦＦ（１６進数）を設定してくだ

さい。 

注）１．初期値（０．０１秒）にて使用して 

    ください。 

  ２．設定できるのは、偶数値です。ＦＰプロ 

    グラマⅡでは、設定時間を２で割った値

    を設定してください。 

時
間
設
定 

３４ コンスタントスキャン時間 ０ 
（Ｋ０） 

２．５ｍｓ～１６０．０ｍｓ（Ｋ１～Ｋ２５５）：指定時

間ごとにスキャン 

０（Ｋ０）：通常のスキャン 

注）ＦＰプログラマⅡでは、 

  設定時間＝設定値［ｎ＝Ｋ１～Ｋ２５５］× 

  ２．５ｍｓとなります。 

  設定値［ｎ］を設定してください。 
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ＦＰ３ 
 番号 名称 初期値 設定値範囲・説明 

３５ ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ子局接続確認 
待ちモード 

する 
［接続を待つ］

（Ｋ１） 

全子局の接続を待たずに運転開始（Ｋ０） 

全子局の接続を待って運転開始（Ｋ１） 

注）リモートＩ／Ｏ割り付けを登録している時のみ

有効です。 

リ
モ
ー
ト
Ｉ
／
Ｏ
制
御 

３６ ＭＥＷＮＥＴ－ＦのＩ／Ｏリフレッシュ
のタイミング 

スキャン 
同期 
（Ｋ０） 

スキャン非同期（Ｋ１）／スキャン同期（Ｋ０） 

４０ 通信に使用するリンクリレ
ーの範囲指定 

０ 
（Ｋ０） ０～６４ワード（Ｋ０～Ｋ６４） 

４１ 通信に使用するリンクレジ
スタの範囲指定 

０ 
（Ｋ０） ０～１２８ワード（Ｋ０～Ｋ１２８） 

４２ リンクリレー送信開始番号
（先頭ワードＮｏ．） 

０ 
（Ｋ０） ０～６３（Ｋ０～Ｋ６３） 

４３ リンクリレー 
送信サイズ 

０ 
（Ｋ０） ０～６４ワード（Ｋ０～Ｋ６４） 

４４ リンクレジスタ送信開始番
号（先頭Ｎｏ．） 

０ 
（Ｋ０） ０～１２７（Ｋ０～Ｋ１２７） 

４５ 

Ｐ
Ｌ
Ｃ
間
リ
ン
ク
０
用
設
定 

Ｍ
Ｅ
Ｗ
Ｎ
Ｅ
Ｔ⎯

Ｗ
／
Ｐ 

リンクレジスタ 
送信サイズ 

０ 
（Ｋ０） ０～１２７ワード（Ｋ０～Ｋ１２７） 

Ｐ
Ｌ
Ｃ
間
リ
ン
ク
０
の
設
定 

４６ ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／ＭＥＷＮＥＴ－Ｐ
ＰＬＣ間リンク切り替えフラグ 

標準 
（Ｋ０） 

標準［1 本目＝ＰＬＣ間リンク０、２本目＝ＰＬＣ間

リンク１］（Ｋ０）／ 

逆転［1 本目＝ＰＬＣ間リンク１、２本目＝ＰＬＣ間

リンク０］（Ｋ１） 

Ｍ
Ｅ
Ｗ
Ｎ
Ｅ
Ｔ⎯

Ｈ
設
定 

４９ ＭＥＷＮＥＴ－Ｈ 
ＰＬＣ間リンク処理容量の設定 

０ 
（Ｋ０） 

０（Ｋ０）：全点一括 

１～６５５３５（Ｋ１～Ｋ６５５３５）［×２５６（バイト／

スキャン）］ 

５０ 通信に使用するリンクリレ
ーの範囲指定 

０ 
（Ｋ０） ０～６４ワード(K0～Ｋ６４) 

５１ 通信に使用するリンクレジ
スタの範囲指定 

０ 
（Ｋ０） ０～１２８ワード（Ｋ６４～Ｋ１２８） 

５２ リンクリレー送信開始番号
（先頭ワードＮｏ．） 

６４ 
（Ｋ６４） ６４～１２７（Ｋ６４～Ｋ１２８） 

５３ リンクリレー 
送信サイズ 

０ 
（Ｋ０） ０～６４ワード（Ｋ０～Ｋ６４） 

５４ リンクレジスタ送信開始番
号（先頭Ｎｏ．） 

１２８ 
（Ｋ128） １２８～２５５（Ｋ１２８～Ｋ２５５） 

Ｐ
Ｌ
Ｃ
間
リ
ン
ク
１
の
設
定 

５５ 

Ｐ
Ｌ
Ｃ
間
リ
ン
ク
１
用
設
定 

Ｍ
Ｅ
Ｗ
Ｎ
Ｅ
Ｔ⎯

Ｗ
／
Ｐ 

リンクレジスタ 
送信サイズ 

０ 
(K0) ０～１２７ワード（Ｋ０～Ｋ１２７） 

４１０ ツールポートのユニットＮｏ． 
（Ｃ－ＮＥＴ接続時）（注） １ １～３２（ユニットＮｏ．１～３２） 

ツ
ー
ル
ポ
ー
ト
の
設
定

４１１ ツールポート通信フォーマット（注）

［データ長］ 
8 ビット 

［モデム接続］
接続しない 

データ長：８ビット／７ビット 

モデム接続：接続する／接続しない 

注）モデムを接続する時は、システムレジスタ 

Ｎｏ．４１０でユニットＮｏ．を１にしてください。 

注）ＦＰプログラマⅡでは設定できませんので、ご注意ください。 
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5.1.5 特殊内部リレー（ＦＰ３） 
ＷＲ９００（ワード単位指定） ＦＰ３ 

リレー番号 名称 内容 

Ｒ９０００ 自己診断エラーフラグ 自己診断エラー発生時、ＯＮします。 
→自己診断の結果はＤＴ９０００に格納されます。 

Ｒ９００１ 未使用  

Ｒ９００２ ＭＥＷＮＥＴ－ＴＲ 
交信異常フラグ 

トランスミッタマスタユニットかＭＥＷＮＥＴ－ＴＲネットワークの交信
状態に異常が検知された時、ＯＮします。 
→異常が発生したユニットのスロットＮｏ．がＤＴ９００２または 
ＤＴ９００３に格納されます。 

Ｒ９００３ 高機能ユニット異常フラグ 
高機能ユニット（ボード）に異常が検出された時、ＯＮします。 
→異常が発生した高機能ユニットのスロットＮｏ．がＤＴ９００６または
ＤＴ９００７に格納されます。 

Ｒ９００４ Ｉ／Ｏ照合異常フラグ 
Ｉ／Ｏ照合異常が検出されたとき、ＯＮします。 
→照合異常が発生したＩ／ＯユニットのスロットＮｏ．がＤＴ９０１０ま
たはＤＴ９０１１に格納されます。 

Ｒ９００５ バックアップ電池異常フラグ
（現在型） 電池異常が検出された時、ＯＮします。 

Ｒ９００６ バックアップ電池異常フラグ
（保持型） 

電池異常が検出された時、ＯＮします。 
一度電池異常を検出すると復帰後も保持します。 
→電源を切断するか、イニシャライズ操作を行うとＯＦＦします。 

Ｒ９００７ 演算エラーフラグ（保持型） 
（ＥＲフラグ） 

運転を開始した後、演算エラーが発生するとＯＮし、運転している
間保持されます。 
→その時のエラーが発生したアドレスがＤＴ９０１７に格納されま
す。（ 初に発生した演算エラーを示します。） 

Ｒ９００８ 演算エラーフラグ（ 新型） 
（ＥＲフラグ） 

演算エラーが発生する度にＯＮします。 
→ＤＴ９０１８には、演算エラーが発生したアドレスが格納されます。
新たにエラーが発生するたびに内容は更新されます。 

Ｒ９００９ キャリーフラグ（ＣＹフラグ） 演算の結果オーバーフローやアンダーフローが発生したときやシ
フト系命令を実行した結果、セットされます。 

Ｒ９００Ａ ＞フラグ 比較命令を実行し、比較結果が大であれば、ＯＮします。 

Ｒ９００Ｂ ＝フラグ 比較命令を実行し、比較結果が等しいとき、ＯＮします。 
演算命令を実行し、比較結果が０のとき、ＯＮします。 

Ｒ９００Ｃ ＜フラグ 比較命令を実行し、比較結果が小であれば、ＯＮします。 

Ｒ９００Ｄ 補助タイマ接点 
補助タイマ命令（Ｆ１３７／Ｆ１８３）を実行し、設定した時間が経過し
たときＯＮします。（Ｆ１８３はＦＰ１０ＳＨコントローラ本体Ｖｅｒ．３．０
以降） 実行条件がＯＦＦになると、Ｒ９００ＤはＯＦＦします。 

Ｒ９００Ｅ
（注） 

ツールポート通信異常フラグ 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ１０ＳＨ ツールポートでの通信に異常が発生した時にＯＮになります。 

Ｒ９００Ｆ コンスタントスキャン異常フラグ
コンスタントスキャン実行時、スキャンタイムが設定タイム（システム
レジスタＮｏ．３４）を超えると、ＯＮします。 

注）システムにて使用しています。 
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ＷＲ９０１（ワード単位指定） ＦＰ３ 
リレー番号 名称 内容 
Ｒ９０１０ 常時ＯＮリレー 常時ＯＮしています。 

Ｒ９０１１ 常時ＯＦＦリレー 常時ＯＦＦしています。 

Ｒ９０１２ スキャンパルスリレー １スキャン毎にＯＮ／ＯＦＦを繰り返します。 

Ｒ９０１３ イニシャルパルスリレー（ＯＮ） 運転（ＲＵＮ）開始後の 初の１スキャンのみＯＮし、２スキャン目以
降はＯＦＦになります。 

Ｒ９０１４ イニシャルパルスリレー（ＯＦＦ）
運転（ＲＵＮ）開始後の 初の１スキャンのみＯＦＦし、２スキャン目
以降はＯＮになります。 

Ｒ９０１５ ステップラダー 
イニシャルパルスリレー（ＯＮ） 

ステップラダー制御時、１つの工程の起動後の第１スキャンのみ 
ＯＮします。 

Ｒ９０１６ 未使用  

Ｒ９０１７ 未使用  

Ｒ９０１８ ０．０１秒クロックパルスリレー ０．０１秒周期のクロックパルスです。

 

  

Ｒ９０１９ ０．０２秒クロックパルスリレー ０．０２秒周期のクロックパルスです。

 

  

Ｒ９０１Ａ ０．１秒クロックパルスリレー ０．１秒周期のクロックパルスです。 

 

  

Ｒ９０１Ｂ ０．２秒クロックパルスリレー ０．２秒周期のクロックパルスです。 

 

  

Ｒ９０１Ｃ １秒クロックパルスリレー １秒周期のクロックパルスです。 

 

  

Ｒ９０１Ｄ ２秒クロックパルスリレー ２秒周期のクロックパルスです。 

 

  

Ｒ９０１Ｅ １分クロックパルスリレー １分周期のクロックパルスです。 

 

  
Ｒ９０１Ｆ 未使用  
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ＷＲ９０２（ワード単位指定）  ＦＰ３ 
リレー番号 名称 内容 

Ｒ９０２０ ＲＵＮモードフラグ ＰＲＯＧ．モードにすると、ＯＦＦします。 
ＲＵＮモードにすると、ＯＮします。 

Ｒ９０２１
（注） テストラン中フラグ 

ＣＰＵユニットのテスト／イニシャライズスイッチを「ＴＥＳＴ」側にし
て、ＲＵＮモードにする（テストラン開始）と、ＯＮします。通常の 
ＲＵＮ時はＯＦＦします。 

Ｒ９０２２
（注） ブレーク中フラグ ＢＲＫ命令実行時、またはステップ実行時、ＯＮします。 

Ｒ９０２３
（注） ブレーク許可フラグ テストランモードを「ＢＲＫ命令許可」に指定すると、ＯＮします。 

Ｒ９０２４
（注） 

テストラン時の出力リフレッシュ
フラグ テストランモードを「出力リフレッシュ」に指定すると、ＯＮします。 

Ｒ９０２５
（注） １命令実行フラグ テストランモードを「１命令実行」に指定すると、ＯＮします。 

Ｒ９０２６
（注） メッセージ有りフラグ ＭＳＧ命令（Ｆ１４９）を実行すると、ＯＮします。 

Ｒ９０２７
（注） リモートフラグ ＲＵＮ←→ＰＲＯＧ．モードの遠隔操作による切り換えが可能な時、

ＯＮします。 
Ｒ９０２８
（注） ブレーク解除フラグ ブレーク解除指定時に、ＯＮします。 

Ｒ９０２９
（注） 強制中フラグ 入出力リレー、タイマ／カウンタ接点等を強制ＯＮ／ＯＦＦしている

ときに、ＯＮします。 
Ｒ９０２Ａ
（注） 外部割り込み許可フラグ 外部割り込みが許可されている時に、ＯＮします。 

Ｒ９０２Ｂ
（注） 割り込み異常フラグ 割り込み異常が発生している時に、ＯＮします。 

Ｒ９０２Ｃ
（注） サンプルポイントフラグ 命令によるサンプリング時、ＯＦＦします。 

定時割り込みによるサンプリング時、ＯＮします。 
Ｒ９０２Ｄ
（注） 

サンプリングトレース 
完了フラグ サンプリングトレースが停止すると、ＯＮします。 

Ｒ９０２Ｅ
（注） サンプリングトリガフラグ トレーストリガをかけると、ＯＮします。 

Ｒ９０２Ｆ
（注） サンプリング許可フラグ サンプリング動作開始指定時に、ＯＮします。 

注）システムにて使用しています。 
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ＷＲ９０３（ワード単位指定）  ＦＰ３ 
リレー番号 名称 内容 

Ｒ９０３０ ＳＥＮＤ／ＲＥＣＶ命令 
実行可フラグ 

ＳＥＮＤ（Ｆ１４５）またはＲＥＣＶ（Ｆ１４６）命令の実行可／不可を示し
ます。 
ＯＦＦ：実行不可（ＳＥＮＤ／ＲＥＣＶ命令実行中） 
ＯＮ：実行可 

Ｒ９０３１ ＳＥＮＤ／ＲＥＣＶ命令 
実行完了フラグ 

ＳＥＮＤ（Ｆ１４５）またはＲＥＣＶ（Ｆ１４６）命令の実行状態を示しま
す。 
ＯＦＦ：正常終了 
ＯＮ：異常終了（通信エラー発生） 
→エラーコードがＤＴ９０３９に格納されます。 

Ｒ９０３２ 未使用  

Ｒ９０３３ プリント命令実行中フラグ ＯＦＦ：実行していません 
ＯＮ：実行中 

Ｒ９０３４ ＲＵＮモード中プログラム編集
フラグ 

ＲＵＮモード中にプログラムの書き込み、挿入、削除を行うと、ＯＮ
します。 

Ｒ９０３５ ＲＭＲＤ／ＲＭＷＴ命令 
実行可フラグ 

ＲＭＲＤ（Ｆ１５２）またはＲＭＷＴ（Ｆ１５３）命令の実行可／不可を示
します。 
ＯＦＦ：実行不可（ＲＭＲＤ／ＲＭＷＴ命令実行中） 
ＯＮ：実行可 

Ｒ９０３６ ＲＭＲＤ／ＲＭＷＴ命令 
実行完了フラグ 

ＲＭＲＤ（Ｆ１５２）またはＲＭＷＴ（Ｆ１５３）命令の実行状態を示しま
す。 
ＯＦＦ：正常終了 
ＯＮ：異常終了（アクセス異常発生） 
→エラーコードがＤＴ９０３６に格納されます。 

Ｒ９０３７ 未使用  

Ｒ９０３８ 未使用  

Ｒ９０３９ 未使用  
Ｒ９０３Ａ～
Ｒ９０３Ｆ 未使用  

 
ＷＲ９０４（ワード単位指定）  ＦＰ３ 

リレー番号 名称 内容 
Ｒ９０４０ 未使用  
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ＷＲ９０５（ワード単位指定）  ＦＰ３ 
リレー番号 名称 内容 

Ｒ９０５０ 
ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
リンク伝送異常フラグ 
［Ｗ／Ｐリンク１］ 

ＭＥＷＮＥＴ－ＷまたはＭＥＷＮＥＴ－Ｐリンクユニット使用時 
・リンク１にて伝送異常が発生した場合、ＯＮします。 
・リンクエリアの設定に異常がある時に、ＯＮします。 

Ｒ９０５１ 
ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
リンク伝送異常フラグ 
［Ｗ／Ｐリンク２］ 

ＭＥＷＮＥＴ－ＷまたはＭＥＷＮＥＴ－Ｐリンクユニット使用時 
・リンク２にて伝送異常が発生した場合、ＯＮします。 
・リンクエリアの設定に異常がある時に、ＯＮします。 

Ｒ９０５２ 
ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
リンク伝送異常フラグ 
［Ｗ／Ｐリンク３］ 

ＭＥＷＮＥＴ－ＷまたはＭＥＷＮＥＴ－Ｐリンクユニット使用時 
・リンク３にて伝送異常が発生した場合、ＯＮします。 
・リンクエリアの設定に異常がある時に、ＯＮします。 

Ｒ９０５３ 未使用  

Ｒ９０５４ 未使用  

Ｒ９０５５ 
ＭＥＷＮＥＴ－Ｈ 
リンク伝送異常フラグ 
（Ｈリンク１） （注１） 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｈリンクユニット使用時 
・リンク１にて伝送異常が発生した場合、ＯＮします。 
・リンクエリアの設定に異常がある時に、ＯＮします。 

Ｒ９０５６ 
ＭＥＷＮＥＴ－Ｈ 
リンク伝送異常フラグ 
（Ｈリンク２） （注１） 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｈリンクユニット使用時 
・リンク２にて伝送異常が発生した場合、ＯＮします。 
・リンクエリアの設定に異常がある時に、ＯＮします。 

Ｒ９０５７ 
ＭＥＷＮＥＴ－Ｈ 
リンク伝送異常フラグ 
（Ｈリンク３） （注１） 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｈリンクユニット使用時 
・リンク３にて伝送異常が発生した場合、ＯＮします。 
・リンクエリアの設定に異常がある時に、ＯＮします。 

Ｒ９０５８ リモートＩ／Ｏ伝送異常フラグ 
（マスタ１） 

リモートＩ／Ｏシステム（ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ）使用時 
・マスタ１系にて伝送異常が発生した場合、ＯＮします。 
・設定異常時に、ＯＮします。 

Ｒ９０５９ リモートＩ／Ｏ伝送異常フラグ 
（マスタ２） 

リモートＩ／Ｏシステム（ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ）使用時 
・マスタ２系にて伝送異常が発生した場合、ＯＮします。 
・設定異常時に、ＯＮします。 

Ｒ９０５Ａ リモートＩ／Ｏ伝送異常フラグ 
（マスタ３） 

リモートＩ／Ｏシステム（ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ）使用時 
・マスタ３系にて伝送異常が発生した場合、ＯＮします。 
・設定異常時に、ＯＮします。 

Ｒ９０５Ｂ リモートＩ／Ｏ伝送異常フラグ 
（マスタ４） 

リモートＩ／Ｏシステム（ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ）使用時 
・マスタ４系にて伝送異常が発生した場合、ＯＮします。 
・設定異常時に、ＯＮします。 

Ｆ９０５Ｃ～
Ｒ９０５Ｆ 未使用  

注１） ＦＰ３については、コントローラ本体のバージョンＶｅｒ．４．３以降で使用できます。 
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ＷＲ９０６（ワード単位指定）  ＦＰ３ 
リレー番号 名称 内容 

Ｒ９０６０ ユニット
Ｎｏ．１

ユニットＮｏ．１が、 
PC(ＰＬＣ)リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＬＣ間リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６１ ユニット
Ｎｏ．２

ユニットＮｏ．２が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６２ ユニット
Ｎｏ．３

ユニットＮｏ．３が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６３ ユニット
Ｎｏ．４

ユニットＮｏ．４が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６４ ユニット
Ｎｏ．５

ユニットＮｏ．５が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６５ ユニット
Ｎｏ．６

ユニットＮｏ．６が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６６ ユニット
Ｎｏ．７

ユニットＮｏ．７が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６７ ユニット
Ｎｏ．８

ユニットＮｏ．８が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６８ ユニット
Ｎｏ．９

ユニットＮｏ．９が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６９ ユニット
Ｎｏ．１０

ユニットＮｏ．１０が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６Ａ ユニット
Ｎｏ．１１

ユニットＮｏ．１１が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６Ｂ ユニット
Ｎｏ．１２

ユニットＮｏ．１２が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６Ｃ ユニット
Ｎｏ．１３

ユニットＮｏ．１３が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６Ｄ ユニット
Ｎｏ．１４

ユニットＮｏ．１４が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６Ｅ ユニット
Ｎｏ．１５

ユニットＮｏ．１５が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０６Ｆ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンク伝
送保証リレー［ＰＣ
（ＰＬＣ）リンク０ 
（Ｗ／Ｐ用）（注） 

ユニット
Ｎｏ．１６

ユニットＮｏ．１６が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

注）システムレジスタＮｏ．４６＝Ｋ０のとき、１本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０、２本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１ 
   システムレジスタＮｏ．４６＝Ｋ１のとき、１本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１、２本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０ 
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ＷＲ９０７（ワード単位指定）  ＦＰ３ 
リレー番号 名称 内容 

Ｒ９０７０ ユニット
Ｎｏ．１

ユニットＮｏ．１が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７１ ユニット
Ｎｏ．２

ユニットＮｏ．２が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７２ ユニット
Ｎｏ．３

ユニットＮｏ．３が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７３ ユニット
Ｎｏ．４

ユニットＮｏ．４が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７４ ユニット
Ｎｏ．５

ユニットＮｏ．５が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７５ ユニット
Ｎｏ．６

ユニットＮｏ．６が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７６ ユニット
Ｎｏ．７

ユニットＮｏ．７が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７７ ユニット
Ｎｏ．８

ユニットＮｏ．８が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７８ ユニット
Ｎｏ．９

ユニットＮｏ．９が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７９ ユニット
Ｎｏ．１０

ユニットＮｏ．１０が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７Ａ ユニット
Ｎｏ．１１

ユニットＮｏ．１１が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７Ｂ ユニット
Ｎｏ．１２

ユニットＮｏ．１２が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７Ｃ ユニット
Ｎｏ．１３

ユニットＮｏ．１３が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７Ｄ ユニット
Ｎｏ．１４

ユニットＮｏ．１４が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７Ｅ ユニット
Ｎｏ．１５

ユニットＮｏ．１５が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０７Ｆ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンク 
動作モードリレー 
［ＰＬＣ（ＰＣ）リンク０
（Ｗ／Ｐ）用］ （注） 

ユニット
Ｎｏ．１６

ユニットＮｏ．１６が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

注）システムレジスタＮｏ．４６＝Ｋ０のとき、１本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０、２本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１ 
   システムレジスタＮｏ．４６＝Ｋ１のとき、１本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１、２本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０ 
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ＷＲ９０８（ワード単位指定）  ＦＰ３ 
リレー番号 名称 内容 

Ｒ９０８０ ユニット
Ｎｏ．１

ユニットＮｏ．１が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８１ ユニット
Ｎｏ．２

ユニットＮｏ．２が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８２ ユニット
Ｎｏ．３

ユニットＮｏ．３が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８３ ユニット
Ｎｏ．４

ユニットＮｏ．４が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８４ ユニット
Ｎｏ．５

ユニットＮｏ．５が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８５ ユニット
Ｎｏ．６

ユニットＮｏ．６が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８６ ユニット
Ｎｏ．７

ユニットＮｏ．７が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８７ ユニット
Ｎｏ．８

ユニットＮｏ．８が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８８ ユニット
Ｎｏ．９

ユニットＮｏ．９が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８９ ユニット
Ｎｏ．１０

ユニットＮｏ．１０が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８Ａ ユニット
Ｎｏ．１１

ユニットＮｏ．１１が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８Ｂ ユニット
Ｎｏ．１２

ユニットＮｏ．１２が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８Ｃ ユニット
Ｎｏ．１３

ユニットＮｏ．１３が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８Ｄ ユニット
Ｎｏ．１４

ユニットＮｏ．１４が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８Ｅ ユニット
Ｎｏ．１５

ユニットＮｏ．１５が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

Ｒ９０８Ｆ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンク 
伝送保証リレー 
［ＰＬＣ（ＰＣ）リンク１
（Ｗ／Ｐ用）］ （注） 

ユニット
Ｎｏ．１６

ユニットＮｏ．１６が、 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンクモードで正常に通信している場合：ＯＮ 
停止状態、異常発生またはＰＣ（ＰＬＣ）リンクしていないとき：ＯＦＦ 

注）システムレジスタＮｏ．４６＝Ｋ０のとき、１本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０、２本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１ 
   システムレジスタＮｏ．４６＝Ｋ１のとき、１本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１、２本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０ 
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ＷＲ９０９（ワード単位指定）  ＦＰ３ 
リレー番号 名称 内容 

Ｒ９０９０ ユニット
Ｎｏ．１

ユニットＮｏ．１が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９１ ユニット
Ｎｏ．２

ユニットＮｏ．２が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９２ ユニット
Ｎｏ．３

ユニットＮｏ．３が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９３ ユニット
Ｎｏ．４

ユニットＮｏ．４が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９４ ユニット
Ｎｏ．５

ユニットＮｏ．５が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９５ ユニット
Ｎｏ．６

ユニットＮｏ．６が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９６ ユニット
Ｎｏ．７

ユニットＮｏ．７が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９７ ユニット
Ｎｏ．８

ユニットＮｏ．８が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９８ ユニット
Ｎｏ．９

ユニットＮｏ．９が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９９ ユニット
Ｎｏ．１０

ユニットＮｏ．１０が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９Ａ ユニット
Ｎｏ．１１

ユニットＮｏ．１１が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９Ｂ ユニット
Ｎｏ．１２

ユニットＮｏ．１２が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９Ｃ ユニット
Ｎｏ．１３

ユニットＮｏ．１３が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９Ｄ ユニット
Ｎｏ．１４

ユニットＮｏ．１４が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９Ｅ ユニット
Ｎｏ．１５

ユニットＮｏ．１５が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

Ｒ９０９Ｆ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンク 
動作モードリレー 
［ＰＬＣ（ＰＣ）リンク１
（Ｗ／Ｐ）用］  
（注） 

ユニット
Ｎｏ．１６

ユニットＮｏ．１６が、ＲＵＮモードのとき、ＯＮします。 
ＰＲＯＧ．モードのとき、ＯＦＦします。 

注）システムレジスタＮｏ．４６＝Ｋ０のとき、１本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０、２本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１ 
   システムレジスタＮｏ．４６＝Ｋ１のとき、１本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１、２本目＝ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０ 
 
ＷＲ９１０（ワード単位指定）  ＦＰ３ 

リレー番号 名称 内容 
Ｒ９１００ 
～Ｒ９１０Ｆ 未使用  
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5.1.6 特殊データレジスタ（ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ／ＦＰ１０ＳＨ／ＦＰ３） 
レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＤＴ９０００ ＤＴ９００００ 自己診断エラーコード 自己診断エラー発生時にエラーコードを格納します。
１０進数表示でモニタしてください。 

ＤＴ９００１ ＤＴ９０００１ 未使用  
ＭＥＷＮＥＴ－ＴＲの交信 
異常マスタユニット 
（スロットＮｏ．０～１５） 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ３、 
ＦＰ１０ＳＨ ＤＴ９００２ ＤＴ９０００２ 
異常Ｉ／Ｏスロットの位置 
（スロットＮｏ．０～１５） 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ２、 
ＦＰ２ＳＨ 
ＭＥＷＮＥＴ－ＴＲの交信 
異常マスタユニット 
（スロットＮｏ．１６～３１） 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ３、 
ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９００３ ＤＴ９０００３ 
異常Ｉ／Ｏスロットの位置 
（スロットＮｏ．１６～３１） 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ２、 
ＦＰ２ＳＨ 

ＭＥＷＮＥＴ－ＴＲの交信異常マスタユニット 
トランスミッタマスタユニットかＮＥＷＮＥＴ－ＴＲネット

ワークの交信状態に異常が発生すると、マスタユニッ

トを装着しているスロットに対応するビットがＯＮしま

す。ＢＩＮ表示でモニタしてください。  
＜例＞ 

 
 
異常Ｉ／Ｏスロットの位置 
Ｉ／Ｏユニットに異常が発生した時、その装着されたス

ロットの位置に対応するビットがＯＮします。ＢＩＮ表示

でモニタしてください。  
＜例＞ 

  

ＤＴ９００６ ＤＴ９０００６ 異常高機能ユニット 
（スロットＮｏ．０～１５） 

ＤＴ９００７ ＤＴ９０００７ 異常高機能ユニット 
（スロットＮｏ．１６～３１） 

異常状態となった高機能ユニットを検知すると、その

スロットに対応するビットがＯＮします。ＢＩＮ表示でモ

ニタしてください。  
＜例＞ 

  

ＤＴ９０１０ ＤＴ９００１０ Ｉ／Ｏ照合異常ユニット 
（スロットＮｏ．０～１５） 

ＤＴ９０１１ ＤＴ９００１１ Ｉ／Ｏ照合異常ユニット 
（スロットＮｏ．１６～３１） 

Ｉ／Ｏユニットの装着状態が電源ＯＮ時の状態と変化

した時に、そのスロットに対応するビットがＯＮします。

ＢＩＮ表示でモニタしてください。  
＜例＞ 
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レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＤＴ９０１４ ＤＴ９００１４ 演算用補助レジスタ 
データシフト命令ＢＳＲ（Ｆ１０５）またはＢＳＬ（Ｆ１０６）
を実行した結果、押し出された１デジットデータが、ビ
ット０～ビット３に格納されます。 

ＤＴ９０１５ 
ＤＴ９０１６ 

ＤＴ９００１５ 
ＤＴ９００１６ 演算用補助レジスタ 

１６ビット除算命令（Ｆ３２、Ｆ５２）実行時、ＤＴ９０１５ 
（ＤＴ９００１５）に余り１６ビットが格納されます。 
３２ビット除算命令（Ｆ３３、Ｆ５３）実行時、ＤＴ９０１５～
ＤＴ９０１６（（ＤＴ９００１５～ＤＴ９００１６）に余り３２ビット
が格納されます。 

ＤＴ９０１７ ＤＴ９００１７ 演算エラー発生アドレス 
（保持型） 

運転開始後、 初に演算エラーが発生したアドレス
が格納されます。１０進数表示でモニタしてください。
１２０Ｋステップにメモリを増設しているＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２ＳＨでは、ＤＴ９０２５７の上位バイトがＨ２の時は
第２プログラムでのエラーです。第１プログラムの場合
は、Ｈ１です。 

ＤＴ９０１８ ＤＴ９００１８ 演算エラー発生アドレス 
（ 新型） 

演算エラーが発生したアドレスが格納されます。エラ
ーが発生する度に更新されます。スキャン先頭では、
０になります。１０進数表示でモニタしてください。 
１２０Ｋステップにメモリを増設しているＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２ＳＨでは、ＤＴ９０２５８の上位バイトがＨ２の時は
第２プログラムでのエラーです。第１プログラムの場合
は、Ｈ１です。 

ＤＴ９０１９ ＤＴ９００１９ ２．５ｍｓＲＩＮＧカウンタ 

格納値が、２．５ｍｓ毎に＋１されます。 
（Ｈ０～ＨＦＦＦＦ） 
２点の値の差（絶対値）×２．５ｍｓ＝２点間の経過時
間 

ＤＴ９０２０ ― プログラム 大値 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ－Ｃ

システムレジスタＮｏ．０によって設定されたシーケン
スプログラムエリアの 終アドレスが格納されます。 

プログラム容量の表示 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ１０ＳＨ 

プログラム容量が１０進数で格納されます。 
（例）Ｋ３０：約３０Ｋステップ、 
   Ｋ６０：約６０Ｋステップ（メモリ増設時） 

― ＤＴ９００２０ 
プログラム容量の表示 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ２ 

プログラム容量が１０進数で格納されます。 
（例）Ｋ１６：約１６Ｋステップ（Ｋ１５８７０）、 
   Ｋ３２：約３２Ｋステップ（メモリ増設時） 

ＤＴ９０２１
（注） ― ファイルレジスタ 大値 ファイルレジスタの 終Ｎｏ．が格納されます。 

― ＤＴ９００２１
（注） 

ファイルレジスタ 大値 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ１０ＳＨ、 
ＦＰ２ 

ファイルレジスタの 終Ｎｏ．が格納されます。 
注）ＦＰ１０ＳＨ／ＦＰ２ＳＨについては、ＤＴ９０２６５～
ＤＴ９０２６６をご覧ください。 

ＤＴ９０２２ ＤＴ９００２２ スキャンタイム（現在値） 

スキャンタイムの現在値が格納
されます。 
［格納値（１０進数）］×０．１ｍｓ 
（例）Ｋ５０の時は、５ｍｓ以内を
示します。 

ＤＴ９０２３ ＤＴ９００２３ スキャンタイム（ 小値）） 

スキャンタイムの 小値が格納
されます。 
［格納値（１０進数）］×０．１ｍｓ 
（例）Ｋ５０の時は、５ｍｓ以内を
示します。 

ＤＴ９０２４ ＤＴ９００２４ スキャンタイム（ 大値） 

スキャンタイムの 大値が格納
されます。 
［格納値（１０進数）］×０．１ｍｓ 
（例）Ｋ１２５の時は、１２．５ｍｓ
以内を示します。 

スキャンタイム表示

は、ＲＵＮモード時

のみ、演算サイクル

時間を表します。 
大値、 小値

は、ＲＵＮモードと 
ＰＲＯＧ．モードの

切り替え時に一旦

クリアされます。 

注）システムにて使用しています。 
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レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＤＴ９０２５
（注） ＤＴ９００２５ 

割り込みユニットからの割
り込みの許可状態 
（ＩＮＴ０～１５） 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ２以外の 
ＰＬＣ 

ＩＣＴＬ命令によって設定した内容が格納されます。 
ＢＩＮ表示でモニタしてください。  

   

ＤＴ９０２６
（注） ＤＴ９００２６ 

高機能ユニットからの割り
込みの許可状態 
（ＩＮＴ１６～２３） 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ２以外の 
ＰＬＣ 

ＩＣＴＬ命令によって設定した内容が格納されます。 
ＢＩＮ表示でモニタしてください。  

   

ＤＴ９０２７
（注） ＤＴ９００２７ 

定時割り込みの割り込み間
隔 
（ＩＮＴ２４） 

ＩＣＴＬ命令によって設定した内容が格納されます。 
Ｋ０：定時割り込みを使用しません。 
Ｋ１～Ｋ３０００：１０ｍｓ～３０ｓ（ＦＰ３） 
   ０．５ｍｓ～１．５ｓ（ＦＰ１０ＳＨ／ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ） 

ＤＴ９０２８
（注） ＤＴ９００２８ サンプリングトレースの間

隔 
Ｋ０：ＳＭＰＬ命令によるサンプリングになります。 
Ｋ１～Ｋ３０００（×１０ｍｓ）：１０ｍｓ～３０ｓ 

ＤＴ９０２９
（注） ＤＴ９００２９ ブレークアドレス テストラン時に一旦停止している時、そのアドレス（Ｋ

定数）を格納します。 
ＤＴ９０３０
（注） ＤＴ９００３０ メッセージ０ 

ＤＴ９０３１
（注） ＤＴ９００３１ メッセージ１ 

ＤＴ９０３２
（注） ＤＴ９００３２ メッセージ２ 

ＤＴ９０３３
（注） ＤＴ９００３３ メッセージ３ 

ＤＴ９０３４
（注） ＤＴ９００３４ メッセージ４ 

ＤＴ９０３５
（注） ＤＴ９００３５ メッセージ５ 

ＭＳＧ命令（Ｆ１４９）にて設定した内容を格納します。

ＲＭＲＤ／ＲＭＷＴ命令 
完了コード 

ＲＭＲＤ／ＲＭＷＴ命令（Ｆ１５２、Ｆ１５３）を実行した
結果、異常であればそのエラーコードを格納します。
正常終了時は０です。 
注）エラーコードの内容は、Ｆ１５２、Ｆ１５３の説明およ
び「ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ導入マニュアル」をご参照くださ
い。 

ＤＴ９０３６ ＤＴ９００３６ 

異常ユニット表示 
マザーボード上に異常ユニットが装着されている場
合、そのユニットのスロットＮｏ．を格納します。１０進
数表示でモニタしてください。 

ＤＴ９０３７ ＤＴ９００３７ サーチ命令用ワーク１ ＳＲＣ命令（Ｆ９６）実行時にサーチデータと一致した
個数が格納されます。 

ＤＴ９０３８ ＤＴ９００３８ サーチ命令用ワーク２ ＳＲＣ命令（Ｆ９６）実行時に 初に一致したデータの
相対位置が格納されます。 

ＤＴ９０３９ ＤＴ９００３９ ＳＥＮＤ／ＲＥＣＶ命令完了
コード 

ＳＥＮＤ／ＲＥＣＶ命令（Ｆ１４５、Ｆ１４６）を実行した結
果、異常があればそのエラーコードを格納します。正
常終了時は０です。 
注）エラーコードの内容は、Ｆ１４５、Ｆ１４６の説明およ
びＭＥＷＮＥＴリンク系のマニュアルをご参照くださ
い。 

注）システムにて使用しています。 
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レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＤＴ９０５３ ＤＴ９００５３
（注） 

カレンダタイマモニタ 
（時・分） 

カレンダタイマの時・分データが格納されます。 
読み出しのみ可能で、書き込みはできません。  

    

ＤＴ９０５４ ＤＴ９００５４
（注） カレンダタイマ（分・秒） 

ＤＴ９０５５ ＤＴ９００５５
（注） カレンダタイマ（日・時） 

ＤＴ９０５６ ＤＴ９００５６
（注） カレンダタイマ（年・月） 

ＤＴ９０５７ ＤＴ９００５７
（注） カレンダタイマ（曜日） 

カレンダタイマの年・月・日・時・分・秒・曜日データが
格納されます。内蔵カレンダタイマは、２０９９年まで
対応、うるう年にも対応しています。 
プログラミングツールまたは転送命令（Ｆ０）を使用し
たプログラムで値を書き込むことにより、カレンダタイ
マの設定（時刻合わせ）ができます。  

    

ＤＴ９０５８ ＤＴ９００５８
（注） 

カレンダタイマ時間設定 
および３０秒補正 

内蔵カレンダタイマの時刻合わせに使用します。 
●プログラムで時刻合わせをする 
ＤＴ９０５８（ＤＴ９００５８）の 上位ビットを１にすると、
Ｆ０命令でＤＴ９０５４～ＤＴ９０５７（ＤＴ９００５４～ 
ＤＴ９００５７）に書き込んだ時刻になります。時刻合わ
せを実行した後、ＤＴ９０５８（ＤＴ９００５８）は０にクリア
されます。（Ｆ０命令以外では実行できません。） 
 
＜例＞Ｘ０：ＯＮで５日１２時０分０秒に合わせる  

   
 
注）ツールソフトまたはＦＰプログラマⅡのデータモニ
タ機能を使ってＤＴ９０５４～ＤＴ９０５７（ＤＴ９００５４～
ＤＴ９００５７）の値を書き換えた場合は、書き込んだ時
点で時刻合わせが実行されますので、ＤＴ９０５８ 
（ＤＴ９００５８）への書き込みは不要です。 
 
●３０秒以内のずれを補正する 
ＤＴ９０５８（ＤＴ９００５８）の 下位ビットを１にすると、
繰り上げまたは繰り下げを行い、０秒ちょうどになりま
す。補正を実行した後、ＤＴ９０５８（ＤＴ９００５８）は０
にクリアされます。 
＜例＞Ｘ０：ＯＮで０秒に補正する 

   
 
実行時点で０秒～２９秒のときは繰り下げ、３０秒～ 
５９秒の時は繰り上げされます。 
上記例では、５分２９秒であれば、５分０秒になります 
        ５分３５秒であれば、６分０秒になります 
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レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＤＴ９０５９
（注） ＤＴ９００５９ シリアル通信異常コード 

 

通信異常発生時に通
信ステータスとして、シ
ステムにて使用します。

ＤＴ９０６０ ＤＴ９００６０ ステップラダー工程 
（０～１５） 

ＤＴ９０６１ ＤＴ９００６１ ステップラダー工程 
（１６～３１） 

ＤＴ９０６２ ＤＴ９００６２ ステップラダー工程 
（３２～４７） 

ＤＴ９０６３ ＤＴ９００６３ ステップラダー工程 
（４８～６３） 

ＤＴ９０６４ ＤＴ９００６４ ステップラダー工程 
（６４～７９） 

ＤＴ９０６５ ＤＴ９００６５ ステップラダー工程 
（８０～９５） 

ＤＴ９０６６ ＤＴ９００６６ ステップラダー工程 
（９６～１１１） 

ＤＴ９０６７ ＤＴ９００６７ ステップラダー工程 
（１１２～１２７） 

ＤＴ９０６８ ＤＴ９００６８ ステップラダー工程 
（１２８～１４３） 

ＤＴ９０６９ ＤＴ９００６９ ステップラダー工程 
（１４４～１５９） 

ＤＴ９０７０ ＤＴ９００７０ ステップラダー工程 
（１６０～１７５） 

ＤＴ９０７１ ＤＴ９００７１ ステップラダー工程 
（１７６～１９１） 

ＤＴ９０７２ ＤＴ９００７２ ステップラダー工程 
（１９２～２０７） 

ＤＴ９０７３ ＤＴ９００７３ ステップラダー工程 
（２０８～２２３） 

ＤＴ９０７４ ＤＴ９００７４ ステップラダー工程 
（２２４～２３９） 

ＤＴ９０７５ ＤＴ９００７５ ステップラダー工程 
（２４０～２５５） 

ＤＴ９０７６ ＤＴ９００７６ ステップラダー工程 
（２５６～２７１） 

ＤＴ９０７７ ＤＴ９００７７ ステップラダー工程 
（２７２～２８７） 

ＤＴ９０７８ ＤＴ９００７８ ステップラダー工程 
（２８８～３０３） 

ＤＴ９０７９ ＤＴ９００７９ ステップラダー工程 
（３０４～３１９） 

ＤＴ９０８０ ＤＴ９００８０ ステップラダー工程 
（３２０～３３５） 

ＤＴ９０８１ ＤＴ９００８１ ステップラダー工程 
（３３６～３５１） 

ＤＴ９０８２ ＤＴ９００８２ ステップラダー工程 
（３５２～３６７） 

ＤＴ９０８３ ＤＴ９００８３ ステップラダー工程 
（３６８～３８３） 

ＤＴ９０８４ ＤＴ９００８４ ステップラダー工程 
（３８４～３９９） 

ステップラダー工程の起動状態を示します。工程が
起動すると、その工程Ｎｏ．に対応するビットがＯＮし
ます。 
ＢＩＮ表示でモニタしてください。    

   
 
プログラミングツールを使用してデータを書き込むこ
とができます。 

注）システムにて使用しています。 



5-43 

 
レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＤＴ９０８５ ＤＴ９００８５ ステップラダー工程 
（４００～４１５） 

ＤＴ９０８６ ＤＴ９００８６ ステップラダー工程 
（４１６～４３１） 

ＤＴ９０８７ ＤＴ９００８７ ステップラダー工程 
（４３２～４４７） 

ＤＴ９０８８ ＤＴ９００８８ ステップラダー工程 
（４４８～４６３） 

ＤＴ９０８９ ＤＴ９００８９ ステップラダー工程 
（４６４～４７９） 

ＤＴ９０９０ ＤＴ９００９０ ステップラダー工程 
（４８０～４９５） 

ＤＴ９０９１ ＤＴ９００９１ ステップラダー工程 
（４９６～５１１） 

ＤＴ９０９２ ＤＴ９００９２ ステップラダー工程 
（５１２～５２７） 

ＤＴ９０９３ ＤＴ９００９３ ステップラダー工程 
（５２８～５４３） 

ＤＴ９０９４ ＤＴ９００９４ ステップラダー工程 
（５４４～５５９） 

ＤＴ９０９５ ＤＴ９００９５ ステップラダー工程 
（５６０～５７５） 

ＤＴ９０９６ ＤＴ９００９６ ステップラダー工程 
（５７６～５９１） 

ＤＴ９０９７ ＤＴ９００９７ ステップラダー工程 
（５９２～６０７） 

ＤＴ９０９８ ＤＴ９００９８ ステップラダー工程 
（６０８～６２３） 

ＤＴ９０９９ ＤＴ９００９９ ステップラダー工程 
（６２４～６３９） 

ＤＴ９１００ ＤＴ９０１００ ステップラダー工程 
（６４０～６５５） 

ＤＴ９１０１ ＤＴ９０１０１ ステップラダー工程 
（６５６～６７１） 

ＤＴ９１０２ ＤＴ９０１０２ ステップラダー工程 
（６７２～６８７） 

ＤＴ９１０３ ＤＴ９０１０３ ステップラダー工程 
（６８８～７０３） 

ＤＴ９１０４ ＤＴ９０１０４ ステップラダー工程 
（７０４～７１９） 

ＤＴ９１０５ ＤＴ９０１０５ ステップラダー工程 
（７２０～７３５） 

ＤＴ９１０６ ＤＴ９０１０６ ステップラダー工程 
（７３６～７５１） 

ＤＴ９１０７ ＤＴ９０１０７ ステップラダー工程 
（７５２～７６７） 

ＤＴ９１０８ ＤＴ９０１０８ ステップラダー工程 
（７６８～７８３） 

ＤＴ９１０９ ＤＴ９０１０９ ステップラダー工程 
（７８４～７９９） 

ＤＴ９１１０ ＤＴ９０１１０ ステップラダー工程 
（８００～８１５） 

ＤＴ９１１１ ＤＴ９０１１１ ステップラダー工程 
（８１６～８３１） 

ステップラダー工程の起動状態を示します。工程が
起動すると、その工程Ｎｏ．に対応するビットがＯＮし
ます。 
ＢＩＮ表示でモニタしてください。   

  
 
 
プログラミングツールを使用してデータを書き込むこ
とができます。 

 



5-44 

 
レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＤＴ９１１２ ＤＴ９０１１２ ステップラダー工程 
（８３２～８４７） 

ＤＴ９１１３ ＤＴ９０１１３ ステップラダー工程 
（８４８～８６３） 

ＤＴ９１１４ ＤＴ９０１１４ ステップラダー工程 
（８６４～８７９） 

ＤＴ９１１５ ＤＴ９０１１５ ステップラダー工程 
（８８０～８９５） 

ＤＴ９１１６ ＤＴ９０１１６ ステップラダー工程 
（８９６～９１１） 

ＤＴ９１１７ ＤＴ９０１１７ ステップラダー工程 
（９１２～９２７） 

ＤＴ９１１８ ＤＴ９０１１８ ステップラダー工程 
（９２８～９４３） 

ＤＴ９１１９ ＤＴ９０１１９ ステップラダー工程 
（９４４～９５９） 

ＤＴ９１２０ ＤＴ９０１２０ ステップラダー工程 
（９６０～９７５） 

ＤＴ９１２１ ＤＴ９０１２１ ステップラダー工程 
（９７６～９９１） 

ＤＴ９１２２ ＤＴ９０１２２ 
ステップラダー工程 
（９９２～９９９） 
（上位バイトは未使用） 

ステップラダー工程の起動状態を示します。工程が
起動すると、その工程Ｎｏ．に対応するビットがＯＮし
ます。 
ＢＩＮ表示でモニタしてください。   

  
 
 
プログラミングツールを使用してデータを書き込むこ
とができます。 

ＤＴ９１２３ ＤＴ９０１２３ 未使用  
ＤＴ９１２４ ＤＴ９０１２４ 未使用  
ＤＴ９１２５ ＤＴ９０１２５ 未使用  
ＤＴ９１２６
（注） ＤＴ９０１２６ 強制入出力実行局表示 強制入出力を実行したユニットＮｏ．を表示します。 

ＤＴ９１２７
（注） ＤＴ９０１２７ 

 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ 
リモートＩ／Ｏサービス回
数が格納されます。 

ＤＴ９１２８
（注） ＤＴ９０１２８ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ 
リモートＩ／Ｏサービス回数 

 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ 
リモートＩ／Ｏサービス回
数が格納されます。 

ＤＴ９１２９ ＤＴ９０１２９ 未使用  
ＤＴ９１３０ ＤＴ９０１３０ 未使用  

ＤＴ９１３１ ＤＴ９０１３１ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ 
異常子局確認 
［ＤＴ９１３２～ＤＴ９１３５ 
（ＤＴ９０１３２～ＤＴ９０１３５）
の表示内容及びマスタの 
選択 

ＤＴ９１３１（ＤＴ９０１３１）の格納値に応じて、 
ＤＴ９１３２～ＤＴ９１３５（ＤＴ９０１３２～ＤＴ９０１３５）で
表示する内容が変わります。表示したい内容の設定
値をプログラミングツールを使用して書き込んでくだ
さい（転送命令（Ｆ０）による設定も可能です）。 
上位バイトに表示内容を示すコード（Ｈ０または 
Ｈ１）、下位バイトに表示するマスタを示すコード 
（Ｈ０～Ｈ３）を設定します。 
 

 
注）システムにて使用しています。 



5-45 

 
レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ異常子局 
（現在値） 
（ＤＴ９１３１／ＤＴ９０１３１＝ 
Ｈ０～Ｈ３時） 

異常が発生しているＭＥＷＮＥＴ－Ｆの局Ｎｏ．に対
応しているビットがＯＮになります。ＢＩＮ表示でモニ
タしてください。  

  
ＤＴ９１３２ 
ＤＴ９１３３ 

ＤＴ９０１３２ 
ＤＴ９０１３３ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ子局セット 
Ｉ／Ｏ照合異常子局 
（ＤＴ９１３１／ＤＴ９０１３１＝ 
Ｈ１００～Ｈ１０３時） 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ子局セットユニットの装着状態が、
電源投入時と比べて変化した時に、その子局の 
Ｎｏ．に対応しているビットがＯＮになります。 
ＢＩＮ表示でモニタしてください。  

  

ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ異常子局 
（累積値） 
（ＤＴ９１３１／ＤＴ９０１３１＝ 
Ｈ０～Ｈ３時） 

異常が発生しているＭＥＷＮＥＴ－Ｆの局Ｎｏ．に対
応しているビットがＯＮになります。ＢＩＮ表示でモニ
タしてください。  

  ＤＴ９１３４ 
ＤＴ９１３５ 

ＤＴ９０１３４ 
ＤＴ９０１３５ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ 
瞬時停電発生子局 
（ＤＴ９１３１／ＤＴ９０１３１＝ 
Ｈ１００～Ｈ１０３時） 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｆの子局セットに瞬時停電が発生す
ると、その子局のＮｏ．に対応しているビットがＯＮに
なります。ＢＩＮ表示でモニタしてください。  

  
 



5-46 

 
レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＤＴ９１３６ 
ＤＴ９１３７ 

ＤＴ９０１３６ 
ＤＴ９０１３７ ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ異常コード

８種類のエラー内容を１バイトで表します。 
 

  

ＤＴ９１３８ ＤＴ９０１３８ 未使用  

ＤＴ９１３９ ＤＴ９０１３９ 未使用  
ＤＴ９１４０ ＤＴ９０１４０ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０の受信回数 ＲＩＮＧカウンタ 
ＤＴ９１４１
（注１） ＤＴ９０１４１ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０の受信間隔 現在値 （×２．５ｍｓ）

ＤＴ９１４２
（注１） ＤＴ９０１４２ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０の受信間隔 小値 （×２．５ｍｓ）

ＤＴ９１４３
（注１） ＤＴ９０１４３ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０の受信間隔 大値 （×２．５ｍｓ）

ＤＴ９１４４
（注１） ＤＴ９０１４４ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０の送信回数 ＲＩＮＧカウンタ 

ＤＴ９１４５
（注１） ＤＴ９０１４５ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０の送信間隔 現在値 （×２．５ｍｓ）

ＤＴ９１４６
（注１） ＤＴ９０１４６ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０の送信間隔 小値 （×２．５ｍｓ）

ＤＴ９１４７
（注１） ＤＴ９０１４７ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンク 
ステータス 
［ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０ 
（Ｗ／Ｐ）］ 
（注２）（注３） 

ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０の送信間隔 大値 （×２．５ｍｓ）

注１） システムにて使用しています。 
注２） システムレジスタＮｏ．４６＝Ｋ０の時、１本目：ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０、２本目：ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１ 
   システムレジスタＮｏ．４６＝Ｋ１の時、１本目：ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１、２本目：ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０ 
注３） 対象ＰＬＣ ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ：ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３、ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ 
     ＭＥＷＮＥＴ－Ｐ：ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３ 



5-47 

 
レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＤＴ９１４８
（注１） ＤＴ９０１４８ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１の受信回数 ＲＩＮＧカウンタ 

ＤＴ９１４９
（注１） ＤＴ９０１４９ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１の受信間隔 現在値 （×２．５ｍｓ）

ＤＴ９１５０
（注１） ＤＴ９０１５０ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１の受信間隔 小値 （×２．５ｍｓ）

ＤＴ９１５１
（注１） ＤＴ９０１５１ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１の受信間隔 大値 （×２．５ｍｓ）

ＤＴ９１５２
（注１） ＤＴ９０１５２ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１の送信回数 ＲＩＮＧカウンタ 

ＤＴ９１５３
（注１） ＤＴ９０１５３ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１の送信間隔 現在値 （×２．５ｍｓ）

ＤＴ９１５４
（注１） ＤＴ９０１５４ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１の送信間隔 小値 （×２．５ｍｓ）

ＤＴ９１５５
（注１） ＤＴ９０１５５ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンク 
ステータス 
［ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１ 
（Ｗ／Ｐ）］ 
（注２）（注３） 

ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１の送信間隔 大値 （×２．５ｍｓ）

ＤＴ９１５６
（注１） ＤＴ９０１５６ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０受信間隔測定用ワーク 

ＤＴ９１５７
（注１） ＤＴ９０１５７ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンク 
ステータス 
［ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０ 
（Ｗ／Ｐ）］（注２）（注３） 

ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０送信間隔測定用ワーク 

ＤＴ９１５８
（注１） ＤＴ９０１５８ ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１受信間隔測定用ワーク 

ＤＴ９１５９
（注１） ＤＴ９０１５９ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
ＰＣ（ＰＬＣ）リンク 
ステータス 
［ＰＣ（ＰＬＣ）リンク 1 
（Ｗ／Ｐ）］（注２）（注３） 

ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１送信間隔測定用ワーク 

ＤＴ９１６０ ＤＴ９０１６０ リンクユニットＮｏ． 
［Ｗ／Ｐリンク１］（注３） リンク１のユニットＮｏ．が格納されます。 

ＤＴ９１６１ ＤＴ９０１６１ 異常フラグ 
［Ｗ／Ｐリンク１］（注３） リンク１の異常フラグが格納されます。 

ＤＴ９１６２ ＤＴ９０１６２ リンクユニットＮｏ． 
［Ｗ／Ｐリンク２］（注３） リンク２のユニットＮｏ．が格納されます。 

ＤＴ９１６３ ＤＴ９０１６３ 異常フラグ 
［Ｗ／Ｐリンク２］（注３） リンク２の異常フラグが格納されます。 

ＤＴ９１６４ ＤＴ９０１６４ リンクユニットＮｏ． 
［Ｗ／Ｐリンク３］（注３） リンク３のユニットＮｏ．が格納されます。 

ＤＴ９１６５ ＤＴ９０１６５ 異常フラグ 
［Ｗ／Ｐリンク３］（注３） リンク３の異常フラグが格納されます。 

注１） システムにて使用しています。 
注２） システムレジスタＮｏ．４６＝Ｋ０の時、１本目：ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０、２本目：ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１ 
   システムレジスタＮｏ．４６＝Ｋ１の時、１本目：ＰＣ（ＰＬＣ）リンク１、２本目：ＰＣ（ＰＬＣ）リンク０ 
注３） 対象ＰＬＣ ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ：ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３、ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ 
     ＭＥＷＮＥＴ－Ｐ：ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３ 



5-48 

 
レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

― ＤＴ９０１６６ 

リンクユニットＮｏ． 
［Ｗ／Ｐリンク４］ 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ２ＳＨ、
ＦＰ１０ＳＨ 

リンク４のユニットＮｏ．が格納されます。 

― ＤＴ９０１６７ 

異常フラグ 
［Ｗ／Ｐリンク４］ 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ２ＳＨ、
ＦＰ１０ＳＨ 

リンク４の異常フラグが格納されます。 

― ＤＴ９０１６８ 

リンクユニットＮｏ． 
［Ｗ／Ｐリンク５］ 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ２ＳＨ、
ＦＰ１０ＳＨ 

リンク５のユニットＮｏ．が格納されます。 

― ＤＴ９０１６９ 

異常フラグ 
［Ｗ／Ｐリンク５］ 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ２ＳＨ、
ＦＰ１０ＳＨ 

リンク５の異常フラグが格納されます。 

ＤＴ９１７０ ＤＴ９０１７０ ＰＣ（ＰＬＣ）リンクアドレス重複先 

ＤＴ９１７１ ＤＴ９０１７１ 
光伝送系テストのテスト結果 
注）ＭＥＷＮＥＴ－Ｐリンクユニットのマニュアルをご覧くだ
さい。 

ＤＴ９１７２ ＤＴ９０１７２ トークン紛失回数 

ＤＴ９１７３ ＤＴ９０１７３ 二重トークン回数 

ＤＴ９１７４ ＤＴ９０１７４ 無信号状態回数 

ＤＴ９１７５ ＤＴ９０１７５ 同期異常回数 

ＤＴ９１７６ ＤＴ９０１７６ 送信ＮＡＣＫ 

ＤＴ９１７７ ＤＴ９０１７７ 送信ＮＡＣＫ 

ＤＴ９１７８ ＤＴ９０１７８ 送信ＷＡＣＫ 

ＤＴ９１７９ ＤＴ９０１７９ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
リンクステータス 
［Ｗ／Ｐリンク１］（注） 

送信ＷＡＣＫ 

ＤＴ９１８０ ＤＴ９０１８０ 送信アンサー 

ＤＴ９１８１ ＤＴ９０１８１ 送信アンサー 

ＤＴ９１８２ ＤＴ９０１８２ 未定義コマンド 

ＤＴ９１８３ ＤＴ９０１８３ パリティエラー回数 

ＤＴ９１８４ ＤＴ９０１８４ Ｅｎｄ Ｃｏｄｅ受信エラー 

ＤＴ９１８５ ＤＴ９０１８５ フォーマットエラー 

ＤＴ９１８６ ＤＴ９０１８６ ＮＯＴサポート 

ＤＴ９１８７ ＤＴ９０１８７ 自己診断結果 

ＤＴ９１８８ ＤＴ９０１８８ ループ切換回数 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９１８９ ＤＴ９０１８９ リンク不可状態発生回路 

ＤＴ９１９０ ＤＴ９０１９０ 主ループ入力断線回数 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９１９１ ＤＴ９０１９１ 副ループ入力断線回数 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９１９２ ＤＴ９０１９２ ループ再構成処理中 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９１９３ ＤＴ９０１９３ ループ運転モード →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９１９４ ＤＴ９０１９４ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
リンクステータス 
［Ｗ／Ｐリンク１］（注） 

ループ入力状態 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 
注） 対象ＰＬＣ ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ：ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３、ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ    ＭＥＷＮＥＴ－Ｐ：ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３ 



5-49 

 
レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＤＴ９１９５ ＤＴ９０１９５ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｈリンク 
ステータス 
／リンクユニットＮｏ． 
（Ｈリンク１）（注１）  

・上位バイトにＨリンク１
のリンクステータス情報
が格納されます。 
・下位バイトにＨリンク１
のユニットＮｏ．が格納さ
れます。 

ＤＴ９１９６ ＤＴ９０１９６ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｈリンク 
ステータス 
／リンクユニットＮｏ． 
（Ｈリンク２）（注１）  

・上位バイトにＨリンク２
のリンクステータス情報
が格納されます。 
・下位バイトにＨリンク２
のユニットＮｏ．が格納さ
れます。 

ＤＴ９１９７ ＤＴ９０１９７ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｈリンク 
ステータス 
／リンクユニットＮｏ． 
（Ｈリンク３）（注１）  

・上位バイトにＨリンク３
のリンクステータス情報
が格納されます。 
・下位バイトにＨリンク３
のユニットＮｏ．が格納さ
れます。 

ＤＴ９１９８ 
～ 

ＤＴ９１９９ 

ＤＴ９０１９８ 
～ 

ＤＴ９０１９９ 
未使用  

ＤＴ９２００ ＤＴ９０２００ ＰＣ（ＰＬＣ）リンクアドレス重複先 

ＤＴ９２０１ ＤＴ９０２０１ 
光伝送系テストのテスト結果 
注）ＭＥＷＮＥＴ－Ｐリンクユニットのマニュアルをご覧くだ
さい。 

ＤＴ９２０２ ＤＴ９０２０２ トークン紛失回数 

ＤＴ９２０３ ＤＴ９０２０３ 二重トークン回数 

ＤＴ９２０４ ＤＴ９０２０４ 無信号状態回数 

ＤＴ９２０５ ＤＴ９０２０５ 同期異常回数 

ＤＴ９２０６ ＤＴ９０２０６ 送信ＮＡＣＫ 

ＤＴ９２０７ ＤＴ９０２０７ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
リンクステータス 
［Ｗ／Ｐリンク２］（注３） 

送信ＮＡＣＫ 

ＤＴ９２０８ ＤＴ９０２０８ 送信ＷＡＣＫ 

ＤＴ９２０９ ＤＴ９０２０９ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
リンクステータス 
［Ｗ／Ｐリンク２］（注３） 送信ＷＡＣＫ 

注１）対象ＰＬＣ ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３はＨモードで使用。 
      ＦＰ２とＦＰ２ＳＨはＷ２モードで使用。 
注２）システムにて使用しています。 
注３）対象ＰＬＣ ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ：ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３、ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ 
          ＭＥＷＮＥＴ－Ｐ：ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３ 



5-50 

 
レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＤＴ９２１０ ＤＴ９０２１０ 送信アンサー 

ＤＴ９２１１ ＤＴ９０２１１ 送信アンサー 

ＤＴ９２１２ ＤＴ９０２１２ 未定義コマンド 

ＤＴ９２１３ ＤＴ９０２１３ パリティエラー回数 

ＤＴ９２１４ ＤＴ９０２１４ Ｅｎｄ Ｃｏｄｅ受信エラー 

ＤＴ９２１５ ＤＴ９０２１５ フォーマットエラー 

ＤＴ９２１６ ＤＴ９０２１６ ＮＯＴサポート 

ＤＴ９２１７ ＤＴ９０２１７ 自己診断結果 

ＤＴ９２１８ ＤＴ９０２１８ ループ切換回数 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９２１９ ＤＴ９０２１９ リンク不可状態発生回路 

ＤＴ９２２０ ＤＴ９０２２０ 主ループ入力断線回数 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９２２１ ＤＴ９０２２１ 副ループ入力断線回数 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９２２２ ＤＴ９０２２２ ループ再構成処理中 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９２２３ ＤＴ９０２２３ ループ運転モード →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９２２４ ＤＴ９０２２４ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
リンクステータス 
［Ｗ／Ｐリンク２］（注） 

ループ入力状態 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 
ＤＴ９２２５ 

～ 
ＤＴ９２２９ 

ＤＴ９０２２５ 
～ 

ＤＴ９０２２９ 
未使用  

ＤＴ９２３０ ＤＴ９０２３０ ＰＣ（ＰＬＣ）リンクアドレス重複先 

ＤＴ９２３１ ＤＴ９０２３１ 
光伝送系テストのテスト結果 
注）ＭＥＷＮＥＴ－Ｐリンクユニットのマニュアルをご覧くだ
さい。 

ＤＴ９２３２ ＤＴ９０２３２ トークン紛失回数 

ＤＴ９２３３ ＤＴ９０２３３ 二重トークン回数 

ＤＴ９２３４ ＤＴ９０２３４ 無信号状態回数 

ＤＴ９２３５ ＤＴ９０２３５ 同期異常回数 

ＤＴ９２３６ ＤＴ９０２３６ 送信ＮＡＣＫ 

ＤＴ９２３７ ＤＴ９０２３７ 送信ＮＡＣＫ 

ＤＴ９２３８ ＤＴ９０２３８ 送信ＷＡＣＫ 

ＤＴ９２３９ ＤＴ９０２３９ 送信ＷＡＣＫ 

ＤＴ９２４０ ＤＴ９０２４０ 送信アンサー 

ＤＴ９２４１ ＤＴ９０２４１ 送信アンサー 

ＤＴ９２４２ ＤＴ９０２４２ 未定義コマンド 

ＤＴ９２４３ ＤＴ９０２４３ パリティエラー回数 

ＤＴ９２４４ ＤＴ９０２４４ Ｅｎｄ Ｃｏｄｅ受信エラー 

ＤＴ９２４５ ＤＴ９０２４５ フォーマットエラー 

ＤＴ９２４６ ＤＴ９０２４６ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
リンクステータス 
［Ｗ／Ｐリンク３］（注） 

ＮＯＴサポート 
注） 対ＰＬＣ ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ：ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３、ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ 
          ＭＥＷＮＥＴ－Ｐ：ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３ 



5-51 

 
レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

ＤＴ９２４７ ＤＴ９０２４７ 自己診断結果 

ＤＴ９２４８ ＤＴ９０２４８ ループ切換回数 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９２４９ ＤＴ９０２４９ リンク不可状態発生回路 

ＤＴ９２５０ ＤＴ９０２５０ 主ループ入力断線回数 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ

ＤＴ９２５１ ＤＴ９０２５１ 副ループ入力断線回数 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ

ＤＴ９２５２ ＤＴ９０２５２ ループ再構成処理中 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９２５３ ＤＴ９０２５３ ループ運転モード →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

ＤＴ９２５４ ＤＴ９０２５４ 

ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ／Ｐ 
リンクステータス 
［Ｗ／Ｐリンク３］（注） 

ループ入力状態 →対象ＰＬＣ：ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

― ＤＴ９０２５５ 

ツールポート用局番 
設定スイッチモニタ 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

局番（Ｈ１～Ｈ３２）がＢＣＬ２桁で格納されます。 

― ＤＴ９０２５６ 

ＣＯＭポート用局番 
設定スイッチモニタ 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

局番（Ｈ１～Ｈ３２）がＢＣＬ２桁で格納されます。 

― ＤＴ９０２５７ 

演算エラー発生プログラ
ム番号 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

ＲＵＮ後、演算エラーが第１プログラムで 初に発生し
た場合はＨ１、第２プログラムで発生した場合はＨ２が上
位バイトに格納されます。 

― ＤＴ９０２５８ 

演算エラー発生プログラ
ム番号 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

演算エラーが第１プログラムで 初に発生した場合はＨ
１、第２プログラムで発生した場合はＨ２が上位バイトに
格納されます。 

― ＤＴ９０２５９ 

ブレーク発生プログラム
番号 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

テストラン時に第１プログラムでブレークしている場合は
Ｈ１、第２プログラムでブレークしている場合はＨ２が格
納されます。 

― ＤＴ９０２６０ 
ＩＣメモリカード種類 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

① ＦＬＡＳＨ ＥＥＰＲＯＭの時、Ｈ５ 
② ＳＲＡＭの時、Ｈ６ 
③ ＦＰ１０ＳＨの場合、混在タイプの時、Ｈ５０６ 
④ 属性情報が書き込まれていないカードの時、Ｈ６ 
⑤ 書き込みしていないカードの時、Ｈ６ 
上記以外の時は、自己診断エラー５６になります。 

― ＤＴ９０２６１ 
ＩＣメモリカード容量１ 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

装着しているＩＣメモリカードの容量が格納されます。 
［格納値（１０進数）］ｋＢ 
ＦＰ１０ＳＨの混在タイプの場合は、ＳＲＡＭ部分の容量
です。 

― ＤＴ９０２６２ 
ＩＣメモリカード容量２ 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

ＦＰ１０ＳＨの混在タイプのＩＣメモリカードを装着している
場合、ＦＬＡＳＨ ＲＯＭ部分の容量が格納されます。 
［格納値（１０進数）］ｋＢ 

― ＤＴ９０２６３ 
ファイルレジスタバンク
現在値 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ２ＳＨ 

ファイルレジスタバンクの現在値が格納されます。 

― ＤＴ９０２６４ 
ファイルレジスタバンク
退避Ｎｏ． 
→対象ＰＬＣ：ＦＰ２ＳＨ 

ファイルレジスタバンクの退避Ｎｏ．が格納されます。 

注） 対象ＰＬＣ ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ：ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３、ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ 
          ＭＥＷＮＥＴ－Ｐ：ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３ 



5-52 

 
レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

― ＤＴ９０２６５ 

コンパイルメモリ残り 
容量 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

コンパイルメモリ残り容量が格納されます。プログラムメ
モリが１２０Ｋステップの場合は、第１プログラムの値が格
納されます。 

― ＤＴ９０２６６ 

コンパイルメモリ残り 
容量（第２プログラム用）
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

プログラムメモリが１２０Ｋステップの場合は、第２プログラ
ムについて、コンパイルメモリ残り容量が格納されます。

― ＤＴ９０２６７ 未使用  

― ＤＴ９０２６８ 

インデックスレジスタ 
バンク、現在値 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

インデックスレジスタバンクの現在値が格納されます。 

― ＤＴ９０２６９ 

インデックスレジスタ 
バンク、退避Ｎｏ． 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

インデックスレジスタバンクの退避Ｎｏ．が格納されます。

― ＤＴ９０３９９ 未使用  

― ＤＴ９０４００ 

異常報知リレーの総ＯＮ
点数 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

ＯＮしている異常報知リレーの総点数を格納します。 
（ 大５００個） 
ＲＳＴ ＤＴ９０４００命令にて異常報知バッファ内の全デ
ータをクリアします。 
 

    

― ＤＴ９０４０１ 

第１番目にＯＮした異常
報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

１番目にＯＮした異常報知リレーの番号を格納します。 
ＲＳＴ命令にてリレーのクリアが行えます。 
＜例１＞ リレー番号を直接指定する場合 
 

   
 
＜例２＞ 特殊データレジスタを直接指定する場合 
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レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

― ＤＴ９０４０２ 

第２番目にＯＮした異常
報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４０３ 

第３番目にＯＮした異常
報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４０４ 

第４番目にＯＮした異常
報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４０５ 

第５番目にＯＮした異常
報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４０６ 

第６番目にＯＮした異常
報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４０７ 

第７番目にＯＮした異常
報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４０８ 

第８番目にＯＮした異常
報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４０９ 

第９番目にＯＮした異常
報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４１０ 

第１０番目にＯＮした 
異常報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

ＯＮした異常報知リレーの番号を格納します。 
ＲＳＴ命令にて指定した異常報知リレーのクリアが行えま
す。 
 

   
 
（特殊データレジスタを指定してのクリアはできません） 
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レジスタ番号 

ＦＰ３ ＦＰ１０ＳＨ／ 
ＦＰ２／ＦＰ２ＳＨ

名称 内容 

― ＤＴ９０４１１ 

第１１番目にＯＮした 
異常報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４１２ 

第１２番目にＯＮした 
異常報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４１３ 

第１３番目にＯＮした 
異常報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４１４ 

第１４番目にＯＮした 
異常報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４１５ 

第１５番目にＯＮした 
異常報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４１６ 

第１６番目にＯＮした 
異常報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４１７ 

第１７番目にＯＮした 
異常報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４１８ 

第１８番目にＯＮした 
異常報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

― ＤＴ９０４１９ 

第１９番目にＯＮした 
異常報知リレー 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

ＯＮした異常報知リレーの番号を格納します。 
ＲＳＴ命令にて指定した異常報知リレーのクリアが行えま
す。 
 

   
 
（特殊データレジスタを指定してのクリアはできません） 

― ＤＴ９０４２０ 

ＤＴ９０４０１に格納され
ているデータがＯＮした
時刻（分／秒） 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

ＤＴ９０４０１に格納されている、第１番目の異常報知リレ
ーのＯＮした時刻（分／秒）を格納します。 

― ＤＴ９０４２１ 

ＤＴ９０４０１に格納され
ているデータがＯＮした
時刻（分／秒） 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

ＤＴ９０４０１に格納されている、第１番目の異常報知リレ
ーのＯＮした時刻（日／時）を格納します。 

― ＤＴ９０４２２ 

ＤＴ９０４０１に格納され
ているデータがＯＮした
時刻（分／秒） 
→対象ＰＬＣ： 
ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ２ＳＨ 

ＤＴ９０４０１に格納されている、第１番目の異常報知リレ
ーのＯＮした時刻（年／月）を格納します。 
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5.2 基本命令語一覧 
○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 

対応機種

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

シーケンス基本命令 

スタート ＳＴ 
 

常開接点で論理演算を開始。 １ ○ ○

スタートノット ＳＴ／ 
 

常閉接点で論理演算を開始。 １ ○ ○

アウト ＯＴ 
 

演算結果を出力。 １ ○ ○

ノット ／  直前までの演算結果を反転。 １ ○ ○

アンド ＡＮ  常開接点を直列接続。 １ ○ ○

アンドノット ＡＮ／  常閉接点を直列接続。 １ ○ ○

オア ＯＲ 
 

常開接点を並列接続。 １ ○ ○

オアノット ＯＲ／ 
 

常閉接点を並列接続。 １ ○ ○

立ち上がり検出 
スタート 

ＳＴ↑ 
 

信号の立ち上がりを検出した１スキャンのみＯＮする接点で論

理演算を開始。 
２ × ×

立ち下がり検出 
スタート 

ＳＴ↓ 
 

信号の立ち下がりを検出した１スキャンのみＯＮする接点で論

理演算を開始。 
２ × ×

立ち上がり検出 
アンド 

ＡＮ↑  
信号の立ち上がりを検出した１スキャンのみＯＮする接点を直

列接続。 
２ × ×

立ち下がり検出

アンド 
ＡＮ↓  

信号の立ち下がりを検出した１スキャンのみＯＮする接点を直

列接続。 
２ × ×

立ち上がり検出

オア 
ＯＲ↑ 

 
信号の立ち上がりを検出した１スキャンのみＯＮする接点を並

列接続。 
２ × ×

立ち下がり検出

オア 
ＯＲ↓ 

 
信号の立ち下がりを検出した１スキャンのみＯＮする接点を並

列接続。 
２ × ×

立ち上がり検出

アウト 
ＯＴ↑ 

 
信号の立ち上がりを検出した１スキャンのみ出力（パルスリレー

用）。 
２ × ×

立ち下がり検出

アウト 
ＯＴ↓ 

 
信号の立ち下がりを検出した１スキャンのみ出力（パルスリレー

用）。 
２ × ×

オルタネートア

ウト 
ＡＬＴ 

 
信号の立ち上がりを検出する度にＯＮ／ＯＦＦが反転する出

力。 
３ × ×

アンドスタック ＡＮＳ 
 

複数のブロックを直列接続。 １ ○ ○

オアスタック ＯＲＳ 
 

複数のブロックを並列接続。 １ ○ ○

注１）指定できるデバイスの種類は、機種により異なります。 
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

プッシュ 
スタック ＰＳＨＳ 直前までの演算結果を記憶 注２） １ ○ ○

リードスタック ＲＤＳ ＰＳＨＳで記憶した演算結果を読み出す。 注２） １ ○ ○

ボップスタック ＰＯＰＳ  ＰＳＨＳで記憶した演算結果を読み出し、読み出してから、記憶

をクリアします。 １ ○ ○

立ち上がり微分 ＤＦ  信号の立ち上がりを検出した１スキャンのみ接点をＯＮ。 １ ○ ○

立ち下がり微分 ＤＦ／  信号の立ち下がりを検出した１スキャンのみ接点をＯＮ。 １ ○ ○

立ち上がり微分

（イニシャル 
実行型） 

ＤＦＩ  
信号の立ち上がりを検出した１スキャンのみ接点をＯＮ。第１ス

キャンでの立ち上がり検出が可能。 １ × ×

セット ＳＥＴ 
 

出力をＯＮにして、その状態を保持。 ３ ○ ○

リセット ＲＳＴ 
 

出力をＯＦＦにして、その状態を保持。 ３ ○ ○

キープ ＫＰ 
 

セットで出力し、リセットするまで保持。 １ ○ ○

ノップ ＮＯＰ  無処理。 １ ○ ○

基本機能命令 

ＴＭＬ 設定値ｎ×０．００１秒後、タイマ接点ａをＯＮ。 ３ × ×

ＴＭＲ 設定値ｎ×０．０１秒後、タイマ接点ａをＯＮ。 ３ ○ ○

ＴＭＸ 設定値ｎ×０．１秒後、タイマ接点ａをＯＮ。 ３ ○ ○

オンディレー 
タイマー 

ＴＭＹ 

 

設定値ｎ×１秒後、タイマ接点ａをＯＮ。 ４ ○ ○

補助タイマ 
（１６ビット） Ｆ１３７  設定値×０．０１秒後、指定の出力およびＲ９００ＤをＯＮ。 ５ △

注３） ○

補助タイマ 
（３２ビット） Ｆ１８３  設定値×０．０１秒後、指定の出力およびＲ９００ＤをＯＮ。 ７ △

注４） ×

時定数処理 Ｆ１８２  指定入力のフィルタ処理をします。 ９ × ×

注１） 指定できるデバイスの種類は、機種により異なります。 
注２） ＰＳＨＳおよびＲＤＳ命令は、使用できる回数が機種により異なります。 
注３） ＦＰ１（Ｃ１４～Ｃ４０）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
注４） ＦＰ１（Ｃ１４～Ｃ７２）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

カウンタ ＣＴ 

 

プリセットした設定値ｎから減算カウント。 ３ ○ ○

アップダウン 
カウンタ Ｆ１１８ 

 

アップダウン入力に応じて、プリセットした設定値Ｓから加算ま

たは減算カウント。 ５ ○ ○

シフトレジスタ ＳＲ 

 

ＷＲｎを左に１ビットシフト。 １ ○ ○

左右シフト 
レジスタ Ｆ１１９ 

 

指定エリアＤ１～Ｄ２を左または右に１ビットシフト。 ５ ○ ○

制御命令 

マスタコントロー

ルリレー ＭＣ マスタコントロールするプログラムの開始。 ２ ○ ○

マスタコントロー

ルリレーエンド ＭＣＥ  マスタコントロールするプログラムの終了。 ２ ○ ○

ジャンプラベル 
ＪＰ 

ＬＢＬ  
ジャンプして、ラベル以降からプログラムを続行。 

２ 

１ 
○ ○

間接ジャンプ 
ラベル 

Ｆ１９ 

ＬＢＬ  
ジャンプして、Ｓで指定したラベル以降からプログラムを続行。 

３ 

１ 
× ○

ループラベル 
ＬＯＯＰ 

ＬＢＬ  

ジャンプして、ラベル以降からプログラムを続行（ジャンプ回数

をＳにて設定）。 

４ 

１ 
○ ○

ブレークポイント ＢＲＫ  テストラン時の条件付ブレーク（一時停止）。 １ × ○
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

エンド ＥＤ  
プログラムの演算を終了します。 

主プログラムの終わりを示します。 
１ ○ ○

条件付きエンド ＣＮＤＥ  実行条件がＯＮの時にプログラムの演算を終了します。 １ ○ ○

エジェクト ＥＪＥＣＴ  プリントアウト時の改ページを行います。 １ × ×

ステップラダー命令 

スタートステップ ＳＳＴＰ  工程として制御するプログラムｎの先頭。 ３ ○ ○

ＮＳＴＬ  
指定の工程ｎを起動し、起動中の工程をクリア。（毎スキャン実

行型） ３ ○ ○
ネクストステップ 

ＮＳＴＰ  指定の工程ｎを起動し、起動中の工程をクリア。（微分実行型） ３ ○ ○

クリアステップ ＣＳＴＰ  起動中の工程ｎをクリア。 ３ ○ ○

ブロッククリア ＳＣＬＲ  起動中の工程ｎ１～ｎ２をクリア。 ５ × ×

ステップエンド ＳＴＰＥ  ステップラダー領域の終端。 １ ○ ○

サブルーチン命令 

サブルーチン 
コール ＣＡＬＬ  

実行をサブルーチンプログラムに移行。主プログラムに戻って

も、サブルーチン内の出力を保持。 ２ ○ ○

出力ＯＦＦ型サブ

ルーチンコール ＦＣＡＬ  
実行をサブルーチンプログラムに移行。主プログラムに戻ると、

サブルーチン内の出力はＯＦＦ。 ４ × ×

サブルーチン 
エントリー ＳＵＢ サブルーチンプログラムｎの先頭。 １ ○ ○

サブルーチン 
リターン ＲＥＴ  サブルーチンプログラムの終端。 １ ○ ○

割り込み命令 

インタラプト ＩＮＴ 割り込みプログラムｎの先頭。 １ △
注１） ○

割り込み 
リターン ＩＲＥＴ  割り込みプログラムの終端。 １ △

注１） ○

割り込み制御 ＩＣＴＬ  
割り込みの許可／禁止またはクリアを、Ｓ１、Ｓ２で選択して、実

行。 ５ △
注２） ○

注１） ＦＰ１（Ｃ１４、Ｃ１６）は使用できません。 
注２） ＦＰ１（Ｃ１４、Ｃ１６）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

特殊設定命令 

通信条件設定 文字定数で指定した内容により、ＣＯＭポートまたはツールポ

ートの通信条件を変更。 × ×

パスワード設定 文字定数で指定した内容により、コントローラに設定するパスワ

ードを変更。 × ×

割り込み設定 文字定数で指定した内容により、割り込み入力を設定。 × ×

ＰＬＣ間リンク 
時間設定 

文字定数で指定した内容により、ＰＬＣ間リンク時のシステム設

定時間を設定。 × ×

ＭＥＷＴＯＣＯＬ

－ＣＯＭ応答制

御 

文字定数で指定した内容により、ＣＯＭポートまたはツールポ

ートのＭＥＷＴＯＣＯＬ－ＣＯＭによる通信条件を変更。 × ×

高速カウンタ 
動作モード変更 

ＳＹＳ１  

文字定数で指定した内容により、高速カウンタの動作モードを

切替できます。 

１３ 

× ×

システムレジス

タ（Ｎｏ．４０～ 
Ｎｏ．４７）変更 

ＳＹＳ２  ＰＬＣ間リンク機能のシステムレジスタの設定値を変更。 ７ × ×



5-60 

○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

データ比較命令 

ＳＴ＝ 
 

Ｓ１＝Ｓ２のとき導通する接点で論理演算を開始。 ５ △
注） ○

ＳＴ＜＞ 
 

Ｓ１≠Ｓ２のとき導通する接点で論理演算を開始。 ５ △
注） ○

ＳＴ＞ 
 

Ｓ１＞Ｓ２のとき導通する接点で論理演算を開始。 ５ △
注） ○

ＳＴ＞＝ 
 

Ｓ１≧Ｓ２のとき導通する接点で論理演算を開始。 ５ △
注） ○

ＳＴ＜ 
 

Ｓ１＜Ｓ２のとき導通する接点で論理演算を開始。 ５ △
注） ○

１６ビットデータ

比較（スタート） 

ＳＴ＜＝ 
 

Ｓ１≦Ｓ２のとき導通する接点で論理演算を開始。 ５ △
注） ○

ＡＮ＝  Ｓ１＝Ｓ２のとき導通する接点を直列接続。 ５ △
注） ○

ＡＮ＜＞  Ｓ１≠Ｓ２のとき導通する接点を直列接続。 ５ △
注） ○

ＡＮ＞  Ｓ１＞Ｓ２のとき導通する接点を直列接続。 ５ △
注） ○

ＡＮ＞＝  Ｓ１≧Ｓ２のとき導通する接点を直列接続。 ５ △
注） ○

ＡＮ＜  Ｓ１＜Ｓ２のとき導通する接点を直列接続。 ５ △
注） ○

１６ビットデータ

比較（アンド） 

ＡＮ＜＝  Ｓ１≦Ｓ２のとき導通する接点を直列接続。 ５ △
注） ○

ＯＲ＝  Ｓ１＝Ｓ２のとき導通する接点を並列接続。 ５ △
注） ○

ＯＲ＜＞  Ｓ１≠Ｓ２のとき導通する接点を並列接続。 ５ △
注） ○

ＯＲ＞  Ｓ１＞Ｓ２のとき導通する接点を並列接続。 ５ △
注） ○

ＯＲ＞＝  Ｓ１≧Ｓ２のとき導通する接点を並列接続。 ５ △
注） ○

ＯＲ＜  Ｓ１＜Ｓ２のとき導通する接点を並列接続。 ５ △
注） ○

１６ビットデータ

比較（オア） 

ＯＲ＜＝  Ｓ１≦Ｓ２のとき導通する接点を並列接続。 ５ △
注） ○

注）データ比較命令は、ＦＰ１（Ｃ１４、Ｃ１６）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

ＳＴＤ＝ 
 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）＝（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点で論理演算

を開始。 ９ △
注） ○

ＳＴＤ＜＞ 
 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）≠（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点で論理演算

を開始。 ９ △
注） ○

ＳＴＤ＞ 
 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）＞（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点で論理演算

を開始。 ９ △
注） ○

ＳＴＤ＞＝ 
 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）≧（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点で論理演算

を開始。 ９ △
注） ○

ＳＴＤ＜ 
 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）＜（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点で論理演算

を開始。 ９ △
注） ○

３２ビットデータ

比較（スタート） 

ＳＴＤ＜＝ 
 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）≦（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点で論理演算

を開始。 ９ △
注） ○

ＡＮＤ＝  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＝（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を直列接

続。 ９ △
注） ○

ＡＮＤ＜＞  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）≠（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を直列接

続。 ９ △
注） ○

ＡＮＤ＞  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＞（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を直列接

続。 ９ △
注） ○

ＡＮＤ＞＝  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）≧（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を直列接

続。 ９ △
注） ○

ＡＮＤ＜  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＜（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を直列接

続。 ９ △
注） ○

３２ビットデータ

比較（アンド） 

ＡＮＤ＜＝  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）≦（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を直列接

続。 ９ △
注） ○

ＯＲＤ＝  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＝（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を並列接

続。 ９ △
注） ○

ＯＲＤ＜＞  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）≠（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を並列接

続。 ９ △
注） ○

ＯＲＤ＞  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＞（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を並列接

続。 ９ △
注） ○

ＯＲＤ＞＝  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）≧（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を並列接

続。 ９ △
注） ○

ＯＲＤ＜  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＜（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を並列接

続。 ９ △
注） ○

３２ビットデータ

比較（オア） 

ＯＲＤ＜＝  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）≦（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を並列接

続。 ９ △
注） ○

注）データ比較命令は、ＦＰ１（Ｃ１４、Ｃ１６）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

ＳＴＦ＝ 
 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）＝（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点で論理演算

を開始。 ９ × ×

ＳＴＦ＜＞ 
 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）≠（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点で論理演算

を開始。 ９ × ×

ＳＴＦ＞ 
 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）＞（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点で論理演算

を開始。 ９ × ×

ＳＴＦ＞＝ 
 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）≧（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点で論理演算

を開始。 ９ × ×

ＳＴＦ＜ 
 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）＜（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点で論理演算

を開始。 ９ × ×

浮動小数点形 
実数データ比較

（スタート） 

ＳＴＦ＜＝ 
 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）≦（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点で論理演算

を開始。 ９ × ×

ＡＮＦ＝  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＝（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を直列接

続。 ９ × ×

ＡＮＦ＜＞  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）≠（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を直列接

続。 ９ × ×

ＡＮＦ＞  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＞（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を直列接

続。 ９ × ×

ＡＮＦ＞＝  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）≧（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を直列接

続。 ９ × ×

ＡＮＦ＜  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＜（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を直列接

続。 ９ × ×

浮動小数点形 
実数データ比較

（アンド） 

ＡＮＦ＜＝  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）≦（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を直列接

続。 ９ × ×

ＯＲＦ＝  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＝（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を並列接

続。 ９ × ×

ＯＲＦ＜＞  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）≠（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を並列接

続。 ９ × ×

ＯＲＦ＞  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＞（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を並列接

続。 ９ × ×

ＯＲＦ＞＝  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）≧（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を並列接

続。 ９ × ×

ＯＲＦ＜  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＜（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を並列接

続。 ９ × ×

浮動小数点形 
実数データ比較

（オア） 

ＯＲＦ＜＝  
（Ｓ１＋１，Ｓ１）≦（Ｓ２＋１，Ｓ２）のとき導通する接点を並列接

続。 ９ × ×
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5.3 応用命令語一覧 
ニモニック欄に（Ｐ）の記載がある命令は、微分実行型を指定できます。（ＦＰ１、ＦＰ－Ｍを除く。） 
○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 

対応機種

応
用
命
令
番
号 

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

データ転送命令 

０ 
１６ビット 
データ転送 

ＭＶ （Ｐ） Ｓ，Ｄ （Ｓ）→（Ｄ） ５ ○ ○

１ 
３２ビット 
データ転送 

ＤＭＶ （Ｐ） Ｓ，Ｄ （Ｓ＋１、Ｓ）→（Ｄ＋１、Ｄ） ７ ○ ○

２ 
１６ビット 
データ否定転送 

ＭＶ／ （Ｐ） Ｓ，Ｄ （Ｓ）→（Ｄ） ５ ○ ○

３ 
３２ビット 
データ否定転送 

ＤＭＶ／ （Ｐ） Ｓ，Ｄ （Ｓ＋１，Ｓ）→（Ｄ＋１，Ｄ） ７ ○ ○

４ 
指定スロットの

先頭ワードＮｏ．

読み出し 
ＧＥＴＳ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 指定されたスロットの先頭ワードＮｏ．を読み出します。 ５ × ×

５ 
ビットデータ 
転送 

ＢＴＭ （Ｐ） Ｓ，ｎ，Ｄ 
Ｓ中の任意の１ビットを、Ｄ中の任意の１ビットに転送。各ビッ

トはｎで指定。 
７ ○ ○

６ 
デジットデータ

転送 
ＤＧＴ （Ｐ） Ｓ，ｎ，Ｄ 

Ｓ中の任意の１デジットを、Ｄ中の任意の１ビットに転送。各

デジットはｎで指定。 
７ ○ ○

７ 
１６ビット２デー

タ一括転送 
ＭＶ２ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ （Ｓ１）→（Ｄ），（Ｓ２）→（Ｄ＋１） ７ × ×

８ 
３２ビット２デー

タ一括転送 
ＤＭＶ２ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）→（Ｄ＋１，Ｄ）， 
（Ｓ２＋１，Ｓ２）→（Ｄ＋３，Ｄ＋２） 

１１ × ×

１０ ブロック転送 ＢＫＭＶ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ Ｓ１～Ｓ２間のデータを、Ｄを先頭とするエリアに転送。 ７ ○ ○

１１ ブロック複写 ＣＯＰＹ （Ｐ） Ｓ，Ｄ１，Ｄ２ Ｓのデータを、Ｄ１～Ｄ２間の全てのエリアに転送。 ７ ○ ○

１２ 
ＥＥＰ－ＲＯＭ 
読み出し 

ＩＣＲＤ Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
Ｓ１、Ｓ２で指定したＥＥＰ－ＲＯＭのデータをＤを先頭とする

エリアに転送。 
１１ × ×

１３ 
ＥＥＰ－ＲＯＭ 
書き込み 

ＰＩＣＷＴ Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
Ｓ１、Ｓ２で指定するデータを、ＥＥＰ－ 
ＲＯＭのＤを先頭とするエリアに転送。 

１１ × ×

１２ 
Ｆ－ＲＯＭ 
読み出し 

ＩＣＲＤ Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
Ｓ１、Ｓ２で指定したＦ－ＲＯＭのデータをＤを先頭とするエリ

アに転送。 
１１ × ×

１３ 
Ｆ－ＲＯＭ 
書き込み 

ＰＩＣＷＴ Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
Ｓ１、Ｓ２で指定するデータを、Ｆ－ＲＯＭのＤを先頭とするエ

リアに転送。 
１１ × ×

１２ 
ＩＣメモリカード

拡張メモリ 
読み出し 

ＩＣＲＤ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
Ｓ１、Ｓ２で指定するＩＣメモリカードのデータを、Ｄを先頭とす

るエリアに転送。 
１１ × ×

１３ 
ＩＣメモリカード

拡張メモリ 
書き込み 

ＩＣＷＴ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
Ｓ１、Ｓ２で指定するデータを、ＩＣメモリカードのＤを先頭とす

るエリアに転送。 
１１ × ×

１４ 
ＩＣメモリカード

プログラム 
読み出し 

ＰＧＲＤ （Ｐ） Ｓ 
Ｓで指定するプログラムを、ＩＣメモリカードから読み出して実

行する。 
３ × ×



5-64 

○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

応
用
命
令
番
号 

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

１５ １６ビット 
データ交換 

ＸＣＨ （Ｐ） Ｄ１，Ｄ２ （Ｄ１）→（Ｄ２），（Ｄ２）→（Ｄ１） ５ ○ ○

１６ 
３２ビット 
データ交換 

ＤＸＣＨ （Ｐ） Ｄ１，Ｄ２ 
（Ｄ１＋１，Ｄ１）→（Ｄ２＋１，Ｄ２） 
（Ｄ２＋１，Ｄ２）→（Ｄ１＋１，Ｄ１） 

５ ○ ○

１７ 
１６ビット 
データ上・下位

バイト交換 
ＳＷＡＰ （Ｐ） Ｄ Ｄの上位バイトと下位バイトを交換。 ３ ○ ○

１８ ブロック交換 ＢＸＣＨ （Ｐ） Ｄ１，Ｄ２，Ｄ３
Ｄ１を先頭とするエリアから、Ｄ２で指定したエリアよりＤ３で

指定したエリアからデータ交換。 
７ × ×

制御命令 

１９ 間接ジャンプ ＳＪＰ （Ｐ） Ｓ 
ジャンプして、Ｓで指定したラベル（ＬＢＬ）以降からプログラ

ムを続行。 
３ × ○

ＢＩＮ算術演算命令 

２０ １６ビット加算 ＋ （Ｐ） Ｓ，Ｄ （Ｄ）＋（Ｓ）→（Ｄ） ５ ○ ○

２１ ３２ビット加算 Ｄ＋ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 
（Ｄ＋１，Ｄ）＋（Ｓ＋１，Ｓ） 
→（Ｄ＋１，Ｄ） 

７ ○ ○

２２ １６ビット加算 ＋ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ （Ｓ１）＋（Ｓ２）→（Ｄ） ７ ○ ○

２３ ３２ビット加算 Ｄ＋ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＋（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→（Ｄ＋１，Ｄ） 

１１ ○ ○

２５ １６ビット減算 － （Ｐ） Ｓ，Ｄ （Ｄ）－（Ｓ）→（Ｄ） ５ ○ ○

２６ ３２ビット減算 Ｄ－ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 
（Ｄ＋１，Ｄ）－（Ｓ＋１，Ｓ） 
→（Ｄ＋１，Ｄ） 

７ ○ ○

２７ １６ビット減算 － （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ （Ｓ１）－（Ｓ２）→（Ｄ） ７ ○ ○

２８ ３２ビット減算 Ｄ－ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）－（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→（Ｄ＋１，Ｄ） 

１１ ○ ○

３０ １６ビット乗算 ＊ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ （Ｓ１）×（Ｓ２）→（Ｄ＋１，Ｄ） ７ ○ ○

３１ ３２ビット乗算 Ｄ＊ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）×（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→（Ｄ＋３，Ｄ＋２，Ｄ＋１，Ｄ） 

１１ 
△
注１）

○

３２ １６ビット除算 ％ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１）÷（Ｓ２）→商（Ｄ） 
 余り（ＤＴ９０１５） 

７ ○ ○

３３ ３２ビット除算 Ｄ％ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）÷（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→商（Ｄ＋１、Ｄ） 
 余り（ＤＴ９０１６，ＤＴ９０１５） 

１１ 
△
注１）

○

３４ 
１６ビット乗算 
（結果１ワード） 

＊Ｗ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ （Ｓ１）×（Ｓ２）→（Ｄ） ７ × ×

３５ 
１６ビット 
インクリメント 

＋１ （Ｐ） Ｄ （Ｄ）＋１→（Ｄ） ３ ○ ○

３６ 
３２ビット 
インクリメント 

Ｄ＋１ （Ｐ） Ｄ （Ｄ＋１，Ｄ）＋１→（Ｄ＋１，Ｄ） ３ ○ ○

３７ 
１６ビット 
デクリメント 

－１ （Ｐ） Ｄ （Ｄ）－１→（Ｄ） ３ ○ ○

３８ 
３２ビット 
デクリメント 

Ｄ－１ （Ｐ） Ｄ （Ｄ＋１，Ｄ）－１→（Ｄ＋１，Ｄ） ３ ○ ○

３９ 
３２ビット乗算 
（結果２ワード） 

Ｄ＊Ｄ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）×（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→（Ｄ＋１，Ｄ） 

１１ × ×

注１） ＦＰ１（Ｃ１４、Ｃ１６）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

応
用
命
令
番
号 

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

ＢＣＤ算術演算命令 

４０ ４桁ＢＣＤ加算 Ｂ＋ （Ｐ） Ｓ，Ｄ （Ｄ）＋（Ｓ）→（Ｄ） ５ △
注１） ○

４１ ８桁ＢＣＤ加算 ＤＢ＋ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 
（Ｄ＋１，Ｄ）＋（Ｓ＋１，Ｓ） 
→（Ｄ＋１，Ｄ） ７ △

注１） ○

４２ ４桁ＢＣＤ加算 Ｂ＋ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ （Ｓ１）＋（Ｓ２）→（Ｄ） ７ △
注１） ○

４３ ８桁ＢＣＤ加算 ＤＢ＋ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＋（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→（Ｄ＋１，Ｄ） １１ △

注１） ○

４５ ４桁ＢＣＤ減算 Ｂ－ （Ｐ） Ｓ，Ｄ （Ｄ）－（Ｓ）→（Ｄ） ５ △
注１） ○

４６ ８桁ＢＣＤ減算 ＤＢ－ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 
（Ｄ＋１，Ｄ）－（Ｓ＋１，Ｓ） 
→（Ｄ＋１，Ｄ） ７ △

注１） ○

４７ ４桁ＢＣＤ減算 Ｂ－ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ （Ｓ１）－（Ｓ２）→（Ｄ） ７ △
注１） ○

４８ ８桁ＢＣＤ減算 ＤＢ－ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）－（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→（Ｄ＋１，Ｄ） １１ △

注１） ○

５０ ４桁ＢＣＤ乗算 Ｂ＊ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ （Ｓ１）×（Ｓ２）→（Ｄ＋１，Ｄ） ７ △
注１） ○

５１ ８桁ＢＣＤ乗算 ＤＢ＊ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）×（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→（Ｄ＋３，Ｄ＋２，Ｄ＋１，Ｄ） １１ △

注１） ○

５２ ４桁ＢＣＤ除算 Ｂ％ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１）÷（Ｓ２）→商（Ｄ） 
 余り（ＤＴ９０１５） ７ △

注１） ○

５３ ８桁ＢＣＤ除算 ＤＢ％ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）÷（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→商（Ｄ＋１、Ｄ） 
 余り（ＤＴ９０１５，ＤＴ９０１６） 

１１ △
注１） ○

５５ ４桁ＢＣＤ 
インクリメント Ｂ＋１ （Ｐ） Ｄ （Ｄ）＋１→（Ｄ） ３ △

注１） ○

５６ ８桁ＢＣＤ 
インクリメント ＤＢ＋１ （Ｐ） Ｄ （Ｄ＋１，Ｄ）＋１→（Ｄ＋１，Ｄ） ３ △

注１） ○

５７ ４桁ＢＣＤ 
デクリメント Ｂ－１ （Ｐ） Ｄ （Ｄ）－１→（Ｄ） ３ △

注１） ○

５８ ８桁ＢＣＤ 
デクリメント ＤＢ－１ （Ｐ） Ｄ （Ｄ＋１，Ｄ）－１→（Ｄ＋１，Ｄ） ３ △

注１） ○

データ比較命令 

６０ １６ビットデータ

の比較 ＣＭＰ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２ 
（Ｓ１）＞（Ｓ２） 
（Ｓ１）＝（Ｓ２） 
（Ｓ１）＜（Ｓ２） 

→Ｒ９００Ａ：ＯＮ 
→Ｒ９００Ｂ：ＯＮ 
→Ｒ９００Ｃ：ＯＮ 

５ ○ ○

６１ ３２ビットデータ

の比較 ＤＣＭＰ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２ 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）＞（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
                →Ｒ９００Ａ：ＯＮ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＝（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
                →Ｒ９００Ｂ：ＯＮ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＜（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
                →Ｒ９００Ｃ：ＯＮ 

９ ○ ○

６２ １６ビットデータ

の帯域比較 ＷＩＮ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｓ３

（Ｓ１）＞（Ｓ３） 
（Ｓ２）≦（Ｓ１）≦（Ｓ３）

（Ｓ１）＜（Ｓ２） 

→Ｒ９００Ａ：ＯＮ 
→Ｒ９００Ｂ：ＯＮ 
→Ｒ９００Ｃ：ＯＮ 

７ ○ ○

注１） ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
注２） ＦＰ１（Ｃ１４、Ｃ１６）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 



5-66 

○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

応
用
命
令
番
号 

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

６３ ３２ビットデータ

の帯域比較 ＤＷＩＮ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｓ３

（Ｓ１＋１，Ｓ１）＞（Ｓ３＋１，Ｓ３） 
                →Ｒ９００Ａ：ＯＮ 
（Ｓ２＋１，Ｓ２）≦（Ｓ１＋１，Ｓ１）≦ 
  （Ｓ３＋１，Ｓ３）      →Ｒ９００Ｂ：ＯＮ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＜（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
                →Ｒ９００Ｃ：ＯＮ 

１３ ○ ○

６４ 
ブロック 
一致検出 

ＢＣＭＰ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｓ３
Ｓ２，Ｓ３を先頭とする２つのブロックが一致しているかどうか

を比較。 ７ △
注１） ○

論理演算命令 

６５ １６ビットデータ

の論理積 ＷＡＮ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ （Ｓ１）∧（Ｓ２）→（Ｄ） ７ ○ ○

６６ １６ビットデータ

の論理和 ＷＯＲ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ （Ｓ１）∨（Ｓ２）→（Ｄ） ７ ○ ○

６７ 
１６ビットデータ

の排他的論理

和 
ＸＯＲ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ ｛（Ｓ１）∧（Ｓ２）∨｛（Ｓ１）∧（Ｓ２）｝→（Ｄ） ７ ○ ○

６８ 
１６ビットデータ

の排他的論理

和否定 
ＸＮＲ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ ｛（Ｓ１）∧（Ｓ２）∨｛（Ｓ１）∧（Ｓ２）｝→（Ｄ） ７ ○ ○

６９ ワード結合 ＷＵＮＩ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 
Ｓ３，Ｄ 

（［Ｓ１］∧［Ｓ３］）∨（［Ｓ２］∧［Ｓ３］）→［Ｄ］ 
［Ｓ３］がＨ０のとき［Ｓ２］→［Ｄ］ 
［Ｓ３］がＨＦＦＦＦのとき［Ｓ１］→［Ｄ］ 

９ × ×

データ変換命令 

７０ ブロックチェック

コード計算 ＢＣＣ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 
Ｓ３，Ｄ 

Ｓ２とＳ３で指定するデータのチェック用コードを作成して、Ｄ

に格納。計算方法はＳ１で指定。 ９ △
注１） ○

７１ ＨＥＸ→１６進 
アスキー変換 ＨＥＸＡ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 

Ｓ１とＳ２で指定する１６進のデータをアスキーコードに変換し

て、Ｄに格納。 
例）ＨＡＢＣＤ→Ｈ ４２ ４１ ４４ ４３ 
             Ｂ Ａ  Ｄ Ｃ 

７ △
注１） ○

７２ １６進アスキー

→ＨＥＸ変換 ＡＨＥＸ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 

Ｓ１とＳ２で指定するアスキーコードを１６進のデータに変換し

て、Ｄに格納。 
例）Ｈ ４４ ４３ ４２ ４１→ＨＣＤＡＢ 
     Ｄ  Ｃ Ｂ  Ａ 

７ △
注１） ○

７３ ４桁ＢＣＤ→１０

進アスキー変換 ＢＣＤＡ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 

Ｓ１とＳ２で指定する４桁のＢＣＤデータをアスキーコードに変

換して、Ｄに格納。 
例）Ｈ１２３４→Ｈ ３２ ３１ ３４ ３３ 
            ２  １  ４  ３ 

７ △
注１） ○

７４ 
１０進アスキー

→４桁ＢＣＤ 
変換 

ＡＢＣＤ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 

Ｓ１とＳ２で指定するアスキーコードを４桁のＢＣＤデータに変

換して、Ｄに格納。 
例）Ｈ ３４ ３３ ３２ ３１→Ｈ３４１２ 
     ４  ３  ２  １ 

９ △
注１） ○

７５ 
１６ビットＢＩＮ→

１０進アスキー

変換 
ＢＩＮＡ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 

Ｓ１で指定する１０進数を表す１６ビットＢＩＮデータをアスキー

コードに変換して、Ｄ（Ｓ２バイトのエリア）に格納。 
例）Ｋ－１００→Ｈ３０ ３０ ３１ ２Ｄ ２０ ２０ 
           ０  ０  １  － 

７ △
注１） ○

注１） ＦＰ１（Ｃ１４、Ｃ１６）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

応
用
命
令
番
号 

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

７６ 
１０進アスキー

→１６ビットＢＩＮ

変換 
ＡＢＩＮ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 

Ｓ１とＳ２で指定するアスキーコードを，１０進数を表す１６ビッ

トＢＩＮデータに変換して、Ｄに格納。 
例）Ｈ３０ ３０ ３１ ２Ｄ ２０ ２０→Ｋ－１００ 
    ０  ０  １  － 

７ △
注１） ○

７７ 
３２ビットＢＩＮ→

１０進アスキー

変換 
ＤＢＩＡ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）の１０進数を表す３２ビット 
ＢＩＮデータをアスキーコードに変換してＤ（Ｓ２バイトのエリ

ア）に格納。 
１１ △

注１） ○

７８ 
１０進アスキー

→３２ビットＢＩＮ

変換 
ＤＡＢＩ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 

Ｓ１とＳ２で指定するアスキーコードを、１０進数を表す３２ビッ

トＢＩＮデータに変換して 
（Ｄ＋１，Ｄ）に格納。 

11 △
注１） ○

８０ １６ビットＢＩＮ→

４桁ＢＣＤ変換 ＢＣＤ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 
Ｓで指定する１０進数を表す１６ビットＢＩＮデータを４桁のＢＣ

Ｄデータに変換してＤに格納。 
例）Ｋ１００→Ｈ１００ 

５ ○ ○

８１ ４桁ＢＣＤ→１６

ビットＢＩＮ変換 ＢＩＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 
Ｓで指定する４桁のＢＣＤデータを１０進数を表す１６ビットＢＩ

Ｎデータに変換してＤに格納。 
例）Ｈ１００→Ｋ１００ 

５ ○ ○

８２ 
３２ビットＢＩＮ→

８桁ＢＣＤ変換 ＤＢＣＤ （Ｐ） Ｓ，Ｄ （Ｓ＋１，Ｓ）で指定する３２ビットＢＩＮデータを８桁のＢＣＤデ

ータに変換して、（Ｄ＋１，Ｄ）に格納。 ７ ○ ○

８３ ８桁ＢＣＤ→３２

ビットＢＩＮ変換 ＤＢＩＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 
（Ｓ＋１，Ｓ）で指定する８桁のＢＣＤデータを１０進数を表す３

２ビットＢＩＮデータに変換して、（Ｄ＋１，Ｄ）に格納。 ７ ○ ○

８４ １６ビットデータ

反転＝１の補数 ＩＮＶ （Ｐ） Ｄ Ｄのデータを各ビットについて反転。 ３ ○ ○

８５ １６ビットデータ

の２の補数 ＮＥＧ （Ｐ） Ｄ 
Ｄのデータを各ビットについて反転し、１を加える（符合を反

転します）。 ３ ○ ○

８６ ３２ビットデータ

の２の補数 ＤＮＥＧ （Ｐ） Ｄ 
（Ｄ＋１，Ｄ）のデータを各ビットについて反転し、１を加える

（符合を反転します）。 ３ ○ ○

８７ １６ビットデータ

の絶対値 ＡＢＳ （Ｐ） Ｄ Ｄのデータの絶対値をとります。 ３ ○ ○

８８ ３２ビットデータ

の絶対値 ＤＡＢＳ （Ｐ） Ｄ （Ｄ＋１，Ｄ）のデータの絶対値をとります。 ３ ○ ○

８９ 符合の拡張 ＥＸＴ （Ｐ） Ｄ 
Ｄの１６ビットデータを、（Ｄ＋１，Ｄ）の３２ビットデータに拡

張。 ３ ○ ○

９０ デコーダ ＤＥＣＯ （Ｐ） Ｓ，ｎ，Ｄ 
Ｓのデータの一部をデコードし、Ｄに格納。対象部分はｎで

指定。 ７ ○ ○

９１ ７セグメント 
デコーダ ＳＥＧＴ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 

Ｓのデータを７セグメント表示用に変換して、（Ｄ＋１，Ｄ）に格

納。 ５ ○ ○

９２ エンコーダ ＥＮＣＯ （Ｐ） Ｓ，ｎ，Ｄ 
Ｓのデータの一部をエンコードし、Ｄに格納。対象部分はｎで

指定。 ７ ○ ○

９３ １６ビットデータ

の結合 ＵＮＩＴ （Ｐ） Ｓ，ｎ，Ｄ 
Ｓを先頭とするｎワードデータの各 下位デジットを、Ｄに順

に格納して結合。 ７ ○ ○

注１） ＦＰ１（Ｃ１４、Ｃ１６）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

応
用
命
令
バ
ン
ゴ
ウ 

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

９４ １６ビット 
データの分離 ＤＩＳＴ （Ｐ） Ｓ，ｎ，Ｄ 

Ｓのデータの各デジットを、Ｄを先頭とするエリアの各 下

位デジットに分離して格納。 ７ ○ ○

９５ ＡＳＣＩＩコード変

換 ＡＳＣ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 
Ｓの文字定数１２文字分をアスキーコードに変換して、Ｄ～

Ｄ＋５に格納。 １５ △
注１） ○

９６ １６ビットデータ

のサーチ ＳＲＣ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｓ３
Ｓ１のデータを、Ｓ２～Ｓ３の範囲のエリアについて検索し、

結果をＤＴ９０３７とＤＴ９０３８に格納。 ７ ○ ○

９７ ３２ビットデータ

のサーチ ＤＳＲＣ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｓ３

（Ｓ１＋１，Ｓ１）のデータを、Ｓ２を先頭とするＳ３個分の３２ビ

ットデータの中から検索し、結果をＤＴ９００３７とＤＴ９００３８

に格納。 
１１ × ×

データシフト命令 

９８ 圧縮シフト 
読み出し ＣＭＰＲ （Ｐ） Ｄ１，Ｄ２，Ｄ３

Ｄ２をＤ３に転送。Ｄ１～Ｄ２間でデータが０の部分を圧縮

し、Ｄ２方向に順にシフト。 ７ × ○

９９ 
圧縮シフト 
書き込み ＣＭＰＷ （Ｐ） Ｓ，Ｄ１，Ｓ２ ＳをＤ１に転送。Ｄ１～Ｄ２間でデータが０の部分を圧縮し、

Ｄ２方向に順にシフト。 ７ × ○

１００ １６ビットデータ

ｎビット右シフト ＳＨＲ （Ｐ） Ｄ，ｎ Ｄのデータをｎビット分、右へシフト。 ５ ○ ○

１０１ １６ビットデータ

ｎビット左シフト ＳＨＬ （Ｐ） Ｄ，ｎ Ｄのデータをｎビット分、左へシフト。 ５ ○ ○

１０２ 
３２ビットデータ

ｎビット右シフト ＤＳＨＲ （Ｐ） Ｄ，ｎ ［Ｄ，Ｄ＋１］で指定されたダブルワードデータを［ｎ］で指定

したビット分だけ右へシフト。 ５ × ×

１０３ 
３２ビットデータ

ｎビット左シフト ＤＳＨＬ （Ｐ） Ｄ，ｎ ［Ｄ，Ｄ＋１］で指定されたダブルワードデータを［ｎ］で指定

したビット分だけ左へシフト。 ５ × ×

１０５ １デジット 
右シフト ＢＳＲ （Ｐ） Ｄ Ｄのデータを１デジット分、右へシフト。 ３ ○ ○

１０６ １デジット 
左シフト ＢＳＬ （Ｐ） Ｄ Ｄのデータを１デジット分、左へシフト。 ３ ○ ○

１０８ ｎビット分の 
一括右シフト ＢＩＴＲ （Ｐ） Ｄ１，Ｄ２，ｎ Ｄ１～Ｄ２のエリアをｎビット分、右へシフト。 ７ × ×

１０９ ｎビット分の 
一括左シフト ＢＩＴＬ （Ｐ） Ｄ１，Ｄ２，ｎ Ｄ１～Ｄ２のエリアをｎビット分、左へシフト。 ７ × ×

１１０ ワード単位の

一括右シフト ＷＳＨＲ （Ｐ） Ｄ１，Ｄ２ Ｄ１～Ｄ２のエリアを１ワード分、右へシフト。 ５ ○ ○

１１１ ワード単位の

一括左シフト ＷＳＨＬ （Ｐ） Ｄ１，Ｄ２ Ｄ１～Ｄ２のエリアを１ワード分、左へシフト。 ５ ○ ○

１１２ デジット単位の

一括右シフト ＷＢＳＲ （Ｐ） Ｄ１，Ｄ２ Ｄ１～Ｄ２のエリアを１デジット分、右へシフト。 ５ ○ ○

１１３ デジット単位の

一括左シフト ＷＢＳＬ （Ｐ） Ｄ１，Ｄ２ Ｄ１～Ｄ２のエリアを１デジット分、左へシフト。 ５ ○ ○

ＦＩＦＯ命令 

１１５ バッファの定義 ＦＩＦＴ （Ｐ） ｎ，Ｄ Ｄを先頭とするｎワードをバッファエリアに定義する。 ５ × ○

注１） ＦＰ１（Ｃ１４、Ｃ１６）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

応
用
命
令
番
号 

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

１１６ 
バッファからの

古データ 
読み出し 

ＦＩＦＲ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 
Ｓを先頭とするバッファに も古く書き込まれたデータを読

み出して、Ｄに格納。 ５ × ○

１１７ バッファ書き 
込み ＦＩＦＷ （Ｐ） Ｓ，Ｄ Ｓのデータを、Ｄを先頭とするバッファに書き込む。 ５ × ○

基本機能命令 

１１８ アップダウン 
カウンタ ＵＤＣ Ｓ，Ｄ 

Ｓにプリセットした設定値から加算または減算カウントし、経

過値をＤに格納。 ５ ○ ○

１１９ 左右シフト 
レジスタ ＬＲＳＲ Ｄ１，Ｄ２ 

Ｄ１～Ｄ２間のエリアをレジスタとして、左または右に１ビット

シフト。 ５ ○ ○

データ回転命令 

１２０ １６ビットデータ

の右回転 ＲＯＲ （Ｐ） Ｄ，ｎ Ｄのデータをｎビット分、右へ回転。 ５ ○ ○

１２１ １６ビットデータ

の左回転 ＲＯＬ （Ｐ） Ｄ，ｎ Ｄのデータをｎビット分、左へ回転。 ５ ○ ○

１２２ 
１６ビットデータ

の右回転（キャ

リー込み） 
ＲＣＲ （Ｐ） Ｄ，ｎ ＤにＣＹフラグＲ９００９を加えた１７ビットのエリアをｎビット

分、右へ回転。 ５ ○ ○

１２３ 
１６ビットデータ

の左回転（キャ

リー込み） 
ＲＣＬ （Ｐ） Ｄ，ｎ ＤにＣＹフラグＲ９００９を加えた１７ビットのエリアをｎビット

分、左へ回転。 ５ ○ ○

１２５ 
３２ビットデータ

の右回転 ＤＲＯＲ （Ｐ） Ｄ，ｎ ［Ｄ，Ｄ＋１］で指定されたダブルワードデータを［ｎ］で指定

したビット分、右に回転。 ５ × ×

１２６ 
３２ビットデータ

の左回転 ＤＲＯＬ （Ｐ） Ｄ，ｎ ［Ｄ，Ｄ＋１］で指定されたダブルワードデータを［ｎ］で指定

したビット分、左に回転。 ５ × ×

１２７ 
３２ビットデータ

の右回転（キャ

リー込み） 
ＤＲＣＲ （Ｐ） Ｄ，ｎ ［Ｄ，Ｄ＋１］で指定されたダブルワードデータを［ｎ］で指定

したビット分、右にＣＹフラグＲ９００９込みで回転。 ５ × ×

１２８ 
３２ビットデータ

の左回転（キャ

リー込み） 
ＤＲＣＬ （Ｐ） Ｄ，ｎ ［Ｄ，Ｄ＋１］で指定されたダブルワードデータを［ｎ］で指定

したビット分、左にＣＹフラグＲ９００９込みで回転。 ５ × ×

ビット操作命令 

１３０ １６ビットデータ

のビットセット ＢＴＳ （Ｐ） Ｄ，ｎ ＤのデータのビットＮｏ．ｎの値を１にする。 ５ ○ ○

１３１ １６ビットデータ

のビットリセット ＢＴＲ （Ｐ） Ｄ，ｎ ＤのデータのビットＮｏ．ｎの値を０にする。 ５ ○ ○

１３２ １６ビットデータ

の反転 ＢＴＩ （Ｐ） Ｄ，ｎ ＤのデータのビットＮｏ．ｎの値を反転。 ５ ○ ○

１３３ １６ビットデータ

のビットテスト ＢＴＴ （Ｐ） Ｄ，ｎ 
ＤのデータのビットＮｏ．ｎの値をテストし、結果をＲ９００Ｂに

出力 ５ ○ ○

１３５ 
１６ビットデータ

１の総数カウン

ト 
ＢＣＵ （Ｐ） Ｓ，Ｄ Ｓのデータについて、ＯＮのビット数をＤに格納。 ５ ○ ○

１３６ 
３２ビットデータ

１の総数カウン

ト 
ＤＢＣＵ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 

（Ｓ＋１，Ｓ）のデータについて、ＯＮのビットの数をＤに格

納。 ７ ○ ○
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

応
用
命
令
番
号 

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

基本機能命令 

１３７ 補助タイマ 
（１６ビット） ＳＴＭＲ Ｓ，Ｄ 設定値×０．０１秒後、指定の出力およびＲ９００ＤをＯＮ。 ５ △

注２） ○

特殊命令 

１３８ 
時、分、秒→

秒データへ

の変換 
ＨＭＳＳ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 

（Ｓ＋１，Ｓ）の時間、分、秒を表すデータを秒単位に換算して

（Ｄ＋１，Ｄ）に格納。 ５ △
注１） ○

１３９ 
秒→時、分、

秒データへ

の変換 
ＳＨＭＳ （Ｐ） Ｓ，Ｄ （Ｓ＋１，Ｓ）の秒をあらわすデータを、時間、分、秒に換算して

（Ｄ＋１，Ｄ）に格納。 ５ × ○

１４０ キャリーの 
セット ＳＴＣ （Ｐ）  ＣＹフラグＲ９００９をＯＮにする。 １ × ○

１４１ キャリーの 
リセット ＣＬＣ （Ｐ）  ＣＹフラグＲ９００９をＯＦＦにする。 １ △

注１） ○

１４２ 
ウォッチドグ 
タイマ 
リフレッシュ 

ＷＤＴ （Ｐ） Ｓ 演算渋滞ウォッチドグタイマのタイムアウト時間をプリセット（Ｓ×

２．５ｍｓ／Ｓ×０．１ｍｓ）。 ３ △
注１） ×

１４３ 
部分Ｉ／Ｏ 
リフレッシュ ＩＯＲＦ （Ｐ） Ｄ１，Ｄ２ Ｄ１で指定する番号からＤ２で指定する番号までのＩ／Ｏについ

てリフレッシュ。 ５ △
注１） ○

１４４ シリアルデ

ータ送受信 ＴＲＮＳ Ｓ，ｎ 
受信完了フラグＲ９０３８をＯＦＦして、受信を可能にする。 
Ｓを先頭とするｎバイト分のデータレジスタをＣＯＭポートから送

信。 
５ × ×

１４５ データ送信 ＳＥＮＤ （Ｐ） Ｓ １ ， Ｓ ２ ，

Ｄ，Ｎ 
ＭＥＷＮＥＴリンク局にデータを送信。 ９ × ○

１４６ データ受信 ＲＥＣＶ （Ｐ） Ｓ １ ， Ｓ ２ ，

Ｎ，Ｄ 
ＭＥＷＮＥＴリンク局からデータを受信。 ９ × ○

１４５ データ送信 ＳＥＮＤ Ｓ １ ， Ｓ ２ ，

Ｄ，Ｎ 
ＭＯＤＢＵＳマスタとして、スレーブ局にデータを送信。 ９ × ×

１４６ データ受信 ＲＥＣＶ Ｓ １ ， Ｓ ２ ，

Ｎ，Ｄ 
ＭＯＤＢＵＳマスタとして、スレーブ局からデータを受信。 ９ × ×

１４５ データ送信 ＳＥＮＤ Ｓ １ ， Ｓ ２ ，

Ｄ，Ｎ 
ＭＥＷＴＯＣＯＬマスタとして、スレーブ局にデータを送信。 ９ × ×

１４６ データ受信 ＲＥＣＶ Ｓ １ ， Ｓ ２ ，

Ｎ，Ｄ 
ＭＥＷＴＯＣＯＬマスタとして、スレーブ局からデータを受信。 ９ × ×

１４７ 
プリント 
アウト ＰＲ Ｓ，Ｄ Ｓを先頭とするエリアのアスキーコードデータをプリンタ用に変

換して、Ｄで指定するＷＹエリアに出力。 ５ × ○

１４８ 自己診断 
エラーセット ＥＲＲ （Ｐ） 

ｎ（ｎ：Ｋ１０

０～ 
Ｋ２９９） 

自己診断エラーＮｏ．ｎをＤＴ９０００に格納し、Ｒ９０００をＯＮ、Ｅ

ＲＲＯＲ ＬＥＤを点灯。 ３ △
注１） ○

１４９ メッセージ 
表示 ＭＳＧ （Ｐ） Ｓ Ｓの文字定数を、接続しているプログラミングツールに表示。 １３ △

注１） ○

注１） ＦＰ１（Ｃ１４、Ｃ１６）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
注２） ＦＰ１（Ｃ１４～Ｃ４０）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

応
用
命
令
番
号 

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

１５０ データ 
読み出し ＲＥＡＤ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，ｎ，

Ｄ 
高機能ユニットからデータを読み出す。 ９ × ○

１５１ データ 
書き込み ＷＲＴ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，ｎ，

Ｄ 
高機能ユニットへデータを書き込む。 ９ × ○

１５２ 
リモート子局

データ読み出

し 
ＲＭＲＤ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，ｎ，

Ｄ 
リモート子局上の高機能ユニットからデータを読み出す。 ９ × ○

１５３ 
リモート子局

データ書き込

み 
ＲＭＷＴ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，ｎ，

Ｄ 
リモート子局上の高機能ユニットへデータを書き込む。 ９ × ○

１５５ サンプリング ＳＭＰＬ （Ｐ）  トレース時にサンプリングする。 １ × ○

１５６ サンプリング 
トリガ ＳＴＲＧ （Ｐ）  トレース時に停止指示トリガをかける。 １ × ○

１５７ 時刻加算 ＣＡＤＤ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１＋２，Ｓ１＋１，Ｓ１）の時刻から（Ｓ２＋１，Ｓ２）の時間が

経過したあとの時刻を、（Ｄ＋２，Ｄ＋１，Ｄ）に格納。 
９ △

注１） ○

１５８ 時刻減算 ＣＳＵＢ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ 
（Ｓ１＋２，Ｓ１＋１，Ｓ１）の時刻に対して（Ｓ２＋１，Ｓ２）の時

間分前の時刻を、（Ｄ＋２，Ｄ＋１，Ｄ）に格納。 
９ △

注１） ○

１５９ シリアルポート

送信 ＭＴＲＮ （Ｐ） 
注３） Ｓ，ｎ，Ｄ 

指定するＣＰＵのＣＯＭポートまたは、 
ＭＣＵのＣＯＭポートを介して、外部機器にデータを送信し

ます。 
７ × ×

１６１ ＭＣＵシリアル

データ受信 ＭＲＣＶ （Ｐ） Ｓ，Ｄ１，Ｄ２ 
指定するＭＣＵユニットのＣＯＭポートを介して、外部機器

からのデータを受信します。 
７ × ×

ＢＩＮ算術演算命令 

１６０ 
ダブルワード

データの平方

根 
ＤＳＱＲ （Ｐ） Ｓ，Ｄ √（Ｓ）→（Ｄ） ７ × ○

高速カウンタ・パルス出力制御命令（ＦＰ１、ＦＰ－Ｍ用） 

０ 高速カウンタ

制御 ＭＶ Ｓ， 
ＤＴ９０５２ 

（Ｓ）で指定された制御コードに応じた高速カウンタの制御を

行います。制御コードは、ＤＴ９０５２の第０デジットに格納さ

れます。 
５ ○ ×

Ｓ， 
ＤＴ９０４４ 

（Ｓ＋１，Ｓ）→高速カウンタ経過値エリア（ＤＴ９０４５，ＤＴ９０

４４） ７ 
１ 

高速カウンタ

経過値設定・

読み出し 
ＤＭＶ 

ＤＴ９０４４，Ｄ
高速カウンタ経過値エリア（ＤＴ９０４５， 
ＤＴ９０４４）→（Ｄ＋１，Ｄ） ７ 

○ ×

１６２ 目標一致ＯＮ ＨＣ０Ｓ Ｓ，Ｙｎ 
内蔵高速カウンタの経過値が、（Ｓ＋１，Ｓ）の目標値に達す

ると、出力Ｙｎを 
ＯＮ。 

７ ○ ×

１６３ 目標一致ＯＦＦ ＨＣ０Ｒ Ｓ，Ｙｎ 
内蔵高速カウンタの経過値が、（Ｓ＋１，Ｓ）の目標値に達す

ると、出力Ｙｎを 
ＯＦＦ。 

７ ○ ×

１６４ 
速度制御（パ

ルス出力／パ

ターン出力） 
ＳＰＤ０ Ｓ 

Ｓを先頭とするデータテーブルの内容に従って、内蔵高速

カウンタの経過値にもとづいてパルス出力またはパターン

出力を行います。 
３ ○ ×

１６５ カム出力 ＣＡＭ０ Ｓ 
Ｓを先頭とするデータテーブルの内容に従って、内蔵高速

カウンタの経過値にもとづいてカム出力を行います。 ３ ○ ×

注１）ＦＰ１（Ｃ１４、Ｃ１６）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

応
用
命
令
番
号 

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

基本機能命令 

１８２ 時定数処理 ＦＩＬＴＲ Ｓ１，Ｓ２， 
Ｓ３，Ｄ 指定入力のフィルタ処理をします。 ９ × ×

１８３ 補助タイマ 
（３２ビット） ＤＳＴＭ Ｓ，Ｄ 設定値×０．０１秒後、指定の出力およびＲ９００ＤをＯＮ。 ７ △

注１）
×

データ転送命令 

１９０ １６ビット３デー

タ一括転送 ＭＶ３ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 
Ｓ３，Ｄ 

（Ｓ１）→（Ｄ），（Ｓ２）→（Ｄ＋１）， 
（Ｓ３）→（Ｄ＋２） １０ × ×

１９１ ３２ビット３デー

タ一括転送 ＤＭＶ３ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 
Ｓ３，Ｄ 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）→（Ｄ＋１，Ｄ）， 
（Ｓ２＋１，Ｓ２）→（Ｄ＋３，Ｄ＋２）， 
（Ｓ３＋１，Ｓ３）→（Ｄ＋５，Ｄ＋４） 

１６ × ×

論理演算命令 

２１５ ３２ビットデータ

の論理積 ＤＡＮＤ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ
（Ｓ１＋１，Ｓ１）∧（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→（Ｄ＋１，Ｄ） １２ × ×

２１６ ３２ビットデータ

の論理和 ＤＯＲ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ
（Ｓ１＋１，Ｓ１）∨（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→（Ｄ＋１，Ｄ） １２ × ×

２１７ 
３２ビットデータ

の排他的論理

和 
ＤＸＯＲ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ

｛（Ｓ１＋１，Ｓ１）∧（Ｓ２＋１，Ｓ２）｝∨ 
｛（Ｓ１＋１，Ｓ１）∧（Ｓ２＋１，Ｓ２）｝ 
→（Ｄ＋１，Ｄ） 

１２ × ×

２１８ 
３２ビットデータ

の排他的論理

和否定 
ＤＸＮＲ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ

｛（Ｓ１＋１，Ｓ１）∧（Ｓ２＋１，Ｓ２）｝∨ 
｛（Ｓ１＋１，Ｓ１）∧（Ｓ２＋１，Ｓ２）｝ 
→（Ｄ＋１，Ｄ） 

１２ × ×

２１９ ダブルワード 
結合 ＤＵＮＩ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 

Ｓ３，Ｄ 

｛（Ｓ１，Ｓ１＋１）∧（Ｓ３，Ｓ３＋１）｝∨ 
｛（Ｓ２，Ｓ２＋１）∧（Ｓ３，Ｓ３＋１）｝ 
→（Ｄ，Ｄ＋１） 

１６ × ×

データ変換命令 

２３０ 時刻データ→秒

変換 ＴＭＳＥＣ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 指定された時刻データを秒データに変換します。 ６ × ×

２３１ 秒データ→時刻

変換 ＳＥＣＴＭ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 指定された秒データを時刻データに変換します。 ６ × ×

２３５ 
１６ビットバイナ

リ→グレイコー

ド変換 
ＧＲＹ （Ｐ） Ｓ，Ｄ １０進数を表す１６ビットＢＩＮデータ（Ｓ）をグレイコードデ

ータに変換し、（Ｄ）に格納。 ６ × ×

２３６ 
３２ビットバイナ

リ→グレイコー

ド変換 
ＤＧＲＹ （Ｐ） Ｓ，Ｄ 

１０進数を表す３２ビットＢＩＮデータ 
（Ｓ＋１，Ｓ）をグレイコードデータに変換し、（Ｄ＋１，Ｄ）に

格納 
８ × ×

２３７ 
１６ビットグレイ

コード→バイナ

リ変換 
ＧＢＩＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ グレイコードデータ（Ｓ）をバイナリデータに変換し、（Ｄ）に

格納。 ６ × ×

注１）ＦＰ１（Ｃ１４～Ｃ７２）、ＦＰ－Ｍ（Ｃ１６）は使用できません。 
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

応
用
命
令
番
号 

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

２３８ 
３２ビットグレイ

コード→バイナリ

変換 
ＤＧＢＩＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ グレイコードデータ（Ｓ＋１，Ｓ）をバイナリデータに変換し、

（Ｄ＋１，Ｄ）に格納。 ８ × ×

２４０ ビット行→ 
ビット列変換 ＣＯＬＭ （Ｐ） Ｓ，ｎ，Ｄ 

（Ｓ）のビット０～１５の値を（Ｄ）～ 
（Ｄ＋１５）のビットｎに格納。 ８ × ×

２４１ ビット列→ 
ビット行変換 ＬＩＮＥ （Ｐ） Ｓ，ｎ，Ｄ 

（Ｓ）～（Ｓ＋１５）のビットｎの値を（Ｄ）のビット０～ビット１５に

格納。 ８ × ×

２５０ バイナリ→ 
アスキー変換 ＢＴＯＡ Ｓ１，Ｓ２，

ｎ，Ｄ 
複数のバイナリデータを複数のアスキーデータに変換しま

す。 １２ × ×

２５１ アスキー→ 
バイナリ変換 ＡＴＯＢ Ｓ１，Ｓ２，

ｎ，Ｄ 
複数のアスキーデータを複数のバイナリデータに変換しま

す。 １２ × ×

２５２ アスキーデータ

チェック ＡＣＨＫ Ｓ１，Ｓ２，

ｎ 
Ｆ２５１（ＡＴＯＢ）命令で取り扱うアスキーデータ列のチェック

を行います。 １０ × ×

文字列命令 

２５７ 文字列の比較 ＳＣＭＰ Ｓ１，Ｓ２ 
指定した２つの文字列を比較し、判定結果を特殊内部リレー

に出力します。 １０ × ×

２５８ 文字列の連結 ＳＡＤＤ Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 
文字列と文字列を連結します。 １２ × ×

２５９ 文字列の文字

数 ＬＥＮ Ｓ，Ｄ 文字列に格納されている文字数を求めます。 ６ × ×

２６０ 文字列の検索 ＳＳＲＣ Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 
指定した文字を文字列より検索します。 １０ × ×

２６１ 文字列（右側）

からの取り出し ＲＩＧＨＴ Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 
文字列の右側から指定した文字数分の文字列を取り出しま

す。 ８ × ×

２６２ 文字列（左側）

からの取り出し ＬＥＦＴ Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 
文字列の左側から指定した文字数分の文字列を取り出しま

す。 ８ × ×

２６３ 文字列から文字

列を取り出す ＭＩＤＲ Ｓ１，Ｓ２，

Ｓ３，Ｄ 
文字列の指定の位置から指定した文字数分の文字列を取り

出します。 １０ × ×

２６４ 文字列へ文字

列を書き込む ＭＩＤＷ Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ，ｎ 
文字列から指定した文字数分の文字を文字列の指定の位

置に書き込みます。 １２ × ×

２６５ 
文字列の置き 
換え 

ＳＲＥＰ Ｓ，Ｄ，ｐ，

ｎ 
文字列の文字を文字列の指定の位置から指定した文字数

分に置き換えます。 １２ × ×

整数型データ処理命令 

２７０ 大値 
（１６ビット） ＭＡＸ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 

［Ｓ１］から［Ｓ２］までのワードデータテーブル中で、 大値を

検索し、［Ｄ］に格納。その相対アドレス値を［Ｄ＋１］に格

納。 
８ × ×

２７１ 大値 
（３２ビット） ＤＭＡＸ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 

［Ｓ１］から［Ｓ２］までのダブルワードデータテーブル中で、

大値を検索し、［Ｄ］に格納。相対アドレス値を［Ｄ＋２］に格

納。 
８ × ×

２７２ 小値 
（１６ビット） ＭＩＮ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 
［Ｓ１］から［Ｓ２］までのワードデータテーブル中で、 小値を

検索し、［Ｄ］に格納。相対アドレス値を［Ｄ＋１］に格納。 ８ × ×

２７３ 小値 
（３２ビット） ＤＭＩＮ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 

［Ｓ１］から［Ｓ２］までのダブルワードデータテーブル中で、

小値を検索し、［Ｄ］に格納。相対アドレス値を［Ｄ＋２］に格

納。 
８ × ×

２７５ 合計・平均値 
（１６ビット） ＭＥＡＮ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 
［Ｓ１］から［Ｓ２］までのワードデータ（符合付き）の合計値お

よび平均値を［Ｄ］に格納。 ８ × ×
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２７６ 合計・平均値 
（３２ビット） ＤＭＥＡＮ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ

［Ｓ１］から［Ｓ２］までのダブルワードデータ（符合付き）の合

計値および平均値を［Ｄ］に格納。 ８ × ×

２７７ ソート 
（１６ビット） ＳＯＲＴ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 

Ｓ３ 
［Ｓ１］から［Ｓ２］までのワードデータ（符合付き）を昇順、ま

たは降順で並び替え。 ８ × ×

２７８ ソート 
（３２ビット） ＤＳＯＲＴ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 

Ｓ３ 
［Ｓ１］から［Ｓ２］までのダブルワードデータ（符合付き）を昇

順、または降順で並び替え。 ８ × ×

２８２ 
１６ビットデータ

のスケーリング 
（線形化） 

ＳＣＡＬ Ｓ１，Ｓ２，Ｄ
与えたデータテーブルに対しスケーリングを行い、入力値

Ｘに対する出力値Ｙを求めます。 ８ × ×

２８３ 
３２ビットデータ

のスケーリング 
（線形化） 

ＤＳＣＡＬ Ｓ１，Ｓ２，Ｄ
与えたデータテーブルに対しスケーリングを行い、入力値

Ｘに対する出力値Ｙを求めます。 １０ × ×

２８４ １６ビットデータ

の傾斜出力 ＲＡＭＰ Ｓ１，Ｓ２， 
Ｓ３，Ｄ 

指定された初期値から目標値まで、指定時間で線形出力

します。 １０ × ×

整数型非線形関数命令 

２８５ 上下限リミット 
制御（ワード） ＬＩＭＴ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 

Ｓ３，Ｄ 

［Ｓ１］＞［Ｓ３］のとき、［Ｓ１］→［Ｄ］ 
［Ｓ２］＜［Ｓ３］のとき、［Ｓ２］→［Ｄ］ 
［Ｓ１］≦［Ｓ３］≦［Ｓ２］のとき、 
［Ｓ３］→［Ｄ」 

１０ × ×

２８６ 
上下限リミット 
制御 
（ダブルワード） 

ＤＬＩＭＴ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 
Ｓ３，Ｄ 

［Ｓ１，Ｓ１＋１］＞［Ｓ３，Ｓ３＋１］のとき、 
［Ｓ１，Ｓ１＋１］→［Ｄ，Ｄ＋１］ 
［Ｓ２，Ｓ２＋１］＜［Ｓ３，Ｓ３＋１］のとき、 
［Ｓ２，Ｓ２＋１］→［Ｄ，Ｄ＋１］ 
［Ｓ１，Ｓ１＋１］≦［Ｓ３，Ｓ３＋１］≦ 
［Ｓ２，Ｓ２＋１］のとき、 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］→［Ｄ，Ｄ＋１」 

１６ × ×

２８７ 不感帯制御 
（ワード） ＢＡＮＤ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 

Ｓ３，Ｄ 

［Ｓ１］＞［Ｓ３］のとき、 
［Ｓ３］－［Ｓ１］→［Ｄ］ 
［Ｓ２］＜［Ｓ３］のとき、 
［Ｓ３］－［Ｓ２］→［Ｄ］ 
［Ｓ１］≦［Ｓ３］≦［Ｓ２］のとき、０→［Ｄ」 

１０ × ×

２８８ 
不感帯制御 
（ダブルワード） ＤＢＡＮＤ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 

Ｓ３，Ｄ 

［Ｓ１，Ｓ１＋１］＞［Ｓ３，Ｓ３＋１］のとき、 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］－［Ｓ１，Ｓ１＋１］ 
→［Ｄ，Ｄ＋１］ 
［Ｓ２，Ｓ２＋１］＜［Ｓ３，Ｓ３＋１］のとき、 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］－［Ｓ２，Ｓ２＋１］ 
→［Ｄ，Ｄ＋１］ 
［Ｓ１，Ｓ１＋１］≦［Ｓ３，Ｓ３＋１］≦ 
［Ｓ２，Ｓ２＋１］のとき、０→［Ｄ，Ｄ＋１」 

１６ × ×

２８９ ゾーン制御 
（ワード） ＺＯＮＥ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 

Ｓ３，Ｄ 

［Ｓ３］＜０のとき、［Ｓ３］＋［Ｓ１］→［Ｄ］ 
［Ｓ３］＝０のとき、０→［Ｄ］ 
［Ｓ３］＞０のとき、［Ｓ３］＋［Ｓ２］→［Ｄ」 

１０ × ×

２９０ ゾーン制御 
（ダブルワード） ＤＺＯＮＥ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２， 

Ｓ３，Ｄ 

［Ｓ３，Ｓ３＋１］＜０のとき、 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］＋［Ｓ１，Ｓ１＋１］ 
→［Ｄ，Ｄ＋１］ 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］＝０のとき、 
０→［Ｄ，Ｄ＋１］ 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］＞０のとき、 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］＋［Ｓ２，Ｓ２＋１］ 
→［Ｄ，Ｄ＋１」 

１６ × ×
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ＢＣＤ形実数演算命令 

３００ ＢＣＤ形実数 
正弦演算 ＢＳＩＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＳＩＮ（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ ６ × ×

３０１ ＢＣＤ形実数 
余弦演算 ＢＣＯＳ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＣＯＳ（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ ６ × ×

３０２ ＢＣＤ形実数 
正接演算 ＢＴＡＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＴＡＮ（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ ６ × ×

３０３ ＢＣＤ形実数 
逆正弦演算 ＢＡＳＩＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＳＩＮ－１（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ ６ × ×

３０４ ＢＣＤ形実数 
逆余弦演算 ＢＡＣＯＳ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＣＯＳ－１（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ ６ × ×

３０５ ＢＣＤ形実数 
逆正接演算 ＢＡＴＡＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＴＡＮ－１（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ ６ × ×

浮動小数点形実数演算命令 

３０９ 浮動小数点形 
実数データ転送 ＦＭＶ （Ｐ） Ｓ，Ｄ （Ｓ＋１，Ｓ）→（Ｄ＋１，Ｄ） ８ × ×

３１０ 浮動小数点形 
実数データ加算 Ｆ＋ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ

［Ｓ１，Ｓ１＋１］＋［Ｓ２，Ｓ２＋１］ 
→［Ｄ，Ｄ＋１］ 

１４ × ×

３１１ 浮動小数点形 
実数データ減算 Ｆ－ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ

［Ｓ１，Ｓ１＋１］－［Ｓ２，Ｓ２＋１］ 
→［Ｄ，Ｄ＋１］ 

１４ × ×

３１２ 浮動小数点形 
実数データ乗算 Ｆ＊ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ

［Ｓ１，Ｓ１＋１］×［Ｓ２，Ｓ２＋１］ 
→［Ｄ，Ｄ＋１］ 

１４ × ×

３１３ 浮動小数点形 
実数データ除算 Ｆ％ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ

［Ｓ１，Ｓ１＋１］÷［Ｓ２，Ｓ２＋１］ 
→［Ｄ，Ｄ＋１］ 

１４ × ×

３１４ 浮動小数点形 
実数データ正弦 ＳＩＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＳＩＮ（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ １０ × ×

３１５ 浮動小数点形 
実数データ余弦 ＣＯＳ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＣＯＳ（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ １０ × ×

３１６ 浮動小数点形 
実数データ正接 ＴＡＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＴＡＮ（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ １０ × ×

３１７ 
浮動小数点形 
実数データ 
逆正弦 

ＡＳＩＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＳＩＮ－１（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ １０ × ×

３１８ 
浮動小数点形 
実数データ 
逆余弦 

ＡＣＯＳ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＣＯＳ－１（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ １０ × ×

３１９ 
浮動小数点形 
実数データ 
逆正接 

ＡＴＡＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＴＡＮ－１（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ １０ × ×

３２０ 
浮動小数点形 
実数データ 
自然対数 

ＬＮ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＬＮ（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ １０ × ×

３２１ 浮動小数点形 
実数データ指数 ＥＸＰ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＥＸＰ（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ １０ × ×

３２２ 浮動小数点形 
実数データ対数 ＬＯＧ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ＬＯＧ（［Ｓ，Ｓ＋１］）→［Ｄ，Ｄ＋１］ １０ × ×

３２３ 
浮動小数点形 
実数データ 
べき乗 

ＰＷＲ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，Ｄ
［Ｓ１，Ｓ１＋１］∧［Ｓ２，Ｓ２＋１］ 
→［Ｄ、Ｄ＋１］ 

１４ × ×

３２４ 
浮動小数点形 
実数データ 
平方根 

ＦＳＱＲ （Ｐ） Ｓ，Ｄ √［Ｓ，Ｓ＋１］→［Ｄ，Ｄ＋１］ １０ × ×
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３２５ 
１６ビット整数→ 
浮動小数点形 
実数データ 

ＦＬＴ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ］（符号付１６ビット整数データ）を、実数データに変換し

［Ｄ］に格納。 ６ × ×

３２６ 
３２ビット整数→

浮動小数点形 
実数データ 

ＤＦＬＴ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ，Ｓ＋１］（符号付３２ビット整数データ）を、実数データ

に変換し、［Ｄ，Ｄ＋１］に格納。 ８ × ×

３２７ 

浮動小数点形 
実数データ→ 
１６ビット整数 
超えない 大 

ＩＮＴ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ，Ｓ＋１］（実数データ）を、符号付１６ビット整数（超えな

い 大）に変換し、［Ｄ］に格納。 ８ × ×

３２８ 

浮動小数点形 
実数データ→ 
３２ビット整数 
超えない 大 

ＤＩＮＴ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ，Ｓ＋１］（実数データ）を、符号付３２ビット整数（超えな

い 大）に変換し、［Ｄ，Ｄ＋１］に格納。 ８ × ×

３２９ 

浮動小数点形 
実数データ→ 
１６ビット整数 
小数点以下 
切り捨て 

ＦＩＸ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ，Ｓ＋１］（実数データ）を、符号付１６ビット整数（小数点

以下切り捨て）に変換し、［Ｄ］に格納。 ８ × ×

３３０ 

浮動小数点形 
実数データ→ 
３２ビット整数 
小数点以下 
切り捨て 

ＤＦＩＸ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ，Ｓ＋１］（実数データ）を、符号付３２ビット整数（小数点

以下切り捨て）に変換し、［Ｄ，Ｄ＋１］に格納。 ８ × ×

３３１ 

浮動小数点形 
実数データ→ 
１６ビット整数 
小数点以下 
四捨五入 

ＲＯＦＦ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ，Ｓ＋１］（実数データ）を、符号付１６ビット整数（小数点

以下四捨五入）に変換し、［Ｄ］に格納。 ８ × ×

３３２ 

浮動小数点形 
実数データ→ 
３２ビット整数 
小数点以下 
四捨五入 

ＤＲＯＦＦ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ，Ｓ＋１］（実数データ）を、符号付３２ビット整数（小数点

以下四捨五入）に変換し、［Ｄ，Ｄ＋１］に格納。 ８ × ×

３３３ 
浮動小数点形 
実数データ小数

点以下切捨て 
ＦＩＮＴ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ，Ｓ＋１］（実数データ）の小数点以下を切り捨て、結果

を［Ｄ，Ｄ＋１］に格納。 ８ × ×

３３４ 

浮動小数点形 
実数データ 
小数点以下 
四捨五入 

ＦＲＩＮＴ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ，Ｓ＋１］（実数データ）の小数点第１位を四捨五入し、

結果を［Ｄ，Ｄ＋１］に格納。 ８ × ×

３３５ 
浮動小数点形 
実数データ 
符号交換 

Ｆ＋／－ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ，Ｓ＋１］（実数データ）を符号変換し、結果を［Ｄ，Ｄ＋

１］に格納。 ８ × ×

３３６ 
浮動小数点形 
実数データ 
絶対値 

ＦＡＢＳ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ，Ｓ＋１］（実数データ）の絶対値を求め、結果を［Ｄ，Ｄ

＋１］に格納。 ８ × ×

３３７ 
浮動小数点形 
実数データ 
度→ラディアン 

ＲＡＤ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ＋１，Ｓ］の角度［度］を角度［ラジアン］（実数データ）に

変換し、［Ｄ＋１，Ｄ］に格納。 ８ × ×

３３８ 
浮動小数点形 
実数データ 
ラディアン→度 

ＤＥＧ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ＋１，Ｓ］の角度［ラジアン］（実数データ）を角度［度］に

変換し、［Ｄ＋１，Ｄ］に格納。 ８ × ×
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浮動小数点形実数データ処理命令 

３４５ 
浮動小数点形 
実数データ 
実数比較 

ＦＣＭＰ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２ 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）＞（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→Ｒ９００Ａ：ＯＮ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＝（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→Ｒ９００Ｂ：ＯＮ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＜（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→Ｒ９００Ｃ：ＯＮ 

１０ × ×

３４６ 
浮動小数点形 
実数データ 
実数帯域比較 

ＦＷＩＮ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｓ３ 

（Ｓ１＋１，Ｓ１）＞（Ｓ３＋１，Ｓ３） 
→Ｒ９００Ａ：ＯＮ 
（Ｓ２＋１，Ｓ２）≦（Ｓ１＋１，Ｓ１）≦ 
（Ｓ３＋１，Ｓ３）→Ｒ９００Ｂ：ＯＮ 
（Ｓ１＋１，Ｓ１）＜（Ｓ２＋１，Ｓ２） 
→Ｒ９００Ｃ：ＯＮ 

１４ × ×

３４７ 

浮動小数点形 
実数データ 
上下限リミット 
制御 

ＦＬＩＭＴ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｓ３，Ｄ 

［Ｓ１，Ｓ１＋１］＞［Ｓ３，Ｓ３＋１］のとき、 
［Ｓ１，Ｓ１＋１］→［Ｄ，Ｄ＋１］ 
［Ｓ２，Ｓ２＋１］＜［Ｓ３，Ｓ３＋１］のとき、 
［Ｓ２，Ｓ２＋１］→［Ｄ，Ｄ＋１］ 
［Ｓ１，Ｓ１＋１］≦［Ｓ３，Ｓ３＋１］≦ 
［Ｓ２，Ｓ２＋１］のとき、 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］→［Ｄ，Ｄ＋１］ 

１７ × ×

３４８ 
浮動小数点形 
実数データ 
不感帯制御 

ＦＢＡＮＤ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｓ３，Ｄ 

［Ｓ１，Ｓ１＋１］＞［Ｓ３，Ｓ３＋１］のとき、 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］－［Ｓ１，Ｓ１＋１］ 
→［Ｄ，Ｄ＋１］ 
［Ｓ２，Ｓ２＋１］＜［Ｓ３，Ｓ３＋１］のとき、 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］－［Ｓ２，Ｓ２＋１］ 
→［Ｄ，Ｄ＋１］ 
［Ｓ１，Ｓ１＋１］≦［Ｓ３，Ｓ３＋１］≦ 
［Ｓ２，Ｓ２＋１］のとき、 
０．０→［Ｄ，Ｄ＋１］ 

１７ × ×

３４９ 
浮動小数点形 
実数データ 
ゾーン制御 

ＦＺＯＮＥ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｓ３，Ｄ 

［Ｓ３，Ｓ３＋１］＜０．０のとき、 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］＋［Ｓ１，Ｓ１＋１］ 
→［Ｄ，Ｄ＋１］ 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］＝０．０のとき、 
０．０→［Ｄ，Ｄ＋１］ 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］＞０．０のとき、 
［Ｓ３，Ｓ３＋１］＋［Ｓ２，Ｓ２＋１］ 
→［Ｄ，Ｄ＋１］ 

１７ × ×

３５０ 
浮動小数点形 
実数データ 

大値 
ＦＭＡＸ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 
［Ｓ１］から［Ｓ２］までの実数データテーブル中の 大値を

［Ｄ＋１，Ｄ］に格納し、相対アドレス値を、［Ｄ＋２］に格納。 ８ × ×

３５１ 
浮動小数点形 
実数データ 

小値 
ＦＭＩＮ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 
［Ｓ１］から［Ｓ２］までの実数データテーブル中の 小値を

［Ｄ＋１，Ｄ］に格納し、相対アドレス値を、［Ｄ＋２］に格納。 ８ × ×

３５２ 
浮動小数点形 
実数データ 
合計・平均値 

ＦＭＥＡＮ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 
［Ｓ１］から［Ｓ２］までの実数データ中の合計値を［Ｄ＋１，

Ｄ］、平均値を［Ｄ＋３，Ｄ＋２］に格納。 ８ × ×

３５３ 
浮動小数点形 
実数データ 
ソート 

ＦＳＯＲＴ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｓ３ 
［Ｓ１］から［Ｓ２］までの実数データを昇順、または降順で並

び替え。 
８ × ×

３５４ 実数データの 
スケーリング ＦＳＣＡＬ （Ｐ） Ｓ１，Ｓ２，

Ｄ 
実数データテーブルによるスケーリング（線形化）を行い、入

力値（Ｘ）に対する出力（Ｙ）を計算します。 
１２ × ×
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○：使用可 △：一部使用不可 ×：使用不可 
対応機種

応
用
命
令
番
号 

名称 ニモニック シンボル 機能概要 

ス
テ
ッ
プ
数 

FP
1/

FP
-M

 

FP
3 

時系列処理命令 

３５５ ＰＩＤ演算 ＰＩＤ Ｓ 
［Ｓ］～［Ｓ＋２］、［Ｓ＋４］～［Ｓ＋１０］で指定するモード、パ

ラメータに従ってＰＩＤ演算を行い、結果を［Ｓ＋３］に格

納。 
４ × ×

３５６ イージーＰＩＤ ＥＺＰＩＤ 
Ｓ１，Ｓ２， 

Ｓ３，Ｓ４ 

 

温調器のイメージで簡単に温度制御 
（ＰＩＤ）が出来ます。 

１０ × ×

比較命令 

３７３ データ変化検出 
（１６ビット） ＤＴＲ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ］のデータ変化を検出し、ＣＹフラグに反映する。［Ｄ］は

前回値データ保持用エリアとして使用。 ６ × ×

３７４ データ変化検出 
（３２ビット） ＤＤＴＲ （Ｐ） Ｓ，Ｄ ［Ｓ＋１，Ｓ］のデータ変化を検出し、ＣＹフラグに反映す

る。［Ｄ＋１，Ｄ］は前回値データ保持用エリアとして使用。 ６ × ×

インデックスレジスタバンク処理命令 

４１０ 
インデックス 
レジスタ 
バンク設定 

ＳＥＴＢ （Ｐ） ｎ インデックスレジスタＩ０～ＩＤのバンクをｎに切り替える。 ４ × ×

４１１ 
インデックス 
レジスタ 
バンク切り替え 

ＣＨＧＢ （Ｐ） ｎ 
インデックスレジスタＩ０～ＩＤのバンクをｎに切り替え、切り

替える前のバンクＮｏ．を記憶する。 
４ × ×

４１２ 
インデックス 
レジスタ 
バンク復帰 

ＰＯＰＢ （Ｐ）  
インデックスレジスタＩ０～ＩＤのバンクを、ＣＨＧＢ命令で切

り替える前のバンクに戻す。 
２ × ×

ファイルレジスタバンク処理命令 

４１４ 
ファイル 
レジスタ 
バンク設定 

ＳＢＦＬ （Ｐ） ｎ ファイルレジスタバンクをｎに切り替える。 ４ × ×

４１５ 
ファイル 
レジスタ 
バンク切り替え 

ＣＢＦＬ （Ｐ） ｎ ファイルレジスタバンクをｎに切り替え、切り替える前のバ

ンクＮｏ．を記憶する。 ４ × ×

４１６ 
ファイル 
レジスタ 
バンク復帰 

ＰＢＦＬ （Ｐ） － ファイルレジスタバンクを、ＣＢＦＬ命令で切り替える前のバ

ンクの戻す。 ２ × ×
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5.4 エラーコード 
 ＥＲＲＯＲ表示について 
ＥＲＲＯＲ表示は機種によりＬＥＤや画面表示などの違いがあります。 

機種 表示 動作状態 

ＦＰ１、ＦＰ－Ｍ、ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ、ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ ＬＥＤ ＥＲＲＯＲ． 点灯 

ＦＰΣ、ＦＰ０、ＦＰ－Ｘ ＬＥＤ ＥＲＲＯＲ／ＡＬＡＲＭ 点滅／点灯 

ＦＰ－ｅ 画面 ＥＲＲ． 点灯 

 
 「ＥＲＲＯＲ」点灯時のエラー内容の確認 

・コントロールユニット（ＣＰＵユニット）の前面にあるＥＲＲＯＲが点灯または点滅した場合、 
 「自己診断エラー」または「文法チェックエラー」が発生しています。エラー内容を確認し、処置してください。 
エラーの確認方法  
＜手順＞ 
１．プログラミングツールを使用して、エラーコードを読み出してください。 
   [ステータス表示]を実行すると、エラーコードとその内容が表示されます。 
２．読み出したエラーコードにしたがって、「エラーコード一覧」でエラー内容を確認してください。 
文法チェックエラー 
書き込まれているプログラムに、文法エラーや設定に合わない内容が含まれている場合に、 
トータルチェックで検知されるエラーです。 
ＲＵＮモードに切り替えると、トータルチェックが自動的に実施され、文法エラーによる誤動作を防ぎます。 
文法チェックエラーが検知されると 
・ＥＲＲＯＲが点灯または点滅します。 
・ＲＵＮモードにしても運転が開始されません。 
・リモート操作で、ＲＵＮモードに切り替えることはできません。 
文法チェックエラーの解除 
ＰＲＯＧ．モードにすると、エラー検知状態は解除され、ＥＲＲＯＲは消灯します。 
文法チェックエラーの処置 
ＰＲＯＧ．モードに切り替えて、プログラミングツールを接続したまま、オンラインでトータルチェック機能を 
実行すると、エラー内容とエラー発生アドレスを読み出すことができます。 
読み出した内容にしたがって、プログラムを見直してください。 
自己診断エラー 
異常が発生したときに、コントロールユニット（ＣＰＵユニット）の自己診断機能によって、検出されるエラーです。 
自己診断機能ではメモリ異常検出、入出力異常検出等の監視をおこなっています。 
自己診断エラーが発生すると 
・ＥＲＲＯＲが点灯または点滅します。 
・エラー内容、システムレジスタの設定によっては、コントロールユニット（ＣＰＵユニット）の運転が 
停止する場合があります。 
・エラーコード特殊データレジスタＤＴ９０００（ＤＴ９００００）に格納されます。 
・演算エラーの場合は、エラー発生アドレスがＤＴ９０１７（ＤＴ９００１７）とＤＴ９０１８（ＤＴ９００１８）に 
格納されます。 
自己診断エラーの解除 
[ステータス表示]で、[エラークリア]を実行してください。エラーコード４３以上のエラーが 
クリアできます。 
・イニシャライズスイッチを使って、エラーをクリアすることもできます。ただし、この場合演算用メモリの 
内容もクリアされます。 
・ＰＲＯＧ．モードで電源をいれ直してもエラーをクリアできます。ただし、保持型データ意外の演算メモリ 
の内容はクリアされます。 
・自己診断エラーセット命令（Ｆ１４８）によって、エラーをクリアすることもできます。 
自己診断エラーの処置 
処置方法はエラー内容によって異なります。詳細については、確認したエラーコードにしたがって、 
自己診断エラー一覧表をご参照ください。 

 

 ＭＥＷＴＯＣＯＬ－ＣＯＭ通信エラー 
・パソコンまたは、その他コンピュータ機器から、ＭＥＷＴＯＣＯＬ－ＣＯＭを使用してＰＬＣと通信する場合の 
 異常レスポンス時のエラーコードです。 
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5.4.1 文法チェックエラー一覧 

コード 名称 運転 エラー内容と処置方法 
Ｆ
Ｐ
―
Ｍ 

Ｆ
Ｐ
１ 

Ｆ
Ｐ
３ 

Ｅ１ 文法エラー 
 

停止 文法に誤りのあるシーケンスプログラムが 

書き込まれています。 

▶ＰＲＯＧ．モードに切り替えて、誤りを直してください。 

○ ○

Ｅ２ 
注） 

２重使用（定義） 
エラー 

停止 アウト命令やキープ命令で同じリレーを複数回使用しています。同じタイマ

／カウンタ番号を使用している場合も発生します。 

▶ＰＲＯＧ．モードに切り替えて、リレーは１プログラム中１回のみ出力するよう

にプログラムし直してください。 

または、システムレジスタＮｏ．２０にて２重出力の許可を選択してください。 

２重出力の許可を選択した場合でも、タイマ／カウンタ命令の２重定義エラ

ーは検知されます。 

○ ○

Ｅ３ ペア不成立エラー 停止 ジャンプ（ＪＰとＬＢＬ）のようにペアで使用する命令で、一方が欠けているか、

位置関係に誤りがあるために実行できません。 

▶ＰＲＯＧ．モードに切り替えて、ペアで使用する２つの命令を正しい位置に

入力してください。 

○ ○

Ｅ４ パラメータミスマッチ

エラー 
停止 システムレジスタの設定に合わない命令語が書き込まれています。具体的

には、タイマ／カウンタの範囲設定とプログラムでの番号指定が合致してい

ません。 

▶ＰＲＯＧ．モードに切り替えて、システムレジスタの内容を確認し、設定と命

令語を合致させてください。 

○ ○

Ｅ５ 
注） 

命令位置エラー 停止 実行可能なエリア（主プログラムエリア、副プログラムエリア）が決まっている

命令が、そのエリア以外の位置に書き込まれています（サブルーチンＳＵＢ

～ＲＥＴが、ＥＤ命令よりも前にあるなど）。 

▶ＰＲＯＧ．モードに切り替えて、所定のエリアに命令を入力してください。 

○ ○

Ｅ６ コンパイル 
メモリＦＵＬＬ 

停止 全プログラムをコンパイルすることが出来ませんでした。 

▶ＰＲＯＧ．モードに切り替えて、プログラムの総ステップ数を減らしてくださ

い。 

ＦＰ１０ＳＨ 

メモリ増設可能な場合は、メモリを増設するとコンパイル可能になります。 

○ ○

Ｅ７ 応用命令 
組み合わせエラー 

停止 連続実行するように書き込まれた複数の応用命令のなかに毎スキャン実行

型と微分実行型が混在しています。 

▶毎スキャン実行型と微分実行型は、別々にまとめて、それぞれに実行条件

をつけてください。 

 ○

Ｅ８ 応用命令 
オペランド組み合わ

せエラー 

停止 複数のオペランドで組み合わせが決まっている命令（種類を同じにする、な

ど）で、その組み合わせに誤りがあります。 

▶正しい組み合わせでオペランドを登録してください。 
○ ○

Ｅ９ プログラム無し 
エラー 

停止 ・プログラムの初期化が行なわれていません。 

・プログラムが破壊されています。 

▶プログラムを「プログラム消去」してください。 

 ツールソフトをご使用の場合は、プログラムを再度転送してください。 

 ○

Ｅ１０ ＲＵＮ中書き換え 
文法エラー 

運転

継続 
ツールソフトの画素Ｉ／Ｏ入力方式で、ＲＵＮ中書き換えができない命令語

（ＥＤ、ＬＢＬ、ＳＵＢ、ＲＥＴ、ＩＮＴ、ＩＲＥＴ、ＳＳＴＰ、ＳＴＰＥ）を削除、追加また

は順序変更しようとしています。ＣＰＵユニットには何も書き込まれていませ

ん。 

 ○

注）文法に間違いのある書き換えをＲＵＮ中に実行しようとした場合にも、検出されるエラーです。この場合は、 
  ＣＰＵユニットには何も書き込まれていません、また、運転は継続されます。 
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5.4.2 自己診断エラー一覧 

コード 名称 運転 エラー内容と処置方法 
Ｆ
Ｐ
―
Ｍ 

Ｆ
Ｐ
１ 

Ｆ
Ｐ
３ 

Ｅ２０ ＣＰＵ異常 停止 ハードウェアの異常が考えられます 

▶弊社にご連絡ください。 
 ○

Ｅ２１ ＲＡＭ異常１ 
Ｅ２２ ＲＡＭ異常２ 
Ｅ２３ ＲＡＭ異常３ 
Ｅ２４ ＲＡＭ異常４ 

 ○

Ｅ２５ ＲＡＭ異常５ 

停止 内蔵ＲＡＭの不良が考えられます。 

▶弊社にご連絡ください。 

 ○

Ｅ２５ マスタメモリ機種 
不一致 

停止 マスタメモリの機種が不一致です。同じ機種で作成したマスタメモリを使用し

てください。   

ＦＰ－ｅ、ＦＰ０、ＦＰΣ、ＦＰ１ １４点・１６点 

ハードウェアの異常が考えられます。 

▶弊社にご連絡ください。 

ＦＰ－Ｘ 

マスタメモリカセットを装着している場合、マスタメモリが壊れている可能性が

あります。 

▶マスタメモリカセットを取り外してエラーが消えるかご確認ください。エラー

が消えた場合は、マスタメモリの内容が壊れているので、再度マスタメモリを

書き直してご使用ください。消えない場合は、弊社にご連絡ください。 

ＦＰ１ ２４点･４０点・５６点・７２点ＦＰ－Ｍ 

メモリユニットにプログラムが正常に書きこまれていません。 

▶メモリユニットを再度書き直してください。それでもうまくいかない場合は、メ

モリユニットを交換してください。 

Ｅ２６ ユーザＲＯＭ異常 停止 

ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ、ＦＰ１０ＳＨ、ＦＰ３ 

装着されたＲＯＭに異常が考えられます。 

・正常に書き込めませんでした。 

・ＲＯＭが装着されていない。 

・ＲＯＭの内容が壊れている。 

・ＲＯＭに格納されているプログラム容量が本体ＲＡＭより大きい。 

▶ＲＯＭを再度作り直してください。 

○ ○

Ｅ２７ ユニット装着制限 停止 ユニットの装着数が制限を越えています。 

（リンクユニットを４台以上装着している、など） 

▶一旦電源を切り、ユニットの組み合わせが制限範囲内になっているか確認

してください。 
 ○

Ｅ２８ システムレジスタ 
異常 

停止 システムレジスタの内容が異常な値になっています。 

▶システムレジスタの内容を見直してください。 

▶システムレジスタを初期化して、再設定を 

おこなってください。 

 ○

Ｅ２９ コンフィグパラメータ

異常 
停止 ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ２用コンフィグレーションエリアにパラメータ異常を検知しま

した。 

正常なパラメータを設定してください。 

  

Ｅ３０ 割り込み異常０ 停止 ハードウェアの異常が考えられます。 

▶弊社にご連絡ください。 
 ○

Ｅ３１ 割り込み異常１ 停止 割り込み要求が発生していないのに、割り込みが発生しました。ハードウェ

ア異常または何らかの原因による誤動作が考えられます。 

▶一旦電源を切り、ノイズ環境をチェック・整備してください。 

○ ○

Ｅ３２ 割り込み異常２ 停止 発生した割り込みに対応する割り込みプログラムがありません。 

▶ハードウェア異常または何らかの原因による誤動作が考えられます。 
○ ○
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コード 名称 運転 エラー内容と処置方法 
Ｆ
Ｐ
―
Ｍ 

Ｆ
Ｐ
１ 

Ｆ
Ｐ
３ 

Ｅ３３ マルチＣＰＵ 
機能設定データ 
不一致 
 

ＣＰＵ

２が 
停止 

マルチＣＰＵシステムで使用している時に発生するエラーです。 

▶マルチＣＰＵシステム導入マニュアルのエラーについてをご参照ください。 
 ○

Ｅ３４ Ｉ／Ｏステータス異常 停止 異常ユニットが装着されています。 

ＦＰΣ、ＦＰ－Ｘ、ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ、ＦＰ１０ＳＨ 

▶スロット番号をＤＴ９００３６で確認し、異常ユニットを正常なユニットに交換し

てください。 

ＦＰ３ 

▶スロット番号をＤＴ９０３６で確認し、異常ユニットを正常なユニットに交換し

てください。 

○ ○

Ｅ３５ ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ 
子局セット上の禁止 
ユニット装着エラー 

停止 子局のマザーボード上にリモートＩ／Ｏシステムで使用できないユニットが装

着されています。 

(例：リンクユニット等) 

▶装着禁止ユニットを取り除いてください。 

 ○

Ｅ３６ ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ 
リモートＩ／Ｏ使用制

限 

停止 リモートＩ／Ｏシステムでのスロット数または 

Ｉ／Ｏ点数が制限を越えています。 

▶スロット数およびＩ／Ｏ点数が制限内になるようにしてください。 
 ○

Ｅ３７ ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ 
リモートＩ／Ｏマップ重

複エラーまたは範囲

超えエラー 

停止 通常Ｉ／Ｏマップ、リモートＩ／Ｏ（マスタ１～マスタ４）マップの設定に重複や

範囲超えがあります。 

▶各Ｉ／Ｏマップを重複しないように、また範囲を超えないように設定し直して

ください。 

 ○

Ｅ３８ ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ 
Ｉ／Ｏターミナル 
登録異常 

停止 リモートＩ／Ｏターミナルボード、リモートＩ／Ｏターミナルユニット、Ｉ／Ｏリンク

ユニットに対するＩ／Ｏマップ登録に誤りがあります。 

▶各子局のＩ／Ｏ占有点数を確認し、正しく設定し直してください。 
 ○

Ｅ３９ ＩＣカード 
読み出し異常 

停止 ＩＣメモリカードからプログラム読み出し（ディップスイッチ設定によるＩＣカード

運転、 

またはＦ１４（ＰＧＲＤ）命令によるプログラム入れ替え）実行する際に、 

・ＩＣメモリカードが装着されていない。 

・プログラムファイルが無い、または破壊されている 

・ＩＣカードアクセス禁止ＤＩＰＳＷ設定がされている。 

・ＡＵＴＯＥＸＥＣ．ＳＰＧが異常である。 

・カードに格納されているプログラム容量が本体より大きい。 

▶プログラムファイルが正しく記録されているＩＣメモリカードを装着して、再度

読み出しを実行してください。 
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コード 名称 運転 エラー内容と処置方法 
Ｆ
Ｐ
１ 

Ｆ
Ｐ
―
Ｍ 

Ｆ
Ｐ
３ 

異常Ｉ／Ｏユニット 

ＦＰΣ、ＦＰ－Ｘ 

▶異常が発生したＦＰΣ増設ユニット（ＦＰ－Ｘの場合は機能カセット）を 

ＤＴ９０００２で確認し，修復してください。 

ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ 

▶異常が発生したＩ／ＯユニットをＤＴ９０００２、ＤＴ９０００３で確認し、修復し

てください。 

システムレジスタＮｏ．２１で 

１：運転継続／０：停止を選択可能 

＊ＦＰＷＩＮ ＧＲ／Ｐｒｏではステータス表示機能内の「Ｉ／Ｏエラー」で確認で

きます。 

Ｅ４０ Ｉ／Ｏエラー 選択 

ＭＥＷＮＥＴ－ＴＲ交信異常 

ＦＰ３、ＦＰ１０ＳＨ 

▶交信異常が発生したマスタユニットや異常が 

発生したＩ／ＯユニットをＤＴ９００２、ＤＴ９００３で 

確認し、修復してください。 

（ＦＰ１０ＳＨはＤＴ９０００２，ＤＴ９０００３） 

システムレジスタＮｏ．２１で 

１：運転継続／０：停止を選択可能 

＊ＦＰＷＩＮ ＧＲ／Ｐｒｏではステータス表示 

 機能内の「Ｉ／Ｏエラー」で確認できます。 

 ○

Ｅ４１ 特殊ユニット暴走 選択 高機能ユニットに異常が発生しています。 

ＦＰΣ、ＦＰ－Ｘ 

▶異常が発生したＦＰΣ高機能ユニット（ＦＰ－Ｘの場合は機能カセット）を 

ＤＴ９０００６で確認してください。 

ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ、ＦＰ１０ＳＨ 

▶異常が発生した高機能ユニットを 

ＤＴ９０００６、ＤＴ９０００７で確認し、そのユニットのマニュアルを参照して処

置してください。 

システムレジスタＮｏ．２２で 

１：運転継続／０：停止を選択可能 

ＦＰ３ 

▶異常が発生した高機能ユニットを 

ＤＴ９００６、ＤＴ９００７で確認し、そのユニットの 

マニュアルを参照して処置してください。 

システムレジスタＮｏ．２２で 

１：運転継続／０：停止を選択可能 

＊ＦＰＷＩＮ ＧＲ／Ｐｒｏではステータス表示 

 機能内の「特殊異常（特殊ユニットエラー）」で 

 確認できます。（異常特殊ユニットダイアログ） 

 ○

Ｅ４２ Ｉ／Ｏ照合異常 選択 入出力ユニット（増設ユニット）の接続状態が電源投入時と異なっています。 

▶接続状況が変わった入出力ユニットをＦＰ０ 

の場合は、ＤＴ９００１０、ＦＰΣ、ＦＰ－Ｘの場合は、ＤＴ９００１０、ＤＴ９００１１

で確認してください。 

また、増設コネクタの勘合を確認してください。 

ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ、ＦＰ１０ＳＨはＤＴ９００１０、 

ＤＴ９００１１で確認してください。 

（ＦＰ３はＤＴ９０１０，ＤＴ９０１１） 

システムレジスタＮｏ．２３で 

１：運転継続／０：停止を選択可能 

＊ＦＰＷＩＮ ＧＲ／Ｐｒｏではステータス表示 

 機能内の「照合異常（Ｉ／Ｏ照合エラー）」で 

 確認できます。 

 ○

Ｅ４３ 演算渋滞ＷＤＴ 
（演算渋滞監視用 
ウォッチドグタイマの

タイムアップ） 

選択 シーケンスプログラムのスキャンにかかる時間 

が規定時間を越えました。 

▶規定時間内に演算できるようにプログラムか 

規定時間を再検討してください。 

システムレジスタＮｏ．２４で 

１：運転継続／０：停止を選択可能 
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コード 名称 運転 エラー内容と処置方法 

Ｆ
Ｐ
―
Ｍ 

Ｆ
Ｐ
１ 

Ｆ
Ｐ
３ 

Ｅ４４ リモート子局接続 
タイムアウト 

選択 システムレジスタＮｏ．３５で設定した、タイム 

アウト時間を経過しても、リモート子局との交信 

が成立しなかった場合に発生します。 

システムレジスタＮｏ．２５で 

１：運転継続／０：停止を選択可能 

 ○ 

Ｅ４５ 演算エラー発生 選択 ある応用命令で、演算不可能な状態に 

なりました。演算エラーの原因は、命令によって異なります。 

システムレジスタＮｏ．２６で 

１：運転継続／０：停止を選択可能 

ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ、ＦＰ１０ＳＨの場合 

▶演算エラーが発生した命令のアドレスを 

ＤＴ９００１７、ＤＴ９００１８で確認し、その命令 

が演算不可能になった原因を取り除いてくだ 

さい。 

ＦＰ３の場合 

▶演算エラーが発生した命令のアドレスを 

ＤＴ９０１７、ＤＴ９０１８で確認し、その命令が 

演算不可能になった原因を取り除いてください。 

＊ＦＰＷＩＮ ＧＲ／Ｐｒｏではステータス表示 

 機能内の「演算エラー」で確認できます。 

○ ○ 

選択 Ｓ－ＬＩＮＫエラー ＦＰ０－ＳＬ１のみ発生 

Ｓ－ＬＩＮＫエラー（ＥＲＲ１、３，４）のいずれか 

の発生を検知した場合に、エラーコードＥ４６ 

（リモートＩ／Ｏ（Ｓ－ＬＩＮＫ）交信異常）を 

格納します。 

システムレジスタＮｏ．２７で 

 １：運転継続／０：停止（デフォルトは１）を 

選択可能 

  

Ｅ４６ リモートＩ／Ｏ交信 
異常 

選択 ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ交信異常 

電源切れや伝送ケーブルの切断などにより交信できなくなった子局があり

ます。 

ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ、ＦＰ１０ＳＨ 

▶交信できない子局Ｎｏ．をＤＴ９０１３１～ＤＴ 

９０１３７で確認して、交信状態を修復してください。 

ＦＰ３ 

▶交信できない子局Ｎｏ．をＤＴ９１３１～ＤＴ９１３７で確認して、交信状態を

修復してください。 

システムレジスタＮｏ．２７で 

 １：運転継続／０：停止を選択可能 

○ ○ 

Ｅ４７ ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ 
子局上Ｉ／Ｏ 
ユニットの 
属性異常 

選択 子局セットに装着しているユニットに下記のような 

異常が発生しています。 

［照合異常］ 

ユニットの抜け落ちなど 

［高機能ユニット暴走］ 

高機能ユニットの異常 

ＦＰ２、ＦＰ２ＳＨ、ＦＰ１０ＳＨ 

▶異常箇所、内容をＤＴ９０１３１～ＤＴ９０１３７で 

確認して、修復してください。 

ＦＰ３ 

▶異常箇所、内容をＤＴ９１３１～ＤＴ９１３７で 

確認して、修復してください 

システムレジスタＮｏ．２８で 

 １：運転継続／０：停止を選択可能 

 ○ 

Ｅ４９ 増設電源シーケンス

異常 
運転

停止 
増設ユニットの電源がコントロールユニットより後に投入されています。 

コントロールユニットと同時か先に電源投入してください。   
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コード 名称 運転 エラー内容と処置方法 

Ｆ
Ｐ
―
Ｍ 

Ｆ
Ｐ
１ 

Ｆ
Ｐ
３ 

Ｅ５０ 電池異常 
（電池外れまたは 
電圧低下） 

運転 
継続 

バックアップ用の電池の電圧が規定よりも 

低下しているか、コントロールユニットに電池が 

接続されていません。 

▶バックアップ用電池を確認して、交換・接続などの処置を行なってくださ

い。 

▶システムレジスタＮｏ．４にて、この自己診断エラーを報知するかしないか

を設定できます。 

○ 
注） ○ 

Ｅ５１ ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ 
終端局設定エラー 

運転 
継続 

リモートＩ／Ｏシステムでの終端局の設定に誤りがあります。 

▶各局の終端局設定スイッチを確認して、 

終端にある２局のみを終端局に設定してください。 

 ○ 

Ｅ５２ ＭＥＷＮＥＴ－Ｆ 
リモートＩ／Ｏ 
リフレッシュ 
同期異常 

運転

継続 
▶ＲＵＮモードのままでイニシャライズしてください。それでもエラーになる場

合は弊社にご連絡 

ください。  ○ 

Ｅ５３ マルチＣＰＵ 
Ｉ／Ｏ登録不一致 
（ＣＰＵ２でのみ報知） 

運転 
継続 

マルチＣＰＵシステムで使用している時に発生するエラーです。 

▶マルチＣＰＵシステム導入マニュアルのエラーについての記述をご覧くだ

さい。 
 ○ 

Ｅ５４ ＩＣカード電池異常 
(ＩＣカードデータ 
     保証不可) 

運転

継続 
ＩＣメモリカード用の電池の電圧が、規定より非常に低下しています。 

ＢＡＴＴ．ＬＥＤは点灯しません 

▶電池交換の処置を行なってください。 

 （ＩＣメモリカード内に書き込まれている 

  データの保証はできません。） 

  

Ｅ５５ ＩＣカード電池異常 
（ＩＣカードデータ 
      保証可） 

運転

継続 
ＩＣメモリカード用の電池の電圧が、規定よりも 

低下しています。 

ＢＡＴＴ．ＬＥＤは点灯しません 

▶電池交換の処置を行なってください。 

 （ＩＣメモリカード内に書き込まれている 

  データは保証はされています。） 

  

Ｅ５６ 未対応ＩＣメモリ 
カードの装着 

運転

継続 
使用できないＩＣメモリカードを装着しています。 

▶ＩＣメモリカードを確認して、交換などの処置を行なってください。 

注）使用できないＩＣメモリカードでも、属性情報がない、または書き込まれ

ていない場合は検知できませんので、ご注意ください。 

  

Ｅ５７ コンフィグ対象ユニット

なし 
 ＭＥＷＮＥＴ－Ｗ２ 

コンフィグデータで指定されたスロットに 

Ｗ２リンクユニットが装着されていない。 

指定スロットにユニットを装着するか、パラメータを書き換えてください。 

  

Ｅ１００ 
ｔｏ 
Ｅ１９９ 

停止 
○  

Ｅ２００ 
ｔｏ 
Ｅ２９９ 

Ｆ１４８で 
設定している 
自己診断エラー 

運転 
継続 

応用命令Ｆ１４８で任意に設定しているエラーが発生しています。 

▶設定した検知条件にもとづいて、処置してください。 

○  

注） 対象ＰＬＣ：ＦＰ１ ２４点・４０点・５６点・７２点、ＦＰ－Ｍ 
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5.4.3 ＭＥＷＴＯＣＯＬ－ＣＯＭ通信エラーコード一覧 

コード 名称 エラー内容 
！２１ ＮＡＣＫエラー リンク系エラー 

！２２ 
ＷＡＣＫエラー 
（相手先受信バッファオーバー 
 フロー） 

リンク系エラー 

！２３ ユニットＮｏ．重複 リンク系エラー 

！２４ 伝送フォーマットエラー リンク系エラー 

！２５ リンクユニットハードエラー リンク系エラー 

！２６ ユニットＮｏ．設定異常 リンク系エラー 

！２７ ＮＯＴサポートエラー リンク系エラー 

！２８ 無応答エラー（応答待ち） リンク系エラー 

！２９ バッファクローズエラー リンク系エラー 

！３０ タイムアウト(送信不可能状態) リンク系エラー 

！３２ 転送不可エラー 
（自局バッファオーバーフロー） リンク系エラー 

！３３ 通信停止 リンク系エラー 

！３６ 相手先存在せず リンク系エラー 

！３８ その他の通信異常 リンク系エラー 

！４０ ＢＣＣエラー 受信したデータに伝送エラーが発生しました。 

！４１ フォーマットエラー フォーマットに合わないコマンドを受信しました。 

！４２ ＮＯＴサポートエラー サポートしていないコマンドを受信しました。 

！４３ マルチフレーム手順エラー 複数フレーム処理中に、それ以外のコマンドを受信しました。 

！５０ リンク設定エラー 存在しないルートＮｏ．が指定されました。 

送信局指定で、ルートＮｏ．を確認してください。 

！５１ 送信タイムアウトエラー 送信バッファが渋滞のため、他機に送信が不能です。 

！５２ 送信不能エラー 他機への送信処理ができません。（リンクユニットの暴走、など） 

！５３ ビジーエラー 複数フレーム処理中のため、コマンド処理を受けられません。 

または、処理中のコマンドが渋滞しているため、受けられません。 

！６０ パラメータエラー 指定されたパラメータ内容が存在しない、または、使用できません。 

！６１ データエラー 接点、データエリア、データＮｏ．の指定、大きさ指定、範囲、形式指定に 

誤りがあります。 

！６２ 登録オーバーエラー 登録数がオーバーした場合、または、未登録の状態で操作しました。 

！６３ ＰＣモードエラー ＲＵＮモード中で、処理できないコマンドが実行されました。 

！６４ 外部記憶不良エラー 

ユーザＲＯＭ、汎用メモリが存在しないか、もしくはハード不良です。 

ＲＯＭまたはＩＣカードに異常が考えられます。 

・ＲＯＭ転送時、指定した内容が容量を超えている。 

・書き込みエラーが発生した。 

・ＲＯＭ／ＩＣカードが装着されていない。 

・ＲＯＭ／ＩＣカードが規定のものでない。 

・ＲＯＭ／ＩＣカードボードが装着されていない。 

！６５ プロテクトエラー プロテクト（パスワード設定やディップＳＷなど）モードまたはＲＯＭ運転モード 

の時に、プログラムまたはシステムレジスタの書き込み操作が実行されました。 

！６６ アドレスエラー アドレスデータのコード形式に誤りがある、また、超過した場合、不足した場合、 

範囲指定に誤りがありました。 

！６７ プログラムなしエラー 
／データなしエラー 

プログラムエリアにプログラムがないか、メモリ内容が異常のため、読めません。 

または、登録されていないデータを読み出そうとしました。 

！６８ ＲＵＮ中書換え不可エラー ＲＵＮ中書換えが出来ない命令語（ＥＤ，ＳＵＢ，ＲＥＴ，ＩＮＴ，ＩＲＥＴ，ＳＳＴＰ， 

ＳＴＰＥ）を編集しようとしています。ＣＰＵユニットには何も書き込まれません。 

！７０ ＳＩＭオーバーエラー プログラムの書き込み処理で、プログラムエリアを越えました。 

！７１ 排他制御エラー 処理中のコマンドと同時に処理できないコマンドが実行されました。 
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5.5 ＭＥＷＴＯＣＯＬ－ＣＯＭ通信コマンド 
 ＭＥＷＴＯＣＯＬ－ＣＯＭコマンド一覧 

コマンド名称 コード 内容説明 
接点エリアリード ＲＣ 

（ＲＣＳ） 
（ＲＣＰ） 
（ＲＣＣ） 

接点のＯＮ／ＯＦＦ状態を読み出す。 
・一点のみ指定する。 
・複数の接点を指定する。 
・ワード単位での範囲を指定する。 

接点エリアライト ＷＣ 
（ＷＣＳ） 
（ＷＣＰ） 
（ＷＣＣ） 

接点をＯＮまたはＯＦＦする。 
・一点のみ指定する。 
・複数の接点を指定する。 
・ワード単位での範囲を指定する。 

データエリアリード ＲＤ データエリアの内容を読み出す。 
データエリアライト ＷＤ データエリアにデータを書き込む。 
タイマ／カウンタ設定値エリアリード ＲＳ タイマ／カウンタ設定値を読み出す。 
タイマ／カウンタ設定値エリアライト ＷＳ タイマ／カウンタ設定値を書き込む。 
タイマ／カウンタ経過値エリアライト ＲＫ タイマ／カウンタ経過値を読み出す。 
タイマ／カウンタ経過値エリアライト ＷＫ タイマ／カウンタ経過値を書き込む。 
モニタ接点登録・登録リセット ＭＣ モニタする接点を登録する。 
モニタデータ登録・登録リセット ＭＤ モニタするデータを登録する。 
モニタ実行 ＭＧ ＭＣやＭＤで登録した接点やデータをモニタする。 
接点エリアのプリセット 
（フィルコマンド） 

ＳＣ 指定した範囲のエリアを１６点分のＯＮ／ＯＦＦ 
パターンでうめる。 

データエリアのプリセット 
（フィルコマンド） 

ＳＤ 
指定した範囲のデータエリアに同じ内容を書き込む。

システムレジスタリード ＲＲ システムレジスタ内容を読み出す。 
システムレジスタライト ＷＲ システムレジスタ内容を設定する。 
ＰＣステータスリード ＲＴ プログラマブルコントローラの仕様、エラー発生時の 

エラーコードなどを読み出す。 
リモートコントロール ＲＭ プログラマブルコントローラの動作モードを 

切り換える。 
アボート（中止） ＡＢ 通信を途中で打ち切る。 
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5.6 ＢＩＮ／ＨＥＸ／ＢＣＤコード対応表 
１０進数 

（Ｄｅｃｉｍａｌ） 
１６進数 

（Ｈｅｘａｄｅｃｉｍａｌ） 
ＢＩＮ２進数 
（Ｂｉｎａｒｙ） 

ＢＣＤ２進化１０進数（４桁） 
（Ｂｉｎａｒｙ Ｃｏｄｅｄ Ｄｅｃｉｍａｌ） 

 
０ 
１ 
２ 
３ 
４ 
５ 
６ 
７ 
 

００００ 
０００１ 
０００２ 
０００３ 
０００４ 
０００５ 
０００６ 
０００７ 

 
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００

００００００００
０００００００１
００００００１０
００００００１１
０００００１００
０００００１０１
０００００１１０
０００００１１１

 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 

００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 

００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 

００００
０００１
００１０
００１１
０１００
０１０１
０１１０
０１１１

 
８ 
９ 

１０ 
１１ 
１２ 
１３ 
１４ 
１５ 

 

０００８ 
０００９ 
０００Ａ 
０００Ｂ 
０００Ｃ 
０００Ｄ 
０００Ｅ 
０００Ｆ 

 
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００

００００１０００
００００１００１
００００１０１０
００００１０１１
００００１１００
００００１１０１
００００１１１０
００００１１１１

 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 

００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 

００００ 
００００ 
０００１ 
０００１ 
０００１ 
０００１ 
０００１ 
０００１ 

１０００
１００１
００００
０００１
００１０
００１１
０１００
０１０１

 
１６ 
１７ 
１８ 
１９ 
２０ 
２１ 
２２ 
２３ 

 

００１０ 
００１１ 
００１２ 
００１３ 
００１４ 
００１５ 
００１６ 
００１７ 

 
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００

０００１００００
０００１０００１
０００１００１０
０００１００１１
０００１０１００
０００１０１０１
０００１０１１０
０００１０１１１

 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 

００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 

０００１ 
０００１ 
０００１ 
０００１ 
００１０ 
００１０ 
００１０ 
００１０ 

０１１０
０１１１
１０００
１００１
００００
０００１
００１０
００１１

 
２４ 
２５ 
２６ 
２７ 
２８ 
２９ 
３０ 
３１ 

 

００１８ 
００１９ 
００１Ａ 
００１Ｂ 
００１Ｃ 
００１Ｄ 
００１Ｅ 
００１Ｆ 

 
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００
００００００００

０００１１０００
０００１１００１
０００１１０１０
０００１１０１１
０００１１１００
０００１１１０１
０００１１１１０
０００１１１１１

 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 

００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 
００００ 

００１０ 
００１０ 
００１０ 
００１０ 
００１０ 
００１０ 
００１１ 
００１１ 

０１００
０１０１
０１１０
０１１１
１０００
１００１
００００
０００１

 
６３ 

２５５ 
９９９９ 

 

００３Ｆ 
００ＦＦ 
２７０Ｆ 

 
００００００００
００００００００
００１００１１１

００１１１１１１
１１１１１１１１
００００１１１１

 
００００ 
００００ 
１００１ 

００００ 
００１０ 
１００１ 

０１１０ 
０１０１ 
１００１ 

００１１
０１０１
１００１



5-89 

5.7 アスキーコード表、ＪＩＳ８コード表 
 アスキーコード表 

 

 ＪＩＳ８コード表 

 



FPシリーズ
命令語総合版

＊マニュアル番号は、表紙下に記載されています。

発行日付 マニュアル番号 改訂内容

2008年10月 ARCT1F496 命令語マニュアル(総合編)ARCT1F353−13
より、FP1, FP−M, FP3を抜粋

改訂履歴
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